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DECLARACION CE DE CONFORMIDAD PARA MAQUINAS
(DIRECTIVA 98/37/CE)

¢ ha sido fabricado para ser incorporado en una mdqguina o para ser ensamblado con otras maquinarias para
constituir una maqguina de conformidad con la Directiva 89/392/CEE, y sucesivas modificaciones 98/37/CE;

e cumple con los requisitos esenciales de seguridad de las siguientes ofras directivas CEE:

Fabricante: FAAC S.p.A.
Direccion: Via Benini, 1 - 40069 Zola Predosa BOLOGNA - ITALIA
Declara que: El equipo electronico MASTER-T / SLAVE-T,

73/23/CEE y sucesiva modificacion 93/68/CEE.

89/336/CEE y sucesiva modificacion 92/31/CEE y 93/68/CEE

asimismo declara que no estd permitido poner en funcionamiento la maguinaria hasta que la méaquina en

~

la que deberd incorporarse o de la cual serd un componente haya sido identificada y se haya declarado
su conformidad con las condiciones de la Directiva 98/37/CE.

Bologna, 01 enero 2003

El Administrador Delegado
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ADVERTENCIAS PARA EL INSTALADOR
OBLIGACIONES GENERALES EN MATERIA DE SEGURIDAD

ATENCION! Es sumamente importante parala seguridad de las personas
seguiratentamente las presentesinstrucciones. Unainstalaciénincorrecta
o un uso impropio del producto puede causar graves dainos a las
personas.

Lean detenidamente lasinstruccionesantesde instalar el producto.

Losmateriales delembalaje (pléstico, poliestireno, etc.) no debendejarse
alalcance delosninos, yaque constituyen fuentespotenciales de peligro.

Guardenlasinstrucciones para futuras consultas.

Este producto hasido proyectado y fabricado exclusivamente parala
utilizaciéon indicada en el presente manual. Cualquier uso diverso del
previsto podria perjudicar el funcionamiento del productoy/orepresentar
fuente de peligro.

FAAC declina cualquier responsabilidad derivada de un uso impropio o
diverso del previsto.

No instalen el aparato en atmaodsfera explosiva: la presencia de gas o
humosinflamables constituye un grave peligro paralaseguridad.

Loselementos constructivosmecdnicos deben estarde acuerdo conlo
establecidoenlasNormasEN 12604y EN 12605.

Paralos paises no pertenecientes ala CEE, ademads de las referencias
normativasnacionales, para obtenerun nivel de seguridad adecuado,
debenseguirse lasNormas arribaindicadas.

FAAC no esresponsable delincumplimiento de lasbuenastécnicas de
fabricacién de los cierres que se han de motorizar, asi como de las
deformaciones que pudieranintervenir enla utilizacion.

Lainstalaciéon debe ser realizada de conformidad con las Normas EN
12453 y EN 12445,

Para los paises no pertenecientes ala CEE, ademas de las referencias
normativas nacionales, para obtenerun nivel de seguridad adecuado,
debenseguirse lasNormas arribaindicadas.

Quitenlaalimentacién eléctrica antesde efectuar cualquierintervencion
enlainstalacion.

Coloquen enlared de alimentaciéon de la automacién un interruptor
omnipolarcondistanciade aperturade los contactosigual o superiora3
mm. Se aconseja usar un magnetotérmico de 6A con interrupcion
omnipolar.

Comprueben que lainstalacion dispongallinea arriba de uninterruptor
diferencialconumbralde 0,03 A.
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Verifiquen que lainstalacion de tierra esté correctamente realizaday
conectenlaspartesmetdlicasdel cierre.

Laautomaciéndispone de undispositivo de seguridad antiaplastamiento
constituido porun controlde par. No obstante, esnecesario comprobar
elumbralde intervenciénseguiinlo previsto enlasNormasindicadasen el
punto 10.

Losdispositivosde seguridad (normaEN 12978) permiten proteger posibles
dreas de peligro de Riesgos mecdnicos de movimiento, como por ej.
aplastamiento, arrastre, corte,

Paracadaequipose aconsejausar porlomenosunasenalizacion luminosa
(ej: FAACLIGHT) asi como un cartel de sehalizaciéon adecuadamente
fijado alaestructuradelbastidor, ademas de los dispositivosindicadosen
el*16”.

FAAC declina todaresponsabilidad relativa ala seguridad y al buen
funcionamiento de la automacidn si se utilizan componentes de la
instalaciéon que no sean de produccion FAAC.

Paraelmantenimiento utilicen exclusivamente piezas originales FAAC

No efectien ninguna modificacién en los componentes que forman
parte delsistemna de automacion.

El instalador debe proporcionar todas las informaciones relativas al
funcionamiento delsisternaen caso de emergenciay enfregar alusuario
delequipo elmanualde advertencias que se adjunta alproducto.

No permitan que ninos o personas se detengan en proximidad del
producto durante sufuncionamiento.

Mantenganlejos del alcance los ninoslos telemnandos o cualquier ofro
emisor deimpulso, para evitar que la automacion puedaseraccionada
involuntariomente.

Sélo puede fransitarse cuando la misma estd cerrada.

El usuario no debe por ningln motivo intentar reparar o modificar el
producto, debe siempre dirigirse apersonal cualificado.

Mantenimiento: compruebe porlo menossemestralmente que elequipo
funcione correctamente, prestando especial atenciéon ala eficiencia
delos dispositivos de seguridad (incluida, donde estuviera previsto, la
fuerza de empuje del operador) y de desbloqueo.

Todolo que no esté previsto expresamente enlas presentesinstrucciones
debe entenderse como no permitido
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EQUIPO ELECTRONICO DOMO MASTER-T - SLAVE-T

Laspresentesinstruccionesson validas paralossiguientes modelos:

EQUIPOS MASTER-TY SLAVE-T PARA AUTOMACIONES DOMO DE BATIENTES
La automacién DOMO estd formada por operadores electromecdnicos irreversibles, alimentados a 12 Vdc por medio de
fransformador toroidal y tarjeta de alimentaciéon; combinados cada uno de ellos a un equipo electronico.
Elequipo SLAVE-T (necesario sdlo para cancelas de 2 hojas) estéd mandado por el equipo MASTER-T al cual estdn conectados todos
losaccesoriosy los emisores de impulso. La tfarjeta MASTER-T es programable y permite configurarlasldgicas de funcionamiento, los
tiempos de trabajo (en auto-aprendizaje) y de pausa, la velocidad de las hojas y la sensibilidad del dispositivo anti-aplastamiento.

La automacién DOMO ha sido proyectada y fabricada para controlar el acceso de vehiculos. Evite cualquier otro uso.

1. DESCRIPCION

2. DIMENSIONES

N N
CONTENEDOR
EQUIPO
ELECTRONICO
@ Tarjeta electrénica
@ Soporte tarjeta
® Tarjeta alimentador
@ Transformador toroidal
® Regleta de bornes (sdlo MASTER-T)
(® Contenedor IP 55 Fig. 1 « cotasenmm Fig. 2
- PR )

3. CARACTERISTICAS TECNICAS TARJETA MASTER-T

Carga max. accesorios a 24 Vdc 150mA

4. CARACTERISTICAS TECNICAS TARJETA SLAVE-T

[ Salidas en regleta de bornes Motor |

Carga max. conector rdpido 50mA

Logicas de funcionamiento  Automdtica / Automdtica
"paso paso" / Seguridad / Semiautomatica "paso paso”

Tiempo de apertura/cierre En autoaprendizaje

Tiempo de pausa Programable 5, 10, 20, 30 seg.

Tiempo de retardo de la hoja en apertura y cierre
(ap 0s, ci0s) - (ap 2s, ci 2s) - (ap 2s, cids) - (ap 2s, Ci 8s)

Velocidad Posibilidad de seleccidn de 4 niveles

Regulacion fuerza estatica Posibiidad deseleccidnde4niveles

| Entradas en regleta de bornes Grupo Alimentacion-Bus |

5. CARACTERISTICAS TECNICAS COMUNES
TARJETAS MASTER-TY SLAVE-T

Tension de alimentacion Vac 230 (+6%-10%) ~50/60Hz
Frecuencia de utilizacién (ciclos/hora) 15 1)

Entradas en regleta de bornes  Grupo Alimentacion -
Open - Open hoja liberada - Stop - Disp. seguridad en ap. -
Disp. seguridad en cierre

Ciclos consecutivos 30 m

Tiempo de recuperacion 2' por cada ciclo realizado (1)

Grado de proteccion contenedor IP 55

Salidas enregletade bornes Destellador-Motor-Bus-Luz
testigo - Alimentaciénaccesorios 24 Vdc - 12 Vdc

Potencia transformador 180 VA

Corriente méx. motor 15A

Conector rapido Tarjetas decoder / minidec / RP

Temperatura ambiente -20°C + +55°C

Funciones programables Ldogica - fiempo pausa - retar-
dosde hojaen aperturay cierre - fuerza de antiaplastamiento
- velocidad de los operadores

Fusibles de proteccion 1 de 20A

Funciones antiaplastamiento Encoder - Control corriente

(1) Los 15 ciclos/hora son sélo indicativos para mantener la plena
eficiencia de la motorizacién. La proteccidn térmica software
permite realizar 30 ciclos consecutivos. El iempo de recuperacion
esde 2'paracadaciclorealizado.
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6. DESCRIPCION DEL EQUIPO - PREDISPOSICIONES Destellante 12 Vdc

ELECTRICAS (equipo esténdar)

Pulsador de
Equipo Equipo
electrénico electrénico
SLAVE-T MASTER-T
1 Operador Operador
P bOMO DOMO
Fotocélula Tx izquierdo 0°1eCho it i oceiuia R Inferuptor
magnetotémico
diferencial
Fig. 3
BUSde conexidon2x0,5
3% 1,5 (2 +T) para 230Vac /
Notas:
1) Para la colocaciéon de los cables eléctricos utilice adecuados
tubos rigidos y/o flexibles. Fig. 4

2) Para evitar cualquier interferencia separe siempre los cables
de conexién de baja tensidén del cable de alimentaciéon a 230
Vac.

3) Paralainstalacién de los contenedores de las tarjetas véase
el cap. 7.
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7.  MONTAJE DEL CONTENEDOR DEL EQUIPO ELECTRONICO

Antes de instalar los contenedores de los equipos hay que establecer ddnde se colocard la tarjeta MASTER-T, considerando que
alamisma deberdn conectarse todos los accesorios.

La tarjeta MASTER-T puede montarse tanto ala derecha como a laizquierda de la cancela, Unicamente hay que establecer a
qué hoja estard asociada, tal y como se indica en la Fig. 5.

Enlas aplicaciones de dos hojas, la tarjeta MASTER-T generalmente manda la hoja 1. Sise desea mandar la hoja 1 con la tarjeta
SLAVE-Ty la hoja 2 con la tarjeta MASTER-T, hay que programar de modo adecuado el sistema (remitase al parrafo 12.4.1).

Nota: La hoja 1 siempre esla que arranca en primer lugar en apertura y estd retardada en cierre.

-~ ™
Hoja2 Hoja 1
X = K
Tarjeta SLAVE-T Tarjeta MASTER-T Tarjeta SLAVE-T Tarjeta MASTER-T
Fig. 5
- J

Montelos contenedores de losequipos MASTER-T (al cualse conectardntodoslos accesoriosy emisores de impulso) y SLAVE-T cerca
delosoperadores DOMO con4tacosy sus tornillos de fijacion. Lieve los cables eléctricos hastala parte inferior de la caja utilizando
adecuadostubosrigidosy/o flexiblesy los correspondientes radores (Fig. 6).

Deje los cables dentro del contenedor bastante largos para efectuar los cableados.

NOTA:
PARA UN CORRECTO FUNCIONAMIENTO DEL EQUIPO LOS CABLES DE LOS OPERADORES NO DEBEN SER ALARGADOS Y
MODIFICADOS PORNINGUN MOTIVO.
TENGA EN CUENTA ESTA ADVERTENCIA ANTES DE MONTAR LOS CONTENEDORES.

4 orificios @ 5

Fig. 6

56



FAAC FAAc

ESPANOL ESPANOL

8. ADVERTENCIAS

Atencién: Antes de efectuar cualquier intervencién en el equipo electrénico (conexiones, mantenimiento) desconecte
la alimentacién eléctrica.

-Coloque linea arriba de la instalacion un interruptor magnetotérmico diferencial con adecuado umbral de intervencion.

-Separe siempre el cable de alimentacion 230Vac de los cables de mando y de seguridad (pulsadores, receptor,
fotocélulas, etc.). Para evitar cualquier interferencia eléctrica utilice vainas separadas o un cable blindado (con
blindaje conectado a masa).

4 N
EQUIPO SLAVE-T EQUIPO MASTER-T
DIODO de
U H programacion 0 o n@ H

N

Diodo de diagndstico

_—  (DIODOP) \

Tarjeta
alimentador

i
Transformador %)
toroidal g@
@
—(J3
L N 2 sdeo
I: TRANSF, T MOTOR
@ @ Bat{F 1] 15|
\ | I
@@J] QOPDVDDDDDDD
Fig.7

- J
9. LAYOUT TARJETA SLAVE-T 10. LAYOUT TARJETA MASTER-T
Enlatarjeta SLAVE-T no estén presentes J1, J6, P1, P2y DIODO, P PUsador de proaramacion Funcion”
mientrasque losdemdselementostienenlassiguientes funciones. erog —

Fi Fusible bateria y motor - F20A P2 Pulsador de programacion"Valor"

J2 Regleta de bornes conexidn bus Fl Fusible bateriay motor - F20A

J3 Regletade bornes conexién motor J1 Reglefade bornes Accesorios

Ja Conector conexion Grupo Alimentacion J2 No ufilizado

J5 Conectorconexidn Tensidon 230Vac-50Hz 43 Regletade bornes conexion mofor

J4 Conectorconexién Grupo Alimentacion
Nola: ol G Al tacic e Hituid | J5 ConectorconexionTension 230Vac-50Hz
T e rupo Alimentacién estd constifuido por e —
transformador toroidal y por la tareta del alimentador. J6 Conector Decoder-Minidec/ReceptorRP
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11. CONEXIONES ELECTRICAS

Realice los cableados taly como se indica en la Fig. 8.

( EQUIPO SLAVE-T EQUIPO MASTER-T )

z
3 A 3
o o
o o
< 230Vac <
= S0 Hz E[I]]-[J =
J1 WIRING FIC—— J1 WIRING FM——
1 15 12,34 5 6,7 8,9,10,11 12 13 14 15
A B o o| |+ +] 7] |+ |
opN ' SP' Rw  'BUS' 424V WL IAMPtvdc ~  ~ T~
SESEN NI I I NN NI IV
IRE
m
)
Atencion: o 0 g 9 15\1/\%
en la conexién BUS respetar la )—{ )—{ ba j *
polaridad indicada. ?? 9 7 Vde
0,5W
* Para la conexion de las fotocélulas véase el parrafo 11.2
Fig. 8
- J
11.1 Descripcion de la regleta de bornes J1
Tab. 1 - Descripcién de la conexidn de los accesorios
Borne Descripcion Accesorio conectado
1 OPENA  (mando apertura hojas 1y 2) Dispositivo con contacto N.A. (Ej. pulsador de llave)
2 OPENB  (mando apertura hoja 1) Dispositivo con contacto N.A. (Ej. pulsador de llave)
3 STOP (mando bloqueo cancela) Dispositivo concontactoN.C. (@)
4 FSWOP  (Contactoseguridadesen apertura) Fotocélulas (Ej. SAFEBEAM) (@)
5 FSW CL (Contactoseguridadesen cierre) Fotocélulas (Ej. SAFEBEAM) (1)
6 BUS (Conexion entre MASTER-T-SLAVE-T) /
7-8 + (positivo alimentacidon 24V) Absorcion total MAX accesoriosde 150mA
9-11 W.L (Alimentacion luz testigo) Ladmpara de 12V - 0,5W
10-11 LAMP (Alimentacién destellante) Destellante FAACLIGHT 12V
12+15 - (negativoalimentacion24Vvdc) /

QD) Sin accesorios, conecte el borne a la masa (bornes 12 + 15).
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11.2 Conexion fotocélulas y dispositivos de seguridad

Antes de conectar las fotocélulas (u otros dispositivos) es

FAAc

ESPANOL

NOTA: si dos dispositivos con contacto N.C. tienen la misma
funcién deben conectarse en serie entre si (Fig.10).

conveniente escogereltipo de funcionamiento enbase alazona p N
de movimiento que se ha de proteger (véase Fig. 9). Conexién de 2 contactos N.C. en serie
o - o)
— Disp. de seguridad en apertura/cierre
Fig. 10
o J
NOTA: si dos dispositivos con contacto N.A. tienen la misma
funcion deben conectarse en paralelo entre si (Fig. 11).
4 N
Conexién de 2 contactos N.A. en paralelo
—/.—
Disp. de seguridad en  Disp. de seguridad en o——1 ——o
cierre apertura
—/o—
Fig. 9 Fig. 11
o J
Atencién: ala tarjeta MASTER-T se pueden conectar al méximo 2 pares de fotocélulas tipo SAFEBEAM
Ejemplos de conexiones de las fotocélulas
4 N
1 par de fotocélulas en conexion de ningln 1 par de fotocélulas en
CIERRE dispositivo APERTURA
4[] [7] 2] 3[4]s 7 12 4[5 7 12
FSW + — STP| Fsw [+ | ]| FSW [+ | —1
I: 1
2 Hpy
1 E 1 E
g T m3 2
5 Iy
RX ™ ( RX b
2 pares de fotocélulas en 1 par de fotocélulas en CIERRE
CIERRE y 1 par en APERTURA/CIERRE
4[5 7 12 415 7 12
FSW [+ | —] FSW + —
] I [
[
_ RXCL1 TXCl1 1 RXCL TXCL
L 2
0 g : A
L +(2 4|~
_i- __Is5|*
5 +
TXCL2 RX CL2 1
i 2
2= - 3
ﬁ}' E?H ﬂ‘ -4 :
2|* e NF
+ 5] TXOPICL RXOPICL
Fig. 12
-
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11.3 Conexién tarjetas DECODER, MINIDEC, RP

Conecte en el conector de peine J6 (Fig. 7) la tareta de
descodificacion DECODER, MINIDEC o RP conloscomponentes
dirigidos hacia arriba (en la Fig. 13 se indica la conexidn de la
tarjetaRP433DS).

En el conector, ademas de la senal de apertura total OPEN A,
tfambién estd presente la senal para la apertura parcial OPEN
B, por lo tanto se puede utilizar una receptora RP2 868 SLH
que permite gestionar dos contactos separados.

Para la programacidén y utilizacién de las tarjetas de
descodificaciénremitase alasinstrucciones especificas.

4 N

Fig. 13
\ J

12. PUESTA EN FUNCIONAMIENTO

12.1 Encendido del equipo

Después de haber efectuado todos los cableados descritos
precedentemente alimente el equipo para poder realizar el
diagndéstico, la comprobacién del estado de las entradas y la
programacion.

12.2 Diagnéstico

Eldiodo"P"(véase Fig. 7), que puede verse desde el exterior del
contenedor, fiene la funcidn de diagndstico. El diodo tiene 3
estados que se diferencian entre latarjeta MASTER-Ty la SLAVE-

T.
Tab. 2 - Descripciéon del estado del diodo P

FAAC
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12.3 Estado de Ilas entradas

La tarjeta MASTER-T estd dotada de una funcién para la
comprobaciéon del estado de las enfradas en la regleta de
pbornes.

Cuando todoslos diodos estén apagados (tfanto losmarcados
con letras como con nimeros) presione el pulsador P2,

El encendido de los Diodos indica el estado de las entradas
como se indica en la Tab. 3.

Tab. 3 - Descripcion de los diodos estado entradas

Led Encendido Apagado

(contacto cerrado) (contacto abierto)

A = Open A| Mandoactivo Mandoinactivo

B = OpenB | Mandoactivo Mandoinactivo

C = Stop Mandoinactivo Mando activo

D = Fswop | Disp.de seguridad Disp. de seguridad
libres ocupados

E = Fswcl Disp. de seguridad Disp. de seguridad
libres ocupados

1 =SLAVE-T | SLAVE-Tpresente SLAVE-T ausente
y activa oinactiva

Notas:

* En negrita se indican las condiciones de los diodos con la

cancelacerradaen reposo.

Estado DIODO

Tarjeta MASTER-T

Tarjeta SLAVE-T

Encendido fijo

Indica la presencia de
tensién de red y que la
tarjeta estd lista para el
uso.

Indica la presencia
del BUS y la
sincronizacién con la
MASTER-T.

Destellante

No estd presente.

Indica la presencia

de tensidn de red,
pero la tarjeta no
estd@ sincronizada
(BUS defectuoso)

lento
(encendido
cada segundo)

Destellante Indica la activacién de |No estd presente.
répido la proteccién térmica.
(encendido Hay que esperar por lo
cada 250 menos 2 minutos para
mseg.) poder realizar un ciclo.
Apagado Indica la falta de |Indica la falta de

tension de red. Durante [fension de red y la

esta fase la |falta de sincronizacion
automacioén no | conlaMASTER-T (BUS
funciona. defectuso).

e El diodo 1 sélo estard activo cuando esté presente la
comunicacién BUS enfre la tarjeta MASTER-Ty la SLAVE-T en
los equipos con cancelas de dos hojas.

¢ Enlafuncidn estado de las entradas el pulsador PT manda
un OPEN A.

Alfinaldelascomprobaciones presione de nuevo el pulsador P2
para salir de la funcidn estado de las entradas.

12.4 Programacién

Latarjeta MASTER-T tiene las siguientes configuracionesbdsicas:

Tarjeta MASTER-T HOJA1
Légicade funcionamiento: A
Tiempos de pausa: Bl
Retardo apertura/cierre; C3
Fuerza estdtica: D3
Velocidad: E2

Si se desea realizar una programacion personalizada (véase
pdarrafo de 12.4.1 a 12.4.6) y para redlizar el aprendizaje de los
fiempos (véase parrafo 12.4.7 y 12.4.8) siga los pasos indicados
enlaspdaginas siguientes.
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12.4.1 Gestion hoja 1 con tarjeta MASTER-T o SLAVE-T

En el estado con todos los diodos
apagados, presionando vy
manteniendo presionado el
pulsador P1, presione el pulsador
P2; el Diodo A se enciende conluz
destellante.

ConelpulsadorP2 despldcese del Diodo 1 alDiodo 2 enfuncidon
de la gestiéon de la hoja que se quiere obtener, tal y como se
describe acontinuacion.

Eo Eo

Do o4 Do o4
Co o3 Co o3
Bo o2 Bo e2
AK o1 A¥ o1

3 G
@) @2),‘ @ ‘

MASTER-T manda la hoja 1 MASTER-T manda la hoja 2
(Pordefecto).
Eo
Do o4
Co 03
Bo ©2 Presione de nuevo el pulsador P1

para salir.

Ao o1
o0

12.4.2 Légica de Funcionamiento

Con todos los Diodos apagados,
presione el pulsador P1.

El diodo A se encenderd junto al
diodo 4.

PresionandolateclaP2se podrén
escoger 4 |légicas diferentes de
funcionamiento.

Al automatica

A2  seguridad

A3  automdtica paso-paso

A4 semiaufomdtica paso-paso
(pordefecto)
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12.4.3 Tiempos de Pausa

Eo
Do
Co
Be

Ao o1
Ob

04
03
02

Presionando de nuevo el pulsador
P1eldiodoBseencenderdjuntoal
diodo 1.

PresionandolateclaP2se podrén
escoger 4 tiempos de pausa
diferentes.

Bl 5 segundos(pordefecto)
B2 10 segundos
B3 20 segundos
B4 30 segundos

12.4.4 Retardo Apertura / Cierre

Presionando de nuevo el pulsador
P1eldiodo Cseencenderdjuntoal
diodo 3.

PresionandolateclaP2se podrdn
escoger4retardos diferentes.

Cl ap 0seg/ciOseg
C2 ap 2seg/ ci2seg
C3 ap 2seg/ cidseg (pordefecto)
Cc4 ap 2seg/ ci8seg

12.4.5 Fuerza Estatica

Presionando de nuevo el pulsador
P1 el diodo D se encenderd junto
al diodo 3.

Presionando la tecla P2 se podrdn
escoger 4 fuerzas estdticas
diferentes.

D1 baja

D2 medio baja

D3 medio alta (por defecto)
D4 alta
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12.4.6 Velocidad

Presionando de nuevo el pulsador
P1 el diodo E se encenderd junto
al diodo 2.

Presionando lateclaP2se podrdn
escoger4velocidadesdiferentes.

El baja

E2 medio baja (por defecto)
E3 medio alta

E4 alta

12.4.7 Aprendizaje simple

Ee
De
Ce
Be

04
03
02

Ae o1
()
4 O

Presionando de nuevo el pulsadorP1los
5 diodos de A a E se encenderdn.

(Asegurese de que la cancela esté
cerradaylosoperadores bloqueados)

Presionando la tecla P2 durante 1
segundo, la hoja MASTER-T y la hoja
SLAVE-T empezardn a moverse juntas
hasta el tope mecdnico de apertura.
Durante esta fase los & diodos
destellaran.

Finalizado el aprendizaje los 5 diodos
permanecerdn encendidos conluzfija.

Presione de nuevo el pulsador P1 para
salir (fodos los diodos apagados). Dar
un impulso con el radiomando para
que se cierre la cancela.
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12.4.8 Aprendizaje completo

Después de haber programado la
velocidad presionando el pulsador P1
los 5 diodos de A a E se encenderdn.

(Asegurese de que la cancela esté
cerraday los operadores bloqueados)

Presionando la tecla P2 durante mds
de 3 segundos la hoja 1 empezard a
moverse. Consucesivosimpulsos de P2
(obienpormedio del pulsadorde llave
o del radiomando) se mandan las
siguientesfunciones:

1°imp.-inicio deceleracion en apertura
hoja 1.

Dejarquelahoja 1llegue hastaeltope,
unavezéstase hadetenido empiezael
movimiento en apertura de la hoja 2.
m

2°imp.-inicio deceleracién enapertura
hoja 2.

Dejarquelahoja2llegue hastaeltope,
unavezéstase hadetenido empiezael
movimiento en cierre de lahoja 2. (1)
3°imp. - inicio deceleracidén en cierre
hoja2, unavezhallegadohastaeltope
empieza el movimiento en cierre de la
hoja 1.

4° imp. - inicio deceleracidén en cierre
hoja 1ydejarllegarhastaeltopelahoja
1.

Durante estafaselos 5 diodos destellan.

Nota (1): si no se dispone de topes
mecdanicos de apertura darla parada
en el punto deseado con un ulterior
impulso de P2

Presione de nuevo el pulsador P1 para
salirterminado el aprendizaje (ftodoslos
diodos apagados).
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12.5 Estado luz testigo

Sise quiere utilizar unaluz testigo de 12V-0,5W (borne 9- 11 de
J1, véase Fig. 8), enlasiguiente tabla se indican los estados de
la lédmpara en funcién de la posicion de la cancela.

Tab. 4 - Estados luz testigo

Estado luz testigo Estado delacancela
Apagada Cerrada

Encendida Abierta - Abierta en pausa
Destellante Encierre

Encendida En apertura

Encendida Blogueada

12.6 Prueba de la automacién

Terminada la programacioén, proceda a realizar una atenta
comprobacién funcional de la automacion y de todos los
accesoriosalamisma conectados, en especial de los dispositivos
deseguridad.

13. MANTENIMIENTO

Efectle porlomenossemestralmente lassiguientes operaciones:

*Compruebe la correcta regulacién del dispositivo
antfiaplastamiento.

eCompruebe que el sistemma de desbloqueo funcione
correctamente (véanse lasinstruccionesrelativas alos operadores
Domolinky Domoswing).

*Compruebe gque los dispositivos de seguridady los accesorios
funcionen correctamente.

14. REPARACIONES

Para eventuales reparaciones, dirjase a los Centros de
Reparacion autorizados.

63

FAAc

ESPANOL



c

FA

ESPANOL

c

FA

ESPANOL

4 (N3dO eqiyui lugo ep oy s) (opIqIyuINIdO) SURLLIOIDPBULUIS/OOUS/0j0NSNUEPIEN) dOLS Spsendseq )
(OPIqIYUINIJO) 0ko8e UNBUIN ojo8je unbuiN 008 UNBUIN OSIBAU| OPIUSS U OJUSIWINOW 8 DPNUDSY N3O epsendseq vavinooig
opusigo 211810 U 8UBUID}DIPaWU|
PNUUOODISG) 8sOPUDNOADSNDOIG 0}08joUNBUIN spaIAU| ojusiwpUOloUNy [eP3NDOIG vianlyadv N3
pinpedous oinpado ojusiupuooUN
alBIUIDIBq8SOPUDNOADSNDOIG US 81UsUID|DIPS WU SLSIAU| ,,_m penbolg g ojusiBUoUN |e PENbOIg 33310 N3
0J08)oUnBuUIN
(OPIAIYUINIO) 040840 UNBUIN ojusWOIPAUIUIS/D[OYS/D] OASNUSP DUBID vid3iav
(opIaIyUINTdO) okoBje UNBUIN 0josje UNbUIN (OpPIAIYUINIJO) 04080 UNBUIN s/ofoys/oleiqy vavydid
12/dV avarRin9is ‘dsia YD AvaRIN93S'SId | vanldadv avarnoissid 7 dOlIS 4 N3dO V-NidO V1IONVD 0avisi
\_ SOSTNdINI «d3u VOI901/
P/ apl
é (oPIgIYUINIO) 0F08se UNBUIN 0409}0 UNBUIN ojo8je UNBUIN s/pfoys/p|pueD vavineold )
opusugo 211810 Ud 8jusuIDIDIPaWU|
PNULUOODISTSS0PUBNDABSNDOG 0}o8j8 unbuIN sLaIAU| ojusjwpuoloun [ Lenbolg vianlyadv N3
oInyedous pInpadp 0}08j6 UnBUIN Ojusiwouoouny JUBWIDIOIPBWUIS/DOYS/D] OASNU 8P 8IAY
apeUIbIeg|esopUONIADBNbOg U6 BIUBWIDIDIDEWIUI SLISIAU| oW |opanbojg ! IS/01 FAA3IO N3
osnod ep oduwaly|e pBI0OsY ojosje UNdUIN ojusiwpuoUN} @ LaNbolg VSNVd ue via3digyv
(OPIUUINIO) OB UNBUIN 0Jo8je UNBUIN (OPIQIYUINIHO) Or08e UNBUIN snod e odusel} o 0pINdSUDL oASNU B8P DLBIO As/ofoy s/ 810y vavydio
12/dV avarRinois ‘dsid 43O AvarRinoiassia vanldadv avaprinoiassia 7 dOls 4 N3dOo V-N3dO V1IONVO OdQvisi
\ SOSINdINI wdVu VOIOO01 )
3/ aol
( (OpIaIyUINIO) 01o8te UNBUIN 0}o8je UNBUIN 0409}8 UNBUIN s/ploys/o|oueD vavinoolgs )
opusioP 11910 Us ajuswIDpIPaWIUl
PNULOODISG)|8SOPUONOADSNDOG 01088 UNBUIN spsIAY| SjUBUIDOIPBWIUIS/P[OY S/ OASNUBP DLBID vanldadv N3
pinpedous oinpado ojusiunUoUN
alsIAUIDIBg|8sOpUDNOADBNLOG Us 8]uUsWIDIDIPSWIU| SUSIAU| 010848 UNBUIN ! jeoenbolg g SIUSLIDIOIPEUILIS/DIOY S/0] onSNU 8P S 344315 N3
uoloplad o] (OPIAIYUINTJO) .S &P sondsep puBID oo UNBUIN SjUsWOJOOBUIS/O[OY /0] OASNUSP DISID VSNvd ue viiilgv
(opIaIyuINIdO) psnod ep oduwisl}
ojosje UnbuiN 0409j8 UNBUIN (opiaIyuINIdO) 04080 UNBUIN |© OPLINOSUDIL OASNU 8P D1IBI0 As/DI0Y /0] 21qY vavyyao
10/dV avaino3is "dsid IO AvarnoIssia vianldadv avaprinoiassia 7 dOlS g N3dO V-NidO VIIONVDO Oavisi
\_ SOSINdINI uSu VOIOOT)
q/s°qp}
4 (OPIGIYUINTdO) 010840 UnBuIN oo UNBUIN oo UNbBUIN s/ploys/o|oisD vavinoolg A
opusIgp 811810 US 8jUBsUIDIDIPBWU
PNUILIOODIBQ)EsOPUDNOADENDOIG 0jo8e UNBUIN apaIA| 0408}9 UNBUIN VanLdidv N3
oinpedous oinpadous ojus|upuooUNy
SpeIAUl 98__%0808\»83605 2JUSUID|DIDSWIUI SLSIAU| ojosjeUnbuIN leanboig S1UBWIDIDIPSWUIS/D[OYs/D] 0ASNUSP 8IGY 334310 N3
osnod ep odwal|e PBI0DSY oo UNbBUIN osnod ap odwal|o PBIDOSY| VSNVd U vid3igy
6 opsnodep odwal}
(CPIAYUNIHO)CIORjeUNBUN ojo8je UNBUIN (OPIAIYUINIJO) 0408)8 UNBUIN |© OPLINDSUDIL OASNU SP D1IBIO AS/D[OY S/0] IqY vavaydao
12/dv avarRinois "dsida A0 AvarInoassida vanldadv avaprinosiassia 7 dOlS 4 N3dO V-N3dO VIIONVO Oavisi
\_ SOSINdINI uVu VIIO01)

p/g qo]

64



FAAC

ESPANOL

FAAc

ESPANOL

C CUIA PARA LA LOCALIZACION DE AVERIAS

)

Anomalia

Posibles Causas

Solucion

Automacién bloqueada.

Diodo P tareta MASTER-T y SLAVE-T
apagado.

Falta tensién de red tanto en la tarjeta
MASTER-T como en la tarjeta SLAVE-T.

La cancela permanecerd blogueada
hasta que regrese la tensidn de red.

Automacién blogueada.

No se mueve con ningdn mando
(radiomando o selector de llave) pero
el diodo P esté encendido.

Bornes de STOP (8) y FSW (4 y 5) no
conectados.

Controlar los cableados como se indica
en las instrucciones y comprobar el
correcto encendido de los diodos C, D,
E en el estado de las entradas.

Fusibles rotos.

Controlar vy si fuera necesario sustituir los
fusibles (F20A).

Sélo se mueve la hoja asociada a la
tarjeta MASTER-T y la SLAVE-T no se
mueve.

Conexidn de BUS interrumpida.

(Diodo P destellante lento)

Comprobar la integridad de la
conexién BUS entre las dos tarjetas
(véase Fig. 8).

Falta fensién de red a la tarjeta SLAVE-T.

(Diodo P encendido fijo)

Comprobar la integridad de la
conexién de la tensidn de red (véase
Fig. 8).

Automacién bloqueada.

Sélo se mueve con mando de llave.

Radiomando averiado.

Verificar con otro radiomando que el
equipo funcione correctamente, y si
fuera necesario sustituir el radiomando
defectuoso.

Tarjeta receptora averiada.

Si la automacién  estd  bloqueada
después de haber comprobado que no
es el radiomando el que esté averiado,
sustituir la tarjeta receptora.

La automacién tiene extranos tropiezos
y/o tirones en arranque.

El motor ha alcanzado el fin de carrera
mecdanico.

Colocar el empalme anterior y posterior
como indicado en las especificaciones.

Las hojas al inicio de su maniobra y
durante el movimiento oscilan
vistosamente.

Velocidad de los motores no adecuada
ala cancela.

Regular lo mejor posible la velocidad de
los motores, entrando en programacion
de la tarjeta MASTER-T.

La cancela llega a los topes mecdnicos
con toda su velocidad e invierte el
movimiento.

Deceleraciones en
insuficientes.

Cierre/apertura

Alargar las deceleraciones haciendo
una programacién completa de la
automacion.

La automacién durante el movimiento
invierte el movimiento sin motivo
alguno.

Fuerza demasiado baja (encuentro con
un obstdculo ficticio).

Comprobar que en el recorrido de las
hojos no haya obstéculos, como
piedras o asfalto levantado y aumentar
la fuerza estatica de los motores.

Incorrecta lectura del movimiento del
motor Domo.

Controlar que el cable de alimentacién
del motor no se haya alargado o
modificado.
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