ELEKTRONISCHES STEUERGERAT 24Vdc FUR FLUGELTORE

BETRIEBSANLEITUNGEN — MONTAGEVORSCHRIFTEN

1. ALLGEMEINE DATEN
Diese 24Vdc-Steuereinheit fur Flugeltore bietet hohe Leistungen und zahlreiche Einstellungsméglichkeiten mit Abbremsungen beim
Offnen und SchlieBen, der Méglichkeit zur Steuerung von einem oder zwei Motoren, der Steuerung der Endschalter beim Offnen und
SchlieBen sowie der Steuerung von zwei GATECODER.
Eine technisch hoch entwickelte elektronische Steuerung Uberwacht standig die Leistungsleitungen und sperrt die Steuereinheit bei
Stérungen, die die FunktionstUchtigkeit der elektronischen Kupplung beeintrachtigen kénnen.
Die Parameter und Betriebslogiken werden auf einem praktischen Display eingestellt und angezeigt, auf dem wdahrend des Normalbetriebs
der Zustand des Tors abgelesen werden kann. Die Einstellung der Betriebszeiten erfolgtim Selbsterlernungsverfahren in der Programmierphase.
Das abgedichtete Gehduse ist fur die Aufnahme der Steuereinheit, des Toroid-Transformators und der eventuellen Pufferbatterien (Extra)
mit den in der unten aufgefuhrten Tabelle angegebenen Eigenschaften und Abmessungen eingerichtet.

2. TECHNISCHE DATEN

Versorgungsspannung des Transformators

230/115 V~ (+6 -10%) - 50/60 Hz.

Versorgungsspannung der Steuereinheit

24 V~ (+6 -10%) - 50/60 Hz.

Leistungsaufnahme

3 W

Max. Last Motor

70 W x2

Max. Last Zubehér

24Vdc 500mA

Maximale Belastung Blinkleuchte / Serviceleuchte

24Vdc 15W max.

Temperatur am Aufstellungsort

-20°C +50°C

Schmelzsicherungen

4

Betriebslogiken

Automatikbetrieb/Automatikbetrieb
Schrittbetrieb/Halbautomatik/Halbautomatik
Schrittbetrieb/Mehrfamilienhduser-Betrieb

Dauer Offnungs-/SchlieBvorgang

Selbstlernverfahren in der Programmierphase

Pausenzeit Selbstlernverfahren in der Programmierphase
Schubkraft Vier Stufen, einstellbar Uber das Display
Abbremsungen beim Offnen und SchlieBen

Eingdnge auf der Klemmenleiste

Versorgung 24V~ / Versorgung der Batterien / Encoder / vollstandige
Offnung / FuBgdngerdffnung / Sicherheitsvorrichtungen beim
Offnen/SchlieBen / Stopp / Endschalter beim Offnen/SchlieBen

Stecker fir Funksteuerung

Schnellstecker 5 Stiften

Ausgdnge auf der Klemmenleiste

Versorgung 24Vdc-Zubehér / 24Vdc-Motoren / 24Vdc-
Serviceleuchte-Blinkleuchte / 12Vdc/~ - Elekiroschloss

Abmessungen der Karte

165 x 130 mm.

Daten des Toroid-Transformators 230 V~

Prim. 230V~ / Sek. 22V~ / 120VA

Daten des Toroid-Transformators 115 V~

Prim. 115V~ / Sek. 20V~ / 120VA

Daten der Extra-Batterien
Daten des AuBengehduses

12V -4 Ah / Abm. 90 x 70 x 108 mm.
305 x 225 x 125 mm. - IP55

ACHTUNG: Je nach Netzspannung kénnen unterschiedliche Ausgangswerte auf der 24V-Spannung vorliegen. Vor der Inbetriebnahme
muss stets die Ausgangsspannung des Transformators Uberprift werden. Diese darf 26V sowohl bei 230V-Versorgung als auch bei
115V-Versorgung nicht liberschreiten. Die Spannung muss im Leerbetrieb gemessen werden, d.h. bei gespeistem, von der Karte
abgetrenntem Transformator.

3. EINRICHTUNGEN
Achtung: Fur die Sicherheit der Personen miissen alle in diesem Handbuch enthaltenen Hinweise und Anweisungen befolgt werden.
Die falsche Montage oder die unsachgemdBe Anwendung des Produkts kénnen schwere Personenschdaden verursachen.

Sicherstellen, dass vor der Anlage ein angemessener Differentialschalter gemd den geltenden Vorschriffen eingebaut ist und auf der
Versorgungsleitung einen allpoligen Schutzschalter einbauen.

FUr die Verlegung der Stromkabel geeignete Rohre und/oder Schlduche verwenden.

Die Anschlusskabel des Zubehdrs mit Niederspannung stets von den Versorgungskabeln mit 115/230 V~ trennen.

Die Hochstidnge der Versorgungskabel zwischen Steuereinheit und Motoren darf 10 m nicht Gberschreiten, wobei Kabel mit einem

Querschnitt von 2,5 mm? einzusetzen sind.
Fur die Befestigung der verschiedenen Komponenten im Inneren des abgedichteten Gehduses sind folgende
Schritte vorzunehmen:

1. Den Halter fur den Toroid-Transformator mit 3 selbstschneidenden Schrauben @4.2x13 (mitgeliefert) an der

Position A befestigen. Dabei sind die mitgelieferten Distanzsticke zwischen den Transformatorhalter und “ ,I

die Fihrungen des abgedichteten Gehd&uses zu setzen. qee=e ® d
2. Den Transformator mit 2 Schellen (mitgeliefert) an der Halterung befestigen. A B
3. Wenn der Einsatz von Pufferbatterien vorgesehen ist, den entsprechenden Halter mit 4 selbstschneidenden de e ® b

Schrauben @3.5x9.5 (mitgeliefert) an der Position B in den Kreuzungséffnungen der Fihrungen des Gehduses ] ||
befestigen. q

Anmerkung: Die GroBe des Halters ist so bemessen, dass zwei Batterien (nicht im Lieferumfang enthalten) | ®0 ® =
mit den in der Tabelle des Abschnitts 2 angegebenen Eigenschaften und MaBen aufgenommen werden
kénnen.

= @ L] =
4. Die Batterien auf dem Halter positionieren und mit den Kunststoffschellen befestigen. o —|
5. Die Steuereinheit mit 4 selbstschneidenden Schrauben @4.2x13 (mitgeliefert) an der Position C befestigen v v
und die mitgelieferten DistanzstUcke zwischen die Steuereinheit und die Fihrungen des Gehduses setzen.
Abb. 1
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4. ANSCHLUSSE UND BETRIEBSWEISE

4.1. KLEMMENLEISTE CN1
4.1.1.22V-Versorgung
Klemmen ,VAC-VAC". Eingang, an den der Nebenstromkreis des Transformators 24V-50/60 Hz anzuschlieBen ist. Die Versorgung Uber den
Transformator wird durch das Aufleuchten der LED ,ALIM” unterhalb der Klemmenleiste angezeigt.
4.1.2. Batterien
Klemmmen ,+BATT - -BATT". An diese Klemmen die Versorgungskabel der Pufferbatterien (Extra) anschlieBen. Die Steuereinheit ist so
eingerichtet, dass sie mit zwei Pufferbatterien mit den in der Tabelle im Abschnitt 2 enthaltenen Mindesteigenschaften funktionieren
kann. Wahrend des Normalbetriebs behdlt die Steuereinheit die Ladung der Batterien bei. Diese treten in Funktion, wenn die Versorgung
am Transformator ausfallt.
Anmerkung:
« Die Versorgung nur Uber Batterien gilt als Notfall, die Anzahl der méglichen Bewegungen steht in Zusamsnmenhang mit der Qualitat der
Batterien, dem Aufbau des zu bewegenden Tors und dem Zeitraum, der seit dem Ausfall der Netzversorgung verstrichen ist usw.
« Die Polaritat der Batterien beachten.
4.1.3. Zubehor
Klemmen "+24V - -24V". An diese Klemmen werden die Versorgungskabel des Zubehdrs angeschlossen.
Anmerkung:
« Die Hochstbelastung des Zubehérs darf 500 mA nicht Uberschreiten.
« Der Ausgang dieser Klemmen erfolgt im Gleichstrom, die Polaritét des Zubehors beachten.
4.1.4.Erde
Klemme , =".An diese Klemme wird das Kabel fir die Erdung der Steuereinheit angeschlossen.
Anmerkung:
< FUr einen reibungslosen Betrieb der Steuereinheit muss dieser Anschluss unbedingt ausgefuhrt werden.

4.2. KLEMMENLEISTE CN2

4.2.1. Getriebemotor 1
Klemmen ,APM1 - CHM1". Bei Anwendungen mit Doppelflugel ist an diese Klemmen der Getriebemotor anzuschlieBen, der auf dem
Fligel montiert ist, der sich als erster bewegen soll. Bei Anwendungen mit einem Torflugel muss der Getriebemotor an diese Klemmen
angeschlossen werden. Die Hochstbelastung des Getriebemotors darf 70W nicht GUberschreiten.

4.2.2. Getriebemotor 2
Klemmen ,APM2 - CHM2". Bei Anwendungen mit Doppelfliigel ist an diese Klemmen der Getriebemotor anzuschlieBen, der auf dem
Fldgel montiert ist, der sich als letzter bewegen soll. Bei Anwendungen mit einem Torflugel ist an diese Klemmen nichts anzuschlieBen. Die
Héchstbelastung des Getriebemotors darf 70W nicht Uberschreiten.

4.2.3. Elektroschloss
Klemmen ,ELS — ELS”. An diese Klemmen wird das eventuelle Elekiroschloss mit 12Vdc/~ -Versorgung angeschlossen. Zur Erleichterung
der Freigabe des Elektroschlosses kann durch die Aktivierung des Parameters ,,F* der DruckstoB eingeflgt werden (siehe Abschnitt 9).
Anmerkung:

« Bei Anwendungen mit Doppelfligel muss das Elektroschloss auf demselben Fligel des Getriebemotors 1 montiert werden.

4.2.4. Blinkleuchte / Serviceleuchte
Klemmmen ,LAMP - LAMP". An diese Klemmen kénnen sowohl eine Blinkleuchte als auch eine Serviceleuchte angeschlossen werden,
beide mit 24Vdc-Versorgung, max. 15 W. Der Betrieb dieses Ausgangs wird durch den Parameter ,6" — sieche Abschnitt 9 — angewdnhlt.

Funktionsweise der Blinkleuchte:
Im Normalbetrieb fuhrt die Blinkleuchte ein Vorblinken mit Dauerlicht von 1,5 Sekunden sowohl beim Offnen als auch beim SchlieBen
durch. Bei gedffnetem Tor, wenn die Sicherheitsvorrichtungen beim SchlieBen belegt werden, blinkt die Blinkleuchte, um darauf hinzuweisen,
dass Vorgdnge im Bewegungsbereich des Tors erfolgen. Empfohlen wird der Anschluss der Blinkleuchte vor der Programmierung, da diese
deren Phasen signalisiert. Eine Blinkleuchte mit Dauerlicht verwenden, das Blinken wird durch die Steuereinheit gesteuert.

Funktionsweise der Serviceleuchte:
Die Serviceleuchte bleibt fur einen festgelegten Zeitraum von 90 Sekunden nach dem OPEN-Impuls eingeschaltet und erlischt danach.
Eine Lampe mit 24V-Versorgung max. 15 W verwenden.

4.3. KLEMMENLEISTE CN3

4.3.1. Endschalter beim SchlieBen Motor 1
Klemmen ,COMF - FCC1". Ruhekontakt. Dieser Kontakt I6st mit der Sperre der SchlieBbewegung des Motors 1 aus. Der Zustand dieses
Eingangs wird von der LED FCC1 signalisiert.

4.3.2. Endschalter beim Offnen Motor 1
Klemmen ,COMF - FCAT1". Ruhekontakt. Dieser Kontakt I1&st mit der Sperre der Offnungsbewegung des Motors 1 aus. Der Zustand dieses
Eingangs wird von der LED FCAT1 signalisiert.

4.3.3. Endschalter beim SchlieBen Motor 2
Klemmmen ,COMF - FCC2". Ruhekontakt. Dieser Kontakt 16st mit der Sperre der SchlieBbewegung des Motors 2 aus. Der Zustand dieses
Eingangs wird von der LED FCC2 signalisiert.

4.3.4. Endschalter beim Offnen Motor 2
Klemmen ,COMF - FCA2". Ruhekontakt. Dieser Kontakt 16st mit der Sperre der Offnungsbewegung des Motors 2 aus. Der Zustand dieses
Eingangs wird von der LED FCA2 signalisiert.
Anmerkung:

« Wenn kein Endschalter eingesetzt wird, mussen die Eingénge Uberbruckt werden.
« Die Endschalter kdnnen nicht als Anfang des Abbremswegs eingesetzt werden.

4.3.5. Encoder Motor 1
Klemme ,ENCT1". An diese Klemme muss das Signal vom Encoder angeschlossen werden, der auf dem Getriebemotor 1T montiert ist. Fur
die Funktionsweise des Encoders und seine Aktivierung siche Abschnitt 6. Wenn kein Encoder eingesetzt wird, muss der Eingang nicht
Uberbruckt werden.

4.3.6. Encoder Motor 2
Klemme ,ENC2'". An diese Klemme wird das Signal des Encoders angeschlossen, der auf dem Getriebemotor 2 montiert ist. Flr die
Funktionsweise des Encoders und seine Aktivierung siche Abschnitt 6. Wenn kein Encoder eingesetzt wird, muss der Eingang nicht Gberbrickt
werden.
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DEUTSCH

Achtung: Bei Anwendungen mit zwei Motoren muss der Encoder auf beiden Motoren installiert werden.

4.4. KLEMMENLEISTE CN4
4.4.1. Volistandige Offnung
Klemmen ,COM - OPEN A", Arbeitskontakt. An diese Klemmen einen beliebigen Impulsgeber (z.B. Taste, SchlUsselschalter usw.) anschlieken,
der beim SchlieBen eines Kontakts einen Impuls fir das volistandige Offnen oder SchlieBen des Tors erzeugt. Seine Betriebsweise wird durch
den Betriebsparameter ,D” siche Abschnitt 9 festgelegt.
Anmerkung:
« Ein Impuls fur die vollsténdige Offnung hat stets Vorrang vor der FuBgangerdffnung.
« Fur den Anschluss mehrerer Impulsgeber sind die Vorrichtungen parallel zu schalten.
4.4.2. FuBgdngeroffnung
Klemmen ,COM - OPEN B". Arbeitskontakt. An diese Klemmen einen beliebigen Impulsgeber (z.B. Taste, SchlUsselschalter usw.) anschlielen,
der beim SchlieBen eines Kontakts einen Impuls zum teilweisen Offnen oder SchlieBen des Tors erzeugt. Bei Anwendungen mit Doppelfligel
entspricht die FuBgangerdffnung der volistandigen Offnung des Torfligels 1; bei Anwendungen mit nur einem Torfligel entspricht die
FuBg&ngerdffnung etwa 30% der gespeicherten volisténdigen Offnung.
Anmerkung:
« Ein Impuls fur die vollstandige Offnung hat stets Vorrang vor der FuBgéngerdffnung
« Fur den Anschluss mehrerer Impulsgeber sind die Vorrichtungen parallel zu schalten.
4.4.3. Stopp
Klemmmen ,COM -STOP”. Ruhekontakt. An diese Klemmen eine beliebige Sicherheitsvorrichtung (z.B. Druckwdchter, Leiste, usw.) anschlieBen,
die beim Offnen eines Kontakts den unmittelbaren Stillstand des Tors bewirkt und alle automatischen Funktionen deaktiviert. Der Zustand
dieses Eingangs ist durch die LED , STOP” signallisiert. Lediglich durch einen spateren Offnungsimpuls - volistandige Offnung oder Teiléffnung
— nimmt das Tor den gespeicherten Zyklus wieder auf.
Anmerkung:
« Wenn keine STOPP-Vorrichtungen angeschlossen werden, muss der Eingang Uberbrickt werden.
« FUr den Anschluss mehrerer STOPP-Schaltungen sind die Vorrichtungen in Reihe zu schalten.
4.4.4. Sicherheitsvorrichtungen beim SchlieBen
Klemmen ,COM - FSW CL". Ruhekontakt. An diese Klemmen eine beliebige Sicherheitsvorrichtung anschlieBen (z.B. Photozelle, Leiste,
Druckwdchter usw.), die beim Offnen eines Kontakis auf die SchlieBbewegung des Tors wirkt und die Umkehrung bis zum mechanischen
Anschlag oder zum Endschalter beim Offnen bewirkt. Der Zustand dieses Eingangs wird von der LED ,FSW-CL" angezeigt.
4.4.5. Sicherheitsvorrichtungen beim Offnen
Klemmen ,COM - FSW OP”. Ruhekontakt. An diese Klemmen eine beliebige Sicherheitsvorrichtung anschlieBen (z.B. Photozelle, Leiste,
Druckwdchter usw.), die beim Offnen eines Kontakts auf die Offnungsbewegung des Tors wirkt und den unverziglichen Stopp bewirkt,
Nach der Wiederherstellung der Sicherheitsvorrichtung nimmt das Tor den gespeicherten Zyklus wieder auf. Der Zustand dieses Eingangs
wird von der LED ,FSW-OP” angezeigt.
Anmerkung:
« Wenn keine Sicherheitsvorrichtungen angeschlossen werden, mussen die Eingdnge Uberbrickt werden.
< FUr den Anschluss mehrerer Sicherheitsvorrichtungen sind die Vorrichtungen in Reihe zu schalten.

5. EINSETZEN DER EMPFANGERKARTE FUR DIE FUNKSTEUERUNG
Die Steuereinheit ist fur die Aufnahme eines 5-pin Funkempfdnger-Moduls eingerichtet. Vor der Montage die Stromversorgung unterbrechen
und das Modul in den entsprechenden Stecker CN5 auf der Steuereinheit einfUhren.
ACHTUNG: Um den Empfdnger nicht zu beschadigen und somit die Funktionstiichtigkeit unwiderruflich zu beeintrdchtigen, muss dieser
unter Beachtung der im Abschnitt 13 (Anschlussplan) angegebenen Richtung eingesetzt werden.
Dann sind die Anleitungen des Funkempfdangers fur die Speicherung der Funksteuerung zu befolgen.

6. BETRIEB MIT ENCODER ODER AMPEROMETRISCHER BETRIEB

Die Steuereinheit verfugt Uber 4 DIP-SWITCH, die die Anwahl des amperometrischen Betriebs oder des Betriebs mit Encoder ermdglichen.
Der Betrieb mit Encoder gewdhrleistet eine hdhere Sicherheit bei der Erfassung von Hindernissen und eine bessere Wiederholbarkeit der
Abbremsungsstelle. .

Anmerkung: Der Betrieb mit Encoder erfordert mechanische Anschldge oder Endschalter sowohl beim Offnen als auch beim SchlieBen.
Fdr die Anwahl des Betriebs mit Encoder mussen die DIP-SWITCH 1 und 2 auf ON und die DIP-SWITCH 3 und 4 auf OFF gestellt werden (Abb.
02).

FUr die Anwahl des amperometrischen Betriebs mussen die DIP-SWITCH 1 und 2 auf OFF und die DIP-SWTICH 3 und 4 auf ON gestellt werden
(Abb.03).

ACHTUNG: Fur die korrekte Programmierung der Steuereinheit muss dieser Vorgang vor der Programmierung der Steuereinheit ausgefiihrt

werden, da er deren Funktionsweise grundlegend dndert.

Betrieb mit Encoder Amperometrischer Betrieb
ON ON
5 lampero 3 lamPERO
2 evcoord |00 | [Zoncoom 1011
8 ENCODER( 7 5 3 4 [o) ENCODER| ¥ 3" 3 7
Abb. 2 Abb. 3
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7. KONTROLL-LEDs

LED EIN AUS

ALIM Speisung lber Toroid-Transformator Keine Speisung oder Speisung Uber Batterien
FCC1 Endschalter beim SchlieBen Motor 1 frei Endschalter beim SchlieBen Motor 1 belegt
FCA 1 Endschalter beim Offnen Motor 1 frei Endschalter beim Offnen Motor 1 belegt
FCC 2 Endschalter beim SchlieBen Motor 2 frei Endschalter beim SchlieBen Motor 2 belegt
FCA 2 Endschalter beim Offnen Motor 1 frei Endschalter beim Offnen Motor 2 belegt
STOP Stopp-Befehl nicht aktiviert Stopp-Befehl aktiviert
FSW-CL Sicherheitsvorrichtung beim SchlieBen frei Sicherheitsvorrichtung beim SchlieBen belegt
FSW-OP Sicherheitsvorrichtung beim Offnen frei Sicherheitsvorrichtung beim Offnen belegt

Anmerkung:

« Fett gedruckt ist der Zustand der LED bei geschlossenem Tor, gespeister Steuereinheit und beiden Endschaltern installiert.

« Wenn keine Endschalter verwendet werden, sind die entsprechenden Kontakte zu Uberbricken, die LED FCC1 - FCA1 - FCC2 - FCA2
mussen aufleuchten.

« Wenn keine STOPP-Vorrichtung eingebaut wird, muss der Eingang uUberbrickt werden, die STOPP-LED muss aufleuchten.

8. BETRIEBSWEISE DES DISPLAYS
Die Steuereinheit ist mit einem praktischen Display zur Anzeige der Betriebsparameter und zu deren Programmierung ausgestattet.
Wdahrend des Normalbetriebs wird auf dem Display auBerdem standig der Zustand des Tors angezeigt.
Wdahrend der Anzeige und der Einstellung der Betriebsparameter erscheint links auf dem Display der — —
ausgewdhlte Parameter und rechts der eingestellte Wert. In der Abb. 04 ist ein Beispiel fur die Anzeige des I I I
Parameters ,A” mit dem Wert ,2" angegeben. — I —
I 1
Abb. 4

Wdahrend des Normalbetriebs erscheint der Zustand des Tors auf dem Display. Die angezeigten Werte sind in der nachfolgenden Tabelle
aufgefuhrt:

ANG‘;E;ITGTER ZUSTAND DES TORS
- - Tor in Ruhestellung
'I:Il’l:l Tor &ffnet sich
,': - Tor offen in Pause (nur bei eingeschalteter automatischer erneuter SchlieBung, siehe nachfolgender Abschnitt)
A Tor schlie®t sich

9. EINSTELLUNG DER BETRIEBSPARAMETER

Anmerkung: Vor dem Beginn der Einstellungsphase der Betriebsparameter muss die Betriebsweise der Steuereinheit, d.h. mit oder
ohne Encoder (sieche Abschnitt 6) ausgewdahlt werden.
Um die Einstellung der Parameter aufzurufen, sind die nachfolgenden Anweisungen zu befolgen:
1- Wenn alle erforderlichen Anschlusse vorgenommen sind, die Anlage mit Strom versorgen und sicherstellen, dass alle Kontroll-LED sich
in dem im Abschnitt 7 angegebenen Zustand befinden.
2- Am Display erscheint der Wert , - - ",
3- Die Taste P2 so lange drucken, bis am Display der Name und der Wert des ersten Parameters erscheinen.
4- Zur Anderung des Werts des Parameters die Taste P1 driicken.
5- Fur den Ubergang zum ndachsten Parameter die Taste P2 driicken.
6- 60 Sekunden nachdem keine Taste gedrlckt wurde, beendet die Steuereinheit den Einstellmodus. Der Einstellmodus kann durch das
Abrollen aller Parameter mit Hilfe der Taste P2 manuell beendet werden. Wenn am Display der Wert , - - angezeigt wird, wurde der
Normalbetrieb wieder aufgerufen.
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DEUTSCH

In der nachfolgenden Tabelle sind die verschiedenen Parameter und die entsprechenden Werte, die zugewiesen werden kénnen,
zusammengefasst.

DISPLAY BESCHREIBUNG

Einstellung der Empfindlichkeit der elektronischen Kupplung

,’_’ ,’ Minimale Motorkraft

-
= = |Mittet-niedrige Motorkraft
= 3 |Mittel-hohe Motorkraft

N

= 4 |Hohe Motorkraft

Verzégerung Fliigel 2: Mit diesem Parameter wird die Zeit der Phasenverschiebung der beiden Flugel ausgewdhlt

,’:, ,’ 1,5 Sekunden Phasenverschiebung

,’:, ,:’ 3 Sekunden Phasenverschiebung
,’:, :_,' 6 Sekunden Phasenverschiebung
,’—, L} 10 sekunden Phasenverschiebung

Automatische erneute SchlieBung: Mit dieser Funktion wird das automatische erneute SchlieBung des Tors ein- bzw. ausgeschaltet

-
A

Aus

i
-~|C

Ein

=

Betriebsweise der Schaltung OPEN A: Diese Funktion bestimmt die Verhaltensweise der Taste OPEN A (volistandige Offnung)

= 7} |Offnen / schiegen / Offnen ...

— | |Offnen / Stopp / Schiieten / Stopp / Offnen .....

Mehrfamilienhéuserfunktion: Wenn diese Funktion eingeschaltet wird, wird wahrend des Offnens des Tors der Start-Befehl gehemmt
E 0 |
=) e

DruckstoB: Durch das Einschalten dieser Funkfion bei jedem OPEN-Impuls Iauft der Torfligel, auf dem das Elektroschloss montiert ist,
einige Sekunden lang mit einer SchlieBbewegung an. Dies dient dazu, die Freigabe des Elektroschlosses zu erleichtern.

F O |
=

Serviceleuchte / Blinkleuchte: Mit diesem Parameter kann die Art des Ausgangs von den Klemmen LAMP - LAMP als Blinkleuchte
und Serviceleuchte ausgewdahlt werden.

I 00 |Binkieuchte
,'__, ,’ Serviceleuchte (90 Sekunden lang aktiv)

Anteil Abbremsungsstelle: Mit diesem Parameter wird die Ldnge des abgebremsten Wegs eingestellt, wobei zwischen zwei
festgesetzten Werten ausgewdhlt werden kann.

,’—,' ,’__,' 10% der maximalen gespeicherten Offnung

= I |20% der maximalen gespeicherten Offnung

Geschwindigkeit wahrend der Abbremsung: Mit diesem Parameter kann die Geschwindigkeit des Motors wéhrend der Abbremsung
eingestellt werden, wobei zwei Werte zur Auswahl stehen.

-
A

1 Hoch

-

] Niedrig

Betrieb mit Endschalter: Mit diesem Parameter kann der Betrieb mit oder ohne Endschalter ausgewdhlt werden

s I} [Betrieb ohne Endschalter

~_

A Betrieb mit Endschalter

Anzahl der Motoren: Mit diesem Parameter wird die Art des Tors - mit einem oder mit zwei Fligeln - ausgewdnhlt.

,’_,' ,’ Tor mit einem Flugel, nur ein angeschlossener Motor
,’_,' ,:’ Tor mit zwei Fligeln, zwei angeschlossene Motoren
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DEUTSCH

Anmerkung:

« Vor Beginn der Programmierungsphase muss die Betriebsweise der Steuereinheit, d.h. mit oder ohne Encoder (sieche Abschnitt 6)
ausgewdhlt werden.

Wa&hrend der Programmierung speichert die Steuereinheit die mechanischen Endanschiage beim Offnen, beim SchlieBen und die
eventfuelle Pausenzeit vor der erneuten SchlieBung.

1- Die Getriebemotoren entriegeln und die Fligel auf die Halfte der Offnung positionieren und die Antriebe wieder sperren.

2- Die Steuereinheit mit Strom versorgen und sicherstellen, dass auf dem Display der Wert , - - * angezeigt wird.

3- Die Taste P2 so lange drlcken, bis auf dem Display der erste Parameter und der entsprechende Wert erscheinen.

4- Mit einer beliebigen an diesen Eingang angeschlossenen Vorichtung einen Befehl OPEN A geben; auf dem Display wird der Wert &= ~"
angezeigt und die Flugel starten die Bewegung. Die erste von den Flugeln ausgeflhrte Bewegung muss die SchlieBbewegung sein.
Wenn dies nicht erfolgt, muss die Bewegung des Tors mit einem Reset-Impuls durch die Berihrung der beiden PINS des JMP ,RESET”
angehalten oder die Stromversorgung unterbrochen werden. Danach sind die Dréhte der Motoren / des Motors, die die Offnungsbewegung
ausgefuhrt haben, miteinander auszutauschen. Die Programmierung ab Punkt 1 wieder aufnehmen.

5- Wenn dermechanische Anschlag beim SchlieBen erreicht ist, laufen die Getriebemotoren nach einer Pausenzeit von etwa 2 Sekunden
erneut mit einer Bewegung zur volistdndigen Offnung bis zum mechanischen Anschlag beim Offnen oder dem entsprechenden
Endschalter an.

6- Wenn die autfomatische ermeute SchlieBung nicht eingeschaltet wurde, ist die Programmierung beendet, ansonsten beginnt die
Steuereinheit die Zahlung der Pausenzeit.

7- Nach dem gewunschten Zeitraum einen neuen Impuls OPEN A geben und das Tor beginnt die SchlieBphase.

8- Wenn der Anschlag beim SchlieBen erreicht ist, ist die Programmierphase beendet und auf dem Display erscheint der Wert , -- ",

Anmerkung:

« Wahrend des gesamten Programmiervorgangs wird am Display der Wert ,A~" angezeigt.

« Wdahrend der gesamten Programmierung leuchtet die Blinkleuchte im Dauerlicht auf.

« Wdhrend des Programmiervorgangs ist die Bewegung der Fligel verlangsamt.

10. PROGRAMMIERUNG

11. BETRIEBSWEISE DER ELEKTRONISCHEN KUPPLUNG
Diese Vorrichtung ist von grundlegender Bedeutung fur die Sicherheit, wobei die Eichung im Laufe der Zeit ohne Verschlei® beibehalten
wird.
Die elektronische Kupplung ist sowohl beim SchlieBen als auch beim Offnen aktiv. Wenn sie auslést, wird die Bewegungsrichtung umgekehrt,
ohne die automatische erneute SchlieBung abzuschalten, wenn diese aktiv sein sollte.
Wenn die Vorrichtung bei der SchlieBbewegung mehrmals hintereinander auslost, positioniert sich die Steuereinheit auf STOP, wobei alle
automatischen Schaltungen ausgeschaltet werden. Mehrmaliges Ausldsen bedeutet ndmlich, dass das Hindernis weiterhin besteht und
alle weiteren Bewegungen gefdhrlich sein kénnten. Zur Wiederherstellung des Normalbetriebs ist ein Impuls OPEN A / OPEN B von Seiten
des Anwenders erforderlich.

12. SCHMELZSICHERUNGEN

SICHERUNG SCHUTZ SICHERUNG SCHUTZ SICHERUNG SCHUTZ SICHERUNG SCHUTZ

_ _ Versorgung _ _
F1=T10A Versorgung F2=T0.63A Zubehdr und F3=R0.63A Ausgang F4=R3.15A Ausgang

250V - 5x20 24V~ 250V - 5x20 ) 250V - 5x20 Blinkleuchte 250V - 5x20 Elektroschloss
Batterieladung
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13. ANSCHLUSSPLAN
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