——  EG-KONFORMITATSERKLARUNG ZU MASCHINEN

(gemal} EG-Richtlinie 89/392/EWG, Anhang ll, Teil B)

Hersteller: FAAC S.p.A.

Adresse: Via Benini, 1
40069 - Zola Predosa
BOLOGNA - ITALIEN

erklart hiermit, dali:

der Antrieb Mod. 961 B-E

e zumEinbauin eine Maschine oder mitanderen Maschinen zu einer Maschine
im Sinne der Richtlinie 89/392 EWG und deren Anderungen 91/368 EWG, 93/
44 EWG, 93/68 EWG vorgesehen ist.

= denwesentlichen SicherheitsbestimmungenfolgenderandererEG-Richtlinien
entspricht:

73/23 EWG und nachtragliche Anderung 93/68 EWG
89/336 EWG und nachtragliche Anderung 92/31 EWG sowie 93/68 EWG

und erklart auBerdem, daf3 die Inbetriebnahme solange untersagtist, bis die
Maschine, in welche diese Maschine eingebaut wird oder von der sie ein
Bestandtell ist, den Bestimmungen der Richtlinie 89/392 EWG sowie deren
nachtraglichen Anderungen entspricht.

Bologna, den 01. Januar 1997
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HINWEISE FUR DEN INSTALLATIONSTECHNIKER

ALLGEMEINE SICHERHEITSVORSCHRIFTEN

1) ACHTUNG! Zur personlichen Sicherheit sollten die Anleitungen in allen Teilen befolgt werden. Eine fehlerhafte
Installation bzw. Verwendung des Produkts kann zu schweren Verletzungen fuhren.

2) Vor Installation des hierin beschriebenen Produktes die Anleitungen aufmerksam durchlesen und aufbewahren.

3) Verpackungsstoffe (Kunststoff, Styropor usw.) stellen eine Gefahrenquelle fur Kinder dar und sind daher auflerhalb
ihrer Reichweite zu verwahren.

4) Die Installationsanleitungen fur kiinftigen Bedarf aufbewahren.

5) VorliegendesProduktist ausschlieflich furdenin dieser Dokumentation angegebenen Zweck entwickelt und gefertigt
worden. Nicht ausdriicklich erwé&hnte Einsatze kdnnen die Fehlerfreiheit des Produktes beeintrachtigen bzw. eine
Gefahrenquelle darstellen.

6) FAAC Spa lehnt jedwede Haftung bei unsachgemafem und bestimmungsfremdem Gebrauch des Antriebs ab.

7) Das Produkt nicht in Ex-Bereichen anwenden: Brennbare Gase oder Rauchemissionen sind ein schwerwiegendes
Sicherheitsrisiko.

8) Die mechanischen Bauelemente haben den Bestimmungen der Norm CEN pr EN 12650-1 und CEN pr EN 12650-2 zu
entsprechen. Im Hinblick auf das EG-Ausland miussen zur Gewahrleistung eines angemessenen Sicherheitsstands
auller den landeseigenen Bestimmungen ebenfalls die oben genannten Normen zur Anwendung kommen.

9) FAAC kann nicht fur die MiBachtung des technischen Stands bei der Herstellung der anzutreibenden Tore haftbar
gemacht werden, desto weniger fur die wahrend der Nutzung auftretenden Strukturverformungen.

10) Vor jeglichen Arbeiten an der Anlage unbedingt die Stromversorgung unterbrechen.

11) Das Versorgungsnetz des Antriebs ist durch einen allpoligen Schalter mit Kontakt6ffnungsabstand von mindestens 3
mm zu schitzen. Als Alternative kann ein 6A Schutzschalter mit allpoliger Unterbrechung verwendet werden.

12) Der elektrischen Anlage einen Fehlerstromschutzschalter mit 0,03A Ausldseschwelle vorschalten.

13) Den Erdschlul3 auf Wirksamkeit Gberprifen und anschlieBend mit dem Tor verbinden. Grin/gelbes Antriebskabel
ebenfalls erden.

14) Das eigensichere Einklemmschutz-System der Anlage mit Drehmomentiberwachung mufl stets durch andere
Sicherheitsvorrichtungen ergéanzt werden.

15) Mit den Sicherheiten (z.B. Lichtschranken, pneumatische Kontaktleisten usw.) werden Gefahrenbereiche vor
mechanischen Bewegungsrisiken wie Einklemmen, Mitreien und Scheren geschiitzt.

16) Zu jeder Anlage gehort auBerdem mindestens eine entsprechendes Warnschild an der Torkonstruktion und die unter
15) genannten Sicherheiten.

17) FAAC lehnt jegliche Haftung in punkto Sicherheit und korrekte Antriebsfunktion ab, falls die Anlage mit
Fremdkomponenten ausgeristet ist.

18) Zur Wartung ausschlielich FAAC-Originalteile verwenden.
19) Anderungen an Komponenten des Antriebssystems sind untersagt.

20) Der Installationstechniker soll samtliche Informationen zur Notentriegelung des Systems erteilen und dem Anwender
die dem Produkt beigestellten Anleitungen aushandigen.

21) Kinder oder Erwachsene sind wahrend des Betriebs vom Produkt fernzuhalten.

22) Funksteuerungen oderandere Impulsgeberdirfen nichtvonKindern gehandhabtwerden, damitkeine unbeabsichtigte
Bedienung des Antriebs erfolgt.

23) Der Anwender darf keine eigenméachtigen Reparaturen oder Eingriffe vornehmen, sondern damit ausschliefilich
Fachpersonal.

24) Alle weiteren, nicht ausdricklich in dieser Anleitung vorgesehenen MaRnahmen sind untersagt.
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BeiFAAC 961B-E handeltessich um einen elektromechanischen
Antrieb in kompakter Bauweise zur Offnungssteuerung von
Fligeltiren tber einen Gelenkarm. Der SchlieBvorgang der Tur
erfolgt durch ein Federsystem.

Der Antrieb ist wahlweise fir Sturz- bzw. Tureinbau ausgelegt.
Im Schutzgeh&use aus DruckguR-Aluminium findet ebenfalls
das elektronische Steuerger&t zur Programmierung und
Steuerung des Antriebssystems Platz.

Bei Stromausfall 1&8t sich die Tur von Hand 6ffnen (dricken
bzw. ziehen).

1. BESCHREIBUNG UND TECHNISCHE EIGENSCHAFTEN

FAAC 961 B - E

Tabelle 2: Technische Eigenschaften “Elektronisches Steuer-
gerat 960MP” + Programmiereinheit 961 B-E

Versorgungsspannung 230V~ (+6 -10%) - 50 (60) Hz
Zubehdrversorgung 24Vdc / 500 mA max.
ElektroschloRversorgung (SchlieRer/Offner) 24vdc / 0,5A max.

Standard-Betriebsarten (Wahlschalter) Offen /Automatik /Manuell (Nacht)
Einstellbare Betriebsparameter (Timmer) Offnungsgeschwindigkeit
SchlieRgeschwindigkeit - Zugkraft - Pausenzeit
Anwahlbare Betriebsparameter (Mikroschalter) Schliefschlag
Initialisierungsprozel Standard/Nichtstandard
Push and Go - Wabhischalter Betriebsarten (“0”)
Betriebsanzeigen Tur gedffnet/geschlossen -
Alarmanzeige Betriebsstorung -
ElektroschloRversorgung 24Vdc (SchlieRer/Offner) -
Zubehdrversorgung 24 Vdc -
Durchgangsanzeige (Gong) -
PC-AnschluBsignale - “Verriegelungssignale” -
Signale “zweifliigelige Tur”
Wabhlschalter Betriebsarten/CODIS (Option) -
Interne / Externe / Notsteuerung /
Sicherheit STOP / Sicherheit SCHLIESSEN

Klemmenbrett-Ausgange

Klemmenbrett-Eingange

1.1. EINSATZGRENZEN

Wichtiger Hinweis: Um einen ordnungsgemaéafen Einsatz des
Antriebs FAAC 961 B-E zu gewébhrleisten, darf die Tur das
Breiten-Gewichtsverhaltnis in Tabelle 3 nicht Uberschreiten.
Die maximale Turbreite betragt 1400 mm.

Das maximale Turgewicht wird durch den verwendeten
Antriebsarm beeinfluf3t.

Die je nach Antriebsarm unterschiedliche Sturztiefe (Tabelle 4)
muf zwecks vorschriftsmatiger Antriebsinstallation unbedingt

Abb. 1 eingehalten werden.

@ Kabelfihrung (8) Gleichstrommotor Tabelle 3: Einsatzgrenzen “Antrieb 961 B-E”
@ Stutzprofll ) @ Proglrammlefl?'nhe't %1 BE Fligelbreite Max. Fliigelgewicht | Max. Fliigelgewicht | Max. Fliigelgewicht
@ Elektronisches Steuergerat 960 MP Schiiefeder (mm) (kg) (kg) (kg)
@ Mikroschalter Positionskontrolle @ Schutzgehduse Drilck-Gelenkarm | Zug-Gelenkarm Gleitarm
@ Regelschraube Federspannung @ Wahlschalter Betriebsart
(&) Antriebswelle (3 seitenabdeckung (mal 2) 700 367 286
@) Ubertragungssystem 750 320 249

800 281 219

850 249 194 194
Tabelle 1: Technische Eigenschaften “Antrieb 961 B-E” 900 292 173 173
Versorgungsspannung 230V~ (+6 -10%) - 50 (60) Hz 950 199 155 155
Aufgenommene Leistung 100 W 1000 180 140 140
Aufnahme 05A 1050 163 127 127
Elektromotor 24 Vdc mit Encoder 1100 149 116 116
Abmessungen 530x100x104 (LxHXxT) 1150 136 106 106
Gewicht 10 kg 1200 125 97 97
AuBentemperatur -15+70°C 1250 115 90 90
Schutzart 1P 23 1300 107 83 83
Max. Fliigelabmessungen/-Gewicht s. Tabelle 3 (Abschnitt 1.1) 1350 99 77 77
Benutzungsfrequenz Dauerbetrieb 1400 92 71 71
Betrieb bei Stromausfall manuelle Offnung (driicken/ziehen) -

Federschiiefung Tabelle 4: Max. Sturztiefe
Ausbildung Antriebsarme * Driick-Gelenkarm
(Ausfiihrung flir Sturztiefe 0+125 mm)
« Driick-Gelenkarm Driick- Driick- Zug-Gelenkarm Gleitarm
(Ausfiihrung fur Sturztiefe 126+250 mm) mm Gelenkarm | Gelenkarm
 Zug-Gelenkarm « Gleitarm (Var. 02) (Var. 02)

Einklemmschutz-System serienmangig
Offnungswinkel 70+95° 0-125 126 - 250 0-160 0-160
Offnungszeit 3,5+10 s (einstellbar)
SchlieRzeit 6+13 s (einstellbar)
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2. ELEKTRISCHE AUSLEGUNG (Abb. 2a Standardanlage)

() Antrieb 961 B

@ Mikrowellen-Radar / passiver IR-Sensor

Schiiisselschalter fiir AuBenbereich 720 E (Steuerung SCHLUSSEL)
Tastenschalter NotschlieBung/Notéffnung

Programmiereinheit CODIS (Option)
Verriegelungs-Schiisselschalter CODIS (Option)

ElektroschloR 24Vdc

Abzweigkasten

Beim Tureinbau des Antriebs die elektrischen Anschlisse mit
Abzweigkasten und handelsiblichen Kabelrohren/
Verbindungen herstellen (Abb. 2b).
Hinweise: 1) Die Stromkabel in geeigneten Rohr-/
Schlauchleitungen verlegen
2) Anschlulkabel von KS-Zubeh6r und 230V
Versorgung zum Schutz vor Stérungen in
getrennten Hullen fuhren.

3. INSTALLATION DES ANTRIEBS

3.1 VORABPRUFUNGEN

Um eine einwandfreie Funktion des Antriebs sicherzustellen,
muf die Struktur der bestehendenTirfolgenden Anforderungen
entsprechen:

Breite und Gewicht nach Angaben in Tabelle 3 (Abschnitt 1.1)
max. Sturztiefe nach Angaben in Tabelle 4

robuste und steife Turflugelkonstruktion

perfekter Zustand der vorhandenen Turbander
leichtgangige, lineare und gleichméaRige Bewegung des
Flugels im gesamten Laufbereich

neutrales Verhalten der Tir im gesamten Laufbereich. Bei
Bewegungen in Offnungs- bzw. SchlieBstellung die
Ausrichtung der Tarbander Uberprifen

mechanische Endanschlage.

3.2 BEFESTIGUNG DES ANTRIEBS

1) Schutzgeh&ause (Abb. 3) und Seitenabdeckungen (Abb.
4) abnehmen.

Achtung: Vor Ausbau der Seitenabdeckung mitdem Wabhlschalter

der Betriebsarten den entsprechenden Steckverbinder vom

elektronischen Steuergerat 960MP trennen.

2) Je nach Installation des Antriebs (Sturz- bzw. Tureinbau) und
Armausbildung (Driick-, Zug- oder Gleitarm) die betreffende
Montagelbersichteinsehenund die erforderlichenBohrungen
zur Befestigung von Antrieb und Arm ausfuhren.

Hinweis: Die mittleren Befestigungsbohrungen des Antriebs sind

auBermittig angeordnet (vgl. Montageibersichten) und gestatten

somit den Antriebseinbau im vorgeschriebenen Drehsinn.

Die verfugbaren Montagetbersichten sind:

®
@
®
©®©
)

Ubersicht A: STURZEINBAU (DRUCK-GELENKARM) Offnung nach
auBen

Ubersicht B: TUREINBAU (DRUCK-GELENKARM) Offnung nach
innen

Ubersicht C: STURZEINBAU (ZUG-GELENKARM) Offnung nach
innen

Ubersicht D: STURZEINBAU (GLEITARM) Offnung nach innen

3) Den Antrieb anhand der sechs mitgelieferten M6
Schrauben und Scheiben befestigen.
Achtung:
- An der Einbaustruktur des Antriebs (Sturz bzw. Tur) sind nur
geringfiigige Verformungen zulassig.

- Der Antrieb muf} parallel zum Boden befestigt werden.
Hinweis: Bei Einsatz des Gleitarms den Antriebsarm vor dem
Sturzeinbau des Antriebs montieren (vgl. Abschnitt 3.3.3).

3.3 EINBAU DER ANTRIEBSARME

3.3.1 EINBAU DES DRUCK-GELENKARMS (Abb. 5)
1) Die Tar schlieBen.
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2) Die Arme (1, 2) gem. Abb. 5 anhand der Verbindung (3)
manuell entkuppeln.
3) Den Arm (1) Uber die mitgelieferte Wellenverlangerung

und Schraube (4) (Abb.5) ander Antriebswelle festmachen.
Den Arm rechtwinklig an die geschlossene Tur befestigen.

Hinweis: Bei gréBerem Abstand zwischen Antrieb und Arm die
als Zubehor (s. Ubersichten A/B) erhaltlichen hdheren
Wellenverlangerungen verwenden.

4) Die Platte (5) des Arms (2) mit den zwei mitgelieferten M6
Schrauben und den Scheiben an die Tur bzw. den Sturz
anbringen (Abb. 5). Die Installationsmalle sind in den
Ubersichten A/B verzeichnet.

Die Fixierschraube (6) lockernund die beiden Arme anhand
der Verbindung (3) miteinander kuppeln (Abb. 5).

Den Arm (1) soweit verdrehen, bis der Arm (2) gem. Abb. 5(a-
b) rechtwinklig zur geschlossenen Tur bzw. zum Sturz steht.
Hierzu das Distanzelement (7) auf dem Arm (2) verschieben.
Die Fixierschraube (6) der beiden Arme festziehen.
Die Lange von Arm (2) ist in den entsprechenden
Montageibersichten angegeben. Ggf. das vom Gelenk
Uberstehende Armstiick abschneiden und die freiliegenden
Enden mit den mitgelieferten Stdpseln abdecken (Abb. 5).
Durch manuelle Bewegung Utberprifen, ob sich die Tur
ganz,d.h. biszuden mechanischen Endanschlagen, 6ffnen
und schliefen laRt. Falls die Tur nicht richtig schliefit, die
Ruckholfeder gemaR den Angaben im betreffenden
Abschnitt 10 nachstellen.

Wichtig: Es darf keine gegenseitige Beriihrung der beiden
Antriebsarme stattfinden.

Hinweis: Bei 90° Offnungswinkel kann auf die Installation des
entsprechenden mechanischen Endanschlags verzichtet
werden (Mikroschalter Nr. 2 auf OFF - s. Abschnitt 5).

3.3.2 EINBAU DES ZUG-GELENKARMS (Abb. 6)

5)

6)

7

8)

1) Die Tar schlieBen.

2) Die Arme (1, 2) gem. Abb. 6 anhand der Verbindung (3)
manuell entkuppeln.

3) Den Arm (1) Uber die mitgelieferte Wellenverlangerung

und Schraube (5) (Abb. 6) ander Antriebswelle festmachen.
Den Arm parallel an die geschlossene Tur befestigen.

Hinweis: Bei gréBerem Abstand zwischen Antrieb und Arm die
als Zubehor (s. Ubersicht C) erhaltlichen hdheren
Wellenverlangerungen verwenden.

4) Die Platte (6) des Arms (2) mit den zwei mitgelieferten M6
Schrauben und den Scheiben an die Tur anbringen (Abb.
6). Die InstallationsmaRe sind in der Ubersicht C verzeichnet.
Die Fixierschrauben (7) lockern und den Anschluf} (8) auf
dem Arm (4) verschieben, um das in der Ubersicht C
angegebene Mall D anzufahren. Danach die
Fixierschrauben (7) festziehen.

Die Schraube (9) lockern und die beiden Arme anhand
der Verbindung (3) miteinander kuppeln (Abb. 6).

Den Arm (1) gem. Abb. 6(a) bis zum Abstand von 83 mm
zum Sturz verdrehen. Daraufhin die Fixierschraube (9) der
Arme arretieren.

Ggf.dasvom Gelenk liberstehende Armstiick abschneiden
und die frei liegenden Enden mit den mitgelieferten
Stopseln abdecken (Abb. 6)

Durch manuelle Bewegung Utberprifen, ob sich die Tur
ganz,d.h. biszuden mechanischen Endanschlagen, 6ffnen
und schliefen laRt. Falls die Tur nicht richtig schliefit, die
Ruckholfeder gemaR den Angaben im betreffenden
Abschnitt 10 nachstellen.

Wichtig: Es darf keine gegenseitige Beriihrung der beiden
Antriebsarme stattfinden.
3.3.3 EINBAU DES GLEITARMS (Abb. 7)

1) Den Arm (1) Uber die mitgelieferte Wellenverlangerung
und Schraube (2) (Abb. 7) ander Antriebswelle festmachen.
Den Arm gem. Abb. 7(a) 45° nach auBen befestigen.

5)

6)

7

8)

Hinweis: Bei gréBerem Abstand zwischen Antrieb und Arm die
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als Zubehor (s. Ubersicht D) erhaltlichen hdheren
Wellenverlangerungen verwenden.

Achtung: Den Arm (1) vor dem Sturzeinbau des Antriebs an der
Antriebswelle befestigen (Abb. 7).

2) Die Rolle (3) in die Lauffuhrung (4) einsetzen (Abb. 7).

3) Den Arm (1) gem. Abb. 7(b) von Hand nach innen ziehen
und die Lauffihrung (4) mit zwei M6 Schrauben an der
geschlossenen Tiir befestigen, vgl. Ubersicht D.

4) Durch manuelle Bewegung Uberprufen, ob sich die Tar

ganz,d.h. biszuden mechanischen Endanschlagen, 6ffnen
und schlieen laRt. Falls die Tur nicht richtig schliefit, die
Ruckholfeder gemaR den Angaben im betreffenden
Abschnitt 10 nachstellen.

4. INBETRIEBNAHME

1) Daselektronische Steuergerat960MP gem. Angabenunter
Abschnitt 6 elektrisch anschliefen. Die Kabel hierbeidurch
die entsprechende Fuhrung (Abb. 1 - Pos. 1) gem. Abb. 8
einziehen.

Die beiden Seitenabdeckungen befestigen und den
Wahlschalter der Betriebsarten anschlielBen.
Die Seitenabdeckung mit Wahlschalter kann beliebig
rechts bzw. links angebracht werden. Fur den
Kabeldurchgang wird auf Abb. 8 verwiesen.

Den Wahlschalter der Betriebsarten (Abb. 1 - Pos. 12) auf
Stellung 1 (Logik AUTOMATIK) setzen.

Samtliche Mikroschalter der Programmiereinheit (Abb. 10)
mussen auf OFF stehen.

Wichtiger Hinweis: Bei Installation von Zug-Gelenkarmen bzw.
Gleitarmen oder bei Offnungswinkeln iber 90° das System erst
dann versorgen, wenn der Mikroschalter Nr. 2 auf ON gesetzt ist.

2)

3)

4)

5) Die Tur in SchlieRstellung bringen.

6) Den Antrieb versorgen. Ein Summer bestatigt dies durch
ein Tonzeichen.

7) Die LED 5V auf der Programmiereinheit muf? aufleuchten

(Abb. 9).

8) Nach dieser Initialisierungsphase den Zustand der Led-
Anzeigen auf der Programmiereinheitgem. den Hinweisen
in Tabelle 5 Gberprifen.

Tabelle 5: Led-Funktion fur die Betriebsanzeige

LED EIN AUS

5V Logik versorgt Logik nicht versorgt

0K Steuerung aktiviert Steuerung nicht aktiviert
Sl Sicherheiten Arbeitszustand Sicherheiten Ruhezustand

Hinweis: In Fettdruck die Led-Funktion bei geschlossener Tir in
Ruhezustand.

4.1. INITIALISIERUNGSPROZESS

In dem bei der Versorgung des Systems stattfindenden
Initialisierungsprozell erfolgt die Ermittlung nachstehender
Kennwerte:

- Messung der Tirmasse

- Bestimmung der Endstellungen

- Bestimmung des Ansprechpunktes fir die Sicherheit STOP (s.
Abschnitt 6).

Die Tur 6ffnet sich mit verminderter Geschwindigkeit, schliefit

sich bis zur Mitte ihres Drehbereichs und fiihrt dann eine

Bewegungsumkehr auf Offnungsstellung aus.

Die Ruckholfeder sorgt fur die folgende SchlieBphase.

Der Initialisierungsproze3 wird durch ein intermittierendes

Tonzeichen (Frequenz 1 s) von einem Summer auf der

Programmiereinheit gemeldet (Tabelle 6).

Der Abbruch der nitialisierung kann folgende Ursachen haben:

- Wahlschalter der Betriebsarten auf 0 (MANUELL)

- Anschlu’fehler des Zubehors (Elektroschlof3, Steuerungen/
Sicherheiten)

- Setzfehler der Mikroschalter auf der Programmiereinheit

Hinweis: Durch Druck der Reset-Taste (Abb. 11 - Pos. 4) Uber 4

Sekunden startet der Initialisierungsprozell von neuem.

5. PROGRAMMIEREINHEIT 961 B-E
5.1 UBERSICHT UND BESCHREIBUNG (Abb. 9)

elektronischem Steuergerét 960 MP

@ Encoder

@) steckverbinder (2 Pole) mit
elektronischem Steuergerét 960 MP

Led-Anzeigen (5. Tabelle 5)
Summer (s. Abschnitt 5.4)

Trimmer

Programmier-Mikroschalter

@ Steckverbinder (16 Pole) mit

5.2 TRIMMEREINSTELLUNG

Die Trimmer (Abb. 9 - Pos. 3) auf der Programmiereinheit
dienen zur Regelung folgender Parameter:
Trimmer Vo: Trimmer zur Regelung der
geschwindigkeit.

Regelbereich 30 + 100% des Initialisierungswertes.
Standardregelung 50%.

Trimmer Vc: Timmer zur Regelung der SchlieRgeschwindigkeit
Regelbereich 30 + 100% des Initialisierungswertes.
Standardregelung 50%.

Hinweis: Die Initialisierungswerte der Geschwindigkeit
unterliegen den Abmessungen und der Masse der Tar.
Trimmer To: Timmer zur Regelung der Pausenzeit (Betriebslogik
AUTOMATIK).

Regelbereich 1 - 30 Sekunden.

Standardregelung 3 Sekunden.

Trimmer Fm: Trimmer zur Schubkraftregelung des Antriebs.
Regelbereich 60 + 100% des Hochstwertes.
Standardregelung 100%.

Die Regelwerte durch Trimmerdrehung im Uhrzeigersinn
erhohen.

Die Regelwerte durch Trimmerdrehung gegen den
Uhrzeigersinn verringern.

0]
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5.3. PROGRAMMIERUNG DER MIKROSCHALTER (Abb. 10)

DEUTSCH

S1 S2 S3 S4 S5 S6

y - -
S2 | InitialisierungsprozeR S1 Schliefschlag | 85-86| Nicht aktiv
OFF Standard OFF Nicht aktiviert
| L 1| o S
ON Nichtstandard ON Aktiviert + T
S3 Wahlschalter ¢
Betriebsarten “0” 54 “Push and Go”
Hinweis: Nach jedem Programmiereingriff die OFF Manuell OFF Aktiviert
RESET-Taste driicken. ON Nacht ON Nicht aktiviert Abb. 10
Mit einer Reihe von Mikroschaltern auf der Programmiereinheit 5.4. SUMMER

kdnnendiein Abb. 10 gezeigten Betriebsarten angewahltwerden.
Bei Anlieferung des Systems sind s&mtliche Mikroschalter auf
OFF gesetzt.

5.3.1 SCHLIESSCHLAG

Hiermit wird die Schliefkraft der am mechanischen
Endanschlag liegenden Tur durch zusatzliches Anspannen des
Antriebssystems vergréRert.

Die besagte Funktion sollte vor allem beiTuren aktiviert werden,
die in Schliefstellung hohen witterungsbedingten Driicken
ausgesetzt sind (z.B. Windlast).

5.3.2 INITIALISIERUNGSPROZESS
Bei Zug-Gelenkarmen und Gleitarmen sowie Offnungswinkeln
Uber90° die ProzeRvariante Nichtstandard anwé&hlen. In diesem
Fallmu unbedingt ein externerEndanschlaginstalliert werden.
5.3.3 WAHLSCHALTER BETRIEBSARTEN (auf “0”)
Mit Wahlschalter auf “0” kann die gewlnschte Betriebsart
angewahlit werden (s. Abschnitt 7).
5.3.4 PUSH AND GO

Durch Aktivierung dieser Betriebsart wird die Offnung durch
manuelle Betatigung der geschlossenen Tur gesteuert. Die Tar
hierzu einfach im Offnungssinn andriicken.

Mit dem Summer in der Programmiereinheit wird der jeweilige
Systemzustand durch verschiedene akustische Tonfolgen
angezeigt. Die Tabelle 6 verdeutlicht die Zuordnung von
Zust&dnden und Tonzeichen.

Tabelle 6: Tonzeichen

ZUSTAND TONFOLGEN

AnschluB Netzversorgung HL‘;’;‘Z‘C“G"

InitialisierungsprozeR LTI nInnn.
Alarm: Fehler "A" I 11 [1]1
Alarm: Fehler "B" [ ] 8s [ ] [ 1

Die Meldung von Fehler A bewirkt keine Unterbrechung des
Systembetriebs. Die Meldung von Fehler B bewirkt die
Unterbrechung der Antriebsfunktion bis zurBehebung der Stérung.
In Tab. 8 (Abschnitt 8.4) sind die vom System gemeldeten
Stérbedingungen ausgewiesen. Die Identifizierung der Stérung
erfordertden AnschluR der externen Programmiereinheit CODIS
(Option).

6. ELEKTRONISCHES STEUERGERAT 960 MP (Abb. 11)

Achtung: Vor jedweden Arbeiten am elektronischen
Steuergerat (AnschlieBen, Warten) stets die Stromzufuhr
unterbrechen.
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3 Abb. 11

@ Sicherung F1 1AT/230Vac - 5x20
@ Klemmenbrett X1 (230V) - Abb. 12
@ NS-Klemmenbrett X2/X4

Beschreibung des Klemmenbretts

1. - 2. - 3. AnschlufR Wabhischalter der Betriebsarten (Abb. 1 -
Pos. 12) gem. Abb. 13
Anschlul Programmiereinheit CODIS (Option) gem. Abb. 14
Als AnschluRkabel einen abgeschirmten 2x0,5mm?2 Leiter
(“Bus”-Kommunikation) verwenden. Die Abschirmung unter
den entsprechenden Schrauben befestigen (Abb. 14 -
Pos. 1).
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Wichtiger Hinweis: Die hdchstzulassige Lange des
AnschluBkabels betragt 50 m.

Um den Betrieb der Programmiereinheit CODIS
auszuschlieBen, die Klemmen 3 und 4 mit einem Schalter
Uberbriicken (Abb. 14 - Pos. 2).

Achtung: Beistetem Einsatz der Programmiereinheit CODIS
mufB die Funktion Nr. 7 auf der 3. Programmierebene
aktiviert werden (s. Abschnitt 8).

Durch Aktivierung von Eingang 3 (Abb. 14) ist die Betriebsart
NACHT bzw. MONODIREKTIONAL im Vergleich zu der auf
CODIS gewahlten vorrangig. Zur Anwahl der prioritaren
Betriebsart mul CODIS auf der 3. Ebene entsprechend
programmiert werden (Funktion Nr. 2 - s. Abschnitt 8.3). Die
Aktivierung des Eingangs kann durch Timer erfolgen.

4. Elektroschlof3 - Gemeinsamer Kontakt

5. ElektroschloR - Offner (max. Festigkeit 0,5A/24V) (Abb.
15). Der Ausgang dient zur Steuerung eines magnetischen
Schliellsystems. Bei Stromausfallen ist das Elektroschlof3
nicht aktiviert. In der Betriebsart NACHT wird das
ElektroschloB versorgtund ist also aktiviert. Der Steuerimpuls
Offnen (internen Steuerung bzw. NOTOFFNUNG gesteuert)
unterbricht voribergehend die Versorgung des
Elektroschlosses und gestattet somit die Tur6ffnung.
ElektroschloB - SchlieRer (max. Festigkeit 0,5A/24V) (Abb.
16). Bei Stromausfallen ist das ElektroschloR} aktiviert und
sichert die mechanische Verriegelung.

In der Betriebsart NACHT ist das Elektroschlof selbst im
unversorgten Zustand aktiviert. Der Steuerimpuls Offnen
(internen Steuerung bzw. NOTOFFNUNG gesteuert) versorgt
voriibergehend das ElektroschloB und gestattet somit die
Taréffnung. Hierbeiwird zwecks mechanischer Entriegelung
des Systems ebenfalls der Umkehrschlag angesteuert.
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DEUTSCH

2 x 0,5 mm2 abgeschimtes Kabel; max. 50 mt

L=

Abb. 13
? (max 0,5A/24 Vdc

Abb. 12

? (max 0,5A/24 Vdc

Abb. 14
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10.

11.

12.

13.

Zubehorversorgung (+24Vdc)

Zubehérversorgung (0Vdc)

Interne Steuerung: gemeint ist jeder Impulsgeber (Taster,
Lichtschranke, Sensor usw.), der durch SchlieBen eines
Kontaktes einen Offnungszyklus des Systems von innen
steuern kann.

Externe Steuerung: gemeint ist jeder Impulsgeber (Taster,
Lichtschranke, Sensor usw.), der durch SchlieBen eines
Kontaktes einen Offnungszyklus des Systems von aulen
steuern kann.

Fir den Anschluf der Impulsgeber wird auf Abb. 17
verwiesen. Zur Installation mehrerer interner bzw. externer
Steuerungen die Schlieler parallelschalten.

AnschluB Mikrowellen-Radar/passiver IR-Sensor
Herkdmmliche Anlagen arbeiten mit Mikrowellen-Radar
und passivem IR-Sensor als Signalgeber. Den Anschluf der
FAAC Sensoren/Radaren mit 5-poligem Kabel nach den
Hinweisen von Abb. 18 ausfthren.

Notsteuerung (Abb. 19/a): gemeint ist jeder Impulsgeber
(normalerweise ein Taster), der durch Offnen eines Kontaktes
eine NotschlieBung des Systems steuert. Alternativ hierzukann
dieser Eingang auch die Steuerung einer Notdffnung
veranlassen, wobei eine entsprechende Programmierung
der Programmiereinheit CODIS (Option) erforderlich ist.

Zur Installation mehrerer Notsteuerungen die Offner in
Reihe schalten.

Hinweis: Bei Entfall von Notsteuerungen die Eingange 11
und 15 Uberbrucken.

Die Aktivierung der Funktion Nr. 6 auf der 3.
Programmierebene von CODIS bewirkt die Freigabe der
Notsteuerung durch Beschalten eines SchlieBers.

In diesem Fall missen zur Installation mehrerer
Notsteuerungen die SchlieRer parallelgeschaltet werden.
Sicherheit STOP (Abb. 19/a): gemeint ist jede Vorrichtung
(Sicherheitssensor, Lichtschranke usw.), die durch Offnen
eines Kontaktes eine Sicherheitswirkung auf den
Betriebszyklus ausibt. Das Ansprechen dieser Sicherheit
bewirkt namentlich die Unterbrechung der Offnungs-/
SchlieRbewegung der Tr.

Bei Freigabe der Sicherheit setzt die Tur ihre Offnung/
SchlieBung bis zum Zyklusende fort.

Zur Installation mehrerer Sicherheiten die Offner in Reihe
schalten.

Hinweis: Bei Entfall dieser Sicherheitsvorrichtungen die
Eing&nge 12 und 15 Uberbriicken.

Sicherheit SCHLIESSEN (Abb. 19/a): gemeint ist jede
Vorrichtung (Sicherheitssensor, Lichtschranke usw.), die
durch Offnen eines Kontaktes eine Sicherheitswirkung auf
die SchlieBbewegung ausulbt.

DasAnsprechen derSicherheit bewirkt die sofortige Umkehr
der SchlieBphase, hat aber keinen EinfluR auf die
Offnungsbewegung der Tur.

Zur Installation mehrerer Sicherheiten die Offner in Reihe
schalten.

Hinweis: Bei Entfall dieser Sicherheitsvorrichtungen die
Eingadnge 13 und 15 Uberbricken.

AnschluB der Lichtschranken MINISWITCH.

Die MINISWITCH Lichtschranken sind als Sicherheit
verwendbar.

DEUTSCH

Far den Anschluf? wird auf Abb. 19/b verwiesen.

14. Zubehdrversorgung (+24Vdc)

15. - 16. Zubehorversorgung (0Vdc)

17. Ausgang Betriebsanzeige: Gemeinsamer Kontakt (Abb. 20)

18. Ausgang Betriebsanzeige Tur geoffnet (max. Festigkeit
0,5A/24vdc) (Abb. 20)

19. Ausgang Betriebsanzeige Tur geschlossen (max. Festigkeit
0,5A/24vdc) (Abb. 20)

Zur Betriebsanzeige Tur gedffnet und Tur geschlossen je
eine 24Vdc Kontrollampe (0,5A) an die Klemmen 17/18
und 17/19 legen.

20. - 21. Ausgang Alarmanzeige (max. Festigkeit 0,5A/24Vdc)
Zur Fernanzeige eines Alarmzustandes eine 24Vdc
Kontrollampe (0,5A) an die Klemmen 20 und 21 legen.
Der Antrieb meldet die Betriebsstérung akustisch durch
den Summer (s. Tabelle 6).

22. Offnungssteuerung “SCHLUSSEL” (Abb. 22): gemeintistjede
Vorrichtung, die durch ein tUber 3 Sekunden langes
SchlieBen eines Kontakts die Offnung der Tir in samtlichen
Betriebsarten steuert.

Zurlnstallation mehrerer Offnungssteuerungen die SchlieRer
parallelschalten.

23. Ausgang fiir Anwendung “ZWEIFLUGELIGE TUR” (Abb. 22):s.
Abschnitt 9.2.

24. Ausgang fur akustisches Signal GONG / Ausgang fur

Anwendung “VERRIEGELUNG” (Abb. 22): Das Ansprechen
der Sicherheit SCHLIESSEN aktiviert den Ausgang zwischen
Klemmen 14 und 24 fur die Dauer von 1 Sekunde in 0,5 s
Intervallen. Der Ausgang dient zur Steuerung eines
akustischen Signals (GONG). Die maximale Belastbarkeit
betragt 300mA (Abb. 22).
Bei Betriebsart “VERRIEGELUNG” die Funktion Nr.3 auf der
3. Programmierebene von CODIS aktivieren und die
Ausgange 24 sowie 25 zum gegenseitigen Anschlul} der
Antriebe verwenden (s. Abschnitt 9.1).

25.0vdc

26. - 27. - 28. PC-Anschlu3: Mit diesen Ausgangen ist der
AnschluB an einenPC zurzentralisierten Steuerung mehrerer
Taren moglich (Abb. 23).

Fur diese Anwendung wird auf das entsprechende
technische Handbuch verwiesen.

(@) RESET-Taste
Hinweis: Beim Riicksetzen muR die RESET-Taste mindestens
4 sekunden lang gedruckt werden.

@ Steckverbinder Mikroschalter flr Positionskontrolle (Abb.
1-Pos. 4)

@ Steckverbinder Programmiereinheit (2 Pole)

@ Steckverbinder Programmiereinheit (14 Pole)

7. WAHLSCHALTER BETRIEBSARTEN

Auf der Seitenabdeckung (Abb. 1 -Pos. 12) des Antriebs 961 B-
E befindet sich ein 3-Stellungs-Wahlschalter (0-1-2). Je nach
Bedarfkann die Seitenabdeckungrechtsbzw.linksangebracht
werden (Abb. 8).

Fur den elektrischen Anschlul des Wahlschalters wird auf Abb.
13 verwiesen.

Die anwé&hlbaren Betriebsarten sind in Abb. 24 gezeigt.

STELLUNG “1”: AUTOMATIK

[ o

STELLUNG “0”: MANUELL/NACHT

'/V

[ )

.

[

(s. Abschnitt 5.3.3).
Es sind die Betriebsarten:

m\

NACHT:

STELLUNG “2”: GEOFFNET

Abb. 24

Bei Aktivierung einer internen/extemnen Steuerung erfolgt die Offnung und SchlieBung der Tiir nach Ablauf der Pausenzeit.
Im Hinblick auf die Eingaben der Programmiereinheit 961 B-E sind der Stellung “0” zwei verschiedene Betriebsarten zugeordnet
MANUELL: Die Tur [&Bt sich von Hand 6ffnen. Durch die Ruckholfeder wird sie wieder in Schliefstellung gebracht.

Die interne Steuerung ist nicht aktiviert. Die Turéffnung kann nur durch Aktivierung der internen Steuerung (Abb.

22) bzw. NOTOFFNUNG (Abb. 19/a) gesteuert werden.

Bei Anwahl dieser Betriebsart 6ffnet sich die Tir und verbleibt in diesem Zustand. Die SchlieBung kann nur durch Aktivierung des
Eingang NOTSCHLIESSUNG (Abb. 19/a) gesteuert werden.
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8. EXTERNE PROGRAMMIEREINHEIT “CODIS” (OPTION)

Fur die Steuerung des Antriebs 961 B-E kann anstelle des
Wahlschalters der Betriebsarten sowie der Programmiereinheit
961 B-E auch eine externe Programmiereinheit verwendet
werden.

Mit den vier Ebenen von “CODIS” (Abb. 25) |alt sich die

jeweilige Betriebsart anwéahlen und die Funktion des Systems

einstellen, programmieren und Uberwachen.

Bei permanentem Einsatz von CODIS muR die Funktion Nr. 7 auf

der 3. Programmierebene aktiviert werden (s. Abschnitt 8.3).

Den elektrischen Anschluf von CODIS gemaR Abb. 14

ausfuhren.

Zur AusschlieBung der CODIS Funktion dagegen wie folgt

verfahren:

- die Bricke zwischen Klemmen 3 und 4 durch einen Schalter
unterbrechen (Abb. 14)

- die Funktion Nr. 9 auf der 3. Ebene aktivieren, wodurch die
Programmiereinheit zur Eingabe des Codes“+ + - - + +” Uber
die Tasten +/- voribergehend freigeschaltet wird.

Nach Ablaufvon 2 Minuten kehrt CODIS automatischin den
gesperrten Zustand zurlck.

Hinweis: CODIS kann ebenfalls als temporare

Programmiereinheit eingesetzt werden, wobei die 2. Ebene

der Einstellfunktionen nicht aktiviert ist.

In diesem Fall CODIS nach der Systemprogrammierung

abnehmen. Die programmierten Betriebsarten bleiben

naturlich gespeichert.

Nach Abnahme von CODIS ein RESET vornehmen bzw. die

Stromversorgung des Systems unterbrechen.

8.1. 1. EBENE: BETRIEBSFUNKTIONEN

Mit dieser Ebene kann der Anwender durch Druck der Tasten
+ bzw. - die jeweilige Betriebsart anwé&hlen.
Auf der Frontseite links von CODIS sind die finf moglichen
Betriebsarten gezeigt.
Die jeweils programmierte Betriebsart ist durch Aufleuchten
der entsprechenden Led ersichtlich.
Durch Druck der Taste + wird die erleuchtete Led um eine
Stellung nach oben versetzt.
Durch Druck der Taste - wird die erleuchtete Led um eine
Stellung nach unten versetzt.
Die funf programmierbaren Betriebsarten sind:
a oder LED 6 MANUELL
Die Tur ist frei und lalt sich von
Hand betatigen.
Steuerungen nicht aktiviert.

oder LED 5 GEOFFNET

Die Tur 6ffnetsich und verbleibtin

diesem Zustand.

oder LED 4

oder LED 3

oder LED 2

oder LED 1

AUTOMATIK
Die Tur offnet sich bei aktivierter
interner/externer Steuerung und
schliet sich nach Ablauf der
Pausenzeit.

AUTOMATIK (RESERVE)

MONODIREKTIONAL

Eingang (Ausgang) gesperrt, nur
eine Ausgangsrichtung (Eingang)
mit Offnung bei aktivierter
interner/externer Steuerung und
SchlieBung nach Ablauf der
Pausenzeit.

Externe (bzw. interne)
Steuerungen nicht aktiviert.

NACHT
Die Turist durch das Elektroschlof
verriegelt.
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Die interne Steuerung ist nicht

aktiviert.
Die Tur6ffnung kann nur durch
Aktivierung der internen

Steuerung bzw. NOTOFFNUNG
gesteuertwerden. Die Turschlief3t
sich nach Ablauf der Pausenzeit

Nacht.
ANZEIGE-LED
|
N
Sl O6  Reser
=,= 05 EINSTELL-
— —
BETRIEBSARTEN +—— o0 04 Bwd o EN
oo O3 &arcd
-0- 02 K:Tud
e 01 ™=@
) ERROR "
O
- +
N
\Y%
STEUERTASTEN
Abb. 25

8.2. 2. EBENE: EINSTELLFUNKTIONEN

Achtung: Die 2. Ebene ist nur bei permanentem Einsatz von
CODIs aktiviert (Funktion Nr. 7 der 3. Programmierebene aktiviert).
Die Programmiereinheit CODIS weist eine Einstellebene auf.
Die sechs einstellbaren Parameter, rechts auf der Frontseite
von CODIS gezeigt, und die betreffenden Led sind:

RESET LED 6 oder RESET: Wiederholung

Initialisierungsprozesses
Abschnitt 4.1).

<:|Vo|:>

Dove<a

des

(s.

OFFNUNGSGESCHWINDIGKEIT:
Regelbereich 30 + 100% des
Initialisierungswertes.
Standardregelung 100%.

SCHLIESSGESCHWINDIGKEIT:
Regelbereich 30 + 66% des
Initialisierungswertes.
Standardregelung 66%.

OFFNUNGSWEITE: Regelbereich
60 + 100% der maximalen
Offnungsweite.
Standardregelung 100%.

LED 5 oder

LED 4 oder

LED 3 oder

Lrcd

S

LED 2 oder

PAUSENZEIT: Regelbereich 0 bis
30 Sekunden - Offnung durch

Aktivierung derinternen/externen
Steuerungen gesteuert.
Standardregelung 2 Sekunden.

PAUSENZEITNACHT:Regelbereich
0 bis 30 Sekunden - Offnung durch
Aktivierung der Steuerimpulse
SCHLUSSEL/NOTOFFNUNG
gesteuert.

Standardregelung 7 Sekunden.

8.2.1. EINSTELLUNG DER PARAMETER

Fir den Zugriff auf die 2. Einstellebene folgendermalen
vorgehen:

1) Den einzustellenden Parameter durch Aufleuchten der
betreffenden Led anwé&hlen. Durch Druck der Taste + wird
die erleuchtete Led um eine Stellung nach oben versetzt.
Durch Druck der Taste - wird die erleuchtete Led um eine
Stellung nach unten versetzt.

Die Tasten + und - gleichzeitig driicken. Die Led der jeweils
angewaé&hlten Funktion blinkt auf und gibt hierbei auch
Aufschlisse Uber den gespeicherten Wert. Einer schnellen

LED 1 oder

T

2)



Blinkfolge ist entweder eine hohe Offnungsgeschwindigkeit
der Tur oder eine kurze Pausenzeit zugeordnet. Einer
langsamen Blinkfolge ist entweder eine niedrige
Offnungsgeschwindigkeit der Tir oder eine lange Pausenzeit
zugeordnet.

Die Taste + bzw. - antippen und somit die Blinkfolge der Led
beschleunigen oder verringern, d.h. den Wert des
angewahlten Parameters verandern. Durch Antippen der
Taste + werden Tirgeschwindigkeit, Offnungsweite und
Pausenzeiten vergroRert. Durch Antippen derTaste - werden
Turgeschwindigkeit, Offnungsweite und Pausenzeiten
dagegen verringert.

4) Zur Ruckkehrin den Modus Betriebsart (1. Ebene) die Tasten

+ und - gleichzeitig betatigen.
Hinweise: - Nach 2 Minuten Ruhezustand kehrt CODIS
automatisch auf die 1. Ebene zurtick.

- Die Aktivierung der Funktion Nr. 18 auf der 3.
Programmierebene (s. Abschnitt 8.3) “sichert” die
Neueingaben und verhindert somit die
Wiederherstellung der Standardwerte bei einem
RESET oder Spannungsabfall.

8.3. 3. EBENE: PROGRAMMIERFUNKTIONEN

Auf der Programmierebene von CODIS lassen sich besondere
Betriebsarten anwé&hlen.
Diese Betriebsarten sind fir Spezialanwendungen erforderlich.

Hinweis: Die Programmierungen der 3. Ebene gehen beieinem

RESET bzw. Spannungsabfall nicht verloren.

Zur erneuten Ubernahme der Standardprogrammierungen s.

Tab. 7 - Funktion Nr. 15.

Fur den Zugriff auf diese Ebene folgendermaflen vorgehen:

1) Die Betriebsart NACHT durch Aufleuchten der Led 1

anwahlen. Durch Druck der Taste + wird die erleuchtete

Led um eine Stellung nach oben versetzt. Durch Druck der

Taste - wird die erleuchtete Led um eine Stellung nach

unten versetzt.

Die Tasten +und - ca. 2 Sekunden lang gleichzeitig driicken,

bis die rote Led ERROR aufleuchtet.

Den Zugriffscode mit der Zeichenfolge “+ + + - - + + +”

eingeben.

Hinweis: Wird der Code nichtinnerhalb von 10 Sekunden nach

Aufleuchten der roten Led ERROR eingetippt, kehrt CODIS

automatisch auf die 1. Ebene zurtick.

4) Die jeweilige Betriebsart anhand der Taste + bzw. -

anwéahlen und hierbei das Aufleuchten einer Led-

Kombination nach Angaben in Tab. 7 nachweisen.

Durch gleichzeitigen Druck der Tasten +/- die Betriebsart

aktivieren bzw. deaktivieren und hierbei den Zustand der

Led 6 nach Angaben in Tab. 7 GUberprifen.

Hinweis: Die Standardprogrammierung entspricht dem Zustand

bei erloschener Led 6 (OFF).

6) Zur Ruckkehr in den Modus Betriebsart die Taste - solang
antippen, bis alle 6 Led erloschen sind, dann die Tasten +
und - gleichzeitig driicken.

Hinweis: Nach 2 Minuten Ruhezustand kehrt CODIS automatisch

auf die 1. Ebene zurtck.

8.3.1. PROGRAMMIERBARE FUNKTIONEN

Funktion Nr. 1

Monodirektional mit aktiviertem SchloB: In der Betriebsart
MONODIREKTIONAL ist die geschlossene Tur durch das
Elektroschlof3 verriegelt.

Monodirektional mit deaktiviertem Schlof3: In der Betriebsart
MONODIREKTIONAL ist die geschlossene Tur nicht durch das
Elektroschlof3 verriegelt.

Funktion Nr. 2

Funktion NACHT: durch Aktivierung desEingangs zwischen den
Klemmen 2 und 3 (960MP) ist die Betriebsart NACHT vorrangig
im Vergleich zur CODIS Anwahl.

Funktion MONODIREKTIONAL: durch Aktivierung des Eingangs
zwischen den Klemmen 2 und 3 (960MP) ist die Betriebsart
MONODIREKTIONAL vorrangig im Vergleich zur CODIS Anwakhl.

3)

2)

3)

5)
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Tab. 7: Programmierfunktionen

FUNKT. NR. LED FUNKTIONEN LED 6
12 (3]|4]5

0 OFF | OFF OFF |OFF | OFF | Absprung von der 3. Ebene OFF

1 ON | OFF OFF |OFF | OFF | Monodirektional mit aktiviertem Schlofd OFF
Monodirektional mit deaktiviertem Schio | ON

2 OFF | ON OFF |OFF | OFF | Funktion NACHT (Klemme 3-960MP) OFF
Funktion MONODIREKTIONAL (Klemme ON
3-960MP)

3 ON | ON OFF |OFF | OFF | Ausgang Gong (Klemme 24-960MP) OFF
Ausgang Verriegelung (Klemme 24-960MP) | ON

4 OFF | OFF |ON |OFF | OFF | SLAVE (Verriegelung) OFF
MASTER (Verriegelung) ON

5 ON | OFF [ON |OFF | OFF | NotschlieBung (Klemme 11-960MP) OFF
Notdffnung (Klemme 11-960MP) ON

6 OFF | ON |ON |OFF | OFF | Notsteuerung-Offner (Klemme 11-960MP) | OFF
Notsteuerung-SchiieBer (Klemme 11-960MP) | ON

7 ON | ON [ON |OFF | OFF | CODIS-temporarer Anschlu OFF
CODIs-permanenter Anschluf ON

8 OFF | OFF OFF |ON | OFF | Statische Kraft 15 kg OFF
Statische Kraft 9 kg ON

9 ON | OFF OFF |ON | OFF | CODIS Sperre deaktiviert OFF
CODIS Sperre aktiviert ON

10 OFF | ON OFF |ON | OFF | Standard-Pausenzeit Offnung OFF
Sofortige Schliefung ON

11 ON | ON OFF [ON | OFF | Anzeige Tur gedff./geschl.-SchlieRer OFF
(Klemmen 18/19-960MP)
Anzeige Tiir gedff./geschl.-Offner ON
(Klemmen 18/19-960MP)

12 OFF | OFF |ON |ON | OFF | Alarmanzeige-SchlieRer OFF
(Klemme 21-960MP)
Alarmanzeige-Offner ON
(Klemme 21-960MP)

13 ON | OFF [ON |ON | OFF | Ausgang “zweifligelige Tir” nicht aktiviert| OFF
Ausgang “zweifliigelige Tur" aktiviert ON
(Klemme 23-960MP)

14 OFF | ON |ON |ON | OFF | SLAVE (zweifliigelige Tiir) OFF
MASTER (zweifliigelige Tiir) ON

15 ON | ON [ON |ON | OFF | Wiederherstellung STANDARD Funktionen | OFF
Uberahme programmierte Funktionen ON

16 OFF | OFF OFF |OFF | ON | Speicherung Offnungssteuerungen OFF
(Verriegelung)
Offnungssteuerungen nicht gespeichert | ON
(Verriegelung)

17 ON | OFF OFF |OFF | ON | TEST Programm nicht aktiviert OFF
TEST Programm aktiviert ON

18 OFF | ON OFF |OFF | ON | RESET auf 2. Ebene aktiviert OFF
RESET auf 2. Ebene nicht aktiviert ON

19 ON | ON OFF |OFF | ON | Interne Steuerung STANDARD OFF
(Klemme 9-960MP)
Interne Steuerung “SCHRITT” ON
((Klemme 9-960MP)

Legende: OFF= Aus
ON = Ein
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Auf der Steuertafel wird durch Aufleuchten der Led 1 bzw. 2
die angewaéhlte Funktion angezeigt.

BeiDeaktivierung desEingangskehrt die Betriebsart des Systems
zur vorhergehenden CODIS Anwabhl zuriick.

Funktion Nr. 3

Ausgang Gong: Das Ansprechen der Sicherheit SCHLIESSEN
aktiviert den 24Vdc Ausgang zwischen den Klemmen 14 und
24 (960MP) fur die Dauer 1 Sekunde in 0,5 s Intervallen.
Ausgang Verriegelung: Das Verriegelungssignal von zwei
Antrieben (s. Abschnitt9.1) laRtsich zwischen den Klemmen 24
und 25 (960MP) abnehmen.

Funktion Nr. 4

SLAVE/MASTER: BeiderVerriegelung vonzwei Antrieben mussen
MASTER (normalerweise die Innenttr) und SLAVE Tur definiert
werden.

Funktion Nr. 5

Notschliefung: Durch Aktivierung des Eingangs zwischen den
Klemmen 11 und 15 (960MP) wird die SchlieBung der Tir in
jedweder Betriebsart gesteuert.

Notdffnung: Durch Aktivierung des Eingangs zwischen den
Klemmen 11 und 15 (960MP) wird die Offnung der Tur in
jedweder Betriebsart gesteuert.

Funktion Nr. 6

Notsteuerung-Offner: Zur Aktivierung des Eingangs zwischen
den Klemmen 11 und 15 (s. Funkt.Nr. 5) ist ein Offnungsimpuls
eines Offners erforderlich.

Notsteuerung-SchlieRer: Zur Aktivierung des Eingangs zwischen
den Klemmen 11 und 15 (s. Funkt.Nr. 5) ist ein SchlieRimpuls
eines SchlieRers erforderlich.

Funktion Nr. 7

CODIS - temporérer Anschlu: CODISkannin der Anfangsphase
nurzur Aktivierung besonderer Funktionen verwendetwerden.
Bei Abnahme der externen Programmiereinheit bleibt die
aktivierte Funktion gespeichert. In diesem Fall ist die 2. Ebene
gesperrt, und die verschiedenen Einstellungen
(Geschwindigkeit, Pausenzeiten usw.) missen mitderinternen
Programmiereinheit 961 B-E ausgefuhrt werden.

CODIS - permanenter Anschlu: CODIS ist endgultig installiert,
die vier Funktionsebenen sind hierbei allesamt einwandfrei
aktiviert.

Funktion Nr. 8

Statische Kraft 15 kg / Statische Kraft 9 kg: Mit dieser Funktion
wird die Ansprechempfindlichkeit des Einklemmschutz-Systems
geandert.

Funktion Nr. 9

CODIS Sperre deaktiviert / CODIS Sperre aktiviert: Mit dieser
Funktion wird die elektronische Sperre von CODIS aktiviert.
Dieser Zustand schlielt jede Programmiermd&glichkeit auf
samtlichen Ebenen aus.

Die vorubergehende Freischaltung von CODIS erfolgt durch
Eingabe des Codes “+ + - - + +” Uber die Tasten +/-.

Hierfur liegen zwei Griinde vor:

1) Anderung derBetriebsart bzw. der Einstellungen auf der 2.
Ebene. In diesem Fall wird nach Ablauf von 2 Minuten die
CODIS Sperre wieder aktiviert.

Ausschliefung der CODIS Sperre. In diesem Fall auf die 3.
Ebene zugreifen und die betreffende Funktion
deaktivieren.

2)

Funktion Nr. 10

Standard-Pausenzeit Offnung: Die Pausenzeit beginnt bei Tiir
in Offnungsstellung und deaktivierten Steuerungen (z.B.
Sensoren).

Sofortige SchlieBung: Die Tur schliefit sich bei deaktivierten
Steuerungen (z.B. Sensoren). In diesem Fall Bewegungsmelder
anbringen.

56

Funktion Nr. 11

Anzeige Tir geoff./geschl.-SchlieRer: Offnungs- und
Schliefstellung der Tar werden durch einen SchlieBer in
Arbeitszustand gemeldet (Klemmen 18/19-960MP).

Anzeige Tur geoff./geschl.-Offner: Offnungs- und SchlieRstellung
derTirwerden durch einen Offnerin Arbeitszustand gemeldet
(Klemmen 18/19-960MP).

Funktion Nr. 12

Alarmanzeige-SchlieBer: Der Alarmzustand wird durch einen
SchlieRer in Arbeitszustand gemeldet.

Alarmanzeige-Offner: Der Alarmzustand wird durch einen
Offner in Arbeitszustand gemeldet.

Funktion Nr. 13

Ausgang "zweifligelige Tur" nicht aktiviert / aktiviert: Zwischen
denKlemmen 23 und 25 (960MP) kann das Signal fir den Betrieb
als “zweifligelige Tur’ abgenommen werden (s. Abschnitt 9.2).

Funktion Nr. 14

SLAVE / MASTER: In der Anwendung “zweifliigelige Tar” mufy
der Antrieb des zuerst 6ffnenden Fligels als MASTER, der des
Flugels mit verzégerter Offnung dagegen als SLAVE
programmiert werden.

Funktion Nr. 15

Wiederherstellung STANDARD Funktionen / Ubernahme
programmierte Funktionen: Mit dieser Funktion lalt sich eine
etwaige Nichtstandard-Programmierung nachweisen.

Bei Anwahl mindestens einer Nichtstandard-Funktion ist die
LED 6 erleuchtet (ON).

In diesem Fall kébnnen samtliche Standardfunktionen durch
gleichzeitigen Druck der Tasten +/- wieder hergestellt werden.
Nach diesem Vorgang vorzugsweise ein RESET ausfuhren.

Funktion Nr. 16

Speicherung Offnungssteuerungen (Verriegelung): In der
Betriebsart Verriegelung ist kein Warten auf die Schliefung
einer Tur vor Offnungssteuerung der anderen erforderlich.
Offnungssteuerungen nicht gespeichert (Verriegelung): In der
Betriebsart Verriegelung auf die SchliefRung einer Tur vor
Offnungssteuerung der anderen warten.

Offnungsimpulse wahrend des Funktionszyklus der ersten Tur
sind daher wirkungslos.

Funktion Nr. 17

TEST Programm nicht aktiviert / TEST Programm aktiviert: Mit
dieserFunktion lassen sich aufeinanderfolgende Funktionszyklen
aktivieren. Die Steuerungen haben dennoch vorrangige
Bedeutung im Hinblick auf den Systembetrieb. Das TEST
Programm kann durch ein RESET deaktiviert werden.

Funktion Nr. 18
RESET auf 2. Ebene aktiviert / nicht aktiviert: Diese Funktion
gestattet es, die Einstellungen zu Offnungs- und
SchlieBgeschwindigkeit sowie zu Offnungsweite selbst bei
Spannungsabfall bzw. RESET Vorgangen unveré&ndert
beizubehalten.

Funktion Nr. 19

Interne Steuerung STANDARD: Durch Aktivierung des internen
Impulsgebers wird ein vollstandiger Funktionszyklus der Tar
gesteuert (Standard).

Interne Steuerung “SCHRITT”: Durch Aktivierung des internen
Impulsgebers wird der Turzyklus in der Reihenfolge Offnung /
Stop / SchlieRung / Stop / Offnung.....gesteuert.

8.4. 4. EBENE: SELBSTTEST

Durch die Selbsttest-Ebene der Programmiereinheit CODIS
wird die Anzeige der Betriebsart bei Storungen alle 2 Sekunden
unterbrochen, um fur die Dauer von 0,5 Sekunden den
eingetretenen Fehlerzustand zu melden. Die Erkennung des
Fehlersistan derKombination der erleuchtetenLed 1-5mitder
roten Led ERROR gem. Angaben in Tab. 8 nachvollziehbar.




Tab. 8
N° LED STORUNG ANM.
112131415 *

1 ON | OFF| OFF |OFF | OFF | Motor defekt B

2 OFF | ON|OFF |OFF | OFF | Regler und Bremse defekt B

3 ON | ON|OFF |OFF | OFF | Initialisierungsprozef nicht moglich B
Offnungswinkel zu klein

4 OFF | OFF| ON |OFF | OFF | Initialisierungsprozef nicht moglich B
Offnungswinkel zu groR

5 ON | OFF| ON |OFF | OFF | Verschleil® bzw. Federspannung B
zu grof

6 OFF | ON| ON |OFF | OFF | Federspannung zu klein B

7 ON | ON| ON |OFF | OFF | Motoriiberlastung B

8 OFF | OFF|OFF |ON | OFF | Encoder defekt (kein Kontakt oder B
KurzschluR)

9 ON | OFF|OFF |ON | OFF | Abschaltrelais defekt B

10 OFF | ON|OFF [ON | OFF | EPROM/RAM/Relais defekt B
(Automatiktest)

11 ON | ON|OFF|ON | OFF | KurzschluB auf 24V (elektr. Steuerg. B
960MP oder extern)

12 OFF | OFF| ON |ON | OFF | Mikroschalter Positionskontrolle defekt A

13 ON | OFF/ ON |ON | OFF | Elektroschlof defekt B

14 ON | ON|ON |ON | OFF | Versorgungsspannung zu niedrig B
(<140V)

15 OFF | OFF|OFF |OFF | ON | Mikroprozessor defekt B

16 ON | OFF|OFF |OFF | ON | “SchlieBstellung Tur” falsch A

17 OFF | ON|OFF |OFF | ON | Mikroprozessor in Alarmzustand B

18 ON | ON|OFF |OFF | ON | Kommunikationsfehler “zweifliigelige A
Tur”

(*) Fehler A: Meldung bewirkt keine Unterbrechung des
Systembetriebs.

Fehler B: Meldung bewirkt Unterbrechung der Antriebsfunktion bis
zur Behebung der Stérung.

9. SPEZIALANWENDUNGEN

9.1. VERRIEGELUNG

Mit der programmierbaren Funktion Verriegelung lalit sich der

Betrieb von zwei Tiiren insofern koppeln, als die Offnung einer

Tdr die Schliefung der anderen einleitet und umgekehrt.

Elektrische Anschlisse

= Beide Antriebe an die gleiche Versorgungsleitung
anschlieen.

= Die Klemmenbretter X2 der zwei elektronischen
Steuergerate 960MP gem. Abb. 26 miteinander verbinden.

= Die Anschlusse derimpulsgeberund ggf. der Notsteuerung
gem. Abb. 27 ausfuhren.

Die Notsteuerung erméglicht die gleichzeitige Offnung bzw.

SchlieBung beider Schiebetiiren je nach der CODIS

Programmierung (s. Tab. 7 Funkt. Nr. 5).

Hinweis: Die Impulsgeber ausschliellich an den Eingang

SCHLUSSEL anschlieRen (Abb. 27).

Programmierung und Anwahl der Betriebsart

Bei der Betriebsart Verriegelung mussen nachstehende

Funktionen auf der 3. Ebene entsprechend programmiert

werden (s. Abschnitt 8.3):

= Funktion Nr. 3: auf beiden Programmiereinheiten CODIS
die Option Ausgang Verriegelung (LED 6 erleuchtet)
anwahlen

= Funktion Nr. 4. auf der Programmiereinheit CODIS der
Innentir die Option MASTER (LED 6 erleuchtet) anwahlen,
aufderProgrammiereinheit CODIS der AuRentur die Option
SLAVE (LED 6 erloschen)
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= Funktion Nr. 16: auf beiden Programmiereinheiten CODIS
die gewlnschte Option anwahlen.

x2|2425

X2\ 2425 Abb. 26

/_/\/

Ovdc

NOTSSCHLIESSUNG/OFFNUNG
Ovdc

NOTSSCHLIESSUNG/OFFNUNG

SCHLUSSEL
SCHLUSSEL

=/

o] s {

xz/ ‘11

] el 4 ¢

22‘ <25L\

7 |
NSy L NEJ \; N.O.
T L .

Abb. 27

Im Fall der Option Speicherung Offnungssteuerungen (LED 6
erloschen) ist kein Warten auf die SchlieBung einer Tur vor
Offnungssteuerung der anderen erforderlich. Nach SchlieRung
derersten Tir erfolgt automatisch die Offnung der anderen. Im
Fall der Option Offnungssteuerungen nicht gespeichert (LED 6
erleuchtet) mufl auf die SchlieBung einer Tur vor
Offnungssteuerung der anderen gewartet werden.
Offnungsimpulse wahrend des Funktionszyklus der ersten Tur
sind wirkungslos.

Tab. 9 zeigt die Programmierfunktionen.

Tab. 9
Funkt.Nr. LED FUNKTIONEN LED 6
11213415

3 ON | ON |OFF [OFF |OFF | Ausgang Gong (Klemme 24-960MP) | OFF
Ausgang Verriegelung (Klemme ON
24-960MP) ON

4 OFF| OFF| ON |OFF |OFF | SLAVE (Verriegelung) OFF
MASTER (Verriegelung) ON

16 OFF| OFF |OFF |OFF |ON | Speicherung Offnungssteuerungen | OFF
(Verriegelung)
Offnungssteuerungen nicht ON
gespeichert (Verriegelung)

WICHTIGER HINWEIS: Die Aktivierung der Funktion Verriegelung
ist nur dann méglich, wenn auf beiden Programmiereinheiten
CODIS die Betriebsart NACHT bzw. MONODIREKTIONAL (s.
Abschnitt 8.1) angewa&hlt ist.

9.2. ZWEIFLUGELIGE TUR

Mit der programmierbaren Funktion “zweifligelige Tur” kann
der Betrieb von zwei entgegengesetzten Fligeln (Abb. 29)
synchronisiert werden. Fur einen einwandfreien Systembetrieb
die Offnung und die SchlieRung eines Fliigels jeweils vorstellen
bzw. verzdégern.

Hinweis: Essind maximal 20° Unterschied fur den Offnungswinkel

der beiden Flugel zul&ssig.

Elektrische Anschliisse und Programmierung

- DieKlemmenbretter X2 derzweielektronischen Steuergerate
960MP gem. Abb. 28 miteinander verbinden.

- Die interne und externe Steuerung, die etwaige
Notsteuerung und das Elektroschlof? an das elektronische
Steuergerat des Antriebs MASTER anschlieBen (Abb. 29).

Hinweis: Der Antrieb MASTER betéatigtdenFliigel mit vorgestellter

Offnungsbewegung (also auch mit verzogerter SchlieRung).
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Die Sicherheiten an die elektronischen Steuergerate 960MP
der Antriebe MASTER und SLAVE anschlielen.

Beide Antriebe auf die gleiche Versorgungsleitung legen.

In beiden Antrieben die Funktion Nr. 13 Ausgang
“zweiflugelige Tar” (ON) aktivieren und anhand der
Programmierung von Funktion Nr. 14 den MASTER und SLA-
VE Fligel bestimmen (Abb.29).

Tab. 10 zeigt die Programmierfunktionen.
Tab.10

Funkt.Nr. LED FUNKTIONEN LED 6

13 ON | OFF| ON |ON |OH

sl

Ausgang “zweifliigelige Tur” nicht OFF
aktiviert

Ausgang “zweifliigelige Tur” aktiviert ON

10. WARTUNG

Der Antrieb sollte jahrlich auf die Funktionstiichtigkeit von
Ubertragungssystem und SchlieRfeder tiberpriift werden.
Ubertragungssystem (Abb.1 - P0s.7)

Die Zahnrader tiberprifen und ggf. mitZahnrad- bzw. Lagerfett
TRIBOTECH VPT 473 schmieren.

Hinweis: Auf keinen Fall Schmierfett in Sprihform verwenden.
SchlieRfeder (Abb.1 - P0s.10)

Bei geschlossener Tur einen senkrechten Strich gem. Abb. 30
auf das Federpaket zeichnen.

Die Tur 6ffnen und das Strichbild Uberprifen; Abb. 30 zeigt die
zwei moglichen Bilder.

In Fall B (Abb. 30) die Federwindungen bei gebtffneter und
geschlossener Tir mit der Fettsorte KLUBER MICROLUBE GBU Y
131 schmieren.

Einstellung der Federspannung

14 OFF|ON |ON |ON |OF

sl

OFF
ON

SLAVE (zweifliigelige Tir)
MASTER (zweifliigelige Tiir)

23/24/25

X2

X2| 23 24/25

Abb. 28

SLAVE MASTER

MASTER SLAVE

Abb. 29

Eine unzureichende bzw. UbermaBige Federspannung kann
folgendermalen justiert werden:

1) Die Betriebsart MANUELL anwahlen (Wahlschalter der
Betriebsarten auf “0”).

Den an der Welle befestigten Arm vom zweiten
Antriebssystem losmachen.

Den Arm festhalten und die Regelschraube der
Federspannung (Abb.1 - Pos.5) abdrehen.

Die Feder an- bzw. entspannen, hierbei den Arm in die
entsprechende Richtung drehen und die Schraube in die
Bohrung K (Abb. 31) eindrehen.

Das System in Betrieb nehmen und seine Funktion
Uberprifen.

Die Federspannung bei Bedarf nachstellen und die
Regelschraube (Abb.1 - Pos.5) mit Loctite sichern.

Achtung: NachEinstellung der Federspannung den Systemhub
initialisieren. Hierzu:

Den Arm von der Antriebswelle abnehmen.

Samtliche Mikroschalter der Programmiereinheit 961 B-E
(Abb.9 - Pos.4) auf OFF setzen.

Samtliche Potentiometer (Abb.9 - Pos.3) bis zum Anschlag
gegen den Uhrzeigersinn drehen.

Die RESET-Taste mindestens 4 Sekunden lang driicken.

Die Spannungsversorgung nach der Initialisierung
unterbrechen und den Antrieb gem. Abschnitt 4 wieder in
Betrieb nehmen.

2)
3)

4)

5)

6)

A (richtig) B (falsch)

C

(-
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%
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Abb. 30

\

T |~ K
@&» c
Geschlossen®

5

Abb. 31
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Benutzerinformation

ANTRIEB 961 B-E

Die Anleitungen vor Gebrauch des Produkts aufmerksam
durchlesen und fur kiinftigen Bedarf aufbewahren.

ALLGEMEINE SICHERHEITSVORSCHRIFTEN

Bei fachgerechter Installation und vorschriftsmaBigem

Gebrauch gewahrleistet der Antrieb 961 B-E einen hohen

Sicherheitsgrad. Die Beachtung einiger einfacher

Verhaltensnormen kann etwaige Gefahrensituationen

weitestgehend vermeiden:

- Das Abstellen von Gegenstdnden und der Aufenthalt im
Arbeitsbereich der Tur ist nicht zulassig und Kindern sowie
anderen Personen zu verbieten. Dies gilt besonders wahrend
des Betriebs.

- Kindern ist das Spielen mit der Tur zu untersagen.

- Den Bewegungsablauf der Tur nicht willktrlich behindern.

- Die Hinweis- und Signalsysteme , Automatiktir“ mussen
wirksam und gut sichtbar sein.

- Bei Betriebsstdrungen auf MANUELLEN BETRIEB schalten und
den technischen Eingriff des qualifizierten Fachpersonals
abwarten.

- Die Umristung jeglicher Antriebskomponenten ist strikt
verboten.

- Auf keinen Fall eigenméachtige Reparaturen bzw. Eingriffe
vornehmen, sondern damit ausschlie3lich qualifiziertes FAAC
Fachpersonal beauftragen.

- Die Funktionstiichtigkeit von Antrieb, Sicherheitsvorrichtungen
und Erdungsanlage mindestens alle 6 Monate durch
Fachpersonal Gberprifen lassen.

BESCHREIBUNG

BeiFAAC 961 B-E handeltessich um einen elektromechanischen
Antrieb in kompakter Bauweise zur Offnungssteuerung von
Fligeltiren ber einen Gelenkarm. Der SchlieRvorgang der Tur
erfolgt durch ein Federsystem.

Der Antrieb ist wahlweise fiir Sturz- bzw. Tureinbau ausgelegt.
Im Schutzgeh&use aus DruckguR-Aluminium findet ebenfalls
das elektronische Steuergerat zur Programmierung und
Steuerung des Antriebssystems Platz.

Mit dem Wahlschalter der Betriebsarten von Antrieb 961 B-E
laRkt sich die Betriebslogik gemaR Abb. 1 auswéahlen.
Alternativ zum Wahlschalter der Betriebsarten ist als Zubehor
die Programmiereinheit ,,CODIS* erhéaltlich (Abb. 2).

In diesem Fall werden nachstehende Betriebsfunktionen
unterstitzt:

BETRIEBSFUNKTIONEN

a oder LED 6 MANUELL

Die Tur ist frei und 1&8t sich von
Hand betatigen.
Steuerungen nicht aktiviert.

GEOFFNET
Die Tur 6ffnetsich und verbleibtin
diesem Zustand.

oder LED 4 AUTOMATIK
Die Tur offnet sich bei aktivierter
interner/externer Steuerung und
schlieft sich nach Ablauf der
Pausenzeit.

AUTOMATIK (RESERVE)

MONODIREKTIONAL

Eingang (Ausgang) gesperrt, nur
eine Ausgangsrichtung (Eingang)
mit Offnung bei aktivierter
interner/externer Steuerung und
SchlieBung nach Ablauf der
Pausenzeit.

Externe (bzw. interne)
Steuerungen nicht aktiviert.

NACHT

oder LED 5

oder LED 3
oder LED 2

oder LED 1

Die Turist durch das Elektroschlof
verriegelt.
Die interne Steuerung ist nicht
aktiviert.
Die Tur6ffnung kann nur durch
Aktivierung der internen
Steuerung bzw. NOTOFFNUNG
gesteuertwerden. Die Turschlief3t
sich nach Ablauf der Pausenzeit
Nacht.
Die einzelnen Logiken sind bei betreffender Led im Modus
Dauerlicht aktiviert. Mit Taste + bzw. - wird die Betriebsfunktion
geandert.

MANUELLER BETRIEB

Sollte infolge von Stromausfallen bzw. Betriebsstérungen ein

manueller Turbetrieb erforderlich sein, folgendermaRen

vorgehen:

Wabhlschalter Betriebsarten

- Wahlschalter auf ,,0“ MANUELL/NACHT setzen

- Die Tur von Hand 6ffnen bzw. schlieBen

CODIS

- Mit Taste + die Betriebsfunktion auf manuell setzen, LED 6 im
Modus Dauerlicht.

NORMALEN BETRIEB WIEDERHERSTELLEN

Wabhlschalter Betriebsarten

- Wahlschalter auf ,,1“ AUTOMATIK setzen

CODIS

- Mit Taste - die Betriebsfunktion nach Wunsch setzen (LED im
Modus Dauerlicht), s. Abb. 2.

STELLUNG “1”: AUTOMATIK
Bei Aktivierung einer internen/externen Steuerung
erfolgt die Offnung und SchlieBung der Tiir nach
Ablauf der Pausenzeit.
STELLUNG “0”: MANUELL/NACHT
Im Hinblick auf die Eingaben der Programmiereinheit

L 961 B-E sind der Stellung “0” zwei verschiedene
Sl Betriebsarten zugeordnet.
Es sind die Betriebsarten:
MANUELL:
Die Tir laBt sich von Hand 6ffnen. Durch die
Ruckholfeder wird sie wieder in SchlieRstellung
gebracht.

l NACHT:
Y/ Dieinterne Steuerungist nicht aktiviert. Die Tir6ffnung

kann nur durch Aktivierung der internen Steuerung

bzw. NOTOFFNUNG gesteuert werden.
STELLUNG “2”": GEOFFNET
Bei Anwahl dieser Betriebsart 6ffnet sich die Tiir und
verbleibt in diesem Zustand. Die Schliefung kann
nurdurch Aktivierung desEingang NOTSCHLIESSUNG
(Abb. 19/a) gesteuert werden.
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[}

Abb. 1

ANZEIGE-LED

BETRIEBSARTEN

STEUERTASTEN Abb. 2




