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Fabricante:
Direccioén:

Declara que:

DECLARACION DE CONFORMIDAD CE PARA MAQUINAS
(DIRECTIVA 89/392/CEE, ANEXO I, PARTE B)

FAAC S.p.A.

El equipo automéatico modelo 550,

« Ha sido construido para ser incorporado en una maquina, o para ser ensamblado con otros mecanismos a fin
de constituir una maquina con arreglo a la Directiva 89/392/CEE, y a sus sucesivas modificaciones 91/368/CEE,

93/44/CEE, 93/68/CEE.

= Cumple los requisitos esenciales de seguridad establecidos por las siguientes directivas CEE:

73/23/CEE y sucesiva modificacion 93/68/CEE,
89/336/CEE y sucesivas modificaciones 92/31/CEE y 93/68/CEE

Asimismo, declara que no esta permitido poner en marcha el equipo sila maquina en la cual seraincorporado,

Via Benini, 1 - 40069 Zola Predosa BOLOGNA - ITALIA

~

o de la cual se convertira en un componente, no ha sido identificado o no ha sido declarada su conformidad
a lo establecido por la Directiva 89/392 CEE y sus sucesivas modificaciones, y a la ley que la incorpora en la
legislacion nacional del DPR n° 459 del 24 de julio de 1996.

§

Bologna, 1° de enero de 1999

El Administrad

elegado

/
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ADVERTENCIAS PARA EL INSTALADOR
REGLAS GENERALES PARA LA SEGURIDAD

ATENCION! Para poder garantizar la seguridad personal, esimportante
seguir atentamente todas las instrucciones. La instalacionincorrecta
o el uso inapropiado del producto pueden provocar graves dafios
personales.

Leer detenidamente las instrucciones antes de empezar a instalar el
equipo.
No dejar los materiales de embalaje (plastico, poliestireno, etc.) al

alcance de los nifios, ya que constituyen fuentes potenciales de
peligro.

Conservar las instrucciones para futuras consultas.

Este producto ha sido proyectado y construido exclusivamente para
el uso indicado en el presente manual. Cualquier aplicacién no
expresamente indicada podria resultar perjudicial para el equipo o
para las personas circunstantes.

FAAC SpA declina toda responsabilidad ante inconvenientes deriva-
dosdelusoimpropio delequipo o de aplicaciones distintas de aquélla
para la cual el mismo fue creado.

No instalar el aparato en una atmodsfera explosiva: la presencia de
gases o humosinflamablesimplica un grave peligro paralaseguridad.

Los elementos mecéanicos de construccion deben ser conformes a lo
establecido en las Normativas UNI8612, CEN pr EN 12604 y CEN pr EN
12605.

En los paises no pertenecientes a la CEE, ademas de respetarse las
normativas nacionales, para obtener un nivel de seguridad adecua-
do deben cumplirse las normas arriba mencionadas.

FAAC SpA no es responsable por la inobservancia de los adecuados
criterios técnicos en la construccion de los cierres que se van a
motorizar, ni porlas deformaciones que puedan verificarse con el uso.

La instalaciéon debe efectuarse de conformidad con las Normas
UNI8612, CEN pr EN 12453 y CEN pr EN 12635.
El nivel de seguridad del equipo automatico debe ser C+D.

Antes de efectuar cualquier operacién en el equipo, desconéctelo
de la alimentacién eléctrica.

La red del equipo automatico debe estar dotada de un interruptor
omnipolar con una distancia de apertura de los contactos igual o
superior a 3 mm. Como alternativa, se aconseja utilizar un interruptor
magnetotérmico de 6 A con interrupciéon omnipolar.
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Comprobar que antes de la instalacion eléctrica haya un interruptor
diferencial con umbral de 0,03 A.

Cerciorarse de que la conexion a tierra esta correctamente realiza-
da. Conectaraellalas partes metalicas del cierre y el cable amarillo/
verde del equipo automatico.

El equipo automatico cuenta con un dispositivo de seguridad
antiaplastamiento, constituido por un control de par, no obstante,
también deben instalarse otros dispositivos de seguridad.

Los dispositivos de seguridad (por ej.: fotocélulas, bandas sensibles,
etc.) permiten evitar peligros derivados de acciones mecanicas de
movimiento, como es el caso de aplastamiento, arrastre, cercena-
miento.

Para cada equipo esindispensable utilizar porlo menos una sefaliza-
ciénluminosa (por ej.: FAAC LAMP MINILAMP, etc.), asicomo también
un letrero de sefializacién correctamente fijado a la estructura de la
cancela, ademas de los dispositivos citados en el punto 16.

FAAC SpA declina todaresponsabilidad respecto ala seguridad y al
correcto funcionamiento del equipo automéatico en el caso de que
se utilicen otros componentes del sistema que no hayan sido produ-
cidos por dicha empresa.

Para el mantenimiento, utilizar exclusivamente recambios originales
FAAC.

No efectuar ninguna modificacién de los elementos que componen
el sistema de automatizacion.

El técnico instalador debe facilitar toda la informacioén relativa al
funcionamiento manual de sistema en casos de emergencia, y
entregar al usuario del sistema las "Instrucciones para el usuario” que
se anexa al producto.

No permitir que los nifios, ni ninguna otra persona, permanezcan en
proximidad del equipo durante el funcionamiento.

No dejar al alcance de los nifios mandos a distancia ni otros genera-
dores de impulsos, para evitar que el equipo automéatico sea ac-
cionado involuntariamente.

El usuario debe abstenerse de todo intento de reparacién o de
intervencioén directa; es preciso consultar siempre con personal espe-
cializado.

Todo aquello que no esté expresamente especificado en estas ins-
trucciones habra de considerarse no permitido.
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AUTOMATIZACION 550 & 550 MP

Estas instrucciones son validas para los siguientes modelos:
550 | - 550 Slave

El equipo 550 permite automatizar puertas basculantes
contrapesadas de garajes domésticos y comunitarios.

Esta constituido por un actuador electromecanico, un equipo
electrénico de mando con lampara de cortesia y una caja de
proteccion, todo ellointegrado en un solo bloque que se aplica
en la hoja de la puerta basculante con los accesorios
adecuados.

El sistema irreversible garantiza el bloqueo mecéanico de la
puerta cuando el motor no esta funcionandoy, porlo tanto, no
hace falta instalar ninguna cerradura; un desbloqueo manual
permite maniobrar la puerta en el caso de que se corte la
corriente o por fallo del sistema.

La seguridad antiaplastamiento esta garantizada por un
dispositivo electrénico regulable.

El equipo 550 también permite la aplicacion de dos actuadores
(550 | + 550 Slave) en la misma puerta.

El equipo 550 esta proyectado y construido para controlar el
acceso de vehiculos. Debe evitarse cualquier otra utilizacién.

1. DESCRIPCION Y CARACTERISTICAS TECNICAS
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@ Carter

@ Pulsador OPEN

® Equipo electrénico 550MP
@® Caja del equipo

® Larguero

©® Arbol de rotacion

@ Desblogueo

Grupo motorreductor

@® Llave de desbloqueo

Fig. 1

34

TAB. 1 CARACTERISTICAS TECNICAS DEL ACTUADOR 550

MODELO 550
Alimentacion 230V~ (+ 6 % - 10 %) 50Hz
Potencia absorbida (W) 360
Par maximo (Nm) 300
Velocidad angular (°/seg) 12

Frecuencia de uso (ciclos/hora)

15 (sin final de carrera)

25 (con final de carrera)

Temperatura ambiente -20 + +55 °C
Peso del motorreductor (Kg.) 13
Grado de proteccion P31

IP 44 (con Kit)

Anchura maxima de la puerta (m)

3 (1 actuador)

4 (2 actuadores)

Altura méxima de la puerta (m)

2.7 (1 actuador)

3 (2 actuadores)

Peso maximo de la puerta (Kg./m2) 10
Embrague electrénica
Aparamenta 550MP
Dimensiones del motorreductor LxHxP(mm) véase fig. 2
Datos técnicos del motor eléctrico
Namero de r.p.m. 1400
Relacion de reduccion 1:700
Termoproteccién del bobinado 135 °C
Potencia (W) 350
Corriente absorbida (A) 1.5
Condensador de arranque 8uF

Alimentacién

230V~ (+ 6 % - 10 %) 50Hz

2. DIMENSIONES
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3. PREAJUSTES ELECTRICOS (instalacién estandar)
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@ Actuador 550 | con equipo 550MP

® Actuador 550 Slave

® Intermitente

@ Radiorreceptor

® Pulsador de llave

© Células fotoeléctricas

@ Banda de seguridad

Fig. 3

-Las secciones de los cables estan calculadas en mm?2

4. INSTALACION DEL EQUIPO

4.1. CONTROLES PRELIMINARES

Porseguridad y para un correcto funcionamiento del equipo,
compruebe que se cumplen los siguientes requisitos:

La estructura de la puerta debe ser la apropiada para la
automatizacion. Verificar especialmente que las
dimensiones de la puerta se ajusten a los limites indicados
enlas caracteristicastécnicasy que sealo suficientemente
robusta.

Controlar la eficacia de losrodamientos y de las juntas de
la puerta.

Comprobar que la puerta se abray se cierre sin friccion; Si
fuera necesario, limpiar y aceitar las guias con lubricante
a base de silicona. No utilizar grasa.
Comprobarquela puerta esté correctamente equilibrada.
Quitar las cerraduras mecanicas de la puerta para que
sOlo el automatismo la pueda bloquear en posicion de
cerrado.

Comprobar que haya una toma de tierra eficaz para la
conexion del motorreductor.

El equipo 550 automatiza las puertas basculantes con diversos
tipos de contrapesos. EnlaFig. 4 se presentanlos mascomunes:
@® con una sola hoja sobresaliente

@ con una hoja articulada sobresaliente

® con una sola hoja no sobresaliente y guias horizontales
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Fig. 4

4.2. COLOCACION DE LOS BRAZOS TELESCOPICOS

Elespacio entre el brazo de equilibrio existente yla chambrana
(cota ”’S1” de la Fig. 5) tiene que
ser,como minimo, de 15 mm para
permitir la rotacion de los brazos
telescopicos paralelos.

De lo contrario, hay que utilizar
los brazos telescépicos curvos
qgue pueden superponerse a los
brazos de equilibrio existentes,
comprobando que el espacio
entre la hoja de la puerta y la |
charnela no sea inferior a 20 mm

(cota ”S2” de la fig. 5).

4.3. COLOCACION DEL ACTUADOR/LARGUERO

Respetando las medidas indicadas en la tabla 1, colocar un
solo actuador (550 1) en el centro de la puerta como en la Fig.
6 0 dos actuadores (un 550 | y un 550 Slave) a los lados de la
puerta, como en la Fig. 7.

El equipo 550 viene preparado para instalar el grupo
motorreductor de modo que el eje de rotacion quede a dos
alturas distintas (véase el capitulo 6).

Las instrucciones que siguen son aplicables a las dos
posibilidades aunque sélo se haga referencia a la instalacion
del equipo con el grupo motorreductor tal como viene de
fabrica.

A

Fig. 5
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4.4. SECUENCIA DE MONTAJE

La instalacion comienza con la puerta basculante cerrada 'y
el actuador desbloqueado (véase el capitulo 7).

1) Definir la situacion del arbol del actuador del siguiente
modo:

e puerta basculante con una sola hoja sobresaliente (Fig. 8)
El eje de rotacion del arbol del actuador debe quedar, conla
puerta basculante
cerrada, aproxima-
damente 10 cm mas
abajo que el eje de
rotacion de la
puerta. El punto de
unidon de los brazos
telescopicos debe
estar lo mas proximo
posible al punto de
fijacion del brazo de
la puerta.

» ‘ ol

~,10 cm
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e puerta basculante con una
hoja articulada (Fig. 9)

El eje de rotacion del arbol
del actuador debe quedar,
con la puerta basculante
cerrada, unos10cmmasbajo
que el eje de rotacion de las
bisagrasde articulaciondela
puerta (ref. A).

Elpuntode uniéndelosbrazos
telescopicos debe estar o
mas proximo posible al punto
de fijacion de las bisagras de
la puerta (ref. B).

e puerta basculante con

guias horizontales (Fig. 10)
El eje de rotacion del arbol
del actuador debe coincidir
con la linea central entre
ambos cojinetes. El punto de
uniébn de los brazos
telescopicos debe estar lo
mas préoximo posible al punto
conjuncién de las guias
superior y vertical.

Fig. 10

2) Fijar verticalmente el
larguero a los refuerzos de la hoja basculante con tornillos
adecuados a la estructura de la puerta; se aconseja utilizar
elementos roscados.

2 Colocar el larguero de modo que el extremo en cuyo
ultimos 20 cm aproximadamente no haya agujeros de @
4mm, esté vuelto hacia arriba.

SEl larguero tiene una serie de agujeros de @ 8mm que
permiten, una vez fijado, instalar el actuador a diversas
alturas. Comprobar que la posiciéon de fijacion del larguero
permita el montaje del equipo respetando la posicion del
arbol previamente determinada.

En caso de instalacion de dos actuadores enla misma puerta,

ambos arboles deben quedar alineados a la misma altura.

ESPANOL

3) Fijar el equipo al larguero utilizando los tornillos que se
suministran con el mismo, como puede verse en la Fig. 11.

4) Soldar los soportes superiores de apoyo de los brazos
telescopicos teniendo en cuenta, para su colocacion, las
indicaciones relativas al tipo de puerta basculante.

En el caso de que los brazos sean curvos y con instalacion
superpuesta, se pueden soldar los soportes directamente
sobre los brazos de la puerta. Fijar las vainas de los brazos
telescopicos a los soportes con los pernos y los tornillos que se
adjuntan tal como puede verse en la Fig. 11.

5) Engranar los tubos de transmision en el arbol y cortarlos a

medida tal como se ilustra en las Figs. 6 e 7.

< Sise utilizan microinterruptores (opcionales), insertar primero
las levas, como en la Fig. 11.

6)Introducir las bridas en los tubos de transmisién y atornillarlas
a la hoja basculante tratando de mantener la alineacion
correcta.

7) Apretar las espigas de los casquillos de los tubos de
transmision.

8) Abrir la puerta basculante y adaptar el largo de los brazos
telescopicos como sigue:

= brazos rectos (Fig. 12)

Simular la colocacion del brazo telescopico tal como loilustra
lafigura12. Cortarlavaina en el punto Ay el brazo en el punto

@ Larguero
(® Abrazadera de fijacion de los brazos telescopicos

© Tubo de transmision

©) Leva de fin de carrera

® Abrazadera del tubo de transmision
® Clavija de apriete

© Vaina del brazo recto

@ Brazorecto

@ Vaina del brazo curvo

@ Brazo curvo

@ Llave de desblogueo

DU ACHE AR R I
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e brazos curvos (Fig. 13)

Simularla colocacién del brazo telescépico tal como loilustra
lafigura 13. Cortarla vaina en el punto Ay el brazo en el punto
B.

............................. ==
e
A r A rAra ATt f\ﬂ cm

Fig. 13

S Dejar un juego de aproximadamente 1 cm cerca de los
puntos de tope.

9) Acoplar el brazo macho al tubo de transmisiéon y soldar
fuertemente.

4.5, REGULACION DE LOS CONTRAPESOS

Al finalizar la instalacibn mecanica comprobar el balanceo
de la puerta basculante que puede haber variado con el
peso delactuadory delos accesorios; sies necesario, adaptar
los contrapesos.

Se consigue un buen equilibrio cuando la puerta, en posiciéon
intermedia (45°) y con elactuadordesbloqueado, permanece
inmovil.

Comprobar también, moviendo la puerta manualmente, que
el movimiento de apertura y de cierre sea lineal y que no
tenga sobresaltos ni irregularidades.

5. PUESTA EN FUNCIONAMIENTO

5.1. CONEXION DE LA TARJETA ELECTRONICA

SAntes de realizar cualquier tipo de operacioén en el disposi-
tivo (conexién, programacion o mantenimiento), cortar la
alimentacion eléctrica.

Advertencia: Cuando se desconectanlasregletasde bornes
J2 0 J3 puede haber alta tension.

Seguir al pie de la letra los puntos 10, 11, 12, 13,14 de las

NORMAS GENERALES DE SEGURIDAD.

Siguiendo las indicaciones de la Fig. 3 preparar las

canalizacionesy efectuarlas conexioneseléctricasdelequipo

electronico 550 MP con los accesorios elegidos.

Separarsiempre los cablesde conexién delosde alimentacion

y seguridad (pulsador, receptor, células fotoeléctricas, etc.).

Para evitar perturbaciones eléctricas, utilizarfundasseparadas.

ESPANOL

TAB. 3 CARACTERISTICAS DEL HARDWARE DEL 550MP

Alimentacion 230V~ (+6 -10 %) 50Hz
Potencia maxima absorbida 12VA

Carga maxima de los motores 800 W
Alimentacion de los accesorios 24Vdc

Carga maxima de los accesorios 500 mA
Temperatura ambiente -20°C +55°C

Fusibles de proteccion
Conector rapido
Regletas de bornes

primario transf./secundario transf./motor
- para tarjetas de descodificacion o de recepcion RP-
desmontables
Open
Stop
Seguridad durante el cierre
Fin de carrera
destellante
del motor
lampara de cortesia externa 230V~
alimentacion de los accesorios 24Vdc
90 sec.
100W

Entradas en la regleta de bornes

Salidas en la regleta de bornes

Temporizacion de cortesia
Carga maxima lampara de cortesia externa

5.1.2. LAY OUT DE TARJETA 550MP
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5.1.1. EQUIPO 550MP TAB.4 COMPONENTES DE LA TARJETA 550MP

El equipo 550MP que se incorpora en la fabricacion del 5501, F1 Fusibles F1 5x20 2A/250V (secundario transformador)
puede accionar ambos actuadores cuando se hace una -
apllcaCIC')n doble. F2 Fu5|b|es F2 5x20 4A/250V (mOtOf) :
El 550 Slave, en la ubicacién del equipo, cuenta con una F3  Fusibles F3 5x20 0.5A/250V _(primario transformador)
tarjeta electronica de interfaz en la esta instalada también la LP1  Lampara de cortesia 25W 220V E14
lampara de cortesia. DL1 Led de alimentacion de red

TAB. 2 PARAMETROS DE FUNCIONAMIENTO DEL 550MP DL2 Le.d d.e funcionamiento del motor p,

DS1  Microinterruptores de programacion

Légica automatica/semiautomatica J1 Regleta de bornes de entrada de alimentacion 230V~
Tiempo de pausa egulable por trimer 4+50 seg. J2 Regleta de bornes de salida del motor

Tiempo de trabajo regulable por trimer 4+50 seg. J3 Regleta de homes de salida del intermitente y de la lAmpara de cortesia externa|
Par méaximo en el arranque Si/No J4 Regleta de bornes de baja tension entradas/accesorios
Golpe durante el cierre Si/No J5 Conector rpido de tarjetas descodificadoras/receptoras RP
Predestello 3 seg Si/No TR1  Trimer de regulacion de tiempo de funcionamiento

Friccion electronica regulable por trimer 38+-98 % TR2  Trimer de regulacion de pausa

Memoria de los tiempos de trabajo St TR3  Trimer de regulacién de par (friccion electrénica)
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5.1.3. CONEXIONES ELECTRICAS

elvlwls o

o1 L=

gCLAMP
MINILAMP I(
Tolilo[i3ltals [Telt e 1o
JHHHEBBEHEBEEE
0 < o
7lelal3 89®%®®§%®§
mls
I
833
£
DS1 J5
i~ [e)
a |
—OoN o
(@]

550 MP
BEFAAC
({1
[a)
2 s
o}
E’S P4 [T 8 % d
[ ) {1 s»2HHE
1 2 3 4|5|6
i\_‘ —J | — — —
= |
1
T C
(2)3 VE) TN
(+6% -10%) |
50Hz |
SRS
4 5 GROUND
550 SLAVE
% BIAAC
8 B ({3
SIS

8pF

Fig. 15
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5.2.  DESCRIPCION

5.2.1. REGLETA DE BORNES J1 (alta tension)

Regleta de bornes para alimentacion 230V~ 50Hz (F= Fase N=Neutro).
Conectar la tierra de la instalacion eléctrica y el cable de tierra del
actuador en la regleta de bornes "Ground”.

5.2.2. REGLETA DE BORNES J2 (alta tension)

Regleta de bornes 230V~ para la conexion del motor eléctrico.
CABLE NEGRO Y CABLE MARRON = fases del motor eléctrico (OP/CL)

CagLe AzuL = comUn del motor eléctrico (COM)

El condensador de arranque esta conectado en paralelo a las fases.

5.2.3. REGLETA DE BORNES J3 (alta tension)

Regleta de bornes 230V~ para la conexion:

« Del intermitente (FLASH) maximo 60W.

« De la ldmpara de cortesia del 550 Slave (EXT LAMP) o, como
alternativa, de unalamparade cortesia externa 100W como maximo.

5.2.4. REGLETA DE BORNES J4 (baja tension)

FCC= Contacto fin de carrera de cierre (N.C.)
El fin de carrera de cierre (opcional) esta constituido por un
micropulsador que detiene el movimiento en 2 segundos,
accionado por la palanca, cuando la puerta esta en la
posicion de cerrado.
Contacto fin de carrera de apertura (N.C.)
Elfin de carrera de apertura (opcional) esta constituido porun
micropulsador que detiene el movimiento instantaneamente,
accionado por la palanca, cuando la puerta alcanza la
posiciéon de abierto.
2 Sino se conectan los dispositivos de fin de carrera, puentear "FCC”
y "FCA” con el comun de entradas.
Comun de entradas/Negativo de alimentacion de accesorios
Positivo de alimentacion accesorios 24Vdc (+)
La carga maxima de los accesorios es de 500mA .
Para calcularlosnivelesde absorcion, véanse lasinstrucciones
de cada accesorio.
Contacto de seguridades durante el cierre (N.C.)
Se denominan dispositivos de seguridad todos los que tienen
un contacto N.C. (células fotoeléctricas, bandas sensibles,
etc.) que en presencia de un obstaculo en la zona por ellos
protegida, intervienen invirtiendo el movimiento de cierre de
la puerta.
No se activan durante la fase de apertura.
Los dispositivos de seguridad, si se activan con la puerta
cerrada, blogueada o abierta impiden el movimiento de
ésta.
Para instalar varios dispositivos de seguridad, conectar los
contactos N.C. en serie.
>Si no se conectan los dispositivos de seguridad, puentear el "FSW”
con el comun de entradas.
STOP= Mando de STOP (N.C.)
Es cualquier dispositivo (por ej., pulsador) que, abriendo un
contacto, detiene el movimiento de la puerta.
Para instalar varios dispositivos de parada, conecte los
contactos N.C. en serie.
2Si no se conectan los dispositivos de Stop, puentear "STOP” con el
comun de entradas.
OPEN= Mando de OPEN (N.A.)
Escualquierdispositivo (pulsador, detector, etc.) que, cerrando
un contacto, imprime un impulso de apertura (o cierre) a la
puerta.
Para instalar varios dispositivos de Open, conectar los
contactos N.A. en paralelo.

5.2.5. CONECTOR J5 (baja tension)

El conector J5 se utiliza para la conexion rapida de tarjetas
MINIDEC,DECODER, RECEPTORAS RP.

La insercion se efectla introduciendo las tarjetas accesorias de tal
modo que el lado de los componentes mire hacia el interior de la
tarjeta 550MP.

Tanto la insercion como la extraccioén se efectian después de haber
cortado la corriente.

FCA=

FSW=
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53.  PROGRAMACION

El funcionamiento del sistema automatico se programa mediante los

microinterruptores como se indica en el esquema siguiente.

o Despuésde cadaintervencion enla programacion es necesario
cortar momentaneamente la corriente de la tarjeta.

P o —
Par maximo S Z —
al arranque Swi <_|_"" Légica SW2
Si True [ ED Automatica True
No OFF o ED Semiautomatica OFF
o]
~[1] ]
Golpe durante el cierre| SW3 Predestello Sw4
Si True Si True
No OFF No OFF

DS1

SW1 - Par maximo al arranque
El par maximo al arranque permite excluir, sélo en la fase inicial del
movimiento, la regulacién de la friccion electronica (Trimer TR3).

SW2 - Logica de funcionamiento
El comportamiento de la automatizacion en las distintas l6gicas, se
indica en las tablas 5-6.

SW3 - Golpe durante el cierre

El golpe durante el cierre, que se activa sélo utilizando los fin de
carrera, retarda 4 segundos el apagado del motor después de la
intervencion del fin de carrera de cierre.

SW4 - Predestello

Se puede seleccionar un predestello de 3 seg. delintermitente antes
de cualquier movimiento. Esto permite avisar a quien esté proximo a
la puerta de su inminente movimiento.

TAB. 5 LOGICA AUTOMATICA

ESPANOL

5.4.1. COMPROBACION DEL SENTIDO DE ROTACION

1) Cortar la corriente de la instalacion.

2) Abrir manualmente la puerta hasta la mitad de la apertura.

3) Bloquear el actuador (véase el capitulo 8)

4) Volver a conectar la tension de alimentacion.

5) Enviar unimpulso de apertura (OPEN) y comprobar que se produce
la apertura de la puerta.

En el caso de que se ordene un cierre, se deben invertir en la regleta
de bornes de la tarjeta las fases del motor eléctrico (cables marron
y negro).

En la aplicacion con dos actuadores, en las regletas de bornes
”"COM,OP,CL”, de las tarjetas 550MP y 550 Slave, asignar cables de los
mismos colores y cuando haya que invertir las fases, invertirlas en
ambos motores.

5.4.2. PROGRAMACION DEL TIEMPO DE FUNCIONAMIENTO

Regular el trimer TR1 para conseguir un tiempo de funcionamiento
que permitamantener elmotor eléctrico alimentado durante algunos
segundos después de la llegada de la hoja al tope mecanico.

Esta regulacion representa también el tempo maximo para alcanzar
los fin de carrera (opcionales).

5.4.3. PROGRAMACION DEL TIEMPO DE PAUSA

Seleccionando la légica automaética, se puede regular el tiempo de
pausa actuando sobre el trimer TR2.

5.4.4 REGULACION DE LA FRICCION ELECTRONICA
(ANTIAPLASTAMIENTO)

Elequipo 550MP esta provisto de unsistema electrénico de regulacion
del par del motor que (en funcién de la propia regulacién) limita el
arranque de la puerta en presencia de un obstaculo.

Cuando se retira el obstaculo, la puerta sigue su movimiento hasta
alcanzar el fin de carrera o hasta el fin del tiempo de funcionamiento.
La regulacion se efectla actuando sobre el trimer TR3.

Es aconsejable regular la friccion electrénica de acuerdo con la

(1) con el predestello seleccionado, el movimiento se inicia al cabo de 3 seg.
(2) un OPEN con la barrea bloqueada, inicia el movimiento opuesto al anterior.

54. COMPROBACION DEL AUTOMATISMO

Notas sobre el funcionamiento:

eLa tarjeta 550MP efectta un control electrénico (que requiere la
presencia del motor vinculado) antes de cada salida. Si se trata de
hacer funcionar la tarjeta sin la carga del motor o con una carga
insuficiente, no se inicia el suministro de corriente a la salida del motor
y el destello del led DL2 indica el fallo.

«Entre unimpulso de OPENy el siguiente conviene esperar un minimo
de 1,5 segundos.

=Laluz de cortesia se activa con el arranque del motor y se mantiene
encendida alrededorde 90 segundos después delfin del movimiento.

39

IMPULSOS normativa vigente.
ESTADO BASCULANTE OPEN STOP DISPOSITIVOS DE SEGURIDAD
CERRADA abrey vuelve a cerrar después ningdn efecto ningdn efecto
del tiempo de pausa (1) (inhibe la apertura)
ABIERTA EN PAUSA cierra (1) bloquea el cdmputo del | congela la pausa hasta La rotacidn en sentido horario de los trimer
tiempo de pausa la desactivacion = incrementa las requlaciones !
DURANTE CIERRE invierte el movimiento bloquea invierte el movimiento L, g L .
— Larotacion ensentido antihorario de lostrimer,
DURANTE APERTURA bloguea bloguea ningln efecto dismi | laci
BLOQUEADA cierra/abre (1)(2) ningdn efecto ningdn efecto - b Isminuye fas regulaciones. .
(inhibe ap/cie) Fig. 16
TAB. 6 LOGICA SEMIAUTOMATICA 5.4.5. REGULACION DE LOS FINES DE CARRERA (OPCIONALES)
IMPULSOS Abrir la puerta hasta el punto deseado; Regular la leva hasta que se
ESTADO BASCULANTE OPEN sToP DISPOSITVOS DE SEGURIDAD active el micropulsador FCA (Fig. 11).
CERRADA abre (1) ning(in efecto ningun efecto Cerrar la puerta; regular la leva hasta que se active el micropulsador
(inhibe la apertura) FCC (Fig. 11).
ABIERTA cierra (1) ningn efecto inhibe el cierre Apretar los tornillos de las levas.
DURANTE CIERRE invierte el movimiento bloquea invierte el movimiento 5.4.6. MONTAJE DEL CARTER
DURANTE APERTURA _ bloguea _bloguea ningn efecto Conectar el cable de OPEN al pulsador del carter del actuador.
BLOQUEADO clena/abre (1)(Z) ningn efecto (r‘::?“gt?:;sg; Fijar el carter apretando los cuatro tornillos laterales.
Poner a presion en el carter las dos tapas de plastico en los orificios

laterales no utilizados por el eje del actuador.
Poner a presion en el céarter la tapa de plastico en el orificio frontal de
acceso al sistema de desbloqueo que no se utiliza.

6. MONTAJE DEL GRUPO MOTORREDUCTOR
Segun las necesidades, se puede montar el grupo motorreductor de
dos maneras:
«Con el eje de rotacion arriba (Fig. 17)
El soporte de la tarjeta se fija al motorreductor con 4 tornillos que se
roscan en las tuercas insertadas en las guias correspondientes.
«Con el eje de rotacion abajo (Fig. 18)
El soporte de la tarjeta se fija a la tapa del motor eléctrico con 4
tornillos.



ESPANOL

El carter estd preparado para ambas aplicaciones (téngase en
cuenta que el desbloqueo se encuentra en posiciones diferentes);
ademas se han previsto, en correspondencia con la lampara de
techo transparente, dos chavetas para el apriete del cable de
alimentacion eléctrica. (Fig. 19).

EnlasFigs. 17-18 también se indicala disposicién aconsejada de paso
y fijacion de los cables en el soporte de la tarjeta.

/!\S
E A o [e]
Ay 1]
o A O
o | O
a0 O ®
a 3
E,% A il
( ~
L
@ Fig. 17
1 e 7
[ 4
o > D
: 7
°/
I S J,:L,,
Fig. 18
‘0
LEYENDA DE LOS CABLES @
@ Intermitente
@® Lampara de cortesia externa
@ Pulsador OPEN en la caja
@® Conexiones de baja tension
® Motor 550 Slave
® Alimentacion 230V~
@ Motor 550 |
L]
L]
B |
Fig. 19
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7. FUNCIONAMIENTO MANUAL

El actuador 550 esta provisto de un desbloqueo de emergencia
accionable desde el interior; sobre pedido, se puede poner una
cerradura en la puerta para accionar el desbloqueo desde el
exterior.

En el caso de que se deba accionar manualmente la puerta a causa
de un corte de energia o de un fallo del actuador, se debera utilizar
el dispositivo de desbloqueo tal como se indica:

- Desde el interior (Fig. 20)

Introducir la llave hueca hexagonal y girarla en la direccién de las
agujas del reloj alrededor de medio giro hasta que se pare.
Advertencia: segun el tipo de instalacion, el desbloqueo puede estar
en el lado derecho (A) o izquierdo (B).

SBLOCCA/UNLOCK
DEBLOQUE/ENTRIEGELT
DESBLOQUEAR

BLOCCA/LOCK
BLOQUE/VERRIEGELT
BLOQUEAR

BLOCCA/LOCK ’
BLOQUE/VERRIEGELT
BLOQUEAR

SBLOCCA/UNLOCK lh‘ E
DEBLOQUE/ENTRIEGELT M
DESBLOQUEAR

- Desde el exterior (Fig. 21)

1) Abrir la portezuela de proteccion e insertar la llave.

2) Girar en sentido antihorario hasta que se detengay sacar el cuerpo
de la cerradura.

3) Insertar la llave hueca hexagonal y girar en sentido antihorario
alrededor de medio giro hasta que se detenga.

SBLOCCA/UNLOCK
DEBLOQUE/ENTRIEGELT
DESBLOQUEAR

BLOCCA/LOCK
BLOQUE/VERRIEGELT
BLOQUEAR

Fig. 21

8. REANUDACION DEL FUNCIONAMIENTO NORMAL

Para evitar que un impulso involuntario pueda activar la puerta
durante la maniobra, cortar la corriente de la instalacion antes de
volver a bloquear el actuador.

- Desde el interior (Fig. 20)

Insertar la llave hueca hexagonal y girarla en sentido antihorario
alrededor de medio giro hasta que se detenga.

Advertencia: segun el tipo de instalacion, el desbloqueo puede estar
en el lado derecho (A) o izquierdo (B).

- Desde el exterior (Fig. 21)

1) Insertarlallave hueca hexagonaly girarensentido horario alrededor
de medio giro hasta que se detenga.

2)Sacarlallave hueca hexagonal e insertar el cuerpo dela cerradura.
3) Girarla llave en sentido horario hasta que se pueda extraer; cerrar
la portezuela de proteccion.

9 MANTENIMIENTO

Efectuar, al menos con frecuencia semestral, las siguientes
operaciones:

«Comprobacion del correcto ajuste del par del motor.

«Control de losrodillos y guias de deslizamiento de la puerta; limpieza
y lubricacién cuando sea necesario.

«Control de la eficacia del sistema de desbloqueo.

=Control de la eficacia de los dispositivos de seguridad.

10 REPARACIONES
Para cualquier reparacion necesaria, dirfjase al Servicio Técnico
Autorizado de FAAC.
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Guia del usuario

AUTOMATIZACION 550

Leadetenidamente lasinstrucciones antesde iniciarlainstalacion
del equipo y consérvelas para consultas futuras.

ADVERTENCIAS GENERALES

Losequiposautomaticos 550, debidamente instaladosy utilizados,

garantizan un alto grado de seguridad.

Unas sencillas normas de actuacion pueden evitar que se

produzcan accidentes:

- No permanecer, en ningln caso, bajo la puerta basculante.

- No pararse debajo ni permitir la detencion de nifios, personas o
cosas cerca del mecanismo automéatico, especialmente
mientras esta funcionando.

- Mantener fuera del alcance de los nifios los mandos a distancia
y cualquier emisor de impulsos capaz de accionar la puerta.

- No permitir que los nifios jueguen con el automatismo.

- No oponer resistencia al movimiento de la puerta basculante.

- Evitar que lasramas o los arbustos puedan estorbar el movimiento
de la puerta.

- Mantener en buen estado y plena visibilidad los sistemas de
sefializacion luminosa.

- No tratar de accionar manualmente la puerta hasta no haberla
desbloqueado.

- En caso de fallo, desbloquear la puerta para permitir el acceso
y solicitar la intervencion de personal técnico cualificado.

- Una vez reactivado el funcionamiento manual, antes de
restablecer la modalidad normal, desconectar la alimentacion
eléctrica de la instalacion.

- No efectuar ninguna modificaciéon en los componentes del
sistema automatico.

- Abstenerse de todointento dereparacion ointervencion directas
y consultar siempre al personal especializado de FAAC.

- Controlar cada seis meses, con laintervencion de un técnico, la
eficacia del automatismo, de los dispositivos de seguridad y de
la conexion a tierra.

DESCRIPCION

Elautomatismo 550 es el mas apropiado para automatizar puertas
basculantes contrapesadasde garajes domésticosy comunitarios.
Esta constituido por un actuador electromecanico, un equipo
electrénico de mando con lampara de cortesia y una caja de
proteccion, todo ello integrado en un solo bloque que se aplica
enlahojadelapuertabasculante conlosaccesoriosadecuados.
Elsistema irreversible garantiza el bloqueo mecanico de la puerta
cuando el motor no esta funcionando y, por lo tanto, no hace
falta instalar ninguna cerradura; un desbloqueo manual permite
maniobrar la puerta en el caso de que se corte la corriente o por
fallo del sistema.

Laseguridad antiaplastamiento esta garantizada por un dispositivo
electrénico regulable.

El equipo 550 también permite la aplicacion de dos actuadores
(550 | + 550 Slave) en la misma puerta.

La puerta estd normalmente cerrada; cuando la centralita
electronica recibe una orden de apertura mediante el
radiomando o cualquier otro emisor de impulsos, activa el motor
eléctrico que hace rotar la puerta hasta la posicion de apertura
que permite el acceso.

Siesta programada para el funcionamiento automatico, la puerta
se vuelve a cerrar sola tras el tiempo de pausa seleccionado.

Si esta programado el funcionamiento semiautomaético, hay que
enviar un segundo impulso para que se cierre.

Un impulso de apertura emitido durante la fase de apertura,
provoca siempre la detencién del movimiento.

Unimpulso de apertura emitido durante la fase de cierre, provoca
la inversion del movimiento.

Un impulso de stop (si lo hay) detiene siempre el movimiento.
Para evaluar el comportamiento detallado de la puerta en las
diferenteslégicas, consultar al técnico que efectud lainstalacion.
Los automatismos pueden contar con dispositivos de seguridad

(célulasfotoeléctricas) paraimpedir el cierre de la puerta cuando
hay un obstaculo en la zona que esta protegiendo.

Los automatismos 550 estan equipados, de serie, con un dispositivo
de seguridad antiaplastamiento que limita el par transmitido a la
puerta. La apertura manual s6lo se puede efectuar accionando
el sistema de desbloqueo.

Lasefnalizacionluminosaindica que la puerta esta en movimiento.
Laluz de cortesiase activa con elarranque del motory permanece
encendida alrededor de 90 segundos.

FUNCIONAMIENTO MANUAL

El actuador 550 posee un desbloqueo de emergencia que se
puede accionar desde el interior del garaje; sobre pedido, se
puede poner una cerradura en la puerta para accionar el
desbloqueo desde el exterior.

En el caso de que se deba accionar manualmente la puerta a
causa de un corte de energia o de un fallo del actuador, se
debera utilizar el dispositivo de desbloqueo tal como se indica:
- Desde el interior (Fig. 1) Introducir la llave hueca hexagonal y
girarla en la direccion de las agujas del reloj alrededor de medio
giro hasta que se pare.

Advertencia: segun el tipo de instalacion, el desbloqueo puede
estar en el lado derecho (A) o izquierdo (B).

- Desde el exterior (Fig. 2)

1) Abrir la portezuela de proteccion e insertar la llave.

2) Girar en sentido antihorario hasta que se detenga y sacar el
cuerpo de la cerradura.

3) Insertar la llave hueca hexagonal y girar en sentido antihorario
alrededor de medio giro hasta que se detenga.

. SBLOCCA/UNLOCK
DEBLOQUE/ENTRIEGELT
DESBLOQUEAR

BLOCCA/LOCK
BLOQUE/VERRIEGELT
BLOQUEAR

BLOCCA/LOCK ’
BLOQUE/VERRIEGELT
BLOQUEAR

SBLOCCA/UNLOCK lh
DEBLOQUE/ENTRIEGELT
DESBLOQUEAR

SBLOCCA/UNLOCK
DEBLOQUE/ENTRIEGELT
DESBLOQUEAR

BLOCCA/LOCK
BLOQUE/VERRIEGELT
BLOQUEAR

Fig. 2

REANUDACION DEL FUNCIONAMIENTO NORMAL

Para evitar que un impulso involuntario pueda activar la puerta
durante la maniobra, cortarla corriente de lainstalacion antes de
volver a bloquear el actuador.

- Desde el interior (Fig. 1) Insertar la llave hueca hexagonal y
girarla en sentido antihorario alrededor de medio giro hasta que
se detenga.

Advertencia: segun el tipo de instalacion, el desbloqueo puede
estar en el lado derecho (A) o izquierdo (B).

- Desde el exterior (Fig. 2)

1) Insertar la llave hueca hexagonal y girar en sentido horario
alrededor de medio giro hasta que se detenga.



