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Fabricant:
Adresse:

Déclare que:

DECLARATION CE DE CONFORMITE POUR MACHINES
(DIRECTIVE 89/392/CEE, ANNEXE I, PARTIE B)

FAAC S.p.A.

Via Benini, 1

¢ est construit pour étre incorporé dans une machine et pour étre assemblé & d’autres machines en vue de
constituer une machine conformément & la Directive 89/392/CEE et modifications 91/368/CEE, 93/44/CEE 93/

68/CEE successives;

e est conforme aux exigences essentielles de sécurité des autres directives CEE suivantes:

73/23/CEE et modification 93/68/CEE successive,
89/336/CEE et modifications 92/31/CEE et 93/68/CEE successives.

- 40069 Zola Predosa BOLOGNA - ITALIE

L'opérateur mod. 844 avec platine électronique 780D

~

Et déclare, en outre, qu’il est interdit de mettre en service I'appareillage jusqu’d ce que la machine dans
laquelle il sera incorporé ou dont il deviendra un composant ait été identifiée et jusqu’a ce que la conformité
aux conditions de la Directive 89/392/CEE et des décrets de transposition de la directive.

Bologna, le ler janvier 2003.

L"Administrateu
A. Bassi
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PRECAUTIONS POUR L'INSTALLATEUR
OBLIGATIONS GENERALES DE SECURITE

ATTENTION! Il est important, pour la sécurité des personnes, de suivre a la
lettre toutes les instructions. Une installation erronée ou un usage erroné du
produit peut entrainer de graves conséquences pour les personnes.

Lire attentivement les instructions avant d'installer le produit.

Les matériaux d'emballage (matiere plastique, polystyréne, efc.) ne doivent
pas étre laissés & la portée des enfants car ils constituent des sources
potentielles de danger.

Conserver les instructions pour les références futures.

Ce produit a été congu et construit exclusivement pour l'usage indiqué dans
cette documentation. Toute autre utilisation non expressément indiquée
pourrait compromettre l'intégrité du produit et/ou représenter une source
de danger.

FAAC décline toute responsabilité qui dériverait d'usage impropre ou
différent de celui auguel I'automatisme est destiné.

Ne pas installer 'appareil dans une atmosphére explosive: la présence de
gazou de fuméesinflalmmables constitue un grave danger pour la sécurité.

Les composants mécaniques doivent répondre aux prescriptions des
Normes EN 12604 et EN 12605.

Pour les Pays extra-CEE, I'obtention d'un niveau de sécurité approprié
exige non seulement le respect des normes nationales, mais également le
respect des Normes susmentionnées.

FAAC n'est pas responsable du non-respect de la Bonne Technique dans la
construction des fermetures & motoriser, ni des déformations qui pourraient
intervenir lors de I'utilisation.

L'installation doit étre effectuée conformément aux Normes EN 12453 et
EN 12445,

Pour les Pays extra-CEE, I'obtention d'un niveau de sécurité approprié
exige non seulement le respect des normes nationales, mais également le
respect des Normes susmentionnées.

Couper I'alimentation électrique avant toute intervention sur l'installation.

Prévoir, sur le secteur d'alimentation de I'automatisme, un interrupteur
omnipolaire avec une distance d'ouverture des contacts égale ou
supérieure @ 3 mm. On recommande d'utiliser un magnétothermique de
6A avec interruption omnipolaire.

Vérifier qu'il y ait, en amont de linstallation, un interrupteur différentiel
avec un seuil de 0,03 A.
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Vérifierque lamise dterre estréalisée selonlesréglesde I'art ety connecter
les pieéces métalliques de la fermeture.

L'automatisme dispose d'une sécurité intrinseque anti-€crasement,
formée d'un contrdle du couple. Il est toutefois nécessaire d'en
vérifier le seuil d'intervention suivant les prescriptions des Normes
indiquées au point 10.

Les dispositifs de sécurité (norme EN 12978) permettent de protéger des
zones éventuellement dangereuses contre les Risques mécaniques du
mouvement, comme ['écrasement, 'acheminement, le cisaillement.

On recommande que toute installation soit doté au moins d'une
signalisation lumineuse (par ex..FAACLIGHT), d'un panneau de signalisation
fixé, de maniére appropriée, surla structure de la fermeture, ainsi que des
dispositifs cités au point “16".

FAAC décline toute responsabilité quant & la sécurité et au bon

fonctionnement de I'automatisme si les composants utilisés dans
l'installation n'appartiennent pas & la production FAAC.

Utiliser exclusivement, pour l'entretien, des pieéces FAAC originales.

Ne jamais modifier les composants faisant partie du systéme
d'automatisme.

L'installateur doit fournir toutes les informations relatives au
fonctionnement manuel du systéme en cas d'urgence et remettre &
I'Usager qui utilise l'installation les "Instructions pour I'Usager" fournies
avec le produit.

Interdire aux enfants ou aux tiers de stationner prés du produit durant le
fonctionnement.

Eloigner de la portée des enfants les radiocommandes ou tout autre
générateur d'impulsions, pour éviter tout actionnement involontaire de
I'automatisme.

Le transit n"est permis que lorsque |'automatisme est immobile.

L'Usager qui utilise linstallation doit éviter toute tentative de réparation
oud'intervention directe et s'adresser uniqguement & un personnel qualifié.

Entretien: procédertouslessix mois aumoins & lavérification fonctionnelle
delinstallation, en faisant particuliérement attention al'efficience des
dispositifsde sécurité (y compris, lorsqu'elle est prévue, laforce de poussée
del'opérateur) et de déverrouillage.

Tout ce qui n'est pas prévu expressément dans ces instructions est
interdit.
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AUTOMATISME 844 & PLATINE ELECTRONIQUE 780D

)

Cesinstructions sont valables pourles modéles suivants:
844ERZ16 CR- 844 ERCR - 844 ER CAT - 844 ERRF
L'automatisme FAAC mod. 844 pour portails coulissants est un
opérateur électro-mécanigue qui transmet le mouvement au
vantail coulissant par l'inftermédiaire d'un pignon & crémaillere
ou & chaine opportunément accouplé au portail.

Le systéme irréversible garantit le verrouillage mécanique du
portail lorsque le moteur n'est pas en fonction; iln'est donc pas
nécessaire d'installerune serrure. Le motoréducteur estdoté d'un
embrayage mécanique qui, associé aun dispositif électronique,
offre une sécurité anti-écrasementréglable nécessaire et garantit
I'arrét oul'inversion du mouvement du portail. Un déverrouillage
manuel pratique permet de manoeuvrer le portail en cas de
coupure de courant ou de dysfonctionnement. L'armoire de
manoeuvre électronique est dotée d'un motoréducteur et est
logée al'intérieur de l'opérateur.

L'automatisme 844 a été concu et construitpour contrdlerl'accés
des véhicules. Eviter toute utilisation différente.

-

@ Cormnieres de fixation
@ Pignon

@ Bouchonde remplissage enhuile
Mise Glaterre opérateur
® Capteur inductif de fin de course @ Systéme de déverrouillage & levier

@ Boitier armoire électronique

® Armoire électronique 780D

©® Visderéglage de I'embrayage
\__anfi-écrasement

1. DESCRIPTION ET CARACTERISTIQUES TECHNIQUES

1.1. COURBE D'UTILISATION MAXIMALE

La courbe permet de déterminer le temps maximum de
fonctionnement (T) suivant la fréquence d'utilisation (F).

Ex: Le motoréducteur 844 peut fonctionner de faconininterrompue
a une fréquence d'utilisation de 30%.

Pourgarantirle bonfonctionnement, opérerdansle champ de
fonctionnement souslacourbe.

Important: La courbe est obtenue a la fempérature de 24 °C.
L'exposition auxrayonsdirects dusoleil peut entrainer des baisses
de lafréquence d'utilisation jusqu'a 20%.

Calcul de la fréquence d'utilisation

C'est le pourcentage du temps de fonctionnement effectif
(ouverture + fermeture) par rapport au temps total du cycle
(ouverture + fermeture + temps de pause).

Panneaux latéraux de protection
@ Protecteurarmoire électronique 780D

Fig. 1
J

La formule de calcul est la suivante:
Ta+Tc

%F = X 100

Ta+Tc+Tp +Ti
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ou:

Ta = tempsd'ouverture

Tc = tempsdefermeture

Tp = temps de pause

Ti = tfempsd'intervalle entre deux cyclescomplets

Graphique de la fréquence d'utilisation
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Tab. 1 CARACTERISTIQUESTECHNIQUESDUMOTOREDUCTEUR 844
MODELE 844
Alimentation (Vac +6% -10% 50-60Hz) 230
Puissance absorbée (W) 650
Rapport de réduction 1:30
Type de pignon 216-120

Crémaillére module 4 pas 12,566

Poussée maxi (daN) 110 (216) - 88 (220)

Couple maxi (Nm) 35
Protection thermique du bobinage (°C) 120
Fréquence d'utilisation 30 % (voir graphique)
Quantité d'huile (1) 1,8

Type d'huile FAAC XD 220
Température d'utilisation (°C) -20+ 455

Poids motoréducteur (Kg) 14,5

Degré de protection IP 44

Poids maxi portail (Kg) 1800 (216) - 1000 (220)

Vitesse du portail (m/mn) 9,5 (216) - 12 (£20)

Longueur maxi portail (m) (délai d'attente) 40 (216) - 50 (220)

Embrayage Double disque @ bain d'huile
Traitement de protection cataphorése
Apparecchiatura 780D

Armoire Inductif & plaquette
Encombrement motoréducteur LxHxP(mm) voir Fig. 2

Donnéestechniques dumoteurélectrique

Nombre de tours/mn 1400
Puissance (W) 650
Courantabsorbé (A) 35
Condensateurde démarrage (uF) 3
Alimentation (Vac +6% -10% 50-60Hz) 230




2. DIMENSIONS

4 155 h
\ Les cotes sont exprimées en mm. Fig. 2 )
3. DISPOSITIONS ELECTRIQUES (installation standard)

~

(" 230V~ 3x1,5 mm’

Opérateur 844
avecarm. 780D
Photocellules
Contacteuraclé
Feu clignotant
Récepteurradio

INSTALLATION DE L'AUTOMATISME

4.1. VERIFICATIONS PRELIMINAIRES

Pourlasécurité etun fonctionnement correct de I'automatisme,
vérifierlaprésence desexigencessuivantes:

®
@
®
@
@

4.

¢ La structure du portail doit étre indiquée pour étre
automatisée. En particulier, le diamétre des roues doit étre
proportionné au poids du portail & automatiser, on doit
disposerd'un guide supérieur et de butées d'arrétmécanique
de fin de course pour éviter le déraillement du portail.

* Les caractéristiques du terrain doivent garantir une tenue
suffisante de la base de fondation.

* Danslazone de creusement de la base il ne doit y avoir ni
conduitesnicdbles électriques.

* Silemotoréducteurse trouve exposé aupassage de véhicules,
prévoirsipossible des protections adéquates contre leschocs
accidentels.

e Vérifier la présence d'une prise de terre efficiente pour la
connexion dumotoréducteur.

4.2. SCELLAGE DE LA PLAQUE DE FONDATION

Assembler la plague de fondation d'apres la Fig.4.
Laplague de fondation doit étre positionnée d'apréslaFig.5
(fermeture droite) oulaFig.6 (fermeture gauche) pourgaran-
firun bon engrénement entre le pignon etla crémaillere.
Réaliser une base de fondation d'aprés la Fig.7 et sceller la
plaque de fondation en prévoyant une ou plusieurs gaines
pourle passage descébles électriques. Vérifier'horizontalité
parfaite de la plague avec un niveau a bulle. Attendre que
le béton prenne.

Prédisposer les cdbles électriques pour la connexion aux
accessoires ainsi que l'alimentation électrique d'aprés la
Fig.3.

D)
2

3

4)
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Pour réaliser facilement les connexions faire sortir les cébles
d'environ 40 cm du frou (Fig.5-6 réf. @) de la plaque de
fondation.
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4.3. INSTALLATION MECANIQUE
1) Assembler sur l'opérateur les corniéres de fixation et les
enfretoises antivibratoires d'apréslaFig.8.
2) Ouvrirle couvercle en dévissant les vis de fixation.
3) Placerl'opérateursurlaplague enutilisantlesrondelles etles

écrousfournisd'apréslaFig.9.

Durant cette opération faire passer les cAbles & travers le
conduit spécifique présent dans le demi-corps inférieur de
l'opérateur (Fig.10-REF.A).

Pouraccéder al'armoire électronique, faire passerles cables
a travers le trou spécifique en utilisant le serre-céble avec
I'élément en caoutchouc fourni. Veiller en particulier &
dénuder tous les cdbles de facon a ce que le serre-cdble
fienne les fils un & un (Fig.10 - REF. B).
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Régler la hauteur des pieds et la distance du portail en se
reportant & laFig.11.

Fixerle motoréducteursurlaplague de fondation en serrant
lesécrousd'apréslaFig.12.

Prédisposer l'opérateur pour le fonctionnement manuel
d'aprés le chapitre 8.
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4.4. MONTAGE DE LA CREMAILLERE

4.4.1. CREMAILLERE A SOUDER EN ACIER (Fig.13)

Monter les trois cliquets taraudés sur /~
I'élément de la crémaillére en les
positionnant dansla partie supérieure
delarainure. De cette maniére, lejeu
sur la rainure permettra, plus tard,
d'effectuerlesréglageséventuels.
Amenermanuellement le vantailen
position de fermeture.

Poser horizontalement sur le pignon
le premier élément de la crémaillére
et souder le cliquet taraudé sur le portail d'aprés la Fig.15.
Actionner le portail manuellement, en vérifiant que la
crémaillére estposée surle pignon et souderle deuxieme et
le troisieme cliquet.

Approcherun autre élément de la crémaillére de I'élément
précédent en utilisant, pourmettre en phase ladenture des
deuxéléments, unélémentdelacrémaillére d'apreslaFig. 16.
Actionnerle portailmanuellement et souderlestrois cliquets
taraudés jusqu'd la couverture compléte du portail.

S Fig. 13/

4.4.2. CREMAILLERE A VISSER EN ACIER (Fig. 14)

Amener manuellement le vantail en position de fermeture.
Poserhorizontalement surle pignonle premier élément dela
crémaillére etinterposerl'entretoise entrelacrémaillere etle
portail, en la positionnant dans la partie supérieure de la
rainure.

Marquer le point de percage sur
le portail. Percer @ 6,5 mm et
tarauder avec untaraud @8 mm.
Serrer le boulon.

Actionnerle portailmanuellement,
en vérifiant que la crémaillére est
posée sur le pignon et répéterles
opérations du point 3.
Approcherunautre élémentdela
crémaillére del'élémentprécédent
en utilisant, pour mettre en phase
ladenture desdeux éléments, un élément delacrémaillére
d'aprés la Fig.16.

Actionner le portail manuellement et effectuer les
opérations de fixation comme pour le premier élément,
jusgu'd la couverture compléte du portail.

s

Fig. 14
9 v




Fig. 16
9 /

Notes sur l'installation de la crémaillére

Vérifier que, durant la course du portail, aucun élément de
la crémaillére ne sorfe du pignon.

Ne jamais souder les éléments de la crémaillére niau niveau
des entretoises nientre eux.

Auterme de l'installation de la crémaillere, pour garantirun
engrenement correct avec le pignon, il est recommandé
d'abaisser d'environ 1,5 mm (Fig.17) la position du
motoréducteur.
Vérifiermanuellement que le portail
atteint régulierement les butées
d'arrét mécanique de finde course
et l'absence de frotftements durant
lacourse.

Ne pas ufiliser de graisse ni d'autres
produitslubrifiants entre le pignon et
lacrémaillére.

4.5. MONTAGE DES PIGNONS A CHAINE

Pource quiconcerne les versions pourles applications & chaine
et a renvois fous, assembler le pignon & chaine Z16 ou Z20.
Procédercomme suit:

4.5.1. MOD. 844 ER CAT (Fig. 18 - 19)
1) Infroduire le goujon élastique dans I'arbre en utilisant un
marteau.

2) Appliquerle pignon achaine sur l'arbre en faisant coincider
leslogements du pignon et le goujon élastique et serrerla vis
avec lesrondelles spécifiques.

4 N
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Fig. 19/

4.5.2. MOD. 844 ER RF (Fig. 20 - 21)

1) Introduire le goujon élastique @ dans I'arbre en utilisant un
marteau.

2) Appliquersurlabride dumotoréducteurla patte desrenvois
fous, en ufilisant les quatre vis @) (M5 x 12) et les rondelles
spécifiques @ présentes dans le kit de la Fig.20.

3) Appliquerle pignon achaine surl'arbre en faisant coincider
leslogements du pignon surle goujon élastique et serrerlavis
@ etlesrondelles spécifiques B et (®.

4) Passer la chaine d'aprés la Fig.21 et monter le carter de
protection avec la vis @) et larondelle @ d'apreés la Fig.20.

/ M

N J
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Y Fig. 21




5. PLATINE ELECTRONIQUE 780D

5.1. AVERTISSEMENTS

Aftention: Avanttouttype d'intervention surlaplatine électronique
(connexions, entretien), toujours couper le courant.

- Prévoirenamontdelinstallationun disjoncteurmagnétothermique
différentiel ayant un seuil d'intervention adéquat.

-Connecterle cdble deterre dlabome spécifique surle connecteur
J7 de laplatine et & la douille de I'opérateur (fig. 22 et 39).

- Toujours séparer les cébles d'alimentation des cdbles de
commande et de sécurité (poussoir, récepteur, photocellules,
etc.). Pourévitertoute perturbation électrique, utiliserdes gaines
séparées ou un cdble blindé (avec blindage connecté a la
masse).

5.2. CARACTERISTIQUES TECHNIQUES

5.3.

SCHEMA ET COMPOSANTS

AFFICHEURDE SIGNALISATIONETPROGRAMMATION

Led

LED DECONTROLE DE L'ETATDESENTREES

BORNIERBASSETENSION

CONNECTEURDECODER/MINIDEC /RECEPTEURRP

CONNECTEURDU CONDENSATEUR DEDEMARRAGE DUMOTEUR

BORNIERCONNEXIONMOTEURETFEU CLIGNOTANT

BORNIERALIMENTATION230Vca

CONNECTEURDUFINDECOURSE

FUSIBLE MOTEUR ET PRIMAIRE TRANSF. (F 5A)

FUSIBLEBASSE TENSIONETACCESSOIRES (T800MA)

T8I s S & & S| =

POUSSOIRDEPROGRAMMATION"F'

POUSSOIRDEPROGRAMMATION"-"

- - - ~ + POUSSOIRDEPROGRAMMATION"+"
(Tension d'alimentation V-~ (+6% -10%) 230
Puissance absorbée (W) 10
Charge maxi moteur (W) 1000 CONNECTEUR J1
Charge maxi accessoires (A) 05
Température_d'ufilisafion 20°C +55°C 1 OPEN A (ouverture fotale)
Fusibles de protection 2 (voir fig. 22 et par. 5.3) 2 OPEN B (ouverture partielle)
Logiques de fonctionnement: Automatique / Automatique “pas & pas” /Semi- 3 FSW-OP (sécurités ouverture)
automatique / Sécurité / Semi-automatique B / Homme mort C / Semi- p —
automatique “pas & pas” 4 FSW-CL (sécurités fermeture)
Temps de fonctionnement Programmable (de 0 & 4,1 mn) 5 SIOP
Temps de pause Programmable (de 0 a 4,1 mn) 6  SAFE (sécurités "bord")
Force de poussee _____Reglable sur 50 niveaux _ 7 - (négatif alimentation accessoires)
Entrées bomier: Open - Open partiel - Sécurités en ouverture - Sécurités en 8 = aatifal Fomwe -
fermeture - Stop - Bord - Alimentation+Terre - (négatif alimentation accessoires)
Enfrées connecteur Fin de course d'ouveriure ef de fermeture - 9  +24V (alimentation accessoires)
S Condensateur dUQmOTeU' 10 +24V (alimentation accessoires)
orties bornier: Feu clignotant - Moteur - Aliment. accessoires 24 Vcc - p : p .
Lampe témoin 24 Vcc / Sortie temporisée / Commande électroserrure - 11 FSW-TX (négatif photocellules émettrices - FAILSAFE)
Failsafe 12 W.L (négatiflampe témoin)
Connecteur rapide Embrochage platine & 5 broches Minidec, Decoder ou
récepteurs RP
Programmation 3 touches (+, -, F) et afficheur, mode "base" ou "avancée"
Fonctions programmables mode base: Logique de fonctionnement - Temps de
pause - Force de poussée - Direction ouverture-fermeture
Fonctions programmables mode avancé: Couple au démarrage - Freinage -
Failsafe - Pré-clignotement - Lampe témoain/Sortie temporisée/Commande
électroserrure - Logique sécurités d'ouverture et de fermeture - Encodeur/
Sensibilité anti-écrasement - Ralentissements - Temps d'ouverture partielle -
(emps de fonctionnement - Demande d'assistance - Compteur de cycles )
)L NPE & & 8 ™ ke JBDN @9 -OF®» =N
Jone 5 o] [o] -
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Fig. 22
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5.4. CONNEXIONS ELECTRIQUES
LINES
n -~ |~ > 230Vca
z |Zz ———0 50-60Hz
i
MOT2 ?
MOT1
vot | BLEU
COM =
< r% :(x)230 Vca (maxi 60W)
| ——Condensateur
" %
39
FIN DE COURSE
~=
S~ oo mma = N o
A EERE < 3
ffCcdE--++ ¢
12 3 45 67 8 9101112
T T T T [T1] 11
Ao |-
A
‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ 24Vcc
“r‘ “‘mOXI3W
‘ ‘ ‘ Pour la connexion des
OPEN | _| photocellulesetdesdisposiifs
PARTIEL ' | | desécurité,sereporterau
paragraphe5.4.1.
OPEN
TOTAL STOP
Fig. 23
5.4.1. Connexion desphotocellules et des dispositifs

de sécurité

Avant de connecter les dispositifs de sécurité et les
photocellules, il est opportun d'en choisir le type de
fonctionnement en fonction de la zone de mouvement gu'ils
doivent protéger (voir exemple fig. 24):

4 R\
Photocellules en
Photocellules en ouverture ou en

fermeture ouverture/fermeture
D/<—>E\D I:IE/\D
Sécurités "bord"
Photocellules en fermeture Fig. 24
- /

4]

Sécurités en ouverture: elles interviennent en détectant un
obstacle uniqguement durant le mouvement d'ouvertu-
re du portail. Elles provoquent la refermeture immédiate
ou la reprise du mouvement d'ouverture au
désengagement (voir programmation par. 5.5.2.)

Sécurités en fermeture: elles interviennent en détectant un
obstacle uniguement durantle mouvement de fermeture
du portail. Elles provoquent la réouverture immédiate
ou au désengagement (voir programmation par. 5.5.2.)

Sécurités en ouverture/fermeture: elles interviennent durant les
mouvements d'ouverture et de fermeture du portail.
Elles provoquent l'arrét et la reprise du mouvement au
désengagement.

Sécurités "bord ": elles interviennent durant les mouvements
d'ouverture et de fermeture du portail. Elles provoquent
l'inversion immédiate du mouvement et I'arrét au bout
de deux secondes.

Encodeur: il intervient en présence d'un obstacle durant les
mouvements d'ouverture et de fermeture du portail. Il
provogue l'inversionimmédiate du mouvement et l'arrét
au bout de deux secondes.

N.B. Si deux ou plusieurs dispositifs de sécurité ont la méme

fonction (ouverture, fermeture, ouverture et fermeture, bord), il

faut connecter les contacts en série entre eux (fig. 25).

Il faut utiliser les contacts N.F.

N.B. Si on n'utilise aucun dispositif de sécurité, ponter les bornes

d'apres la fig. 26.

Onreporte ci-apréslesschémasles pluscommuns de connexion

desphotocellules et des dispositifs de sécurité (defig. 27 afig. 34).

a Connexion de deux contacts N.F. en série h
(Ex.: Photocellules, Stop, Bord, etc.)
[e; | o ® o Fig. 25
- J
4 . i . e P N
Connexion d'aucun dispositif de sécurité
3
. » 6 8 a4 ow - § A
1 2 3 45 67 8 910 1112
Fig. 26
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(~ Connexion d'un dispositif de sécurité en fermeture et d'un
dispositif de sécurité en ouverture
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Connexion d'une paire de photocellules en ouverture

>

T T4+
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Connexion d'une paire de photocellules en fermeture
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("~ Connexion d'une paire de phofocellules en ouverture, )
d'une paire de photocellules en fermeture et d'un bord
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Connexion de deux paires de photocellules en
fermeture et de deux bords
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Connexion d'une paire de photocellules en fermeture,
d'une paire de photocellules en ouverture et d'une paire
de photocellules en ouvertur>e/ferme|ure
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(‘Connexion d'une paire de photocellules en fermeture, et d'une)
paire de photocellules en ouverture/fermeture
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Fig. 34
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Connexion de 2 contacts N.O. en paralléle
(Ex.: Open A, Open B)

e

Fig. 35

L e

5.4.2. Bornier J7 - Alimentation (fig. 23)

ALIMENTATION (bornes PE-N-L):
PE: Connexion de terre

N : Alimentation ( Neutre )

L : Alimentation ( Ligne )

Nota bene: Pour un fonctionnement correct, il est obligatoire
de connecter la platine au conducteur de terre présent dans
linstallation. Prévoir en amont du systéme un disjoncteur
magnétothermique différentiel adéquat.

5.4.3. Bornier J6 - Moteurs et feu clignotant (fig. 23)

MOTEUR - (bornes MOT-C, MOT-1, MOT-2): Connexion
Moteur (voir Par. 6.5).

LAMP - (bornes LAMP L, LAMP N): Sortie feu clignotant
230Vca maxi 60W.

5.4.4. Bornier J1 - Accessoires (fig. 23)

Se reporter aux tableaux correspondants pour la
description détaillée du fonctionnement dans les
différentes logiques.

OPEN A - Commande d' "Ouverture Totale" (borne 1): c'est &
dire tout générateur d'impulsion (poussoir, detector,
etc.) qui, en fermant un contact, commande l'ouver-
ture et/ou la fermeture totale du vantail du portail.
Pour installer plusieurs générateurs d'impulsion d'ou-
verture fotale, connecterlescontactsN.O. enparallele
(fig. 35).

OPEN B - Commande d'"Ouverture Partielle" ou de "Fermeture"
(borne 2): c'est a dire tout générateur d'impulsion
(poussoir, detector, etc.) qui, en fermant un contact,
commande 'ouverture et/oula fermeture partielle du
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vantail du portail. DansleslogiquesB et C, ilcommande
toujours la fermeture du portail.

Pour installer plusieurs générateurs d'impulsion d'ou-
verture partielle, connecter les contacts N.O. en
paralléle (fig.35).

FSW OP - Contact des sécurités en ouverture (borne 3): La
fonction des sécurités en ouverture est de protéger la
zone concernée par le mouvement du vantail durant la
phase d'ouverture. Dansleslogiques A-AP-S-E-EP, durant
la phase d'ouverture, les sécurités invertissent le
mouvement du portail, ou bien arrétent etreprennent le
mouvement aleurdésengagement (voirprogrammation
avancée Chap. 5.5.2.). Dans les logiques B et C, durant
le cycle d'ouverture, elles interrompent le mouvement.
Elles n'interviennent jamais durant le cycle de fermeture.
Les Sécurités d'ouverture, si elles sont engagées avec le
portail fermé, empéchent le mouvement d'ouverture.,
Pourinstaller plusieurs dispositifs de sécurité, connecter
les contacts N.F. en série (fig. 25).

Notabene: Sionne connecte aucun dispositifde sécurité
en ouverture, ponter les entrées FSW OP et -TX FSW (fig.
26).

- Contact des sécurités en fermeture (borne 4): La
fonction des sécurités en fermeture est de protéger la
zone concernée parle mouvement du portail durantla
phase de fermeture. Dans les logiques A-AP-S-E-EP,
durantlaphase de fermeture, lessécuritésintervertissent
le mouvement du portail, ou bien arrétent et
intervertissent le mouvement & leur désengagement
(voir programmation avancée Chap. 5.5.2.). Dans les
logiques B et C, durant le cycle de fermeture elles
inferrompentle mouvement. Elles n'interviennent jamais
durant le cycle d'ouverture. Les Sécurités de fermeture,
siellessontengagéesavecle portail ouvert, empéchent
le mouvement de fermeture.

Pourinstaller plusieurs dispositifs de sécurité, connecter
les contacts N.F. en série (fig. 25).

Nota bene: Sion ne connecte aucun dispositif de sécurité
en fermeture, ponterles bornes FSW CL et -TX FSW (fig. 26).
Contact de STOP (borne 5): c'est & dire tout dispositif
(ex.: poussoir) qui, en ouvrant un contact, arréte le
mouvement du portail.

Pour installer plusieurs dispositifs de STOP, connecter
les contacts N.F. en série (fig. 25).

Nota bene: Si on ne connecte aucun dispositif de
STOP, ponter les bornes STOP ef -

Contact de sécurité BORD (borne 6): La fonction de la
sécurité "bord" est de protégerlazone concernée parle
mouvement du vantail durant la phase d'ouverture /
fermeture. Dans toutes les logiques, durant la phase
d'ouverture ou de fermeture, la sécurité invertit le
mouvement du portail pendant 2secondes. Sidurantles
2 secondes d'inversion la sécurité intervient encore, elle
arréte le mouvement (STOP) sans exécuter aucune
inversion.

La Sécurité bord si elle estengagée avec le portail fermé
ou ouvert, empéche le mouvement.

Pourinstaller plusieurs dispositifs de sécurité, connecter
les contacts N.F. en série (fig. 25).

Nota bene: Si les dispositifs de sécurité bord ne sont pas
connectés, ponter les entrées SAFE et -. (fig. 26).

FSW CL

STOP -

SAFE -

Négatif alimentation accessoires (bornes 7 et 8)

24 Vcc - Positif alimentation accessoires (bornes 9 et 10)
Attention: La charge maxi des accessoires est de 500



TX -FSW - Négatif alimentation des émetteurs photocellules
(borne 11)
En utilisant cette borne pour la connexion du négatif
del'alimentation desémetteurs photocellules, on peut
éventuellement utiliser la fonction FAILSAFE (voir
programmation avancée Chap. 5.5.2.).
Si on valide la fonction, I'armoire vérifie le
fonctionnement des photocellules avant chaque
cycle d'ouverture ou fermeture.

W.L. - Alimentation lampe témoin/sortie temporisée (borne 12)
Connecter entre cette borne et le +24V une lampe
témoin éventuelle, une sortie temporisée ou un
dispositif de commande de ['électroserrure (voir
programmation avancée Chap. 5.5.2.) d24Vcc-3W
maxi. Pour ne pas compromettre le fonctionnement
correct du systéme, ne pas dépasser la puissance
indiquée.

5.4.5. ConnecteurJ2 - Embrochage rapide Minidec,
Decoder et RP

On l'utilise pour la connexion rapide de Minidec, Decoder et
Récepteurs RP (voirfig. 36, 37 et 38). Embrocher|'accessoire de
maniére d ce que le coté de ses composants soit tourné vers
l'intérieur de la platine. Branchement et débranchement
doivent s'effectuer aprés coupé le courant.

5.4.6. Connecteur J5 - Embrochage rapide
Condensateur

Connecteur @ embrochage rapide pour le raccordement du
condensateur de démarrage du moteur.

5.4.7. Connecteur J8 - Embrochage rapide Fin de
course

Connecteur d embrochage rapide pour le raccordement du
fin de course inductif.
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5.5. PROGRAMMATION

Pour programmer le fonctionnement de I'automatisme, il est
nécessaire d'accéder alamodalité "PROGRAMMATION'".
Laprogrammation estsubdivisée endeuxparties: BASEet AVANCEE.

5.5.1. PROGRAMMATION BASE
On accéde & la PROGRAMMATION BASE par l'infermédiaire du
pPOoussoirF:

eenl'enfoncant (etenle maintenantenfoncé)l'afficheurmontre
le nom de la premiére fonction.
een reldchant le poussoir, I'afficheur montre la valeur de la
fonction qui peut étre modifi€e au moyen des poussoirs + et -,
een appuyant de nouveau sur F (et enle maintenant enfoncé)
I'afficheur montre le nom de la fonction suivante, etfc.
earrivés dladerniére fonction, lapression du poussoir F provoque
lasortie delaprogrammation et l'afficheurreprend|'affichage
de I'état du portail.
Le tableausuivantindique laséquence des fonctions accessibles
en PROGRAMMATION BASE:

5.5.2. PROGRAMMATION AVANCEE

Pour accéder & la PROGRAMMATION AVANCEE, appuyer sur le
poussoir F et, en le maintenant enfoncé, appuyer surle poussoir +;

een relGchant le poussoir + l'afficheur montre le nom de la
premiére fonction.

*en reldchant également le poussoir F, I'afficheur montre la
valeur de la fonction qui peut étre modifi€e au moyen des
pOoussoirs + ef -.

een appuyant sur le poussoir F (et en le maintenant enfoncé)
I'afficheurmontre le nom de lafonction suivante, enlereldchant
il affiche lavaleur quipeut étre modifiée au moyen despoussoirs
+ et -,

earrivés dladerniére fonction, la pression du poussoir F provoque
lasortie delaprogrammation et l'afficheurreprend|'affichage
de I'état du portail.

Latableau suivantinique laséquence desfonctions accessibles
en PROGRAMMATION AVANCEE:

N\ N\
PROGRAMMATIONBASE  (F) PROGRAMMATION AVANCEE (F) + (+)
Afficheur Fonction Pardéfaut Afficheur Fonction Par défaut
I LOGIQUES DE FONCTIONNEMENT (voirtableau | |— |— | COUPLE MAXIMUM AU DEMARRAGE:
|_ [_| | deslogiques): (- =1 Le moteur travaille au couple maximum /—/
5 = Automatique — | (en ignorant le réglage du couple) a|
=] . " . " l'instant initial du mouvement. Utile pour les
— i— = Automatique "Pas a pas vantaux lourds.
5 = Automatique "Sécurité" L ,
— ) ) o = Actif
£ =Semi-automatique Bl
[y ) i { n X " - xcld
= I— = Semi-automatique "Pas a pas FREINAGE FINAL:
I~ _ - — p—
’/— —Homme mort ) . |_ __ | Quand le portail engage le fin de course Il / /—I
o =Semi-autoratique "B i d'ouverture ou de fermeture, on peut|—' —
| TEMPS DE PAUSE: _ sélectionner un coup de frein pour garantir
— s . I . 11 I'arrétimmédiat du vantail. Sion sélectionne
=T in adeffefqueSIgnaselechc;rl’n? l/a_l/o_glque . des ralentissements, le freinage commence
automatique. Réglable de i a Z1=i sen 3 la fin de ces der;)iers
pasd'] s'eco’nd‘e. , Avecune valeurl_! ] le freinage estinvalidé.
Parlasuite, I'affichage change en minutes ) - 1 . =
eten dizaines de secondes (séparées par Le temps est réglable de L/ 1 a =i en
un point) et le temps se régle en pas de 10 pas de 0,01 seconde.
se/condes, jusqu'a la valeur maximale de 1] = Freinage exclu
—. 1 minutes, o del] | a='[]= Freinage temporisé
Ex:silafficheurindique ==, le temps de pause FAIL SAFE:
correspond a2mn et&0s. /— I—I L'activation de la fonction valide un test de (1= 1=
— ,— | FORCE: —_ — | fonctionnement des photocellules avant -
/— Il / Elle régle la poussée du Moteur. /—I LII chaque mouvement du portail. Si le test
I Ve B . - échoue (photocellules hors service, signalé
L/ [ =force minimum Il Lo ;
= ) par la valeur i = sur l'afficheur) le portail
= i =force maximum ne commence pas le mouvement.
| DIRECTION D'OUVERTURE: — 4 = Actif
I—1 | |Elle indique le mouvement d'ouverture du| — —j = = = Exclu
portail et permet de ne pas modifier les PRE-CLIGNOTEMENT (5 5)
connexions surle bornier du moteur. == - ' S):
— I =mouvementdiouverture versiadroite |— |— | Permet d'activer le fet{ clignotant pendant | | —
- 5 secondes avant le début du mouvement.
= — =mouvementdouvertureversiagauche L — Actif
:, =
— I ETATDE L’AUTOMATISME{ ) o S = o = Exclu )
1 | | Sortie de la programmation, mémorisation
desdonnéesetretfouralaffichage del'état Remarque 1: pour rétablir les sélections par défaut de la
du portail, programmation, contréler que I'entrée du bord
717 =Fermé est fermée (la led SAFE est allumée), appuyer
[ | =Enphase d'ouverture simgltronerrlren‘rfsur Igs ‘roucges :-5 et F gn les
7,2 =En"STOP" maintenant enfoncées pendant 5 secondes.
[} = =Ouvert Remarque 2: lamodification desparamétres de programmation
[]'- =Enpause devient immédiatement efficace, tandis que la
/] 5 =Intervention du "FAIL SAFE" mémorisation définitive n'a lieu qu'd la sortie de la
7 /_/:/ = En phase de fermeture programmation et au retour a l'affichage de I'état
[J 7 = Enphase dinversion ovant Is refour & Faffihage de 1étct, foutos los
/"] |5 =Intervention photocellules P g y
\_ =] Y, modiifications effectuées seront perdues.
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(Anicheur Fonction Pardéfauf\ (Anicheur Fonction Pardéfaut\
— - LAMPE-TEMOIN: 1 | RALENTISSEMENT pré-fin de course: 1
— | Avec la sélection 1/_/ /_/ la sortie fonctionne I — 1| on peut sélectionner le ralentissement du N
- comme une lampe-témoin standard (allumée | — portail avant l'intervention des fins de course

en ouverture et pause, clignotante en d'ouverture et de fermehgﬁ_, 555
fermeture, éteinte lorsque le portail est fermé). Le temps est réglable de/ I , en pas
Eclairage de courtoisie: des chiffres différents de 0,02 s.
correspondent a l'activation temporisée de la Si on a prévu d'utiliser l'encodeur, le réglage
sortie, quipourra étre utilisée (parl'intermédiaire n'est pas déterminé par le temps mais par le
d'un relais) pour alimenter une lompe de nombre de tours du moteur, obtenant une plus
courtoisie. Le temps est re_g';lab/e de | ’_’ = ':_/’ grande précision du ralentissement.
senpasde s etde i —. / mn en pas
ge 10s. o Sloct iterméd {17} = Ralentissement exclu
ommande électroserrure (par l'intermédiaire N , ,
. Gparfi 9t del] | a55 = Ralentissement actif
du relais):
N . . S N )
Si & partir de la sélection i_i i on appuie sur
latouche -, lacommande pourl'électroserrure -
de fermeture [= | est activée; RALENTISSE!VIENT post-fin de cpurse. I
En appuyant de nouveau sur -, on sélectionne On peut sélectionner le ralenfissement du| (|
la commande pour I'électroserrure de Zg:?égﬁfself”ggr‘;:r%’ggﬂzes fins de course
=
fermeture et d'ouverture == .
— o —c Le temps est réglable de e =0, en pas
Li i = Lampe témoin standard de 0,02 s.
de /__/ la ’—/ | = Sortie temporisée. Si on a prévu d'utiliser l'encodeur, le réglage
= | = commande de I'électroserrure avant le n'est pas déferminé par le femps mais par le
mouvement d'ouverture nombre de’fo'u'rs dumoteur, ‘obfenonf une plus
— = . grande précision du ralentissement.
—1— = commande de ['électfroserrure avant
les mouvements d'ouverture et fermeture - - )
'] = Ralentissement exclu
LOGIQUES PHOTOCELLULES DE FERMETURE: de!l7 | a =17 = Ralentissement actif
Sélectionner la modalité d'intervention des =11 - -
photocellules de fermeture. —
Elles interviennent exclusivement sur le
mouvement de fermeture: elles bloquent le OUVERTURE PARTIELLE: o
mouvement et  [invertissent au On peut régler I'amplitude de l'ouverture Il / I_I
désengagement, ou l'invertissent partielle du vantail, L
immédiatement. Le temps est réglable de 1 | =], en pas
4 = Inversion au désengagement de 1 seconde.
— = =Inversionimmédiate en ouverture Si-on a prévu d'utiliser l'encodeur, le réglage
; - n'est pas déterminé par le temps mais par le
LQG'QUES P HOTOCEL(-‘-{LEf D OUVERTURE- nombre de tours du moteur, obtenant une plus
g%’gg’ge’mﬁé sla c%%c\j/aelgirg infervention des| |= | grande précision d'ouverture partielle. Par
Elles interviennent exclusivement sur le eé%gﬁele ggf\farliirgegl;gl rng/ 3Ir$7uevne\:ifrtérn ©
mouvement d'ouverture: elles bloquent le P P '
mouvement et le reprennent au
désengagement, ou l'invertissent
immédiatement. P
L o L TEMPS DEFONCTIONNEMENT (délaid'attente): ] /
= =Inversionimmédiate en fermeture | Il est opportun de sélectionner une valeur | "= [
— = = Reprennent au désengagement de 5+10 secondes supérieure au temps °
] nécessaire au portail pour aller du fin de
— I~ ENCOD’{ UR: =11 course de fermeture au fin de course d'ou-
— i Sion aprévulutilisation de I'encodeur on peut — = verture et vice versa.
= ' | en sélectionner la présence. —_— Réglable de /_/ a /_//__/ s en pas d'une
S'il est présent et actif, "ralentissements" et seconde.
‘ouverture partielle”sont gérés par 'encodeur Par la suite, I'affichage change en minutes
(voir par. correspondants). o et en dizaines de secondes (séparées par
L'encodeur fonctionne comme dls,OOSIflfonTI- un po/nf) et le femps se régle en pas de 10
écrasement: si le portail, durant la phase secondes, jusqu'a la valeur maximum de
d'ouverture ou de fermeture, heurte un ! minutes.
obstacle, I'encodeur invertit le mouvement EX: si I'afficheur lndlque ==, le temps de
du vantail du portail pendant 2 secondes. Si fonctionnement correspond & 2 mn et 50's.
durant les 2 secondes d'inversion I'encodeur .
intervient encore, il arréte le mouvement DEMANDE D'ASSISTANCE (associée a la
(STOP) sans exécuter aqucune inversipn. ‘ I Il — fonction successive): I~ 1=
En l'absence du capteur, le paramétre doit — | Si elle est activée, au bout du compte & —
efreplocesur/_”_’ Enprésence del'encodeur, rebours (programmable avec la fonction
réglerlasensibilité du systéme anti-écrasement successive "Programmation cycles"), elle
en modifiant le paramétre entre [ ] | effectue un pré—clignoéemenf de 2 s a
P . I o chaque impulsion d'Open (demande
(sggs:bz/zfe maximum) et 55 (sensibilite d’ianrvenﬁoﬁrDv) Elle peuf éfre( utile pour
minimum). programmer des inferventions d'entrefien
rogramme.
de/] | a55=Encodeuractifetréglage de ﬁi _g At
la sensibilité =Active
][] = Encodeur exclu o = Exclue
J J
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Fonction

PROGRAMMATION CYCLES:

Permet de programmer un compte a
rebours des cycles de fonctionnement de
l'installation. Programmable (en milliers) de
L0 & 55 mine cycles.

La valeur affichée se met a jour avec la
succession des cycles.

La fonction peut étre utilisée pour vérifier
l'usage de la platine ou pour se servir de la
"Demande d'assistance”.

ETATDU PORTAIL:

Sortie de la programmation, mémorisation
des données et retour a l'affichage de I'état
portail (voir par.5.5.1.).

\I

[

i
-
L,

6. MISE EN FONCTION

6.1. CONNEXIONS ELECTRIQUES

Réaliser toutesles connexions électriqgues dlaplatine d'aprésle
chapitre 5, y compris la mise d la terre de 'opérateur (Fig. 39).

~

6.2.

DEFINITION DU SENS D'OUVERTURE ET DU
FONCTIONNEMENT DE LA LED DE FIN DE COURSE

Alimenter l'installation et sélectionner sur la platine la direction
d'ouverture (voirpar. 5.5.1).

Sila direction d'ouverture est vers la DROITE (— =):

led de fin de course d'OUVERTURE = FC1
led de fin de course de FERMETURE = FC2

Sila direction d'ouverture est vers la GAUCHE (= -
led de fin de course d'OUVERTURE = FC2
led de fin de course de FERMETURE = FC1

6.3.  POSITIONNEMENTDES PLAQUETTES DE FIN DE COURSE

L'opérateur 844 est doté d'un fin de course de type inductif

(Fig.1réf.3) qui, en détectant le passage d'une plaquette fixée

surla partie supérieure de la crémaillére, commande l'arrét du

mouvement du portail.

Pourpositionner correctement les deux plaquettes fournies, agir

comme suit:

1) Assembler le fin de course en centfrant la plaquette par
rapport aux axes filetés du support (Fig. 40).

2) Vérifierquel'opérateurest en fonctionnement manuel (voir

chapitre 8).

Amenermanuellement le portail en position d'ouverture en

laissant (2 + 5) cm & partir de I'arrét mécanique de fin de

course.

Faire glisser la plaguette sur la crémaillere dans le sens

d'ouverture jusqu'd l'extinction de la led correspondante

(Fig. 22 et 40); faire ensuite avancerla plaquette de 46mm

supplémentairesenviron etlafixer dlacrémaillére enserrant

les vis.

Amener manuellement le portail en position de fermeture

en laissant (2 + 5) cm a partir de l'arrét mécanigue de fin

de course.

3

4

5)
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6) Faire glisser la plaquette sur la crémaillére dans le sens de
fermeture jusqu'al'extinction de laled correspondante (Fig.
22 et 40); faire ensuite avancer la plaquette de 45 mm
supplémentaires environ et la fixer & la crémaillére en
serrant les vis.

7) Amener le portail & mi-course et bloquer de nouveau le
systéme (voirle chapitre 9).
- N
FC2
Fig. 40
- J

Remarques sur le positionnement des plaquettes

Pour un fonctionnement correct, il est nécessaire, qu'en
position d'arrét du portail, la butée mécanique de fin de
course se frouve aumoins a2 cm. Effectuer cette vérification
aprés avoir déterminé les valeurs des ralentissements pré et
post fin de course (voir par. 5.5.2.) et aprés avoir fait faire au
moins un cycle complet & I’automatisme.

Ladistance entre le fin de course et les plaquettes doit étre
<5mm Fig.11).

6.4. VERIFICATION DES ENTREES

Letableauci-aprésreporte 'état des Ledsenrelation avecl'état
desentrées.
Noterque:  Lep alumee = contact fermé
Leo ereinte = contact ouvert

Vérifierl'état desleds de signalisation comme l'indique le Tableau.
Tab. 2 Fonctionnement leds de signalisation d'état

[ LEDS ALLUMEE ETEINTE B
OP-A Commande activée Commandeinactive
OP-B Commande activée Commande inactive
FC1 Fin de course libre Fin de course engagé
FC2 Fin de course libre Fin de course engagé
FSW OP Sécurités désengagées Sécurités engagées
FSW CL Sécurités désengagées Sécurités engagées
STOP Commande inactive Commande activée
SAFE Sécurités désengagées Sécurités engagées

\__ENC Clignote durant la rotation du moteur )

Nota bene: En caractéres gras, la condition des leds avec le portail
fermé au repos.Si la direction d'ouverture est vers la gauche, la
condition des leds FC1 e FC2 est inversée.

6.5. VERIFICATION DE LA CONNEXION DU MOTEUR

Vérifier que le céblage du
moteur correspond & la
Fig. 41 (connexion stan-
dard).

MARRON




6.6. REGLAGE DEL'EMBRAYAGE MECANIQUE

En plus des dispositifs Electroniques de sécurité (encodeur et
réglage de laforce), l'opérateur 844 est doté d'un embrayage
mécanique.

Pource quiconcernelaforce du portailetl'encodeur, se reporter
aux paragraphes 5.5.1 et 5.5.2.

Tandisque pourleréglage duseuild'intervention del'embrayage
mécanique, agir comme suit (on recommande de ['étalonner
conformément aux normesen vigueur):

1) Couperle courant électrique sur I'automatisme.

2) Maintenirl'arbre moteur bloqué aumoyend'une clé anglaise
etagirsurlavisderéglage del'embrayage avec une clé pour
vis & six pans creux ou un fournevis d'aprés la Fig. 42 REf. A.
Pour augmenter le couple, tourner la vis dans le sens des
aiguillesd'une montre.
Pourdiminuerle couple, tournerlavisdansle sensinverse des
aiguillesd'une montre.

O L'opérateur estfourni avec I'embrayage étalonné au maximum.
Par conséquent, il faut tout d'abord tournerlavis dans le sens
inverse des aiguilles d'une montre pour obtenir le réglage
optimal.

3) Alimenter I'automatisme et vérifier le réglage correct du
couple gu'onvient d'effectuer.

Remarque: si, a la premiére impulsion d'OPEN, le portail ne se
déplace pasdansladirectionsouhaitée, inverserles fils MARRON
et NOIR du moteur surle connecteur J6 (Fig. 41).

2 L'opérateur est fourni en série avec un ressort de réglage de
I'embrayage pour les portails jusqu'd 1000 kg.
Pourles portails d'un poids supérieur, utiliser I'autre ressort fourni.
Pourremplacer le ressort, agir d'apres la Fig. 42 Réf. B.

Vs

6.7.

VERIFICATION DES POINTS D'ARRET

Faire trés aftention au réglage du ralentissement post-fin de
course et du freinage: si le ralentissement est frop long ou sile
freinage estinsuffisant, la plaquette montée surla crémaillére du
portail peut dépasser le capteur jusqu'd le désengager. Au
moment de I'arrét du portail, contréler que seul le fin de course
concernéestengagé. Laled correspondante doit étre éteinte;
si elle est éteinte puis se rallume, ou biensiles deuxledsde finde
course sont éteintes, réduire la valeur du ralentissement post-fin
de course et/ou augmenter celle du freinage (voir par. 5.5.2).

6.8.  VERIFICATION DES DISPOSITIFS DE SECURITE ET DES

ACCESSOIRES
Vérifierl'intervention correcte de tousles dispositifs de sécurité et
del'anti-écrasement (capteur ENCODEUR), des accessoires utilisés
surl'installation.

48

7. OPERATIONS FINALES

Auterme delinstallation, appliquerl'autocollant de signalisation
de danger sur la partie supérieure du couvercle (Fig. 43).

Monter par pression les panneaux latéraux et le protecteur de
I'armoire puis fixer le couvercle en utilisant les vis etlesbouchons
fournis (Fig. 44).
e

~

Fig. 44
o ° J
Remettre au Client les "Instructions pour I'utilisateur”, illustrer le
fonctionnement et I'utilisation corrects du motoréducteur et
meftre en évidence les zones de danger pofentiel de
l'automatisme.

8. FONCTIONNEMENT MANUEL

S'ilfaut actionnermanuellement le portailenraison d'une coupure

de courant ou d'un dysfonctionnement de I'automatisme, agir

surle dispositif de déverrouillage comme suit:

1) Ouvrirle capot de protection etintroduire danslaserrure la
clé spécifique fournie (Fig. 45).

2) Tournerlaclé dansle sens des aiguilles d'une montre et tirer

-
le levier de déverrouillage d'aprésla Fig. 46.

3) Effectuer manuellement la manceuvre d'ouverture ou
fermeture.

e

-




9. RETOUR AU FONCTIONNEMENT NORMAL

Pour éviter gu'une impulsion involontaire ne puisse actionnerle
portail durant la manceuvre, avant de verrouiller de nouveau
l'opérateur, couperle courant surl'installation.

1) Refermerlelevierde déverrouillage.

2) Tournerlaclédanslesensinverse desaiguillesd'une monire.

3) Extrairelaclé etfermerle capot de protectiondelaserrure.

4) Actionner le portail jusqu'd I'engrénement du dispositif de
déverrouillage.

]10. MONTAGE DE L'UNITE DE CONTROLE CN 60E

(OPTION)

L'opérateur est prédisposé pourrecevoir, grdce adune barre DIN,
l'unité de conftréle du bord de sécurité conducteur CN 60E.
Couperlabarre DINsurmesure etlafixersurl'opérateur avec deux
visen utilisant les deux trous spécifiques ety accrocherl'unité de
contréle CN 60E (Fig. 47).

Pour le raccordement et le fonctionnement, se reporter aux
instructions spécifiques.

s N

Fig. 47
. J
11.  MONTAGE DE LA PLATINE A DISTANCE 578D

Sionpréféreinstallerl'armoire électronique séparée de l'opérateur,
utiliser la platine & distance 578D. Dans ce cas, 'opérateur est
doté d'une carte interface (fig. 48).

Pourlesconnexions de la carteinterface dlaplatine & distance,
se reporter aux instructions spécifiques de la platine 578D.

Vs

~

Fig. 48
° J

12,

MONTAGE DE LA PLATINE 462DF

Sionsouhaite installer surl'opérateurl'armoire électronique 462DF,
utiliser le kit d'adaptation spécifique (Fig. 49).
Pourl'installation, se reporter auxinstructions spécifiques.

13. APPLICATIONS SPECIALES
On n'a prévu aucune application spéciale.

49
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Fig. 49
o '9 J
14.  ENTRETIEN

Effectuer au moins tous les six mois une vérification du
fonctionnement de l'installation, en veillant en particulier &
l'efficience des dispositifs de sécurité (y compris la force de
poussée de l'opérateur) et de déverrouillage.

14.1. DEMONTAGE DU

TRANSFORMATEUR

S'ilestnécessaire de démonterle groupe plafine-transformateur,
agircomme sulit.

Extraire touslesbornierset connecteursde laplatine. Dévisserles
2 vis de fixation de la platine et les 2 vis du fransformateur.
Soulever le groupe vers le haut et enlever délicatement le
fransformateur des broches sur la platine, d'aprés la fig. 50.

Vs

GROUPE  PLATINE-

~

Fig. 50

14.2. APPOINT EN HUILE

Vérifier périodiguement la quantité d'huile & lintérieur de
l'opérateur.

Dans le cas d'une fréquence d'utilisation moyenne-basse, un
contréle annuel suffit; pour des utilisations plus contraignantes,
onrecommande un contréle tousles six mois.

Pouraccéder auréservoir, enlevertemporairement le bouchon
deremplissage en huile (Fig. 51).

Le niveau d'huile, contrdlable & vue, doit fréler les bobines en
cuivre dumoteur électrique.

Pour faire I'appoint, verser I'huile jusqu'au niveau.

Utiliser exclusivement de I'huile FAAC XD 220.

- ™
AN /
15. REPARATIONS

Contacter, pour toute réparation éventuelle, les Centres de
Réparation FAAC agréés.
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( INSTRUCTIONS POUR L’UTILISATEUR )

AUTOMATISME 844

Lire attentivementles instructions avant d'utiliser le produit etles
conserver pour toute nécessité future éventuelle.

NORMES GENERALES DE SECURITE

S'ilest correctementinstallé et utilisé, I'automatisme 844, garantit
un degré de sécurité important.

Quelguesnormessimples de comportement peuvent éviter des
accidents:

- Ne pas stationner et éviter que des enfants, des tiers et des
choses ne stationnent & proximité de I'automatisme surtout
durantle fonctionnement.

- Eloignerde laportée desenfantslesradiocommandes ou tout
autre générateur d'impulsions, pour éviter que I'automatisme
ne soif actionné involontairement.,

- Interdire aux enfants de jouer avec I'automatisme.

- Ne pasempécher volontairementle mouvement du portail.

- Eviter que des branches ou des arbustes n'interferent avec le
mouvement du portail.

- Faire ensorte que les systémes de signalisation lumineuse soient
toujours efficients et bienvisibles.

- Ne jamais essayer d'actionner manuellement le portail: le
déverrouiller préalablement.

- En cas de dysfonctionnement, déverrouiller le portail pour
permettre 'acceés et attendre lintervention technique du
personnel qualifié.

- Lorsgue le fonctionnement manuel a été prédisposé, couperle
courant sur l'installation avant de rétablir le fonctionnement
normal.

- N'effectuer aucune modification surles composants qui font
partie du systéme d'automation.

- S'abstenir de toute tentative de réparation ou d'intervention
directe et s'adresser uniquement dun personnel qualifié FAAC.

- Faire vérifier, tous les six mois au minimum, l'efficience de
l'automatisme, desdispositifs de sécurité et delamise & terre par
un personnel qualifié.

DESCRIPTION

L'automatisme 844 estl'idéal pourle contrdle deszonesd'accés
de véhicules a fréquence moyenne-haute de transit
L'automatisme 844 pour portails coulissants est un opérateur
électro-mécanique qui tfransmet le mouvement au vantail
coulissant par l'inftermédiaire d'un pignon a crémaillére ou a
chaine opportunément accouplé au portail.

Le fonctionnement du portail coulissant est géré parune armoire
de manceuvre électronique logée al'intérieur de l'opérateur.
Quand l'armoire, le portail étant fermé, recoit une commande
d'ouverture parlintermédiaire de laradiocommande ou de tout
autre dispositif adéquat, elle actionne le moteurjusgu'd ce que
la position d'ouverture soit atteinte.

Sion aprogrammeé le fonctionnement automatique, le portail se
referme de lui-méme lorsque le temps de pause sélectionné s'est
écoulé.

Sionaprogrammé le fonctionnement semi-automatique, envoyer
une deuxiéme impulsion pour obtenirlarefermeture.

Une impulsion d'ouverture donnée durant la phase de
refermeture, provoque toujoursl'inversion du mouvement,
Uneimpulsion de stop (siprévue) arréte toujoursle mouvement.
Pour le comportement détaillé du portail coulissant dans les
différenteslogiquesde fonctionnement, s'adresser al'installateur.
Les automatismes contiennent des accessoires et des dispositifs
de sécurité (photocellules, bords) quiempéchentla fermeture
duportaillorsqu'un obstacle se trouve danslazone qu'ils protégent
Le systéme garantitle verrouillage mécanique lorsque le moteur
est désactivé: iln'exige donc pasde serrure.

L'ouverture manuelle n'est donc possible qu'enintervenantsurle
systéme spécifique de déverrouillage

Le motoréducteurest doté d'un embrayage mécanique réglable
qui, associé a un dispositif électronique, offre une sécurité anti-
écrasementréglable nécessaire tout en garantissant l'inversion
du mouvement de fermeture ou l'arrét du mouvement
d'ouverture.

Uncapteurinductif détectele passage des plaquettesmétalliques
fixéessurlacrémaillére et correspondant aux positions de finde
course. L'armoire de manceuvre électronique estincorporée au
motoréducteur.

Un déverrouillage manuel permet de manceuvrer le portail en
cas de coupure de courant ou de dysfonctionnement.

La signalisation lumineuse indique le mouvement en cours du
portail.

FONCTIONNEMENT MANUEL

S'ilfaut actionnermanuellementle portailenraison d'une coupure

de courant ou d'un dysfonctionnement de I'automatisme, agir

surle dispositif de déverrouillage comme suit.

1) OQuvrirle capotde protection etintroduire danslaserrurela
clé spécifique fournie d'apréslaFig. 1.

2) Tournerlaclédansle sensdes aiguillesd'une montre et tirer
le levier de déverrouillage d'apreslaFig. 2.

3) Effectuer manuellement la manceuvre d'ouverture ou
fermeture.

RETOUR AU FONCTIONNEMENT NORMAL

Pour éviter qu'une impulsion involontaire ne puisse actionner le
portail durant la manceuvre, avant de verrouiller de nouveau
l'opérateur, couperle courant sur l'installation.

1) Refermerlelevierde déverrouillage.

2) Tournerlaclédanslesensinverse desaiguillesd'une montre.
3) Extrairelacléetrefermerle capot de protectiondelaserrure.
4) Actionner le portail jusqu'a I'engrénement du dispositif de

déverrouillage.
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