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DICHIARAZIONE CE DI CONFORMITA PER MACCHINE
(DIRETTIVA 89/392/CEE, ALLEGATO I, PARTE B)

FAAC S.p.A.

Via Benini, 1

¢ & costruito per essere incorporato in una macchina o per essere assemblato con altri macchinari per costituire
una macchina ai sensi della Direttiva 89/392/CEE, e successive modifiche 91/368/CEE, 93/44/CEE, 93/68/CEE;

* & conforme ai requisiti essenziali di sicurezza delle seguenti alfre direftive CEE:

73/23/CEE e successiva modifica 93/68/CEE.
89/336/CEE e successiva modifica 92/31/CEE e 93/68/CEE

e inoltre dichiara che non & consentito mettere in servizio il macchinario fino a che la macchina in cui sard
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L'operatore mod. 748 con apparecchiatura 748D

~

incorporato o di cui diverrd componente sia stata identificata e ne sia stata dichiarata la conformitd alle
condizioni della Direttiva 89/392/CEE e successive modifiche trasposta nella legislazione nazionale dal DPR n®

459 del 24 luglio 1996.
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AVVERTENZE PER L'INSTALLATORE
OBBLIGHI GENERALI PER LA SICUREZZA

ATTENZIONE! E importante per la sicurezza delle persone seguire atten-
tamente tutta I'istruzione. Una errata installazione o un errato uso del
prodotto pud portare a gravi danni alle persone.

Leggere attentamente le istruzioni prima di iniziare I'installazione del
prodotto.

| materiali dell’imballaggio (plastica,polistirolo,ecc.) non devono es-
sere lasciati alla portata dei bambini in quanto potenziali fonti di
pericolo.

Conservare le istruzioni per riferimenti futuri.

Questo prodofto & stato progettato e costruito esclusivamente per
|’utilizzo indicato in questa documentazione. Qualsiasi altro utilizzo non
espressamente indicato potrebbe pregiudicare I'integritd del prodot-
to e/o rappresentare fonte di pericolo.

FAAC declina qualsiasi responsabilitd derivata dall’uso improprio o
diverso da quello per cui I'automatismo € destinato.

Noninstallare I’'apparecchio in atmosfera esplosiva: la presenza digas
o fumi inflammabili costituisce un grave pericolo per la sicurezza.

L'impianto deve essere realizzato in accordo con quanto stabilito dalle
Normative: EN 12604, EN 12605, EN12453, EN12455. PeriPaesi extra-CEE,
oltre airiferimentinormativinazionali, per ottenere unlivello disicurezza
adeguato, devono essere seguite le Norme soprariportate.

FAAC non é responsabile dell’inosservanza della Buona Tecnica nella
costruzione delle chiusure da motorizzare, noncheé delle deformazioni
che dovesserointervenire nell’ utilizzo.

Prima di effettuare qualsiasiintervento sull’ impianto, fogliere I’alimenta-
zione elettrica.

Prevedere sullarete di alimentazione dell’automazione uninterruttore
onnipolare con distanza d’apertura dei contatti uguale o superiore a
3mm. E consigliabile I'uso di un magnetotermico da 6A con interruzio-
ne onnipolare.

Verificare che a monte dell’'impianto visia un interruttore differenziale
consogliada0,03A.

Verificare chel'impianto diterrasiarealizzato aregolad’arte e collegar-
vile partimetalliche della chiusura. Collegare inoltre aterrailfilo Giallo/
Verde dell’automatismo.
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L’automazione dispone diunasicurezzaintrinseca antischiacciamento
costituita da un conftrollo di coppia che deve comunque essere
sempre accompagnato ad altridispositivi disicurezza.

| dispositividisicurezza (Es.: fotocellule, coste sensibili,ecc...) permettono
diproteggere eventualiaree dipericolo da Rischi meccanici di movi-
mento, come adEs. schiacciamento, convogliamento, cesoiamento.

Per ogniimpianto & indispensabile I’ utilizzo dialmeno unasegnalazione
luminosa (es: FAAC LAMP MINILAMP, ecc.) nonche diun cartello disegna-
lazione fissato adeguatamente sullastruttura dell’infisso, oltre ai dispositivi
citatialpunto *15”.

FAAC declinaogniresponsabilitd aifini dellasicurezza e delbuon funzio-
namento dell’automazione, in caso vengano utilizzaticomponentidel-
I'impianto non diproduzione FAAC.

Perlamanutenzione utilizzare esclusivamente parti originaliFAAC.

Non eseguire alcuna modifica suicomponentifacenti parte il sistema
d’automazione.

L'installatore deve fornire tutte le informazionirelative al funzionamento
manuale del sistema in caso di emergenza e consegnare all’Utente
utilizzatore dell’impiantoillibretto d’avvertenze allegato al prodotto.

Non permettere ai bambini o persone di sostare nelle vicinanze del
prodotto duranteilfunzionamento.

Tenere fuori dalla portata dei bambini radiocomandi o qualsiasi altro
datore diimpulso, per evitare che |’automazione possa essere
azionatainvolontariomente.

L'Utente utilizzatore deve astenersida qualsiasi tentativo diriparazione o
d’infervento diretto erivolgersisolo a personale qualificato.

Tutto quello che non & previsto espressamente in queste istruzioni non
& permesso
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AUTOMAZIONE 748

L'automazione FAAC 748 per cancelli scorrevoli residenziali € un ope-
ratore eleffromeccanico che trasmette il movimento all'anta framite
un pignone accoppiato opportunamente ad una cremagliera fisso-
ta sul cancello.

Il sistema irreversibile garantisce il blocco meccanico quando il moto-
re non € in funzione e quindi non occorre installare alcuna serratura.

1. DESCRIZIONE E CARATTERISTICHE TECNICHE

Fig. 1

Asole di fissaggio operatore

@ Finecorsa meccanico

Pignone 716

@ Motore elettrico

® Collegamento di messa a ferra
operatore

1) Carter di profezione

2) Supporti guida del carter (n° 2)
3) Supporto apparecchiatura elettr.
[4) Apparecchiatura eleftronica

5) Foro di passaggio cavi

[6) Dispositivo di sblocco a chiave
7)) Fori per fissaggio carter (n° 4)

Tab.1 Caratteristiche tecniche Operatori 748 115Vac e 230Vac

Modello 748-115V 748-230V
Alimentazione Vac (+6 -10%) 50-60sHz 115 230
Potenza assorbita (W) 600 350
Corrente assorbita (A) 5 1.6
Motore elettrico 4 poli 1400 giri/min | 4 poli 1400 giri/min
Condensatore di spunto 30uF/450V 10uF/450V

Rapporto di riduzione 1.25

Pignone 216
Cremagliera modulo 4 - passo 12.566
Coppia max (Nm) 15

Spinta max (daN) 45 (216)
Termoprotezione avvolgimento 140°C
Frequenza d'utilizzo (vedi paragrafo 1.1)
Temperatura ambiente (°C) -20 + +55°C

Peso dell'operatore (Kg) 10

Grado di protezione P44
Peso max del cancello (Kg) 300
Velocita del cancello (m/min) 12 Z16)

1.1. CURVA DIMASSIMO UTILIZZO
La curva consente di individuare il tempo massimo di lavoro (T) in fun-
zione della frequenza d'utilizzo (F).
Es.. Glioperatori 748 possono funzionare ininterrotfamente alla frequen-
za d'utilizzo del 25%.
Per garantire il buon funzionamento & necessario operare nel campo
di lavoro soffo la curva.
Importante: la curva é ottenuta alla temperatura di 24°C.
L'esposizione all'iraggiamento solare diretto pud determinare diminu-
zioni della frequenza d'utilizzo fino al 20%.

Caicolo dellafrequenza dutilizzo T ewes jmee  pemees irge
Elapercentuale deltfempodilavoroeffet- 1o
fivo (apertura +chiusura)rispettodlfempo 4,
fotale delciclo (apertura+chiusura+tem-
pisosta). "
La formula di calcolo € la seguente: .
%F= L x 100 50
. Ta+Tc+Tp+Ti w©
T = fempodapertura; ’
Te=fempodichiusurc; *
Tp =tempodipausa; B
Ti = tempo d'infervallo tra un ciclo g

1 1
Tempo (h) Time (h) Temps(h)  Zeit(Std)  Tiempo (h)

completo e l'altro.

2. PREDISPOSIZIONI ELETTRICHE (impianto standard)

Fig. 2

(@ Operatore 748
@ Fofocellule
® Pulsante a chiave
@ Lampeggiafore
® Ricevente

*Per la messa in opera dei cavi elettrici utilizzare adeguati tubi rigidi e/o flessibili.

*Separare sempre i cavi di collegamento degli accessori a bassa tensione da quelli di
alimentazione. Per evitare qualsiasi inferferenza utilizzare guaine separate.

3. INSTALLAZIONE DELL'AUTOMAZIONE

3.1. VERIFICHE PRELIMINARI

Per un corretto funzionamento dell'automazione la struttura del can-

cello esistente, o da realizzare, deve presentare i seguenti requisiti:

* peso del cancello non superiore a 300Kg;

* struttura dell'anta robusta e rigida;

* superficie dell'anta liscia (priva di sporgenze) e non ad elementi ver-
ficali;

* movimento regolare ed uniforme dell'anta, privo di affriti durante
futta la corsa;

* assenza di oscillazioni laterali dell'anta;

* ottimo stafo dei sistemi di scorrimento inferiore e superiore. L'utilizzo
di una guida a ferra a gola arrotondata € preferibile per ottenere
degli aftriti di scorrimento ridotti;

* presenza di solamente due ruote di scorrimento;

* presenza degli arresti meccanici di sicurezza per evitare pericoli di
deragliamento del cancello; tali arresti devono essere fissati salda-
mente al suolo o sulla guida a terra circa 2 cm oltre la posizione di
finecorsa;

* assenza di serrature meccaniche di chiusura.

Si raccomanda di effettuare gli eventuali interventi fabbrili prima d'in-

stallare I'automazione.

Lo stato della struttura influenza direttamente l'affidabilitd e la sicurez-

za dell'automazione.
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3.2. INSTALLAZIONE DELL'OPERATORE

1) Eseguire uno scavo perlapiostradi
fondazione come dafig.3.
Lapiostradifondozione deve essere
posizionatacome dafig. 4a(chiusura
destra) ofig. 4b (chiusurasinistra) per
garantire il corretto ingranamento
frailpignone ela cremagliera.
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Fig. 4a

Nota bene: & consigliabile collocare la piastra su un basamento di
cemento a circa 50 mm dal suolo (fig. 5).
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Fig. 5

2 Mettere in operaitubiflessibil necessariperil passaggio dei cavidi collega-
mento trailmotoriduttore, gliaccessorie lalimentozione elettica. I tubi flessibil
devono uscire circa 3 cm dal foro presente sulla piostra (fig. 3).

3 Murare perfettamente in piano lapiastra.

4) Attendere cheilcemento abbiafatto presanello scavo.

5 Predisporreicavielettrici peril collegamento con gliaccessori e lalimentazio-
ne elettrica.Per effettuare agevolmente i collegamenti elettrici sullapparec-
chiaturaeletironica fare fuoriuscire | cavi elettrici di circa 30 cm dal foro della
picstradifondozione.

6 Fissare loperatore sulla piastra difondozione utiizzando le vitie rondelle in do-
fczione come dafig. 6.
llposzionamento delloperatore € indicato nel-
lafig.5.

Duronte tale operazione fare passareicavielet-
fici attraverso lapposito foro (fig. 1-1if.5) presen-
fe sullabase del cormpo del motoriduttore.

7) Fare passare i cavi elettricidi collegamento at-
fraverso lapposito foro presente sullabase del
supporto dellapparecchiatura (fig. 1-1f.3) utiliz-
zandoil pressacavoindotczione.

8) Eseguireicolegamentielettrici allapparecchio-
furaeleftronica.
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33 MONTAGGIODELLA CREMAGLIERA

1) Predisporre lacremaogliera (fomibile arichiesta), conle viti TE 8x 25 e idistanziali
asaldareindotazione, come dafig.7.

Perevitare discldare sul cancello sono disponibili dei distanziali passanti Zincati
convitidifissaggio TE8x80.

Nota bene: & consigliabile serrare le vifi difissaggio della cremaglieranella
parte superiore dell'asola.Tale posizione consente di alzare la cremagliera
quando, neltempo, lcancelio fenderd od alolboas-
s

2) Sbloccareloperatore (vediparagrafo 3.5).

3) Portare manuaimente lontain posizione d'apertu-
(o}

4) Appoggiare sul pignone il primo elemento di
cremaglierain comspondenza del primo distan-
Zidle (fig. 8).

9 Fissarelelemento di cremagliera allontaconun
morsetto (fig.8).

6 Fare scomere monuamente lantaverso la chiusurafino ad anvare in corispon-
denza delterzo distanzicle della cremagliera, e fissarlo con un punto disaldatu-
ra.

7) Saldare definitivamente itre distanziali sul cancello.

Perfissare correttamente gli affri elementi di cremagliera necessariper amvare
in posizione dli chiusura agire come segue:

8 Accostare unaltro elemento dicremagliera alluttino fissato utiizzondo unpez-
zodicremagliera dicirca 150 mm per mettere in fase la dentatura dei due
elementi(fig. 9).

9 Farescomere manudimente lontaverso la chiusurafino ad anmvare in corispon-
denzadel pignone conilterzo distanziole dellelemento dafissare (fig. 9).
Nota bene: verificare che tutti glielementi di cremaglieralavorino sul centro
deidentidel pignone. Incaso contrario adattare laposizione delmotoriduttore.

10)Saldare itre distonziali dellelemento (fig. 9).

Aftenzione:

d  Nonsaldare assolutamente glielernentidi cremaglierané aidistanzial, né
fradiloro.

b Nonutiizzare assolutamente grasso o atfri prodotilubrificantifrapignone
ecremagiiera.

1T)Per ottenere il corretto gioco trail pignone e la cremagliera abbassare il
motoriduttore di1,5mm agendo suidadi disupporto dellapiastra difondazione
(fig.10).

Altermine ditale regolozione serrare opportunamente idadi difissaggio del-
loperatore.

Attenzione: nelcaso dicancello dinuova costnzione verfficare tale gioco (fig.11)
dopo alcunimesi dallinstallozione.

12)Verificare manudimente che il cancello sia libero di aprirsicompletomente e
cheilmovimento del'antasiaregolare e privo di aftrifi.

Fig. 10 Fig. 11

D
N

Importante: collegare il cavo diterra dellimpionto
sulla posizione difig. 1-if.12.
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3.4. POSIZIONAMENTO DEI LAMIERINI DI FINECORSA

L'operatore 748 & dotato di interruttore di finecorsa
eletfromeccanico arullino che, nel momento in cui un lamierino
sagomato fissato sulla parte superiore della cremaglierane aziona
la levetta, comanda il rallentamento e |'arresto del moto del
cancello.

Per posizionare correttamente i due lamierini di finecorsa in dota-

zione, procedere come di seguito:

1) Alimentare il sistema.

2) Portare manualmente il cancello in posizione di apertura, lo-
sciando 2 cm dalll’arresto meccanico di finecorsa.

3) Fare scorrere il lamierino sulla cremagliera nel senso di apertura
e controllare che I'interruttore sia azionato gid prima del ter-
mine della parte sagomata (il led FCA sulla apparecchiatura
748D sispegne).

4) Fare avanzare ulteriormente il lamierino finché la rotella del-
I'interruttore si trova a circa 2-3 cm dal termine della zona
rettilinea del lamierino stesso e fissarlo provvisoriamente.

5) Portare manualmente il cancello in posizione di chiusura, la-
sciando 2 cm dall’arresto meccanico.

6) Fare scorrere il lamierino sulla cremagliera nel senso di chiusura
e controllare che l'interruttore sia azionato gid prima del fer-
mine della parte sagomata (il led FCC sulla apparecchiatura
748D si spegne).

7) Fare avanzare ulteriormente il lamierino finché la rotella del-
I'interruttore si trova a circa 2-3 cm dal termine della zona
retftilinea del lamierino stesso e fissarlo provvisoriamente.

8) Una volta programmato il tempo dirallentamento e/o di fre-
nata (vedi istruzioni apparecchiatura 748D), potrebbe ren-
dersi necessario correggere leggermente la posizione dei
lamierini, nel caso in cuii punti di arresto non siano quelli desi-
derati.Se si effettua questa operazione & assolutamente ne-
cessario verificare che il cancello non si arrestimai ameno di 2
cm dai finecorsa meccanici e che la rotella del finecorsa
elettromeccanico sia almeno a 2 cm dal termine della zona
reftilinea del lamierino; agire eventualmente sul tempo diral-
lentamento e/o raddrizzare la parte sagomata finale del
lamierino stesso (vedifig.12).

9 Ribloccare il sistema.

Importante: prima diinviare un impulso di apertura o chiusura,
assicurarsi che il cancello non si possa muovere manualmen-
te.

10) Comandare alcuni cicli completi dell’automazione control-
lando che il cancello non raggiunga mai i finecorsa meccani-
Ci.
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3.5. SBLOCCO DELL’OPERATORE

Nel caso sia necessario azionare manualmente il cancello a cau-
sa dimancanza di corrente o disservizio dell'automazione, € ne-
cessario agire sul dispositivo di sblocco come segue:

stogliere il tappo di protezione ed inserire I'apposita chiave in
dotazione nella serratura (fig.13);

eruotare la chiave in senso orario ed aprire lo sportello del dispo-
sitivo di sblocco come dafig.13.

Perribloccare il sistemarriportare lo sportello nella posizione origi-
nale.

Importante: prima diinviare un impulso assicurarsi che il cancello
non si possa Mmuovere manualmente.

Nota bene: ribloccare sempre il cancello nella posizione di chiuso.

o

>

4. MESSA IN FUNZIONE

1) Unavoltaeseguitituttii collegamentielettrici, bloccatoI’ope-
ratore e controllato che questo non sipossamuovere manual-
mente, alimentareilsistema.

2) Programmare I'apparecchiatura 748D. Controllare lo stato
degli ingressi dell’apparecchiatura e verificare che tuttii
dispositivi di sicurezza siano correttamente collegati (i Led
corrispondenti devono essere accesi).

3) Eseguire alcuni cicli completi per verificare il corretto
funzionemento dell’automazione e degli accessori ad essa
collegati, con particolare cura per dispositividisicurezzae la
regolazione della forza di spinta dell’operatore.

4)Consegnare alclientelapagina *Guida perl’utente”, illustra-
re il funzionamento del sistema e le operazioni di sblocco e
blocco dell’operatore indicate nella suddetta guida.
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GUIDA PER L'UTENTE

AUTOMAZIONE 748

Leggere attentamente le istruzioni prima di utilizzare il prodotto e
conservarle per eventuali necessitd future.

NORME GENERALI DI SICUREZZA
L' automazione 748, se correttamente installata ed utilizza-
ta, garantisce un elevato grado di sicurezza.
Alcune semplici norme di comportamento possono evita-
re inoltre inconvenienti accidentali:

- Non sostare e non permettere abambini, persone o cose
di sostare nelle vicinanze dell’automazione, evitandolo
ancor pit durante il funzionamento.

- Tenere fuori dalla portata dei bambini, radiocomandi o
qualsiasi altro datore d’impulso che possa azionare invo-
lontariamente |'automazione.

- Non permettere ai bambini di giocare con I'automazio-
ne.

- Non confrastare volontariamente il movimento del can-
cello.

- Evitare che rami o arbusti possano interferire col movi-
mento del cancello.

- Mantenere efficienti e ben visibili i sistemi di segnalazione
luminosa.

- Non tentare di azionare manualmente il cancello se non
dopo averlo sbloccato.

- In caso di malfunzionamenti, sbloccare il cancello per
consentire I'accesso ed attendere I'infervento tecnico di
personale qudalificato.

- Unavolta predisposto il funzionamento manuale, prima di
ripristinare il funzionamento normale , togliere alimenta-
zione elettrica all'impianto.

- Non eseguire alcuna modifica sui componenti facenti
parte il sistema d’automazione.

- Astenersi da qualsiasi tentativo di riparazione o d’inter-
vento diretto e rivolgersi solo a personale qualificato
FAAC.

- Far verificare almeno semestralmente |'efficienza del-
I’automazione, dei dispositivi di sicurezza e del collega-
mento di terra da personale qualificato.

DESCRIZIONE
L' automazione 748 & ideale per il controllo di aree di ac-
cesso veicolare a frequenza di utilizzo residenziale.
L'automazione 748 per cancelli scorrevoli & un operatore
eleftromeccanico che trasmette il movimento all’anta scor-
revole tframite un pignone a cremagliera accoppiato op-
portunamente al cancello .
Il funzionamento del cancello scorrevole & gestito da una
apparecchiatura eleftronica di comando alloggiata all'in-
terno dell'operatore.
Quando l'apparecchiatura, a cancello chiuso, riceve un
comando di apertura tramite radiocomando o qualsiasi
altro dispositivo idoneo, aziona il motore fino a raggiungere
la posizione di apertura.
Se é stato impostato il funzionamento automatico,il can-
cello sirichiude da solo dopo il fempo di pausa selezionato.
Se é stato impostato il funzionamento semiautomatico, &
necessario inviare un secondo impulso per ottenere la
richiusura.
Un impulso di stop (se previsto) arresta sempre il movimen-
to.
Per il dettagliato comportamento del cancello scorrevole
nelle diverse logiche di funzionamento, fare riferimento al
Tecnico installatore.
Nelle automazioni sono presenti dispositivi di sicurezza

(fotocellule-coste) che impediscono la chiusura del cancel-
lo guando un ostacolo si tfrova nella zona da essi protetta.

Il sistema garantisce il blocco meccanico quando il motore
non € in funzione e quindi non occorre installare alcuna ser-
ratura.

L'apertura manuale & quindi possibile solo intervenendo sul-
I’apposito sistema di sblocco.

Un comodo sblocco manuale rende manovrabile il can-
cello in caso di black-out o disservizio.

La segnalazione luminosa indica il movimento in atto del
cancello.

FUNZIONAMENTO MANUALE
Nel caso sia necessario azionare manualmente il cancello
a causa di mancanza di corrente o disservizio dell'automao-
zione, & necessario agire sul dispositivo di sblocco come
segue:
etogliere il tappo di protezione ed inserire 'apposita chiave
in dotazione nella serratura (fig.1);
eruotare la chiave in senso orario ed aprire o sportello del
dispositivo di sblocco come da fig.1.
Perribloccare il sistema riportare lo sportello nella posizione
originale.
Importante: prima diinviare un impulso assicurarsi che il can-
cello non si possa muovere manualmente.
Nota bene: ribloccare sempre il cancello nella posizione di
chiuso.

Fig. 1
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( APPARECCHIATURA ELETTRONICA 748D )
1. AVVERTENZE 3. LAYOUT E COMPONENTI
Attenzione: Prima di effettuare quailsiasitipo diintervento sull'ap-
parecchiatura elettronica (collegamenti, manutenzione) toglie- O R ONO)
re sempre I'alimentazione elettrica. )| Q @@
- Prevedere amonte dell'impianto uninterruttore magnetotermi- [ ol 1o
co differenziale con adeguatasoglia diintervento. L] +

- Collegare il cavo di terra all'apposito morsetto previsto sul
connettore J7 dell'apparecchiatura (vedifig.2).

- Separare sempreicavidialimentazione da quellidicomando |:|
e di sicurezza (pulsante, ricevente, fotocellule, ecc.). Per
evitare qualsiasi disturbo elettrico utilizzare guaine separate
o cavo schermato (con schermo collegato a massa).

2. CARATTERISTICHE TECNICHE

o0

RADIO

(Modello: 748D-115V 748D-230V S o @ e soro 513
Tensione d’alimentazione V~(+6%-10%) 50Hz 115 230
Potenza assorbita (W) 10 10 Fec © OPEN © FoW O EpcE ©
Carico max motore (W) 1200 1000 Los H] 2
Carico max accessori (A) 0.5 0,5 O . 3 L O
Temperatura ambiente -20°C +55°C §< - % el --4++1: 3t =za,
Fusibili di protezione N° 2 (vedi fig. 1) @ "o
Logiche di funzionamento Automatica / Automatica "passo passo” / encoDeR W O
Semiautomatica / Sicurezza / Semiautomatica B / \\&4 i
Uomo presente C / Semiautomatica “passo passo” Fig. 1
Tempo di lavoro Programmabile (da 0 a 4 min.)
Tempo di pausa Programmabile (da 0 a 4 min.)
Forza di spinta Regolabile su 50 liveli DL  DISPLAYDISEGNALAZIONEEPROGRAMMAZIONE
Ingressi in morsettiera Open / Open parziale / Sicurezze in ap. / led LEDDICONTROLLOSTATOINGRESSI
Sicurezze in ch. / STOp / Costa / Alimentazione+Terra MORSE]T'ERABASSATENS'ONE
Ingressi in connettore Finecorsa apertura e chiusura / Encoder

J1
Uscite in morsettiera Lampeggiatore - Motore - Aliment.accessori 24 Vdc - 2  CONNETTOREDECODER/MINIDEC /RICEVENTERP
Lampada spia 24 Vdc/Uscita temporizzata - Failsafe J3  CONNETTOREENCODER
B
b

Connettore rapido Innesto schede a 5 pin Minidec, Decoder o riceventi RP CONNETTOREFINECORSA
Programmazione n.3 tasti (+ - F) e display, modo "oase” o "avanzata" MORSETTIERA COLLEGAMENTO MOTORIELAMPEGGIATORE
Funzioni programmabili modo base Logica di funzionamento - Tempo J7 MORS. AUMENTAZIONE 115Vac(748D 115V)-230Vac(748D230V)
pausa - Forza di spinta - Direzione cancello
Funzioni programmabili modo avanzafo  Coppia allo spunfo - Frenafa - FI  FUSIBILEMOTORIEPRIMARIO TRASF. (748D115V=F10A- 748D230V=F 5A)
Failsafe - Prelampeggio - Lampada spia/Uscita temporizzata - F2  FUSBILEBASSATENSIONEEACCESSORI(T800MA)
Logica sicurezze di apertura e chiusura - -
Encoder - Rallentamenti - Tempo apertura parziale - F PULSANTEPROGRAMMAZIONE'F
\_ Tempo lavoro - Richiesta assistenza - Conta cicli) - PULSANTEPROGRAMMAZIONE"-"
4. COLLEGAMENTI ELETTRICI +  PULSANTEPROGRAMMAZIONE"+"
=
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= max. 60W
115Vac50-60 Hz

230 Vac (748D 115V)

Peril collegamento delle (Z:gg ";300‘;,/) 230Vc1c-50-60Hz
_________ fotocellule e dei ' (748D 230V)
dispositivi di sicurezzaq,
riferirsi al paragrafo 4.1.
STOP
ENCODER OPEN PARZIALE Fig. 2
(optional)
FINECORSA OPENTOTALE Notabene: Il condensatore é a corredo dell'operatore.
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4.1. Collegamentofotocellule e dispositividisicurezza

Prima di collegare le fotocellule (o altri dispositivi) € opportuno
sceglierne il tipo di funzionamento in base alla zona di movi-
mento che devono proteggere (vedi fig. 3):

é

Sicurezzein Sicurezzein
apertura/chiusura apertura

B e

Sicurezze "costa"

\ Sicurezze in chiusura Fig.y
Sicurezze in apertura: intervengono soltanto durante il movi-
mento di apertura del cancello,quindi sono adatte a

proteggere le zone tra I'anta in apertura ed ostacoli fissi
(pareti, ecc.) dal rischio di impatto e schiacciamento.

Sicurezze in chiusura: intervengono soltanto durante il movi-
mento di chiusura del cancello,quindi sono adatte a
proteggere la zona di chiusura dal rischio di impatto.

Sicurezze in apertura/chiusura: intervengono durante i movi-
menti di apertura e chiusura del cancello,quindi sono
adatte a proteggere la zona di apertura e quella di
chiusura dal rischio di impatto.

Sicurezze "costa": infervengono durante i movimenti di aper-
tfura e chiusura del cancello, quindi sono adatte a
proteggere le zone tra I'anta in movimento ed ostacoli
fissi (pilastri, pareti, ecc.) dal rischio di cesoiamento e
convogliamento.

Encoder (opftional): interviene durante i movimenti di apertura
e chiusura del cancello, quindi & adatto a proteggere
la zona di apertura e di chiusura dal rischio di impatto,
schiacciamento, cesoiamento e convogliamento.

N.B. Se due o piu dispositivi di sicurezza hanno la stessa

funzione (apertura, chiusura, apertura e chiusura, costa) i

contatti vanno collegati in serie tra di loro (fig. 4).

Devono essere utilizzati contatti N.C.

Collegamento di due contatti N.C. in serie
(Es.: Fotocellule, Stop, Costa, ect.)

oO—— "% ¥ 7o)

Fig. 4

N.B. Se non vengono utilizzati dispositivi disicurezza, ponticellare
i morsetti come in fig. 5.
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Collegamento di nessun dispositivo di sicurezza
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Di seguito sono riportati i pii comuni schemi di collegamento di
fotocellule e dispositivi di sicurezza (da fig. 6 a fig. 13).

/Collegqmento di un dispositivo di sicurezza in chiusura e
di un dispositivo di sicurezza in apertura
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/ Collegamento di un dispositivo di sicurezza "costa"
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/ Collegamento di una coppia di fotocellule in apertura \
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/ Collegamento di una coppia di fotocellule in chiusura\
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/ Collegamento di una coppia di fotocellule in apertura,\
di una in chiusura e di una costa
o 3 =

N
o w
2 I

ofsfeln]-
e
+
T

%] .
o=
x

X2

FSw Ol
FSW CL

o

OPEN
A
OPEN

1 2 3 45 67 8 910 1112

RX CL

RX OP

o=

P

- 71
ool w]n]=

Fig. 1 0/




/ Collegamento di due coppie di fotocellule in chiusurcm
e di due coste
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Fig. 11
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/ Collegamento di una coppia di fotocellule in chiusura, ch
una in apertura e di una in apertura/chiusura
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/ Collegamento di una coppia di fotocellule in chiusura\
e di una in apertura/chiusura
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Collegamento di due contatti N.A. in parallelo
(Es.: Open A, Open B)

.

/.

Fig. 14

- /

4.2. Morsettiera J7 - Alimentazione (fig. 2)

ALIMENTAZIONE (morsetti PE-N-L):

PE: Collegamento di terra

N : Alimentazione ( Neufro )

L : Alimentazione ( Linea)
Nota bene: Per un corretto funzionamento €& obbligatorio il
collegamento della scheda al conduttore di terra presente
nellimpianto. Prevedere a monte del sistema un adeguato
interruttore magnetotermico differenziale.

4.3. Morsettiera J6 - Motori e lampeggiatore (fig. 2)

MOTORE - (morsetti 13-14-15): Collegamento Motore.

Nei motoriduttori dove € prevista la centrale incorporata,
questo collegamento & gid precablato di serie. Per la direzio-
ne di apertura dellanta vedi programmazione base Cap.
5.1..

LAMP - (morsetti 16-17). Uscita lampeggiatore

4.4. Morsettiera J1 - Accessori (fig. 2)

OPEN A - Comando di “Apertura Totale” (morsetto 1): siinfende
qualsiasi datore d'impulso (pulsante, detector, etc.) che,
chiudendo un contatto, comanda I'apertura e/o chiu-
sura totale delllanta del cancello.

Per installare piu datori d‘impulso d’apertura totale,
collegare i contatti N.A. in parallelo (fig. 14).

OPEN B - Comando di “Apertura Parziale” o
“Chiusura”(morsetto 2): si infende qualsiasi datore d'im-
pulso (pulsante, detector, etc.) che, chiudendo un con-
tatto, comanda I'apertura e/o chiusura parziale del-
I'anta del cancello. Nelle logiche B e C comanda sempre
la chiusura del cancello.

Per installare pit datori d’impulso d’apertura parziale,
collegare i contatti N.A. in parallelo (fig.14).
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FSW OP - Contatto sicurezze in apertura (morsetto 3): Il compito
delle sicurezze in apertura € quello di salvaguardare la
zona inferessata dal movimento dellanta durante la fase
di apertura. Nelle logiche A-AP-S-E-EP, durante la fase di
apertura, le sicurezze invertono il movimento delle ante
del cancello, oppure arrestano e riprendono il movimento
alloro disimpegno (vedi programmazione avanzata Cap.
5.2.). Nelle logiche B e C, durante il ciclo di apertura
intferrompono il movimento. Non intervengono mai durante
il ciclo di chiusura.

Le Sicurezze di apertura, se impegnate a cancello chiuso,
impediscono il movimento di apertura delle ante.

Per installare piu dispositivi di sicurezza collegare i contat-
i N.C. in serie (fig. 4).

Nota bene: Se non vengono collegati dispositivi di sicurez-
za in apertura, ponticellare gli ingressi OP e -TX FSW (fig. 5).

FSW CL - Contatto sicurezze in chiusura (morsetto 4): Il compito
delle sicurezze in chiusura € quello di salvaguardare la
zona interessata dal movimento delle ante durante la
fase di chiusura. Nelle logiche A-AP-S-E-EP, durante la
fase di chiusurq, le sicurezze invertono il movimento delle
ante del cancello, oppure arrestano e invertono il movi-
mento al loro disimpegno (vedi programmazione avan-
zata Cap. 5.2.). Nelle logiche B e C, durante il ciclo di
chiusura interrompono il movimento. Non intervengono
mai durante il ciclo di apertura. Le Sicurezze di chiusura,
se impegnate a cancello aperto, impediscono il movi-
mento di chiusura delle ante.

Per installare piu dispositivi di sicurezza collegare i contat-
i N.C. in serie (fig. 4).

Nota bene: Se non vengono collegati dispositivi di sicurezza
in chiusura, ponticellare i morsetti CL e -TX FSW (fig. 5).

STOP - Contatto di STOP (morsetto 5): si infende qualsiasi
dispositivo (es.: pulsante) che aprendo un contatto pud
arrestare il moto del cancello.

Per installare pit dispositivi di STOP collegare i contatti
N.C. in serie.

Nota bene: Se non vengono collegati dispositivi di STOP,
ponticellare i morsetti STOP e -.

EDGE - Contatto sicurezza COSTA (morsetto 6): I| compito della
sicurezza "costa" & quello di salvaguardare la zona inferes-
sata dal movimento dell'anta durante la fase di apertura
/ chiusura ed ostacoli fissi (pilastri, pareti, ect.). In tutte le
logiche, durante la fase di apertura o chiusura, la sicurezza
inverte il movimento dell'anta del cancello per 2 secondi.
Se durante i 2 secondi diinversione la sicurezza interviene
ancora, arresta il movimento (STOP) senza eseguire nes-
suna inversione.

La Sicurezza costa, se impegnata a cancello chiuso o
aperto, impedisce il movimento delle ante.

Per installare piu dispositivi di sicurezza collegare i contat-
1i N.C. in serie (fig. 4).

Nota bene: Se non vengono collegati dispositivi di sicurez-
za costa, ponticellare gli ingressi EDGE e -. (fig. 5).

- Negativo alimentazione accessori (morsetti 7 e 8)

+ 24 Vdc - Positivo alimentazione accessori (morsetti 9 e 10)
Attenzione: Il carico max. degli accessori & di 500 mA. Per
calcolare gli assorbimenti fare riferimento alle istruzioni
dei singoli accessori.

TX -FSW - Negativo alimentazione trasmettitori fotocellule
(morsetto 11)
Utilizzando questo morsetto per il collegamento del ne-
gativo dell'alimentazione dei trasmettitori fotocellule, si
pud eventualmente utilizzare la funzione FAILSAFE (vedi
programmazione avanzata Cap. 5.2.).
Se si abilita la funzione, I'apparecchiatura verifica il
funzionamento delle fotocellule prima di ogni ciclo di
apertura o chiusura.

W.L. - Alimentazione lampada spia/uscita temporizzata
(morsetto 12)
Collegare tra questo morsetto e il +24V una eventuale
lampada spia o uscita temporizzata (vedi programma-
zione avanzata Cap. 5.2.) a 24 Vdc - 3 W max. Per non
compromettere il corretto funzionamento del sistema
non superare |la potenza indicata.

4.5. Connettore J2- InnestorapidoMinidec, DecodereRP

E' utilizzato per la connessione rapida di Minidec, Decoder e
RiceventiRP (vedifig. 15, 16 e 17).Innestareaccessorio conillato
componenti rivolto verso l'intferno della scheda. Inserimento e
disinserimento vanno effettuati dopo avertolto tensione.
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4.6. Connettore Jé6 - Innesto rapido Finecorsa (fig. 2)

Questo ingresso € predisposto per la connessione rapida dei
finecorsa di apertura e di chiusura che possono dare l'arresto
dellanta, oppure l'inizio del rallentamento, oppure la frenata
(vediprogrammazione avanzata Cap. 5.2.). Nei motoriduttori
dove é previstala centrale incorporata, questo collegamento
€ gid precablato di serie (fig. 2). Per la direzione di apertura
dell'anta vedi programmazione avanzata Cap. 5.2.

4.7. Connettore J3 - Innesto rapido Encoder (fig. 2)

Questo ingresso & predisposto per la connessione rapida
dellEncoder (optional). Perilmontaggio dell'encoder sulmoto-
re farriferimento alle relative istruzioni.
Lapresenzadell'encoder € segnalataquando il motoriduttore
& in funzione dallampeggio del Led "Encoder" presente sulla
scheda.

Conl'utilizzo dell'encoder lacentrale conosce l'esatta posizio-
ne del cancello durante tutto il movimento.

L'encoder permette digestire le regolazioni di alcune funzioni
della centrale inmaniera diversa (apertura parziale e rallenta-
menti, vedi programmazione avanzata Cap. 5.2.) e come
dispositivo antischiacciamento.

Nelcasoilcancello, durante la fase diapertura o chiusura, urti
contfrounostacolo, 'encoderinverteilmovimento dell'anta del
cancello per 2 secondi. Se durante i 2 secondi di inversione
I'encoderinterviene ancora, arrestailmovimento (STOP) senza
eseguire nessunainversione.



5. PROGRAMMAZIONE

Per programmare il funzionamento dell'automazione & necessa-
rio accedere alla modalitd "PROGRAMMAZIONE",
La programmazione si divide in due parti: BASE e AVANZATA.

5.1. PROGRAMMAZIONE BASE

L'accesso alla PROGRAMMAZIONE BASE avviene tramite il pul-

sante F:

epremendolo (e mantenendolo premuto) il display mostra il
nome della prima funzione.

erilasciando il pulsante, il display visualizza il valore della funzione
che pud essere modificato con i tasti + e -.

*premendo nuovamente F (e mantenendolo premuto) il display
mostra il nome della funzione successiva, ecc.

earrivati all'ultima funzione, la pressione del pulsante F provoca
|'uscita dalla programmazione ed il display riprende a
visualizzare lo stato del cancello.

La tabella seguente indica la sequenza delle funzioni accessibili 4
in PROGRAMMAZIONE BASE: PROGRAMMALZ. AVANZATA @ + @
Ve N Display Funzione Default
PROGRAMMAZIONE BASE @ COPPIA MASSIMA ALLO SPUNTO:
| __ |l motore lavora a coppia massima (igno-| 1l
Display Funzione Default Iy - rando la regolazione di coppia) nell'istan- I
- LOGICHE DIFUNZIONAMENTO (veditab. 3/a-g): - ;ee;’;f)’g’e del movimento. Utile per anfe
[ lz= j / '
L (| =Aufomatica L = Affiva
M = = Automatica "Passo-passo”
i~ = = Esclusa
5 = Automatica "Sicurezza"
= =Semiautomatica FRENATA FINALE : —
£ 7' - semiautomatica "Passo-passo” II_I — Quando il cancello impegna il finecorsa di L_II ILII
— — apertura o chiusura, € possibile seleziona-
L =Uomo presente re un colpo di frenata per garantire I'arre-
|5 =Semiautomatica "B" sto immediato dell'anta. Nel caso siano
selezionati dei rallentamenti la frenata ini-
_ TEMPO DI PAUSA: _ ziera alla fine dei medesimi.
Il_l II:II HoeffeﬁosolamenfeseesToToseIeZIOnoro I:I II Il con valore 1 ] 1a frengfo e d/sob///fofa
unolog/co automatica. Regolabile dal_/ a| —« — Il tempo & regolabile dal_l | a =[] step.
— sec. apassi di un secondo. a passi di 0,1 secondi.
lnsegun‘olowsuoIIZZGZ/onecamb/oinminu— ES: se il display indica 1 tempo di
ti e decine di secondi (separati da un frenata corrisponde a 1 secondo.
punto) e il tempo si regola a pOSS/ di 10 7 /__/’ Frenata esclusa
secondi, fino alvalore massimo i~ | minu- = .
H dal] | a”=l]= Frenatatemporizzata
ES: seildisplay indicar="5, iitempo dipausa | FAILSAFE:
corrisponde a2 min. e 50 sec. |— |— | L'attivazione della funzione abilita un test| __ __
/ I di funzionamento delle fotocellule prima U
FORZA: di ogni movimento del cancello. Se il test
I— I 1l pre g O/(.J la spinta del Motore. o fallisce (fofo/c/ellule fuori servizio, segnalato
N I ) _f o — dal valore {15 sul display) il cancello non
L/ orzaminima inizia il movimento.
/ / / =forza massima /_// = Attiva
1 = = Esclusa
DIREZIONE DI APERTURA: — PRELAMPEGGIO (5s.):
,—/ ,’ Indica il moto di gpertura del cancello e| — —/ [ |— | Permette di attivare il lampeggiatore per|
L . o . — —! ; i ; (.
permette dinon cambiare i collegamentiin 1~ | 5 s, prima dell'inizio del movimento.
morsettieradelmotore e delfinecorsa. ~ = Attiva
— o = Moto di apertura a destra 1 = = Esclusa
/= — = Moto di apertura a sinistra
_ LAMPADA SPIA: _ _
B STATO CANCELLO: I__I Ilj Con Ic; selezic(;ne 4/__/’ /f_/ guscdifo funziond B IL II
I— |_ | Uscitadallaprogrammazione e ritorno alla come lampaada spia sranaar (OC.CeSG.'r
- visualizzazione dello stafo cancello aperfura e pausa, lampeggiante in chiu;
- ' sura, spenta a cancello chiuso). Cifre diver-
_/ i = Chiuso se  corrispondono  all'attivazione
| | =Infase di apertura temporizzata delluscita, che potra essere
7= =In"sTOP" utilizzata (tramite un relé) per alimentare
7 2 Apert una lampada_di corfes:a Il tempo &
2o l perio regolabile dall a' 5= secondi a Foss; d
-7 =1 pausa 1 secondo, mentre da 1] a ™ | min. g
15 =Intervento del "FAILSAFE" (cap.5.2.) passi di 10 secondi.
L/ 5 = Infase di chiusura 0= Lam/oada spia standard
[} | =Infase diinversione dal] !a“ | = Uscita temporizzata
o J . J
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5.2. PROGRAMMAZIONE AVANZATA

Per accedere alla PROGRAMMAZIONE AVANZATA premere |l
pulsante F e, mantenendolo premuto, premere il pulsante +:

erilasciando il pulsante + il display mostra il nome della prima
funzione.

erilasciando anche il pulsante F, il display visualizza il valore della
funzione che pud essere modificato con i tasti + e -.

*premendo il tasto F (e mantenendolo premuto) il display mostra
ilnome della funzione successiva, rilasciandolo viene visualizzato
il valore che pud essere modificato con i tasti + e -.

earrivati all'ultima funzione, la pressione del pulsante F provoca
|'uscita dalla programmazione ed il display riprende a
visualizzare lo stato del cancello.

La tabella seguente indica la sequenza delle funzioni accessibili
in PROGRAMMAZIONE AVANZATA:
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[ f N\

Display Funzione Display Funzione Default
LOGICA FOTOCELLULE CHIUSURA: TEMPO LAVORO:

I/:/ II_I Selezionare la modalita d'intervento delle |_ E' opportuno impostare un valore di 5+10| | |
fotocellule di chiusura. I— | secondi superiore al tempo necessario al| b !
In)‘er\/engono solo sulmoto dichiusura: bloc- cancello per andare dal finecorsa di chiu-
cano il movimento e o inverfono al disim- sura al finecorsa di apertura e viceversa.
pegno, o lo inverfono immediatamente. Questo preserva il motore da eventudli

surriscaldamenti in caso di rottura dei
~ = Inversione al disimpegno finecorsa. -
i~ o = Inversione immediata in apertura Regolabile da [ a'55 sec. a passi di un
secondo.
__ |LOGICAFOTOCELLULE APERTURA: In seguito la visualizzazione cambia in mi-

— Il |Selezionare la modaiita d'intervento delle — nuti e decine di secondi (separati da un

1 fotocellule di apertura. - punto) e il tempo si regola a passi di 10
Intervengono solo sul moto di apertura: secondi, fino al valore massimo di =, i
bloccano il movimento e lo riprendono al minuti. _
disimpegno, o invertono immediatamen- ES: se il display indica /_—_”_—/ il tfempo lavoro
fe. corrisponde a 2 min. e 50 sec.

"/ = Inversione immediatain chiusura ____ | RICHIESTA ASSISTENZA (abbinataalla

— = = Riprendono al disimpegno II_II I_I funzione successiva): =
—" | Se attivata, al termine del conto alla rove- —

ENCODER: scia (impostabile con la funzione successi-

[~ I~ |Se & previsto I'utilizzo dellencoder (optio- — va "Programmazione cicli") effettua un pre-

L L |hap & possibile selezionarne Ia presenza. - lampeggio di 2 s. ad ogni impulso di Open
Nel caso sia presente ed attivo, "rallenta- (richiesta intervento). Pud essere utile per
menti" e "apertura parziale" sono gestiti impostare interventi di manutenzione pro-
dall'lencoder (vedi par. relativi). grammata.

L'encoder funziona come dispositivo = = Attiva

antischiacciamento: nel caso il cancello, o Esclusa

, , , =

durante la fase di apertura o chiusura urti

contro un ostacolo, I'encoder inverte il mo- PROGRAMMAZIONE CICLI:

vimenfo del'anta del cancello per 2 se- _ | Permette di impostare un conto alla rove-| I~ 1 1~ 1

cond. Se c.juronlfe 12 secondi di /nver‘smne I scia dei cicli di funzionamento dell'impian- Iy

l'encoder interviene ancora, arresta il mo- f 0 S IV N =

; ; 0. Impostabile (in migliaia) dai_i i a 1=

vimento (STOP) senza eseguire nessuna ; L

inversione. mila C’Cl", ) , , )
Il valore visualizzato si aggiorna con il susse-

I ) guirsi dei cicli.

=i = Encoder affivo La funzione pud essere utilizzata per verifi-

1 = =Encoder escluso care I'uso della scheda o per usufruire della
"Richiesta assistenza".

RALLENTAMENTI: —

— I—|F possibile selezionare il rallenfamento del I~ 1= I—I Il— STA.TO CANCELLO: , .

! T | cancelio dopo lintervento dei finecorsa di [ | —! — | Uscita dallaprogrammazione eritorno alla
apertura e chiusura. o visualizzazione dello stato cancello (vedi
Il tempo & regolabile da I a5 step \_ Cap.5.1.). Y,
a passi di 0,04 s., _

Per il valore massimo "=l sono circa 7 cm. 6. MESSA IN FUNZIONE
Nel caso sia previsto I'ufilizzo dell'encoder
(optional), la regolazione non & determi- 6.1. VERIFICA DEGLIINGRESSI
nata dal fempo ma dal numero giri del Latabellasottostante riportalostato dei Led in relazione allo stato
motore, ottenendo una maggiore precisio- degliingressi.
ne di rallentamento. Notare che: Lep acceso = contatto chiuso
_ Lep srento = contatto aperto
/_/ /:_/ = Rallenfamento escluso Verificare lo stato deileds di segnalazione come da Tabella.
dal/ [al]5 = Rallentamento attfivo Funzionamento leds disegnalazione stato
APERTURA PARZIALE: (LS ACCESO SPENTO )

I—1 || E' possibile regolare la larghezza dell'aper-| I~ 1 1— FCA Finecorsa libero Finecorsa impegnato

| L1 turg parziale dellanta. I FCC Finecorsa libero Finecorsa impegnato
Il tempo & regolabile da 1/__/’ ! a /_://__/’ step OPEN B Comando attivato Comando inattivo
a passi di 0,1 secondi. OPEN A Comando attivato Comando inattivo
Nel caso sia previsto l'utilizzo dell'encoder FSW OP Sicurezze disimpegnate Sicurezze impegnate
(optional), la regolazione non & determi- FSW CL Sicurezze disimpegnate Sicurezze impegnate
nata dal tempo ma dal numero giri del STOP Comando inattivo Comando attivato
moftore, otffenendo una maggiore preci- \EDGE Sicurezze disimpegnate Sicurezze impegnate )
sione di gperfura parziale. . Notabene:Innerettolacondizione deileds conilcancello chiuso ariposo.
Es. per un cancello che ha una velocita di
scorrimento pari a 10 m/min, valore //_/ ;
sono circa 1,7 metri di apertura. 7. PROVA DELL'AUTOMAZIONE
Es. per un cancello che ha una velocita di Altermine dellaprogrammazione, controllare il corretto funziona-
scorrimento pari a 12 m/min, valore i mento dell'impianto.
sono circa 2 metri di apertura. Verificare soprattutto 'adeguata regolazione della forza e il

- /  correttointervento deidispositivi disicurezza.
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