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DECLARACION CE DE CONFORMIDAD PARA MAQUINAS
(DIRECTIVA 89/392/CEE, ANEXO II, PARTE B)

¢ ha sido fabricado para ser incorporado a una maqguina o para ser ensamblado con otras maguinarias para
constituir una maquina segun lo establecido por la Directiva 89/392/CEE y sucesivas modificaciones 91/368/

CEE, 93/68/CEE;

* cumple con los requisitos esenciales de seguridad de las siguientes directivas CEE:

73/23/CEE y sucesiva modificacion 93/68/CEE

89/336/CEE y sucesiva modificacion 92/31/CEE y 93/68/CEE

asi mismo declara que no estd permitido poner en funcionamiento la maguinaria hasta que la maquina en la

Fabricante: FAAC S.p.A.
Direccion: Via Benini, 1 - 40069 Zola Predosa BOLONIA - ITALIA
Declara que: El operador mod. 748

junto a equipo electrénico de mando 748D

~

cual seréd acoplada o de la cual entrard a formar parte haya sido identificada y se haya declarado su
conformidad con lo establecido por la Directiva 89/392/CEE vy sus sucesivas modificaciones, y a la ley que la

incorpora en la legislacion nacional.

Bolonia, 01 de enero de 2002

El Administrador Delegado

A. Bassi
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ADVERTENCIAS PARA EL INSTALADOR
OBLIGACIONES GENERALES EN MATERIA DE SEGURIDAD

jATENCION! Es sumamente importante para la seguridad de las
personas seguir atentamente las presentes instrucciones. Unainstala-
cién incorrecta o un uso impropio del producto puede causar graves
danos a las personas.

Lean detenidamente lasinstrucciones antes de instalar el producto.

Losmateriales delembalaje (pldstico, poliestireno, etc.)no deben dejarse
alalcance delosninos, yaque constituyen fuentes potenciales de peligro.

Guardenlasinstrucciones para futuras consultas.

Este producto hasido proyectado y fabricado exclusivamente parala
utilizacién indicada en el presente manual. Cualquier uso diverso del
previsto podria perjudicar el funcionamiento del producto y/orepresen-
tarfuente de peligro.

FAAC declina cualquier responsabilidad derivada de un usoimpropio o
diverso del previsto.

No instalen el aparato en atmbsfera explosiva: la presencia de gas o
humos inflamables constituye un grave peligro para la seguridad.

Lainstalacion debe realizarse de conformidad conlo establecido enlas
Normativas: EN12604, EN12605, EN12453,EN12445. Paralos Paises no per-
tenecientesala CEE, ademdsde lasreferencias normativasnacionales,
paraobtenerunnivel de seguridad adecuado deben cumplirse lasNor-
masarribaindicadas.

FAAC no esresponsable delno cumplimiento de laBuenaTécnicaenla
construcciéon de los cierres que se han de motorizar, asi como de las
deformaciones que pudieran verificarse enla utilizacion.

Quitenlaalimentacion eléctrica antes de efectuar cualquierinterven-
ciénenlainstalacion.

Cologuen en la red de alimentacién del automatismo un interruptor
omnipolar con distancia de apertura de los contactos igual o superior
a3 mm. Se aconseja usar un magnetotérmico de 6A con interrupcién
omnipolar.

Comprueben que lainstalacion disponga de uninterruptor diferencial
conumbralde0,03A.

Verifiquen que la instalacion de tierra esté correctamente realizaday
conectenlas partesmetdlicas del cierre. Conectentambién elborne de

14)

15)

16)

17)

18)
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20)

21)

22)

23)

24)

tierra Amarillo/Verde dela automacion.

La automacién dispone de un dispositivo de seguridad intrinseco
antiaplastamiento constituido por un control de par, no obstante,
siempre deben preverse otros dispositivos de seguridad.

Los dispositivos de seguridad (Es.: fotocélulas, bordes de sensibilidad,
etc...) permiten proteger posibles dreas de peligro de Riesgos mecd-
nicos de movimiento, como por ejemplo antiaplastamiento, despla-
zamiento, corte.

Para cadainstalacion esindispensable utilizar porlo menosunaindica-
ciénluminosa (porej.. FAAC LAMP MINILAMP, efc.) asicomouncartelde
senalizacion fijado adecuadamente ala estructuray los dispositivos
citadosenelpunto " 15",

FAAC declina todaresponsabilidad relativa ala seguridad y al buen
funcionamiento de la automacidn si se utilizan componentes de la
instalaciéon que no sean de produccion FAAC.

Para elmantenimiento utilicen exclusivamente piezas originalesFAAC.

No efectien ninguna modificacién en los componentes que forman
parte delsistema de automacion.

Elinstalador debe proporcionartodaslasinformacionesrelativas al fun-
cionamiento manual delsistema en caso de emergenciay entregaral
usuario delainstalacionla “Guiaparaelusuario” que se entrega adjunta
alproducto.

No permitan que ninos o personas permanezcan cerca del producto
durante sufuncionamiento.

Mantengan fueradel alcance de losninosmandosremotos o cualquier
ofro generador de impulsos, afin de evitar que la automaciéon pueda
accionarse involuntariamente.

El usuario no debe por ningdn motivo intentar reparar o modificar el
producto, debe siempre dirigirse a personal cualificado.

Todo lo que no esté previsto expresamente en las presentes instruc-
ciones debe entenderse como no permitido.
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AUTOMATISMO 748

El automatismo FAAC 748 para cancelas comederasresidenciales esun actuador
electromecdnico gue fransmite el movimiento mediante un pifdn, oporfunamente
acoplado aunacremallerafiodaalacancelo.

Elsistemaimeversible garantiza el bloqueomecdnico cuando elmotornoesten
funcionamiento, porlo cual no esnecesarioinstalaruna ceradura.

1. DESCRIPCION Y CARACTERISTICAS TECNICAS

@ Cérter de proteccion

@ Soportes de guia del cérter (2)

® Soportedelequipoelectrénicodemando
@ Equipo electrénico de mando

(B Agujero parael paso deloscables

Ranuras de fiiacion del actuador
® Finde carreramecdnico
PinGnZ16

@ Motor eléctrico

® Conexion de puestaatierradel

® Dispositivo de desblogqueo conllave actuador

@ Aguieros inferiores de fiiacion del carter

Fig. 1

Tabla 1 - Caracteristicas técnicas del actuador 748 115Vac y
230Vac

Modelo 748-115V 748-230V
Alimentacion Vac(+6-10%) 50Hz 115 230
Potencia absorbida (W) 600 350
Absorcion (A) 5 1.6
Motor eléctrico 4polos-1400 r/min | 4polos-1400 r/min
Condensator de arranque 30uF/450V 10uF/450V
Relacion de reduccion 1125

Pifion N6

Cremallera médulo 4 - paso 12.566

Par méximo (Nm) 15

Empuje maximo (daN) 40 (216)

Proteccion térmica en el bobinado 140°C

Frecuencia de uso (ver apartado 1.1)
Temperatura ambiente (°C) -20 + +55°C

Peso del actuador (Kg) 10

Grado de proteccion IP 54

Peso mdx. de la cancela (Kg) 300

Velocidad de la cancela (m/min) 12 (216)

1.1.  CURVA DE MAXIMA UTILIZACION
La curvapermite calcular el tiempo maéximo de trabbajo (T) en funcién de la
frecuencia(f).
£j.: losactuadores 748 pueden funcionarininfermrumpidomente aunafrecuencia
deusodel 25.
Paragarontizarun funcionamiento comecto esnecesariofrabaojarenelcampode
valoressituado debajodelacurva.
Importante: lacurvafue redlizada aunatemperatura de 24°C. Laexposicidn alas
radiocionessolares puede disminuirlafrecuenciaméxima de usohastaenun 20%.

Cdlculo delafrecuenciade uso
Es el porcentaje del tiempo de
frabagjo efectivo (apertura +

Porcentuale % Duty cycle ° Fréquence % Frecuencia
dilav. % dutilisation  frequenz de utilizacion

cierre) con respecto a la ™ a
duracién total del ciclo (aper  «
tura + cierre + pausas). o
La férmula de cdlculo es la
siguiente: "
o= —9*C 00 o
To.+TC+Tp+Ti w
To = tiempode aperturc; *
Tc =tiempode cierre; »
To =tempodepausc; 10
Ti =tiempodeintervaloentre dos
cicloscompletos. Tempo(n) | Tme(n  Temps(w . ze(std) | Tiempo(r)

2. CONEXIONESELECTRICASNECESARIAS (sistemaestandar)

Fig. 2

@ Fotocélulas

® Pulsador de llave
@ Luz destellante
® Receptor

*Para colocarlos cables eléctricos, utilice tubos rigidos y/o flexibles adecuados.
*Separe siempre los cables de conexion de los accesorios de baja tensidn de los
cables de alimentacién.

Para prevenir todo tipo de interferencias, utilice vainas separadas.

3. INSTALACION DEL AUTOMATISMO

3.1. CONTROLES PRELIMINARES

Para que el automatismo funcione correctamente, la estructura de
lacancela,existente o porrediizar fiene que presentarlas siguientes caracteristicos:
* Pesodelacancelanosuperiora300kg.

* Estructuradelahojarobustay rigida;

* Hojade superficie sasinsclientes)y que noesté fomnadaporelementos verticcles;

* Movimientoregulary uniformne delahaoja, snrozamientos duronfe todalacarrerc;

* Ausenciade oscilacioneslateralesde lahoja;

*Buenas condiciones de los sistemas de deslizamiento inferior y
superior. Es preferible utilizar una guia inferior de garganta
redondeada para reducir la friccion durante el deslizamiento;

* Presencia de sdlo dos ruedas de deslizamiento;

* Presencia de topes 'mecénicos de seguridad para evitar que la
cancela descarrile. Estos deben fijarse sélidamente al suelo o a la
guia inferior, unos 2 cm més alld de la posicién de fin de carrera;

* Ausencia de cierres mecdnicos.

Se recomienda efectuar las obras de albanileria necesarias antes de

instalar el automatismo.

Elestado dela estructura condiciona directamente la fiobiidad y seguridad del

outomatismo.
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3.2 INSTALACIONDELACTUADOR

1) Realizar la excavacion paralos
cimientoscomoseilustraenlafig. 3.
Laplaca defiacion debe ubicarse
exclusvamente comoseindicaen
losfig. 4a (cierre aladerecha) o 4b
(cleme alaizquierda) poragarantizar
que el pindn y la cremallera
engranencorrectomente.
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Fig. 4a

Nota-Se aconseja colocarla planchasobre unabase de cemento a50mm
oproximadamente delsuelo (fig. 5).
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3.3. MONTAJEDELA CREMALLERA

1) Prepararla cremdllera (opcional) conlostomnillos CH8x 25y los separadores

parasoldarque se enfregande serie, como seilustraenlafig. 7. Parano soldar
directamente sobrela cancelo, estéin disoonibles unos separadores pasontes
galvanizados, contomillos de fiiacion CH8x 0.
Nota: Se aconsejaapretarlostomilos de fiacidn de lacremdlleraenlaparte
superior de laranura. Dicha posicién pemitird elevar la cremallera cuando,
conelpaso deltiempo, la cancelatiendaa
bajarse.

2) Desbloquearel actuador (verelopartado 3.5).

3) Abrrlahojamanualmente,

4) Apoyar en el pindn el primer elemento de
cremallera, en linea con el primer separador
(fig.8)..

5 Fijarelelemento de cremallera alahojacon
unagrapa(fig. 8).

6 Comermanuaimente lahojahaciael cierre hastallegar ala altura del tercer
separador delacremallera, y fijorno conun punto de soldadura.

7) Soldar definitivamente los fres separadores alacancelo.

Parafjor comectamentelosdemdselementos de cremallera que hacenfalta
para llegar alaposicién de cierre, proceder comossigue:

8) Acercar ofro elemento al Uifimo fiiado, utiizando unfrozo de cremallerade
unos 150mm paraponer enfase el dentado de amboselementos (fig. 9).

9 Comermanuaimente lahoja hacia el cierre hastallegar ala aftura del pindn
coneltercerseparador del elemento porfiiar (fig. 9).

Nota: verificarque todosloselementos de cremalleratrabajen sobore el centro
delosdientes del pifidn.De no ser asi,adaptar la posicidn delmotoreductor.

10)Soldarlostres separadores del elemento (fig. 9).

Afencion:
d  Nosoldarloselementosde cremalleraalosseparadoresnientress.
b Noaplicargrasaniofroslubrificantes entre el pifidny la cremallera.

Fig. 7

2) Colocarlos tubos flexibles para pasar los cables de conexidn entre el
motomeductorlosaccesoriosy ladlimentacion eléctrica.

Lostubosflexibles deten sobresalirunos 3 cm por el ogujero de laplancha (fig.
3.

3) Cementarlaplonchaen posicion perfectomente horizontal,

4) Esperaraque elcementohayafraguadoenlaexcavacion.

5 Prepararloscables paralaconexién conlosaccesoriosy conladlimentacion
eléctica. Parafaciitarlas conexiones eléctricas en el equipo electrénico, dejor
sobresalirlos cables unos 30 cm por el agujero de laplaca de fijacion.

6 Fijarel actuadoralaplanchade fundacién comoseilustraenlafig. 6, utizando

lostomillos y arandelas que se enfregan de serie. La posicion del actuador se
indicaenlafig. 5.
Durante esta operacion, pasar los cables
eléctricos por el agujero (fig. 1 - ref. 5)
practicado en la base del cuerpo del
motorreductor.

7) Pasarlos cables eléctricos de conexion porel
agujero que hay enlabase delsoporte del
equipo(fig. 1-ref. 3) utilizando el pasacables
queseincluye enelsuministro.

8) Realizarlas conexiones eléctricas al equipo
electrénicodemando
Importante: conectar el cable de tiera del
equipoenlaposiciénindicadaenlafig. 1-ref.
12
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11)Para obtener el juego correcto entre el pindn y la cremallera, bajar el
motorreductor 1,6 mm girando los tuercas de soporte de la plancha de
fundacion(fig. 10).
Altérmino de dicha operacion, apretar convenientemente lastuercasde
fiacion del actuador.
Atencién: En caso de cancelasnuevas, controlareljuego (fig. 11) unosmeses
despuésdelainstalacion

12)Controlormanualimente que lacancelase abray se Ciere porcompleto con
unmovimiento regulary sinrozomientos..

Fig. 10

Fig. 11




3.4. POSICIONAMIENTO DE LAS CHAPAS DE FIN DE CARRERA

El operador 748 estd provisto de interruptor de fin de carrera

electromecdnico de rodillo que, cuando una chapa perfilada

fijada enla parte superior de la cremallera, accionala palanca,
manda la ralentizacién y la parada del movimiento de la
cancela.

Para colocar correctamente las dos chapas de fin de carrera

suministrados en dotacion, proceda del siguiente modo:

1) Haga llegar la alimentacion al sistema.

2) Cologue manualmente la cancela en posicidon de aperturag,
dejando 2 cm del tope mecdnico de fin de carrera.

3) Haga deslizar la chapa sobre la cremallera en el sentido de
aperturay compruebe que el interruptor esté accionado antes
delfinal de la parte perfilada (el led FCA situado en el equipo
748D se apaga).

4) Haga avanzar mas la chapa hasta que la ruedecilla del
interruptor esté a unos 2-3 cm del final de la zona rectilinea de
la chapa y fijela provisionalmente.

5) Cologue manualmente la cancela en posicién de cierre,
dejando 2 cm del tope mecdnico.

6) Haga deslizar la chapa sobre la cremallera en el sentido de
cierre y compruebe que el interruptor esté accionado antes
delfinal de la parte perfilada (el led FCC situado en el equipo
748D se apaga).

7) Haga avanzar maés la chapa hasta que la ruedecilla del
interruptor esté a unos 2-3 cm del final de lazona rectilinea de
la chapa y fijela provisionalmente.

8) Una vez programado el fiempo de ralentizacion y/o de frenado
(véanse lasinstrucciones del equipo 748D), podria ser necesario
corregir ligeramente la posicion de las chapas, en caso de
que los puntos de parada no fueran los deseados. Sise efectda
esta operacion es absolutamente necesario comprobar que
la cancela no se pare nunca amenos de 2cm de los fines de
carrera mecdanicos y que la ruedecilla del fin de carrera
electromecdanico esté porlo menos a2 cm del final de la zona
rectiliinea de la chapa; eventualmente regule el tiempo de
ralentizacidny/o enderece la parte perfilada final de la chapa
(véase fig.12).

9) Bloguee de nuevo el sistema.

Importante: antes de enviar un impulso de apertura o de cierre,
asegurese de que la cancela no pueda moverse manual-
mente.

10) Haga realizar algunos ciclos completos de la automacion,
comprobando que la cancela no alcance nuncallos fines de
carrera mecAnicos.

Fig.12
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3.5. FUNCIONAMIENTO MANUAL

Sifueranecesario accionarlacancelamanualmente acausade
un corte de corriente o de un fallo del automatismo, accionarel
sistema de desbloqueo de la manera siguiente:

*Quitar el tapdn de proteccién e insertar la llave en la cerradura
(fig. 13).

*Girarla llave hacia la derecha y abrir la portezuela del sistema
de desbloqueo (fig. 13).

Para volver a bloquear el sistema, devolver la portezuela a su
posicion original.

Importante: antes de enviar un impulso, cerciorarse de que la
cancela no se pueda mover manualmente.

Nota: rebloquear siempre la cancela en la posicidon de cierre.

Fig. 13

4. PUESTA EN FUNCIONAMIENTO
1) Efectuadas todas las conexiones eléctricas, bloqueado el
operador y controlado que el mismo no se pueda mover ma-
nualmente, haga llegar la alimentacion al sistema.
2) Programe el equipo 748D. Controle el estado de las entradas
del equipo y compruebe que todos los dispositivos de seguridad
estén correctamente conectados (los Leds correspondientes han
de estar encendidos).
3) Realice algunos ciclos completos para comprobar el correcto
funcionamiento de la automacion y de los accesorios a la misma
conectados, con especial atencidn alos dispositivos de seguridad
y alaregulaciéon de la fuerza de empuje del operador.
4) Entregue al cliente la pagina Guia para el usuario, ilustrele el
funcionamiento del sistemay las operaciones de desbloqueo y
bloqueo del operador indicadas en la citada guia.



Guia para el usuario

EQUIPO AUTOMATICO 748

Leeratentamente lasinstrucciones antes de utilizar el productoy conservarias
parafuturas referencics.

NORMAS GENERALES DE SEGURIDAD

- Conftrolar que ninguna persona ni objeto permanezca
en proximidad del automatismo, especialmente duran-
te el funcionamiento del mismo.

- No dejar al alcance de los ninos radiomandos ni otros
generadores de impulsos para evitar que el automati-
SmMo sea accionado involuntariamente.

- No permitir gue los ninos jueguen con el automatismo.

- No oponer resistencia al movimiento de la cancela.

- EBvitar que ramas o arbustos interfieran con el movimiento
de la cancela.

- Mantener eficaces y bien visibles los sistemas de
senalizacién luminosa.

- No fratar de accionar la cancela a mano sin haberla
desbloqueado previamente.

- En caso de fallo, desbloquear la cancela para permitir
el frénsito y solicitar la intervencién de personal técnico
calificado.

- Una vez activado el funcionamiento manual, antes de
restablecer la modalidad normal, desconectar la
alimentacion eléctrica del sistema.

- No efectuar ninguna modificacion en los componentes
del sistema de automatizacion.

- Abstenerse de todo intento de reparacién o de
intervencion directa, y recurrir sdlo a personal calificado
de Fabbrica Automatismi Apertura Cancelli S.A.

- Al menos cada seis meses, hacer controlar por un
técnico calificado la eficacia del automatismo, de los
dispositivos de seguridad y de la conexion de fierra.

DESCRIPCION
El automatismo 748 es ideal para el control de dreas de
acceso de vehiculos con una frecuencia de transito
residencial.
El automatismo 748 para cancelas correderas es un
actuador electromecdnico que fransmite el movimiento a
la hoja corredera mediante un pindn de cremallera
acoplado ala cancela.
El funcionamiento de la cancela estd controlado por un
aparato electrénico de mando montado dentro del
actuador.
Cuando el aparato, con la cancela cerrada, recibe un
mando de apertura desde el radiomando o desde
cualquier otfro dispositivo idéneo, acciona el motor hasta
alcanzar la posicidon de apertura.
Si se ha definido el funcionamiento automdtico, la cancela
se cierra sola al cabo del tiempo de pausa programado.
Si esté activada la modalidad semiautomatica, es necesario
enviar un segundo impulso para obtener el cierre.
Un impulso de parada (si estd previsto) detiene siempre el
rmovimiento.
Para una descripcidn detallada del comportamiento de la
cancela corredera en las distintas modalidades de
funcionamiento, consultar con el técnico instalador.
Los automatismos estadn dotados de elementos de
seguridad (fotocélulas, bandas) que impiden que la
cancela se cierre cuando hay un obstdculo en su radio de
accioén.
El sistemna garantiza el bloqueo mecdénico cuando el motor
no estd en marcha, lo que permite prescindir de cerraduras.
Por este motivo, para abrir la cancela manualmente es
necesario utilizar el sistema de desbloqueo.

Un coémodo mecanismo de desbloqueo manual permite
mover la cancela en caso de corte de energia o fallo del
sistema.

La senalizaciéon luminosa indica el movimiento que estan
realizando la cancela.

FUNCIONAMIENTO MANUAL

Si fuera necesario accionar la cancela manualmente a
causa de un corte de corriente o de un fallo del automati-
smo, accionar el sistema de desbloqueo de la manera
siguiente:

eQuitar el tapdn de protecciéon e insertar la llave en la
cerradura (fig. 1).

*Girar la llave hacia la derecha y abrir la portezuela del
sistema de desbloqueo (fig. 1).

Para volver a bloquear el sistema, devolver la portezuela a
su posicion original.

Importante: antes de enviar un impulso, cerciorarse de que
la cancela no se pueda mover manualmente.

Nota: rebloquear siempre la cancela en la posicion de
cierre.

Fig. 1




ESPANOL

( EQUIPO ELECTRONICO 748D

)

1. ADVERTENCIAS

Atencién: Antes de efectuar cualquiertipo de intervencion en el equipo
electronico (conexiones, mantenimiento), quiten siempre laalimentacion

eléctrica.

- Coloquenlineaarribade lainstalacion uninterruptormagnetotérmico

diferencial con un adecuado umbral de intervencion.

- Conecten el cable detierraal especifico borne previsto en el conector

J7 del equipo (véase fig.2).

- Separen siempre los cables de alimentacion de los de mando y de
seguridad (pulsador, receptor, fotocélulas, etc.). Para evitar cualquier
interferencia eléctrica utilicen vainas separadas o cable blindado

(con blindaje conectado a la masa).

2. CARACTERISTICAS TECNICAS

Modelo 748D-115V 748D-230V
Tension de alimentacion V~ (+6% -10%) 50 Hz 115 230
Potencia absorbida (W) 10 10
Carga max. motor (W) 1200 1000
Carga max. accesorios (A) 05 0.5
Temperatura ambiente -20°C +565°C

Fusibles de proteccion

N° 2 (véase fig. 1)

Logicas de funcionamiento  Automdtica / Automdtica "paso paso" /
Semiautomdética / Seguridad / Semiautomética B /
Presencia operador C / Semiautomdtica "paso paso”

Tiempo de trabajo

Programable (de 0 a 4 min.)

Tiempo de pausa

Programable (de 0 a 4 min.)

Fuerza de empuje

Regulable en 50 niveles

3. LAYOUT Y COMPONENTES
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DL DISPLAYDESENALIZACIONYPROGRAMACION

Entradas en regleta de bornes Open/Open parcial / Disp. de seguridod
enap. /Disp. de seguridad en cierre / Stop / Borde / Alimentacion+Tierra

Entradas en conector

Fin de carrera apertura y cierre / Encoder

Salidas en regleta de bomesDestellador - Motor - Aliment.accesorios 24
Vdc - Luz testigo 24 Vdc/Salida temporizada - Fail safe

Diodo DIODODECONTROLESTADOENTRADAS

REGLETADEBORNESBAJATENSION

CONECTORDECODER/MINIDEC / RECEPTORRP

CONECTORENCODER

Conector rdpido  Acoplamiento tarjetas de 5 pin Minidec, Decoder o receptores RP

Programacién 3 teclas (+, - F) y pantalla, modo "base" o "avanzado”

Funciones programables modo base Logica de funcionamiento - Tiempo
de pausa - Fuerza de empuje - Direccion cancela

N

Funciones programables modo avanzado Par de arranque - Frenado -
Fail safe - Predestello - Luz testigo/Salida temporizada -
Loégica disp. de seguridad de apertura y cierre -
Encoder - Deceleraciones - Tiempo apertura parcial -
Tiempo trabagjo - Solicitud asistencia - Contador de ciclos

/

4. CONEXIONES ELECTRICAS

CONECTORFINDE CARRERA

REGLETADEBORNES CONEXIONMOTORESY DESTELLADOR

REGLETADEBORNESALIMENTACION

FUSIBLE MOTORES Y PRIMARIO TRANSF. (748D-115V=F10A- 748D-230V=F5A)

FUSIBLEBAJATENSIONY ACCESORIOS (T800MA)

T8 TS| &\ & &|S|s

PULSADORPROGRAMACION'F"

- PULSADORPROGRAMACION"-"

+ PULSADORPROGRAMACION"Y"

24V

EDGE

- -4+

i

z

TX-FSW

o -
Z . Fo s 5 B
< P 2
o [N
J5 J3 o (] & Ew
DDDD ]2 3 4 5
—

6 7 8 9 10 11 12

J1

J6

O

w
slé-S 0z,
1314 1516 17| PE N L
MAIN

LIMITS ENCODER

ACCESSORIES

MOTOR

of

VT

Parala conexidon de las

fotocélulas y de los
dispositivos de seguridad,
remitanse al parrafo 4.1.

(opcional)

ENCODER OPEN PARCIAL

FIN DE CARRERA OPENTOTAL

STOP

2
....... o
C
115Vac =
2‘}3 WC max 60W
(748D 115V)

230Vac
max 60W
(748D 230V)

115Vac 50-60Hz
(748D 115V)

230Vac 50-60 Hz
(748D 230V)

Fig. 2

Nota: El condensador se suministra con el operador.
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4.1. Conexionfotocélulasy dispositivos de seguridad

Antesde conectarlasfotocélulas (u otros dispositivos) es conveniente
elegir el tipo de funcionamiento en base a la zona de movimiento
que deben proteger (véase fig. 3):

Dispositivos
de seguridad
en apertura

O E/\D
8 ]

Dispositivos de seguridad
en apertura/cierre

| e

Dispositivos de
seguridad "borde"

Qisposiﬂvos de seguridad Fig'y
en cierre
Dispositivos de seguridad en apertura: intervienen sélo durante el
movimiento de apertura de la cancela, por lo tanto son
adecuados para protegerlazonaentre lashojasen apertura
y obstdculos fijos (paredes, etc.) confra los riesgos de
impacto y aplastamiento.

Dispositivos de seguridad en cierre: infervienen sélo durante el
movimiento de cierre de la cancela, por lo tanto son
adecuados para proteger la zona de cierre contra el riesgo
de impacto.

Dispositivos de seguridad en apertura/cierre: intervienen durante los
movimientos de aperturay cierre de la cancela, porlo tanto
son adecuados para proteger la zona de apertura y la de
cierre contra el riesgo de impacto.

Dispositivos de seguridad "borde":intervienen durante los movimientos
de apertura y cierre de la cancela, por lo tanto son
adecuados para proteger la zona entre la hoja en
movimiento y obstdculos fijos (pilares, paredes, etc.) contra
el riesgo de amputacion y arrastre.

Encoder (opcional): interviene durante los movimientos de apertura
y cierre de la cancela, por lo tanto es adecuado para
proteger la zona de apertura y cierre contra el riesgo de
impacto, aplastamiento, amputacioén y arrastre.

NOTA: Si dos o mas dispositivos de seguridad tienen la misma funcién

(apertura, cierre, aperturay cierre, borde de seguridad) los contactos

deben conectarse en serie entre si (fig. 4).

Deben utilizarse contactos N.C.

Conexion de dos contactos N.C. en serie
(Ej.: Fotocélulas, Stop, Borde, etc.)

oO—"—"%

O  Fig. 4

NOTA: Sino se ufilizan dispositivos de seguridad, hay que puentearlos
bornes como se indica en Ila fig. 5.

-~

Conexion de ningln dispositivo de seguridad

3
o w N .
PE -+ 4+

=
(72
uw i
X =

OPEN
OPEN

FSW OP
FSW CL

3 45 6 7 8 9 10 1112

L]

\ Fig. 5/
Seguidamente se incluyen los esquemas mds comunes de conexion
de fotocélulas y dispositivos de seguridad (de fig. 6 a fig. 13).

/ Conexion de un dispositivo de seguridad en cierre y de
un dispositivo de seguridad en apertura

>
X
S

E--++

=

OPEN
OPEN
FSW OP
FSwW CL
STOP
TX-FS!
W.L.

1 2 3 45 6 7 8 9 10 1112

L]
5o
oo

Fig. 6
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Conexion de un dispositivo de seguridad "borde" \

-~

4V

—

- -+ +4 =

=
)
w
X

OPEN
OPEN

8 9 10 11 12

\_ Fig. y

/ Conexion de una pareja de fotocélulas en apertura \

>
<

- - ++

OPEN
OPEN
FSW OP
FSW CL
SToP
EDGE
TX-FSW
WL

1 2 3 45 6 7 8 910 1112

] |
RX X
1]
L2
By i
o i
=k

\_ Fig.8 )

/ Conexién de una pareja de fotocélulas en cierre \

>

sz 0 %8y " o
MR B
1 2 3 45 6 7 8 910 1112

RX X

|1
—2
N |

T_ +|2
Has

Fig. 9J
una pareja de fotocélulas en apertura, de\
una en cierre y de un borde

\

/ Conexion de

>
<
N

ST+ +

OPEN
OPEN
FSW OP
FSW CL
STOP
EDGE
TX-FSW
w.L.

12 3 45 67 8 910 1112

RX CL TXCL
1]
L2
r;:l E
7] +|2
5| +
TX OP RX OP

o [=[w]~]=

Fig. 10




/ Conexion de dos parejas de fotocélulas en cierre y de\

dos bordes
>
[ A S =
- z o o % g - - 4 i
f<f°3 F 58 t+ s
1 2 3 45 67 8 910 1112
,jlmm—l
RX CL1 TXCL1
1
Py
g/ E
4| - 2
5|+
TXCL2 RX CL2
1]
2
L_31. E?
2|+ _T
5]

Fig. 11

/

ﬂ:onexién de una pareja de fotocélulas en cierre, de uncN

en apertura y de una en apertura/cierre
>
z z % d % % F\‘r é _
S B
1 2 3 45 6 7 8 9 10 11 12
RX CL TX CL
1
Py
a| E
T_ +|2
5| +
1]
L | [:2
- 3
2|+ -T
+ |5
TX OP/CL RX OP/CL
RX OP TX OP
1
2]
g E
T- +|2
5| +
Fig. 12/

ESPANOL

/ Conexién de una pareja de fotocélulas en cierre y de\

una en apertura/cierre

>
N

I

OPEN
OPEN
FSW OP
FSW CL
sToP
EDGE
TX-FSW
WL

1 2 3 45 6 7 8 910 1112

RX CL

p
2
_3_ [:?
2|+ _ T
+ 5]
TX OP/CL RX OP/CL
Fig. 13

/
~

-

Conexién de 2 contactos N.A. en paralelo
(P. ej.: Open A, Open B)

.

/.
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Fig. 1
o

4.2. Regleta de bornes J7 - Alimentacion (fig. 2)

ALIMENTACION (bornes PE-N-L):

PE: Conexién de tierra

N : Alimentacién ( Neutro)

L : Alimentaciéon ( Linea)
Nota: Para un correcto funcionamiento es obligatoria la conexion
de la tarjeta al conductor de tierra presente en la instalacion.
Cologuen linea arriba del sistema un adecuado interruptor
magnetotérmico diferencial.

4.3. Regleta de bornes J6 - Motores y destellador (fig. 2)

MOTOR - (bornes 13-14-15): Conexidn Motor.

Enlos motorreductores donde estd previstala centralincorporada,
esta conexidn ya esta precableada en serie. Para la direcciéon de
apertura de la hoja, véase programaciéon base Cap. 5.1..
LAMP - (bornes 16-17): Salida destellador

4.4. Regleta de bornes J1 - Accesorios (fig. 2)

OPEN A - Mando de "Apertura Total" (borne 1): se entiende cualquier
emisor de impulsos (pulsador, detector, etc.) que, al cerrar un
contacto, manda la apertura y/o cierre total de la hoja de la
cancela.

Para instalar varios emisores de impulso de apertura total,
conecten los contactos N.A. en paralelo (fig.14).

OPEN B - Mando de "Apertura Parcial" o "Cierre"(borne 2): se
entfiende cualquier emisor de impulsos (pulsador, detector,
etc.) que, alcerrarun contacto, mandala aperturay/o cierre
parcial de la hoja de la cancela. En las I6gicas B y C manda
siempre el cierre de la cancela.

Para instalar varios emisores de impulso de apertura parcial,
conecten los contactos N.A. en paralelo (fig.14).
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FSW OP - Contacto dispositivos de seguridad en apertura (borne 3):
La funcién de los dispositivos de seguridad en apertura es
proteger la zona interesada por el movimiento de la hoja
durante la fase de apertura. En las légicas A-AP-S-E-EP,
durante la fase de apertura, los dispositivos de seguridad
invierten el movimiento de las hojas de la cancela, o bien
defienen y reanudan el movimiento cuando se liberan
(véase programacion avanzada Cap. 5.2.). En las I6gicas B
y C, durante el ciclo de apertura interrumpen el movimiento.
Nunca intervienen durante el ciclo de cierre.

Los dispositivos de seguridad de apertura, si estn ocupados
con la cancela cerrada, impiden el movimiento de apertura
de las hojas.

Parainstalar varios dispositivos de seguridad hay que conectar
los contactos N.C. en serie (fig. 4).

Nota: Sino se conectan dispositivos de seguridad en apertura,
puenteen las entradas OP y -TX FSW (fig. 5).

FSW CL - Contacto dispositivos de seguridad en cierre (borne 4):La
funcidén de los dispositivos de seguridad en cierre es proteger
la zona interesada por el movimiento de las hojas durante la
fase de cierre. En las lbgicas A-AP-S-E-EP, durante la fase de
cierre, los dispositivos de seguridad invierten el movimiento
de las hojas de la cancela, o bien detienen e invierten el
movimiento cuando se liberan (véase programacion
avanzada Cap. 5.2.). Enlaslégicas By C, durante el ciclo de
cierre interrumpen el movimiento. Nuncaintervienen durante
el ciclo de apertura. Los dispositivos de seguridad de cierre,
si estdn ocupados con la cancela abierta, impiden el
movimiento de cierre de las hojas.

Parainstalar varios dispositivos de seguridad hay que conectar
los contactos N.C. en serie (fig. 4).

Nota: Si no se conectan dispositivos de seguridad en cierre,
puenteen los bornes CL y -TX FSW (fig. 5).

STOP - Contacto de STOP (borne 5): se entiende cualquier dispositivo
(p. ej.: pulsador) que, al abrir un contacto, puede detener
el movimiento de la cancela.

Parainstalar varios dispositivos de STOP conectenlos contactos
N.C. en serie.

Nota: Si no se conectan dispositivos de STOP, puenteen los
bornes STOP y -.

EDGE - Contacto dispositivo de seguridad BORDE (borne 6): La
funcidn de los dispositivos de seguridad "borde" es proteger
la zona interesada por el movimiento de la hoja durante Ia
fase de apertura / cierre y obstaculos fijos (pilares, paredes,
efc.). En todas las 16gicas, durante la fase de apertura o
cierre, los dispositivos de seguridad invierten el movimiento
de la hoja de la cancela durante 2 segundos. Si durante los
2 segundos de inversidon los dispositivos de seguridad
intervienen de nuevo, defienen el movimiento (STOP) sin
efectuar ninguna inversion.

Los Dispositivos de seguridad borde, si estén ocupados conla
cancela cerrada o abierta, impiden el movimiento de las
hojas.

Parainstalar varios dispositivos de seguridad hay que conectar
los contactos N.C. en serie (fig. 4).

Nota: Si no se conectan dispositivos de seguridad borde,
puenteen las entradas EDGE e -. (fig. 5).

- Negativo alimentacion accesorios (bornes 7 y 8)

+ 24 Vdc - Positivo alimentacién accesorios (bornes 9y 10)
Atencion: La carga méxima de los accesorios es de 500 mA.
Para calcularlas absorciones remitanse alas instrucciones de
cada accesorio.

TX -FSW - Negativo alimentacién transmisores fotocélulas (borne 11)
Utilizando este borne para la conexién del negativo de la
alimentacion de los fransmisores fotocélulas, se puede
eventualmente utilizar la funcién FAIL SAFE (véase
programacion avanzada Cap. 5.2.).

Si se habilita la funcidn, el equipo verifica el funcionamiento
de las fotocélulas antes de cada ciclo de apertura o cierre.

W.L. - Alimentacién luz testigo/salida temporizada (borne 12)
Conectar entre este borne y el +24V una eventual luz testigo
o salida temporizada (véase programacion avanzada Cap.
5.2.) a 24 Vdc - 3 W max. Para no perjudicar el correcto
funcionamiento del sistema, no hay que superar la potencia
indicada.
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4.5. ConectorJ2- Acoplamiento rapido Minidec, Decodery RP

Se utiliza para la conexidn répida de Minidec, Decoder y
Receptores RP (véase fig. 15, 16y 17). Acoplen el accesorio con
el lado componentes dirigido hacia el interior de la tarjeta. La
activacion y la desactivacion deben efectuarse después de
haber quitado la tensién.

PLUS PLUS

® O ® & O

748D ‘

748D 5 o)
4 XXX
<j 63{}GD W1
DECODER
MINIDEC @@@@@
[HE)
Fig. 15 Fig. 16

\

AN

|

L—J Fig. 1 7/

4.6. ConectorJé- Acoplamientordpido Fin de carrera (fig. 2)

Esta entrada estd preparada para la conexidn rdpida de los
fines de carrera de apertura y de cierre que pueden mandar
la parada de la hoja, o bien el inicio de la deceleracién, o bien
el frenado (véase programaciéon avanzada Cap. 5.2.). En los
motorreductores donde estd prevista la central incorporada,
esta conexidén ya estd precableada en serie (fig. 2). Para la
direccidn de apertura de la hoja, véase programacion
avanzada Cap. 5.2.

RP

748D

4.7. ConectorJ3- Acoplamiento rapido Encoder (fig. 2)

Esta entrada estd preparada para la conexidn rdpida del
Encoder (opcional). Para el montaje del encoder en el motor,
véanse las correspondientes instrucciones.

La presencia del encoder estd indicada, cuando el
motorreductor estd en funcionamiento, por el destello del
Diodo "Encoder" presente en la tarjeta.

Con el uso del encoder la central conoce la exacta posicion
de la cancela durante todo el movimiento.

El encoder permite gestionar las regulaciones de algunas
funciones de la central de modo diferente (apertura parcial y
deceleraciones, véase programacion avanzada Cap. 5.2.) y
como dispositivo antiaplastamiento.

Si la cancela, durante la fase de apertura o cierre, choca
contra un obstaculo, el encoder invierte el movimiento de la
hoja de la cancela durante 2 segundos. Si durante los 2
segundos de inversidn el encoder interviene de nuevo, detiene
el movimiento (STOP) sin efectuar ninguna inversion.



5. PROGRAMACION

Paraprogramar el funcionamiento dela automaciénhay que acceder
al modo "PROGRAMACION".
La programacion se divide en dos partes: BASE y AVANZADA.

5.1. PROGRAMACION BASE

Para entrar en la PROGRAMACION BASE hay que presionar el pulsador F:

epresionéndolo (y manteniéndolo presionado) la pantalla muestra el
nombre de la primera funcion.

esolténdolo, la pantalla muestra el valor de la funcién, que puede
modificarse con las teclas + y -.

epresionando ofra vez F (y manteniéndolo presionado) la pantalla
muestra el nombre de la funcidn sucesiva, etfc.

euna vez llegados a la dltima funcién, presionando el pulsador F se
sale de la programacién y en la pantalla aparece de nuevo el
estado de la cancela.

La siguiente tabla indica la secuencia de las funciones a las cuales

puede accederse en PROGRAMACION BASE:
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5.2. PROGRAMACION AVANZADA

Para acceder ala PROGRAMACION AVANZADA presionen el pulsador
F, y manteniéndolo presionado, presionen el pulsador +:

eal soltar el pulsador + la pantalla muestra el nombre de la primera
funcion.

«al soltar también el pulsador F, la pantalla visualiza el valor de la
funcion, que puede modificarse con los pulsadores + vy -.

e presionando el pulsador F (y manteniéndolo presionado) la pantalla
muestra el nombre de la funcién sucesiva, mientras que al soltarlo
se visualiza el valor, que puede modificarse con los pulsadores + v -.

euna vez llegados a la dltima funcién, presionando el pulsador F se
sale de la programacidén y en la pantalla aparece de nuevo el
estado de la cancela.

La siguiente tabla indica la secuencia de las funciones a las cuales
puede accederse en PROGRAMACION AVANZADA:

[
PROGRAMACION AVANZADA (F) + (+)
Ve N Pantalla Funcién Pordefecto
PROGRAMACION BASE @ PAR MAXIMO DE ARRANQUE:
[ __ | Elmotor trabgjo al par maximo (ignorando la Il
Pantalla Funcién Por defecto I [_I'| reguiacién de par) en el momento inicial del|  —I
. . movimiento. Ufil para hojas pesadas.
LOGICASDEFUNCIONAMIENTO (véasetab.3/a-g): _
L IL/I 5 = Automatica /—/ ~ = Activo
M = = Automatica "Paso-paso” = = = Excluido
5 = Automdtica "Disp. de seguridad”
E = Sem/aufomahco FRENADO FINAL : _
P " P ; |_ __ | Cuandolacancelaocupaelfindecarrerade| |~ 1 [~ 1
= 17 = Semiaufomdtica "Paso-paso i apertura o cierre, se puede seleccionar un| I L_I
| = Presencia operador golpe para garantizar la parada inmediata
& = Semiautomatica "B" de la hoja. $i se se!ecc{onon decelefociones,
el frenado_iniciard al final de las mismas.
TIEMPO DE PAUSA: Con volor/__/ /__/ elfrenado esta deshc;bilifng}
I—1 |—l|Sdélo tiene efecto si se ha se/ecaonodo lg 1 El tiempo puede regularse de ] | a ="l
I 111 6gica automdtica. Regulable de ] o' =5 I—« L seg. a pasos de 0,1 segundos.
seg. a pasos de un segundo. EJ.: si la pantfalla indica i 1, el tiempo de
Seguidamente la visualizacién pasa a ser frenado corresponde a I segundo.
en minutos y decenas de segundos
(separados por un punto) y el tiempo se 0= Frenodo excluido
regula a pasos de 10 segundos, hasta el o’e [ !a =] = Frenado temporizado
valor maximo de =, | minutos.
EJ.: si la pantalla indica Cf/_—/, el tiempo de FAIL SAFE:
pausa corresponde a 2 min. y 50 seg. |— |— | Laactivacién de la funcién habilitaun testde| __  __
I 1| ftuncionamiento de las fotocélulas antes de| I” 1 11
FUERZA: cadamovimiento de la cancela. Si el test falla
— e ; : ’ © del Mof — = (fotocélulas fuera de servicio, indicado por el
I~ eguia el empuje ael Vioror. — valori_i Z1 enlapantalla) la cancela noinicia
— | | = fuerza minima - el movimiento.
5[] = fuerza maxima -/ = Activo
1 o = Excluido
DIRECCION DE APERTURA: PREDESTELLO (5 s.):
I_II Il Indica el movimiento de apertura de la| — _7 — = Permite activar el destellador durante 5 s.| __ __
— cancela y permite no cambiar las — |—' |— | antes del inicio del movimiento. -
conexiones en la regleta de bornes del 4 = Activo
moftor y del fin de carrera. = & = Excluido
— = =Movimiento de gpertura ala derecha
/= — =Movimiento de apertura alaizquierda LUZ TESTIGO: -
I— |—l|Con Ia seleccién L i la salida funciong I~ 1 =1
— EST,AD O CANCELA: L 1 como luz testigo estadndar (encendida en [y -
— = Salida de la programacién y regreso a la apertura y pausa, destellante en cierre,
- = wsuohzac:on del estado de la cancela. apagada con la cancela cerrada). Cifras
1] = Cerrada diferentes corresponden a la activacion
//—// | = En fase de apertura fempgrizada de lg salida, que podra utilizarse
17— En 'STOP” (mediante un relé) para alimentar uln? l(fz c/ie
'—_', ‘—_, - techo. El tiempo puede regulorse dei_ia1=
/__/ o= AblefTG seg. a pasos de 1seg. yde 1 a™l I min
1~ = En pausa a pasos de 10 segundos.
15 =intervencién del "FAILSAFE" (cap.5.2.) - , )
15 = En fase de cierre L 4__/= /LUZ/ Ces/flgo es?‘andor .
17 7 = En fase de inversién del] |a | = Salida temporizada
o J . J
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(- . A 4 N\
Pantalla Funcion Por defecto Pantalla Funcién Por defecto
LOGICA FOTOCELULAS CIERRE: TIEMPO DE TRABAJO:
|—1 |_ |Seleccionar el modo de intervencion de las| __ l Es conveniente programar un valor de 5+10| |__| |
/ I foOCé/U/OS de cierre. Uy - = segundos superior al tiempo necesario para Lo
Sélo intervienen en el movimiento de cierre: que la cancela vaya del fin de carrera de
bloquean el movimiento y lo invierten cuando cierre al fin de carrera de apertura y vicever-
se liberan, o lo invierten inmediatamente. sa. Esto protege al motor de posibles
sobrecalentamientos en caso de rotura de los
Y/ = Inversién cuando se liberan fines de carrera.,  _ =
—1 = = Inversion inmediata en apertura Regulable de i a =i seg. a pasos de un
segundo.
< - Seguidamente la visualizaciéon cambia en
— LOGlC,A FOTOCELULAS AP ERTURA", mir%ufos y decenas de segundos (separadas
__ |l |Seleccionar el modo de intervenciéon de las| __ __ por un punto) y el tiempo se regula a pasos de
Lri fofoge/ulos d,e apertura. . e 10 segundos, hasta el valor méximo de /—/. I
Intervienen solo en el movimiento de apertu- minutos.
ra: bloguean el movimiento y lo reanudan EJ.: si la pantalia indica 1:_’:/ ol iempo de
cuando seliberan, o invierteninmediatamente. o T
tfrabajo corresponde a 2 min. y 50 seg.
Y/ = Inversién inmediata en cierre
m1 & = Reanudan cuando se liberan SOLICITUD DE ASISTENCIA (combinada con
|—] I— |Ia funcién sucesiva): _
I 1 _I'|si esta activada, al final de la cuenta atras| I 1 ]
ENCODER: (que 'puede programarse con la furjcio’n
|— |7 |Si estuviera previsto el uso del encoder| __ __ sucesiva "Programacion ciclos') efectda un
L_ [ | (opcional) se puede seleccionar la presencia. | I 1 LI predestello de 2 s. para cada impulso de
Siestuvierapresente y activo, "deceleraciones” Open (solicitud de intervencion). Puede ser
y "apertura parcial" estan gestionados por el atil para programar intervenciones de
encoder (véanse parrafos relativos). mantenimiento programado.
El encoder funciona como dispositivo 4 = Activa
antiaplastamiento: si la cancela, durante la — = = Excluida
fase de apertura o cierre, choca contra un -
obstaculo, el encoder invierte el movimiento -
de la hoja durante 2 segundos. Si durante los PROGRAMACION CICLOS:
2 segundos de inversion el encoder interviene ____ | Permite programar una cuenta atras de los| |~ | |~ 1
de nuevo, detiene el movimiento (STOP) sin 11 L | ciclos de funcionamiento de la instalacion. | LI L_I
efectuar ninguna inversion. Puede programarse (a millares) de il a
l:/ ~ mil ciclos.
Y/ = Encoder activo El valor visualizado se actualiza con el
=1 = = Encoder excluido subseggfrse de los g{c/os.
La funcién puede utilizarse para comprobar el
uso de la tarjeta o para usar la "Solicitud de
asistencia".
DECELERACIONES: —
__ 1—1| Se puede seleccionar la deceleracion de la| I~ 1 [— [_ [_ |ESTADO CANCEILA: >
I I I |cancela después de la intervencion de los| LI —I = Salida de la programacion y regreso a la
fines de carrera de apertura y_,cierre. wsyohzocton del estado de la cancela
El tiempo puede regularse de 1 al I seg. \ (véase Cap.5.1.). )
a pasos de 0,04 seg., _ _
Para el valor maximo {15l son unos 7 cm. 6. PUESTA EN FUNCIONAMIENTO
Si esta previsto el uso del encoder (opcional),
la regulacién no esta determinada por el 6.1. COMPROBACION DE LAS ENTRADAS
tiempo, sino por el nimero de revoluciones .
del motor, obteniendo asi una deceleracion La siguiente tabla indica el estado de los Diodos en relacion con
mds precisa. el estado de las entradas.
Noten que: Diobo encenpipo = contacto cerrado
1/__//__/ = Deceleracion excluida Diobo ApaGADO = conToc.’ro obierTo
e - . Comprueben el estado de los Diodos de senalizacion como se
de| | | ai_j= = Deceleracion activa indica en la Tabla.
Funcionamiento de los Diodos de sehalizacion del estado
("~ DIODO ENCENDIDO APAGADO N
— — | APERTURA PARCIAL: —_ — FCA Fin de carrera libre Fin de carrera ocupad
11 | 1| Se puede regular la anchura de la apertura| |~ | |— : : . pado
| I/ parcial de la hoja. L/ FCC Fin de carrera libre Fin de carrera ocupado
El tiempo puede regularse de //__/’ // a /_—_’/__/’ OPEN B Mando activado Mando inactivo
seg. a pasos de 0,1 segundos. OPEN A Mando activado Mando inactivo
Si estd previsto el uso del encoder (opcional), FSW OP Disp. de seguridad libres | Disp.deseguridadocupados
’f‘.’ regulacion no esta determinada por el FSW CL Disp. de seguridad libres | Disp. deseguridadocupados
iempo, sino por el nimero de revoluciones - - -
delmotor, obteniendo asiuna aperturaparcial STOP Mando inactivo Mando activado
mas precisa. \EDGE Disp. de seguridad libres Disp. deseguridad ocupodo&
Ej.: parauna cancela que tiene una velocidad - - - . )
de deslizamiento de 10 m/min, valor ////_ ! son Nota:Ennegritaseindicalacondicidén delosDiodoscon \?concelocerrodoenreposo.
unos 1,7 metros de apertura. 7. PRUEBA DE LA AUTOMACION
El.:paraunacancelaqueflene unavelocldad Cuando termine la programaciéon, comprueben que lainstalacion
de deslizamiento de 12 m/min, valor 1i_i son funcione correctamente.
unos 2 metros de apertura. . .
Comprueben, especialmente, que Ila fuerza esté
adecuadamente regulada y que los dispositivos de seguridad
- J infervengan correctamente.
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