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KONFORMITATSERKLARUNG CE FUR MASCHINEN
(RICHTLINIE 89/392/EWG, ANLAGE II, TEIL B)

* fUr den Einbau in eine Maschine oder fur den Zusammenbau mit anderen Gerdten zu einer vollsténdigen
Maschine gemdB der Richtlinie 89/392/EWG und den nachfolgenden Anderungen 91/368/EWG, 93/44/EWG,

93/68/EWG hergestellt wurde;

* den wesentlichen Sicherheitsanforderungen der folgenden EWG-Richtlinien entspricht:

73/23/EWG und nachfolgende Apderung Q93/68/EWG.
89/336/EWG und nachfolgende Anderungen 92/31/EWG und 93/68/EWG

und erklért auBerdem, daB die Inbetriebnahme solange untersagt ist, bis die Maschine, in welche diese

Der Hersteller: FAAC S.p.A.
Anschrift: Via Benini, 1 - 40069 Zola Predosa BOLOGNA - ITALIEN
erklart, daB: der Getriebemotor Mod. 748 mit Steuergerdt 748D,

~

Maschine eingebaut wird oder von der sie ein Bestandteil ist, den Bestimmungen der Richtlinie 89/392/EWG
sowie deren nachtréglichen Anderungen entspricht.

Bologna, 01. Januar 2002

Der GeschaftsfUhrer
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HINWEISE FUR DEN INSTALLATEUR
ALLGEMEINE SICHERHEITSVORSCHRIFTEN

ACHTUNG! Die aufmerksame Beachtung der gesamten Anleitung erhéht
die Sicherheit. Eine nicht fachgerechte Installation sowie ein nicht bestim-
mungsgemdBer Gebrauch des Gerdts kdnnen schwerwiegende Personen-
schdden verursachen.

Vor Beginn der Installation des Gerdts_sollten die Anweisungen aufmerk-
sam gelesen werden.

Die Verpackungsmaterialien (Plastikfolien, Styropor, usw.) sollten Kindern
unzugdnglich aufbewahrt werden, da sie eine potentielle Gefahrenquelle
darstellen.

Diese Anleitung sollte aufbewahrt werden, um auch in Zukunft auf sie Bezug
nehmen zu kdnnen.

Dieses Gerat wurde ausschlieBlich fur denin diesen Unterlagen beschriebe-
nen Gebrauch entwickelt und hergestellt. Jeder andere Gebrauch, der
nicht ausdricklich angegeben wird, kénnte die Unversehrtheit des Gerdts
beeintrachtigen und/oder eine Gefahrenquelle darstellen.

Die Firma FAAC lehnt jede Haftung fur Sch&den und Unfdlle ab, die durch
unsachgemadBen oder nicht bestimmungsgemd&Ben Gebrauch des Gerdts
verursacht werden.

Das Gerdt darf nicht in explosionsgefé&hrdeten R&umen installiert werden:
das Vorhandensein von entflammbaren Gasen oder Rauch stellt ein be-
tréchtliches Sicherheitsrisiko dar.

Die Anlage solite in Ubereinstimmung mit den Vorgaben der folgenden
Normen erstellt werden: EN12604, EN12605, EN12453, EN12445. In den
Léndem, die nichtzureuropdischen Uniongehdren, sind neben dennatio-
nalen gesetzlichen Bezugsnormen fUr die Gewdhrleistung eines ausrei-
chendenSicherheitsniveaus die oben aufgeflhrten Normenzubeachten.

Die Firma FAAC ist im Falle von nicht fachgerechter Herstellung der anzu-
freibenden SchlieBvorrichtungen oder eventuellen Stérungen oder Scha-
den wdhrend des Betriebs nicht haftbar zu machen.

Vor der AusfUhrung jeglicher Arbeitsvorg&inge auf der Anlage ist die Strom-
zufuhr abzunehmen.

Auf dem Versorgungsnetz der Automatikvorrichtung ist eine Sicherung
zwischenzuschalten. Darlber hinaus wird der Einbau eines 6A-Wdarmeschutz-
schalters mit allpoliger Abschaltung empfohlen.

Es sollte Uberprift werden, ob vor der Anlage ein Differentialschalter mit
einer Ausldseschwelle von 0,3 A eingebaut wurde.

Uberprufen, ob die Erdungsanlage fachgerecht ausgefihrt wurde und die
Metallteile der SchlieBvorrichtung daran anschlieBen. Dartber hinaus ist
das gelb/grine Kabel der Automatikvorrichtung an die Erdung anzu-
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schlieBen.

Die Automatikvorrichtung verfugt Uber eine eingebaute Sicherheitsein-
richtung zur VerhUtung von Quetfschungen. Diese besteht aus einem
Drehmomentregler und muB in jedem Falle von weiteren Sicherheitsvor-
richtungen flankiert werden.

Die Sicherheitsvorrichtungen (bspw. Photozellen, FUhlerleisten usw.) er-
moglichen eine Ausweitung des Schutzes vor mechanischen Risiken wie
beispielsweise Quetschungen, Mitschleifen oder Schnittwunden, aufeven-
tuelle Gefahrenbereiche.

Fur jede Anlage ist mindestens eine Leuchtanzeige einzusetzen (Bspw.
FAAC LAMP MINILAMP, usw.) sowie eine Anzeigentafel, die ordnungsge-
mdaB auf dem Aufbau der Einfassung befestigt werden muB. Darlber
hinaus ist der Einsatz der unter Punkt “15” aufgefuhrten Vorrichtungen
vorgeschrieben.

Sollten auf der Anlage Bestandteile verwendet werden, die nicht durch
die Firma FAAC hergestellt wurden, so lehnt diese im Hinblick auf die
Sicherheit und den stérungsfreien Betrieb der Automatikvorrichtung jeg-
liche Haftung ab.

Fur die Instandhaltung sollten stets ausschlieBlich Originalersatzteile der
Firma FAAC verwendet werden.

Auf den Bestandteilen des Automatiksystems dUrfen keinesfalls Verdnde-
rungen vorgenommen werden.

Der Installateur sollte alle Informationen hinsichtlich des manuellen Be-
triebs des Systems in Notfdllen liefern und dem Betreiber der Anlage das
Anleitungsheft, das dem Gerdt beiliegt, aush&ndigen.

Wdhrend des Betriebs sollten sich keine Personen und insbesondere Kin-
der im Akfionsradius des Gerdats aufhalten.

Die Funktsteuerung oder andere Gerdte, die als Impulsgeber dienen
kénnen, sollten Kindern unzugénglich aufoewahrt werden, um zu verhin-
dern, daB die Automatikvorrichtung versehentlich gestartet wird.

Der Beftreiber sollte keinerlei Reparaturarbeiten oder sonstige direkte
Eingriffe selbst vornehmen. Diesbezliglich sollte er sich ausschlieBlich an
qualifiziertes Fachpersonal wenden.

Alle Eingriffe und Arbeitsvorgéinge, die in dieser Anleitung nicht aus-
driicklich beschrieben werden, sind untersagt.
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ANTRIEB 748

Der elektromechanische Schiebetorantrieb FAAC 748 fir den
Wohnbereich Ubertragt die Bewegung an denTorfligel Uber ein Ritzel,
das hierzu in geeigneter Weise mit einer am Tor befestigten Zahnstange
im Eingriff ist.

Durch dieses selbsthemmende System wird das Tor bei stehendem
Motor mechanisch verriegelt, so daB sich die Installation eines Schlosses
ertbrigt.

1. BESCHREIBUNG UND TECHNISCHE EIGENSCHAFTEN

@ Schufzgehduse

@ Gehdusefihrungen

® AufmahmefirelekironischesSteuergerdt
@ ElektronischesSteuergerdt

(® Kabelflhrung

® EntriegelungssystemmitSchitissel
@ Befestigungsbohrungen Gehduseboden

Befestigungsschlitze Antrieb
® Endanschlag

Rifzel 216

@ Elektromotor

® ErdungsanschiuB

Abb. 1

Tab.1 Technische Eigenschaften Anirieb 748 115Vacund230Vac
Modell 748-115V 748-230V
Versorgungsspannung Vac (+6 -10%) 50-60Hz 115 230
Aufgenommene Leistung (W) 600 350
Aufnahme (A) 5 16
Elektromotor 4-polig1400 U/min | 4-polig1400 U/min
BetriebsKondensator 30uF/450V 10uF/450V
Untersetzung 1:25
Ritzel 216
Zahnstange Modul 4 - Teilung 12.566
Max. Drehmoment (Nm) 115
Max. Schubkraft (daN) 45 (216)
Warmeschutz auf Motorwicklung 140°C
Benutzungsfrequenz (s. Angaben unter 1.T)
AuBentemperatur (°C) -20 + +55°C
Antriebsgewicht (Kg) 10
Schutzart IP 44
Max. Torgewicht (Kg) 300
Max. Torgeschwindigkeit (m/min) 12 (216)

1.1. MAXIMALE BENUTZUNGSKURVE
Anhand dieser Kurve 188t sich die maximale Betriebszeit (T) je nach
Benutzungsfrequenz (F) berechnen.
Bsp.: Der Antrieb 748 kann bei einer Benutzungsfrequenz von 25% im
Dauerbetrieb eingesetzt werden.
Zur Gewdhrleistung eines stérungsfreien Betriebs ist es erforderlich, im
Arbeitsbereich unter der Kurve zu bleiben.
IHinweis: Die Kurve wurde bei einer Temperatur von 24 °C erzielt. Die
direkte Sonneneinstrahiung kann zu einer Viermngerung der Benutzungsfrequenziois

2u20%fhren.

Berechnung derBenuizungsfrequenz

Eshandelt sich um den Prozentsatz der Ist-Arbeitszeit (Offnen + SchlieBen) zur
gesamten Zykluszeit (Offnen +

SchlieBen+Pauserzeiter). A R e v g Ao
Es it die Formel: bl
S L T "
Ta+Tc+Tp+Ti L
wobei.
T = Ofinungszet; “
Tc =SchlieBzeft; *
To =Pausenzetf; “©
Ti =Intervall zwischen zwei =
komplettenZykien. »

Tempo (h)

2. PELEKTRISCHE AUSLEGUNG (Standardanlage)
Abb. 2

Time(h)  Temps (h) Zeit (Std.) Tiempo (h)

(@ Antriebe 748
@ Lichtschranken
® Signalgeber
@ Blinklampe

® Empfanger
+Zum Verlegen der Stromkabel geeignete Rohr-bzw. Schlauchleitungenverwenden
*AnschluBkabel der Zubehorteile sind aus Stérungsgrinden von den
Versorgungskabel getrennt (d. h. in gefrennten Hullen) einzusetzen.

3. INSTALLATION DES ANTRIEBS

3.1.  VORABPRUFUNGEN

Umeine einwandfreie Funkfion des Anfriebs sicherzustellen, muB die Struktur des

bestehenden bzw.anzufertigenden Tores folgenden Anforderungen entsprechen:

* Torgewicht nicht Uber 300kg;

* robuste und steife Torflligelkonstruktion;

* glatte (otindige) Flgeloberfiiche ohne verfikale Elemente;

* leichtgdngige, lineare und gleichmd&Rige Bewegung desFitigelsim gesamten
Laufoereich;

* keine settichen Schwingungen desFUgels;

* perfekterZusfand der oberen und unteren Fihrungssysteme. Der Einsafz einer
BodenfUhrung mit abgerundeter Rille ist wegen der geringen Laufreibung
vorzuziehen:

* Tobewegung durchnur2Laufréder,

» mechanische Sichetheitsanschic A hrdesTors; die G
sind waohlweise am Boden oder an derbodenseitigen Flihrung zu befestigen, u.z.
2cm hinter der Endstellung;

* keinemechanischen Schidsser.

Etwaige Schiosserarbetten solifen vor der Installation des Tores erfolgen.

Die Torkonstruktion hat direkten EinfluB auf die Zuverldssigkeit und Sicherheit des
Anfrielos,

38



3.2. INSTALLATION

1) Den Boden zum Einmauern der

Fundamentplatte gem. Abb. 3
ausschachten.
Die Anbringung der
Fundamentplatte muB nach
Angabenvon Abb. 4a (SchlieBung
rechits) bzw.Abb.4b (SchiieBung links)
erfoigen domitRizelundZohnstfonge
vorschriftsmdéRig eingreifen.
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Hinweis, Die Fundomentplatte solife auf einemZementsockel ca. 50mmvom

Bodenalbstehen(Abb.5).
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Abb. 5

2) Die Leifungen furden Durchgong der AnschiuBkatboel von Anirieb, Zubehdrund
Stromversorgung verlegen. Die Leiftungen sollen ca. 3 cmvon der Bohrung auf
derFundomentplatte vorstehen (Abb. 3).

3) Die Fundamentplatte ebbeneinmauem.

4) Solangwarten, bisderZement alogelbundenist.

5 Stromkatoel und AnschiuBkaloel flr dasZulbehérvorbereiten. Fireinenmihelosen
AnschiuBamelekironischen Steuergeréitsind die Katoel ca. 30cmvonderBohrung
aufderFundomentplatte herauszufUhren.

6 Den Antrieb anhand der mitgelieferten

SchraubenundSchetbbengemdB Abb.6aufder
Fundomentplatte befestigen.
In Abb.5 wird die Positionierung des Antriebs
gezeigt. Hierbei die Kabel durch die
vorgesehene Fihrung (Abb. 1 -Pos.5)inden
Antriebeinziehen.

7) Die elekirischen AnschluBkabel mit der
mitgelieferten Dichtung durch die untere
Bohrung der Aufnahme fUr dos elekironische
Steuerger&t (Abb. 1-Pos.3) einziehen.

8 Daselekironische Steuergerdt anschiieen.
Wichtig DosEraungskabelder Anloge gem. Abb.
1-Pos.12anschiieBen.
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3.3. EINBAUDERZAHNSTANGE

1) Die Zohnstange (auf Anfrage lieferbar) mit den mitgelieferten Schrauben 8x25
und verschweiBbaren Distanzstliicken gem. Abb. 7 vorbereiten. Fir eine
verschweifreie Anbringung sind durchgehende Distanzstlicke in verzinkter
Ausfihrung mit Schrauben 8x80 erhditiich.
Hinweis: Die Zahnstangenschrauben obenim
Langlochfestzehen, umdie Zohnstange beim
allmd&hlichen Setzen des Tores nachtréglich
anhebenzukdnnen.

2) Den Antrieb entriegeln (s. Abschnitt 3.5).

3) Den Torflligel von Hand in Offnungsstellung
bewegen.

4) Das erste Zahnstangenelement beim ersten
Distonzsftick auf das Ritzel aufliegen (Abb. 8).

5 Das Zahnstangenelement mit einer
Schraubzwinge amTorfligel befesfigen (Abb.8).

6 DasTorbiszum dritten Distanzsttick der Zahnstange manuellin SchiieBrichtung
bewegen und Distanzsttick miteinem SchweiBpunkt anheften.

7)Die drei Distanzstticke dann endgUitig amToranschweiBen.

ZurBefestigung der anderenZahnstangenelemente bois hinzur SchiieBposition
desToresfolgendermaBen vorgehen:

8) EinweiteresZahnstfangenelement an daszuletzt befestigte Element ansetzen,
wobei ein Zahnstangenabschnitt von ca. 150 mm fur die richtige
Verzohnungsfolge derbeiden Elemente zuverwendenist (Abb.9).

9 DaosTorvonHondinSchiie@richfunglbewegen bisdasRizel dos dritte Distanzstiick
desZahnstangenelements Uberfohrenhat (Abb. 9).

Hinweis: Smtliche Zohnsfangenelerente missen genaumitiigindie Ritzelzéhne
eingreifen. Anderenfalls den Getriebemotor entsprechend verstellen.

10)Die drei Distanzstticke des Elernentes anschweiBen (Abb. 9).

Achiung

g  DieZohnstangenelermente dlrfen aufkeinenFallmit den Distanzstlicken
bzw.miteinander verschweiBtwerden.

b  DieZahnstongenelemente dlrfen aufkeinen Fallmitden Distonzstticken
bzw.miteinander verschweiBtwerden.

Abb. 9

11 Zur Einstellung desrichtigen Vierzahnungsspiels zwischen Ritzel und Zohnstange
den Getiebemotormitden Muttem derFundamentplatte um 1,5mmsenken.
Danach die Befestigungsmuttem des Anfrielbs sachgerecht anziehen.
Achtung: BeineuenTorkonstruktionen das Spiel (Abb. 11) einige Monate nach
derInstallation Uberprdfen.

12)Die komplette und ungehinderte Offnung desTorsvon Hand Uberpriifen, wobel
die Bewegung leichtgéngig undlinear ablaufensol.

Abb. 10 Abb. 11




3.4. POSITIONIERUNG DER BLECHE DES ENDANSCHLAGES
Der Antrieb 748 ist mit einem elektromechanischen Endschalter
mit Rolle ausgestattet. Dieser steuertin dem Moment, in dem ein
geformtes Blech, das auf dem oberen Bereich der Zahnstange
angebracht ist, den entsprechenden Hebel bewegt, die
Verzdgerung und den Stopp der Bewegung des Tors.

Bei der korrekten Positionierung der beiden mitgelieferten

Endanschlagsbleche ist folgendermaBen vorzugehen:

1) Das System versorgen.

2) Das Tor von Hand in die Offnungsposition bringen und einen
Abstand von 2 cm vom mechanischen Endschalter belassen.

3) Das Blech auf der Zahnstange in der Offnungsrichtung
verschieben und Uberprifen, ob der Schalter bereits vor dem
Ende des geformten Teils ausgeldst wird (die LED-Diode FCA
auf dem Steuergerdt 748D schaltet sich aus).

4) Das Blech noch weiter schieben, bis das Rédchen des Schalters
sich auf einem Abstand von ca. 2-3 cm vom Ende des geraden
Bereiches des Bleches befindet, und dort provisorisch
befestigen.

5) Das Tor von Hand in die SchlieBposition bringen und einen
Abstand von 2 cm vom mechanischen Anschlag belassen.

6) Das Blech auf der Zahnstange in der SchlieBrichtung
verschieben und Uberprifen, ob der Schalter bereits vor dem
Ende des geformten Teils ausgeldst wird (die LED-Diode FCC
auf dem Steuergerdt 748D schaltet sich aus).

7) Das Blech noch wetter schieloen, bis das R&dchen des Schalters
sich auf einem Abstand von ca. 2-3 cm vom Ende des geraden
Bereiches des Bleches befindet, und dort provisorisch
befestigen.

8) Nach der Programmierung der Zeit der Verzégerung und/
oder der Abbremsung (siehe Anleitungen des Steuergerats
748D) kdnnte eine leichte Korrektur der Position der Bleche
erforderlich sein, soweit die Stoppunkte nicht den
gewulnschten Positfionen entsprechen. Wird dieser
Arbeitsvorgang ausgefuhrt, so istin jedem Falle sicherzustellen,
dass das Tor keinesfalls mit einem Abstand von weniger als 2
cm vor den mechanischen Endanschiégen anhalt und dass
das Rédchen des elekiromechanischen Endschalters sich
auf einem Abstand von mindestens 2 cm vom Ende des
geraden Bereiches des Blechs befindet. Eventuellistin diesem
Falle die Zeit der Verzbgerung zu verdndern und/oder der
geformte Endteil des Bleches aufzurichten (siehe Abb. 12).

9) Das System wieder blockieren.

Wichtig: bevor ein Impuls fir die Offnung oder die SchlieBung
Ubertragen wird, sollte sichergestellt werden, dass das Tor nicht
von Hand bewegt werden kann.

10) AbschlieBend sollte einige vollstdndigen Zyklen der
Automatik gesteuert werden, um sicherzustellen, dass das
Tor keinesfalls die mechanischen Endanschlége erreicht.

Abb. 12

3.5. MANUELLER BETRIEB
Sollte infolge von Stromausfdllen bzw. Betriebsstérungen ein
manueller Torbetrieb erforderlich sein, ist das Entriegelungssystem
(Abb. 13 - Pos.6) wie folgt zu betdtigen:
-Schutzstépsel abnehmen und mitgelieferten Schilssel in das Schlo
einstecken (Abb. 13).
-SchlUssel im Uhrzeigersinn drehen und Abdeckung des
Entriegelungssystems gem. Abb. 1 6ffnen.
Zur anschlieBenden Systemverriegelung die Abdeckung in
Ausgangsposition bringen.
Wichtig: Vor Impulsausgabe sicherstellen, daB keine manuelle
Torbewegung moglich ist.
Hinweis: Das Tor in der Zu-Stellung immer wieder verriegeln.

Abb. 13

4.INBETRIEBNAHME

1) Nachdem alle elektrischen Anschltsse ausgefuhrt, der Antrieb
blockiert und Uberpruft wurde, dass dieser sich von Hand nicht
bewegen |&sst, wird das System mit Strom versorgt.

2) Nun wird das Steuergerdt 748D programmiert. Den Status der
Eingdnge des Steuergerats kontrollieren und Uberprufen, ob alle
Sicherheitsvorrichtungen korrekt angeschlossen sind (die
entsprechenden LED-Dioden mussen aufleuchten).

3) FUhren Sie einige vollsténdige Zyklen aus, um den korrekten und
stérungsfreien Betrieb der Automatik und der an diese
angeschlossenen Zubehdrgerate zu Uberprifen. Besondere
Aufmerksamkeit sollte dabei den Sicherheitsvorrichtungen und
der Einstellung der Schubkraft des Antriebbs zukommen.

4) Ubergeben Sie dem Kunden die Seite Fuhrer fir den Benutzer
und erldutern Sie den Betrieb des Systems und die Vorgénge zur
Verriegelung und zur Enfriegelung des Antrielos, die im oben
genannten Flhrer beschrieben werden.
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BENUTZERINFORMATION

ANTRIEB 748

Die Anleitungen vor Gebrauch des Produkis aufmerksam
durchlesen und fiir kiinftigen Gebrauch aufbewahren.

ALLGEMEINE SICHERHEITSVORSCHRIFTEN

Bei fachgerechter Installation und vorschriftsmaBigem
Gebrauch gewdhrleisten die Antriebe 748 einen hohen
Sicherheitsgrad.

Die Beachtung einiger einfacher Verhaltensnormen kann

etwaige Gefahrensituationen weitestgehend vermeiden:

- Das Abstellen von Gegenstdnden und der Aufenthalt im
Umfeld des Antriebs ist nicht zuldssig und Kindern sowie
anderen Personen zu verbieten. Dies gilt insbesondere
wdhrend der Antriebsfunktion.

- Funksteuerungen oder sonstige Impulsgeber sind auBerhalb
der Reichweite von Kindern aufzubewahren, um eine
unbeabsichtigte Betatigung des Antriebs zu verhindern.

- Kindern ist das Spielen mit dem Antrieb zu untersagen.

- Den Bewegungsablauf der Torflugel nicht willkarlich
behindern.

- Aste oder Straucher dirfen die Torbewegung nicht
beeintrdchtigen.

- Die Lichtsignale mussen einwandfrei funktionieren und gut
sichtbar sein.

- Die manuelle Betatigung der Torflugel darf erst nach der
Entriegelung erfolgen.

- Bei Betriebsstorungen die Torflugel zwecks Durchfahrt
entriegeln und den technischen Eingriff des qualifizierten
Fachpersonals abwarten.

- Nach Schaltung auf den manuellen Betrieb muB die Anlage
vor Wiederaufnahme der normalen Funkfion von der
Stromversorgung getrennt werden.

- Die UmrUstung jeglicher Antriebskomponenten ist strikt
verboten.

- Auf keinen Fall eigenmdchtige Reparaturen bzw. Eingriffe
vornehmen, sondern damit ausschlieBlich qualifiziertes
Fachpersonal beauftragen.

- Die Funktionstuchtigkeit von Anftrieb,
Sicherheitsvorrichtungen und Erdungsaniage mindestens
alle 6 Monate durch Fachpersonal Uberprufen lassen.

BESCHREIBUNG

Die Antriebe 748 sind fUr die Durchfahrtsregelung im privaten
Bereich ausgelegt.

Bei Modell 748 handelt es sich um einen elekiromechanischen
Schiebetorantrieb, der die Bewegung Uber ein Zahnstangen-
bzw. Kettenritzel, das hierzu in geeigneter Weise mit dem
Schiebetor gepaart ist, an den Torflugel Ubertrégt.

Der Betrieb des Schiebetors unterliegt einem im Antrieb
integrierten elektronischen Steuergerart.

Sobald das Steuergerat bei geschlossenem Tor Uber Funk
bzw. andere Vorrichtungen einen Offnungsimpuls empfangt,
wird der Motor bis zum Anfahren der Offnungsstellung
betdatigt.

Im Automatikbetrieb schlieBt das Tor nach der eingestellten
Pausenzeit selbsttatig.

Die Betriebsart Halbautomatik erfordert dagegen einen
zweiten SchlieBimpuls.

Ein Stoppimpuls (sofern vorgesehen) veranlaBt auf jeden Fall
den Bewegungshalt.

Informationen zum genauen Verhalten des Schiebetors in

den einzelnen Betriebslogiken gibt der Installateur.

Die Antriebe sind mit Sicherheiten (Lichtschranken)
ausgestattet, die das Tor bei einem Hindernis in ihrem
Wirkungsbereich am SchlieBen hindern.

Das System gewdhrleistet die mechanische Verriegelung bei
stehendem Motor, so daB sich der Einbau von
Elektroschldssern ertbrigt.

Fur die manuelle Offnung ist daher das entsprechende
Entriegelungssystem zu betdatigen.

Bei Stromausfdllen bzw. Betriebsstérungen kann das Tor
manuell entriegelt und betdtigt werden.

Das Lichtsignal zeigt die ablaufende Flugelbewegung an.

MANUELLER BETRIEB
Sollte infolge von Stromausfdllen bzw. Betriebsstérungen ein
manueller Torbetrieb erforderlich sein, ist das
Entriegelungssystem (Abb. 1 - Pos.6) wie folgt zu betdtigen:
-Schutzstopsel abnehmen und mitgelieferten Schitssel in das
SchloB einstecken (Abb. 1)
-Schlussel im Uhrzeigersinn drehen und Abdeckung des
Entriegelungssystems gem. Abb. 1 6ffnen.
Zur anschlieBenden Systemverriegelung die Abdeckung in
Ausgangsposition bringen.
Wichtig: Vor Impulsausgabe sicherstellen, daB keine
manuelle Torbewegung moglich ist.
Hinweis: Das Tor in der Zu-Stellung immer wieder verriegeln.

Abb. 1




DEUTSCH

( ELEKTRONISCHES GERAT 748D

)

1. HINWEISE

Achtung: vor der Ausfiihrung jeglicher Art von Eingriffen auf dem

3. ANORDNUNG UND KOMPONENTEN

elektronischen Gerét (Anschliisse, Instandhaltung) ist stets die o O O
O
stromversorgung abzunehmen. @ N/ Q E}
- Vor der Anlage sollte ein Differential-Warmeschutzschalter mit |l o
entsprechender Ausléseschwelle zwischengeschaltet werden. ] ¥
- DasErdungskabelist an die entsprechende Klemme auf dem Stecker F
J7 des Gerats anzuschlieBen (siehe Abb. 2). % %
- Die Versorgungskabel sollten stets getrennt von den Kabeln fiir die
Steuerung und die Sicherheitsvorrichtungen (Tasten, Empfénger,
Photozellen, usw.) verlegt werden. Umjegliche elekirischen Stérungen |:|
auszuschlieBen, sollten separate Ummantelungen oderabgeschirmte
Kabel (mit an der Masse angeschlossener Abschirmung) verwendet
werden.
2. TECHNISCHE EIGENSCHAFTEN oo
(Modell 748D-115V 740230V b4
Versorgungsspannung V~(+6% -10%)-50Hz 115 230 e O otN B Fow & toE &
Leistungsverbrauch (W) 10 10 oo H] M
Max. LostMotor (W) 1200 1000 O ) . O
Max. LastZubehor (A) 05 05 ®) f<fozzBi-- 440 5il-y=za,
Temperaturam Aufstellungsort -20°C +65°C ‘@] —— o =
Sicherungen Nr. 2 (siehe Abb. T) Wm @) w17
Befriebslogiken Automatik / Automatikbetrieb "Schrittbetrieb" /Halbautomatik \\av4
/ Sicherheit / Halbautomatik B /Totmann C / Abb. 1
Halbautomatik"Schrittbetrieb”
Arbeitszeit Programmierbar (zwischen Qund4 Min.) DL DISPLAYFURANZEIGEUNDPROGRAMMIERUNG
et Pfogfqum‘efl?otf)&w'si';g;ofu”d4M'”-> led _ LED-DIODEFURKONTROLLESTATUSEINGANGE
chubkr egulierbarauf 50Stufen
Eingéinge auf KlemmenbrettOpen / Openteilweise / Sicherheitsvorrichtungen beim Offn. / J1 KIEMMENLEISTENEDERSPANNUNG _
Sicherheitsvorrichtungenbeim Schl. / Stop / Leiste /Versorgung+Erdung 82 STECKERDECODER/MINIDEC /EMPFANGERRP
EingéingeinStecker  Endschalter Offnungsvorgangund SchlieBvorgang /Encoder J3  STECKERENCODER
Ausgdnge aufKlemmenbrett  Blinkleuchte -Motor- Versorgung Zubehér24 Vdc - J5  STECKERENDSCHALTER
Kontrollampe 24 Vdc/getakteter Ausgang- Failsafe
Schnellstecker  SteckungKarten mit 5 Stiffen Minidec, Decoder oderEmpfangskarten RP %6 KLEMMENLEISTEANSCHLUSSMOTORENUND BLINKLEUCHTE
Programmierung Nr.3Tasten (+, -, F)und Display, Modus "Basis" oder "Detailliert" J7 KLEMMENLEISTEVERSORGUNG _
Programmierbare Funkfionen BasismodusBetriebslogik - Pausenzeit - Schubokraft - Richtung Tor F1  SICHERUNGENMOTOREN UND PRIMARWICKLUNG TRANSF. (748D-115V=F10AF
Programmierbare Funktionen defailliertier Modus Anlaufmoment - Bremsung - Failsafefunktion - 748D-230V=F 5A)
Vorblinken -Kontrollampe/Getakteter Ausgang -Logik Sicherheitenim Offnungs-undim =
S SchlieBvorgang - Encoder- Abbremsungen - Zeit Teildffnung - Arbeifszeit - ) F2_ SICHERUNGENNIEDERSPANNUNG UNDZUBEHOR(TBOOMA)
F TASTEPROGRAMMIERUNG"F"
- TASTEPROGRAMMIERUNG"-"
4. ELEKTRISCHE ANSCHLUSSE +  TASTEPROGRAMMIERUNG"+"
0 2 =
> > © 3B 5 8 B 2 s 78 s w
J5 J3 §<§m§§"’_’a ++5§ 8§§Z%G-Z_l”
D R R e i e e N L P e e T 2 Ve VN
0Oo0o
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LIMITS  ENCODER ACCESSORIES MOTOR LAMP MAIN
1] C 3
o 5
________ o
C
15Vac =
o -~ ] 24 Vae (748D 115V)
T = max. 60W
- 115Vac 50-60Hz
P . 230Vac (748D 115V)
(748D 230V)

Hinsichtlich des Anschlusses
der Photozellen und der
Sicherheitsvorrichtungenist
auf den Abschnitt 4.1.

max. 60W

Bezug zu nehmen. STOP
ENCODER OPEN TEILWEISE
(Optional)
ENDSCHALTER OPEN VOLLSTANDIG

Anmerkung: DerKondensatorbefindetsichim Lieferumfang des Antriebs.

230Vac 50-60Hz
(748D 230V)

Abb. 2




DEUTSCH

4.1. AnschluB der PhotozellenundderSicherheitsvorrichfungen

Vordem AnschluB der Photozellen (oder anderen Vorrichtungen) sollte die
Betriebsart entsprechend desBewegungsbereiches, den diese Uberwachen
oderschutzensollen, ausgewdhitwerden (siehe Abb. 3):

Sicherheitsvorrichtungen
beim Offnungsvorgang

/<—>\D|:|:/ T

[m]

Sicherheitsvorrichtungen beim
Offnungs-/SchlieBvorgang

Sicherheitsvorrichtungen "Leiste"

\ Sicherheitsvorrichtungen Abb_y

beim SchlieBvorgang

Sicherheitsvorrichfungen beim éffnungsvorgang:d iese Vorrichfungengreifen
lediglich wahrend der Offnungsbewegung desTorsein, d.h. sie eignen
sich fUr den Schutz des Bereichs zwischen dem Flugel im
Offnungsvorgang und festen Hindernissen (W&nden usw.) vor
ZusammenstéBenund Quetschungen.

Sicherheitsvorrichtungen beim SchlieBvorgang: diese Vorrichtungen greifen
lediglich waéhrend der SchlieBoewegung desTors ein, sie eignensich
daher fUrden Schutz des SchlieBbereichs vor Aufschléigen.

Sicherheitsvorrichtungen beim Offnungs-/SchlieBvorgang: diese
Vorrichtungen greifen wéhrend der Offnungsbewegungundwahrend
derSchlieBbewegung desTors ein und eignen sich dahersowohl fur
den Schutz des Offnungsbereichs wie des SchlieBbereichs vor
Aufschidgen.

Sicherheitsvorrichtungen "Leiste": diese Vorrichtungen greifen w&hrend der
Offnungs-undSchlieBbewegungendesTorsein, d.h. sie eignensich fr
denSchutzzwischen demFlligelim Bewegungsvorgang und festen
Hindernissen (Pfeilern, W&nden, usw.) vor der Gefahr von
Schnittschéidenund Mitnahme.

Encoder (optional): diese Vorrichtung greift wahrend der Offnungs- und
SchlieBbewegungen desTorsein, d.h. sie eignetsich flrden Schutz
des Offnungs-und des SchlieBbereiches vor Zusammenstd8en und
Quetschungen, Schnittsch&denund Mitnahme.

Anmerkung: haben zwei oder mehrere Sicherheitsvorrichtungen die gleiche

Funktion (Offnungsvorgang, SchlieBvorgang, Offnungsvorgang und

SchlieBvorgang, Leiste), so werden die Kontakte in Reihenschaltung

untereinanderangeschlossen (Abb. 4).

Hierbei sollten Arbeitskontakte verwendet werden.

AnschluB derbeiden Arbeitskontakte in Reihenschaltung
(Bsp.: Photozellen, Stop, Leiste, usw.)

o——e %

L O Abb. 4

Anmerkung: werden keine Sicherheitsvorrichtungen eingesetzt, so sind die
Klemmen zu iiberbriicken, wie in Abb. 5 angegeben.

-

Kein AnschluB einer Sicherheitsvorrichtung

>
zZ%dgg : %J
t<fmpgrd T F+E:
12 345 67 8 9101112

L]

\_ Abb. 5 /

Nachfolgend werden die gebréuchlichsten AnschluBpléne fur die Photozellen
unddie Sicherheitsvorrichtungen aufgefUhrt (von Abb. 6 bis Abb. 13).

/ AnschluB einer Sicherheitsvorrichtung beim SchlieBvorgang und
einer Sicherheitsvorrichtung beim Offnungsvorgang

>

<
ZZ%G‘%% - EJ
1 2 3 45 6 7 8 9 10 1112

L]
5o
oo

Abb. 6
/
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AnschluB einer Sicherheitsvorrichtung "Leiste"
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Abb.
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AnschluB eines Photozellenpaaresim Offnungsvorgang
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AnschluB eines Photozellenpaaresim SchlieBvorgang
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AnschluB eines Photozellenpaaresim Offnungsvorgang und eines
Photozellenpaaresim SchlieBvorgang sowie einer Leiste
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Abb. 10
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AnschluB von zwei Photozellenpaarenim SchlieBvorgang \
undzweiLeisten
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Abb. 11
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/ AnschluB eines Photozellenpaars beim SchlieBvorgang, eines Paars
beim Offnungsvorgang sowie eines Paars beim Offnungs-/
SchlieBvorgang
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AnschluB eines Photozellenpaars beim SchlieBvorgang und eines \
Paars beim Offnungs-/SchlieBvorgang

>
<

58 = =
5 8 ++

OPEN
A
OPEN
B
FSw OP
FSW CL
TX-FSW

1 2 3 45 6 7 8 910 1112

ﬂ

RX CL

1 I

HEEINE

L1 1]-
2|+

+
RX OP/CL

afsfe]n]~

TX OP/CL

Abb. 13

~

AnschluB von 2 Ruhestromkontaktenin Parallelschaltung
(Bsp.: Open A, Open B)

.

/.

Abb. 14

/

4.2. Klemmenbrett J7 - Versorgung (Abb. 2)

VERSORGUNG (Klemmen PE-N-L):
PE : Erdungsanschiul

N : Versorgung (Nulleiter)

L : Versorgung (Leitung)

Anmerkung: flr die Gewdhrleistung eines stérungsfreien Betriebs muB die
Karte an den auf der Anlage vorhandenen Erdungsleiter angeschlossen
werden. Vordem Systemist ein geeigneter Differential-Wdrmeschutzschalter
zwischenzuschalten.

4.3. KlemmenbrettJé6 - Motoren und Blinkleuchte (Abb. 2)

MOTOR - (Klemmen 13-14-15): AnschluB Motor.

Bei den Getriebemotoren, bei denen eine eingebaute Steuerzentrale
vorgesehenist, ist dieser AnschluB bereits serienmdagig verkabelt. Fur die
Richtung der Offnungsbewegung desFllgels siehe Basisprogrammierung
Kap.5.1..

LAMP - (Klemmen 16-17): Ausgang Blinkleuchte

4.4. Klemmenbrett J1 - Zusatzgeréite (Abb. 2)

OPEN A - Befehl "volistéindige Offnung" (Klemme 1): darunter wird jeder
Impulsgeber (Taste, Detektor, usw.) verstanden, der durch SchlieBung
einesKontaktesdie volisténdige Offnungund/oderSchlieBung desFiligels
desTorssteuert.

Far die Installation von mehreren Impulsgebern fur die vollsténdige
Offnungsind die Ruhestromkontakte in Parallelschaltung anzuschlieBen
(Abb.14).

OPEN B - Befehl "Teiléffnung" oder "SchlieBung"(Klemme 2):darunter wird
jeder Impulsgeber (Taste, Detektor, usw.) verstanden, der durch
SchlieBung einesKontaktes die teilweise Offnung und/oderSchlieBung
des FlUgels des Tors steuert. In den Logiken B und C wird stets die
SchlieBung desTors gesteuert.

FUr die Installation von mehreren Impulsgebern fur die teilweise
Offnungsind die Ruhestromkontakte in Parallelschaltung anzuschlieBen
(Abb.14).
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FSW OP - Kontakt Sicherheitsvorrichtungen beim Offnungsvorgang (Klemme
3): Die Funktion der Sicherheitsvorrichtungen beim Offnungsvorgang
liegtim Schutz desBereichs, dervon derBewegung desFlligelsinder
Offnungsphase betroffenist. In den Logiken A-AP-S-E-EP kehren die
Sicherheitsvorrichtungen wéhrend der Offnungsphase die Bewegung
derFlugel desTorsum oder stoppen die Bewegung und nehmen sie
nach Freiwerden wieder auf (siehe detaillierte Programmierung Kap.
5.2.). In den Logiken B und C wird w&hrend des Offnungszyklus die
Bewegungunterbrochen. Diese Sicherheitsvorrichtungen werdennicht
wdhrend des SchlieBzyklus aktiv.

Die Sicherheitsvorrichtungen beim Offnungsvorgang verhindemn,
sprechensie bei geschlossenem Tor an, die Offnungsbewegung der
Flligel.

Um mehrere Sicherheitsvorrichtfungen zu installieren, werden die
Arbeitskontakte in Reihenschaltung angeschlossen (Abb. 4).
Anmerkung: werden keine Sicherheitsvorrichtungen beim
Offnungsvorgang angeschlossen, so sind die Klemmen OPund -TX
FSWmit Uberbriickungsklemmen zu versehen (Abb. 5).

FSW CL - Kontakt Sicherheitsvorrichtungen beim SchlieBvorgang (Klemme
4): Die Funktion der Sicherheitsvorrichtungen beim SchlieBvorgang
liegtim SchutzdesBereichs, dervon derBewegung der Flugelin der
SchlieBphase betroffenist. In den Logiken A-AP-S-E-EP kehren die
Sicherheitsvorrichtungen wéhrend der SchlieBphase die Bewegung
der Fligel des Tors um oder stoppen an und steuern die
BewegungsumkehrbeiFreiwerden der Sicherheitsvorrichtungen (siehe
detaillierte Programmierung Kap. 5.2.). Inden Logiken Bund C wird
wdhrend des SchlieBzyklus die Bewegung unterbrochen. Diese
Sicherheitsvorrichtungen werden nicht wéihrend des Offnungszyklus
aktiv. Die Sicherheitsvorrichtungen beim SchlieBvorgang verhindern,
sprechensie beioffenemTor an, die SchlieBbewegung der Fligel.
Um mehrere Sicherheitsvorrichtungen zu installieren, werden die
Arbeitskontakte in Reihenschaltung angeschlossen (Abb. 4).
Anmerkung: werden keine Sicherheitsvorrichtungen beim
SchlieBvorgang angeschlossen, so sind die Klemmen CLund -TXFSW
mit Uberbriickungsklemmen zu versehen (Abb. 5).

STOP - STOP-Kontakt (Klemme 5): darunter wird jegliche Vorrichtung
verstanden (Bsp.: Taste), die durch Offnung des Kontaktes die Bewegung
desTorsanhdit.

FUr die Installation von mehreren STOP-Vorrichtungen, sind die
Arbeitskontaktein Reihenschaltung anzuschlieBen.

Anmerkungen: werden keine STOP-Vorrichtungen angeschlossen, so
sind diie Klermen STOP und - mit Uberbriickungsklemmen zu versehen.
EDGE - Kontakt Sicherheitsvorrichtung LEISTE (Klemme 6): Die Funktion der
Sicherheitsvorrichtung "Leiste" liegtim Schutz des Bereichs, dervonder
Bewegung desFliigelsin der Offnungsphase /SchlieBphase betroffen
ist, und den festen Hindernissen (Pfeiler, W&nde, usw.). In allen
Betriebslogiken kehren die Sicherheiten die Bewegung des Flligels
desTorswahrend der Offnungsphase oder der SchlieBphase flreinen
Zeitraumvon 2Sekundenum. Werden die Sicherheiten w&hrend diesen
2SekundenderUmkehrerneut ausgeldst, so haltensie die Bewegung
an (STOP), ohne eine Umkehr auszufUhren.
Die Sicherheiten Leiste verhindern, werden sie bei geschlossenem
oder beioffenem Tor ausgeldst, die Bewegung derFltigel.
Um mehrere Sicherheitsvorrichtungen zu installieren, werden die
Arbeitskontakte in Reihenschaltung angeschlossen (Abb. 4).
Anmerkung: werden keine Sicherheitsvorrichtungen Leiste
angeschlossen, so sind die Eingénge EDGE und - zu iiberbriicken.
(Abb. 5).

- Negativ Versorgung Zubehérgerdte (Klemmen 7 und 8)

+  24Vdc - Positiv Versorgung Zubehérgeréte (Klemmen 9 und 10)
Achtung: die maximale Last des Zubehorsliegt bei 500 mA. Um den
jeweiligen Verbrauch zu berechnen, ist auf die Anleitungen der
einzelnenZubehdrteile Bezugzunehmen.

TX -FSW - Negativ Versorgung Ubertragungsgeréite Photozellen (Klemme
1)

Durch Verwendung dieserKlemnme fUr den AnschluB des Negativs der
Versorgung der Ubertragungsgerdte der Photozellenkann eventuell
die Funktion FAILSAFE verwendet werden (siche detaillierte
ProgrammierungKap. 5.2.).

Wird die Funktion aktiviert, Gberprift das Gerdt den stérungsfreien
Betrieb der Photozellen vor der AusfUhrung eines jeden Zyklus zur
Offnung oderzurSchlieBung.

W.L. - Versorgung Kontrollampe/getakteter Ausgang (Klemme 12)
Zwischen dieser Klemme und dem +24V wird eine eventuelle
Kontrollampe oder ein getakteter Ausgang auf 24 Vdc - 3 W max.
angeschlossen (siehe detaillierte Programmierung Kap. 5.2.). Umden
stérungsfreien Betrieb des Systems nichtzu beeintréichtigen, sollte die
angegebene Leistung nichtliberschritten werden.
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4.5. SteckerJ2-SchnellanschluBMinidec,DecoderundRP

Dieser Stecker wird fUrden SchnellanschluB der Vorrichtungen Minidec,
Decoder und Empfénger RP eingesetzt (sieshe Abb. 15, 16 und 17).
Das Zubehdr mit der Komponentenseite zum Inneren der Karte hin
einstecken. Das Einstecken und Abziehen erfolgt lediglich nach
Abnahme der Spannung.

PLUS PLUS
& & 6 ® & 6
L
748D ——— 748D K 2= 2
4 XXX
4 @0 =
DECODER
MINIDEC @@@@@
[HE)
Abb. 15 Abb. 16

AN
T

RP

748D

\ L—J Abb. 17/

4.6. SteckerJé - SchnellanschluB Endschalter (Abb. 2)

Dieser Eingang dient dem SchnellanschluB der Endschalterim Offnungs-
und im SchlieBvorgang, die den Stopp des Flugels, den Beginn der
Abbremsungen oder auch die Bremsung einleiten kénnen (siehe
detaillierte Programmierung Kap. 5.2.). Bei den Getriebemotoren,
bei denen die Steuerzentrale eingebaut ist, ist dieser AnschluB
bereits serienmdBig vorverkabelt (Abb 2). Fur die Offnungsrichtung
des Flugels siehe detaillierte Programmierung Kap. 5.2.

4.7. SteckerJ3-SchnellanschluB Encoder (Abb. 2)

Dieser Eingang dient dem SchnellanschluB des Encoders (Optional).
Hinsichtlich der Montage des Encoders auf dem Motor ist auf die
entsprechenden Anleitungen Bezug zu nehmen.

Das Vorhandensein des Encoders wird bei eingeschaltetem
Getriebemotor durch das Blinken der LED-Diode "Encoder", die sich
auf der Karte befindet, angezeigt.

Beim Einsatz des Encoders "kennt" die Steuerzentrale die exakte
Position des Tors wdhrend des gesamten Bewegungsablaufs.

Der Encoder erméglicht die Steuerung der Einstellung einiger
Funkfionen der Steuerzentrale auf andere Weise (Teildffnung und
Abbremsungen, siehe detaillierte Programmierung Kap. 5.2.) und
dient als Quetschschutzvorrichtung.

Sollte das Tor wéhrend der Offnungs- oder der SchlieBphase gegen
ein Hindernis stoBen, so kehrt der Encoder die Bewegung des Fligels
des Tors fur einen Zeitraum von 2 Sekunden um. Greift innerhalb
dieser 2 Sekunden der Umkehr der Encoder erneut ein, so wird die
Bewegung angehalten (STOP), ohne daB eine Umkehr ausgefuhrt
wird.



5. PROGRAMMIERUNG

Fur die Programmierung des Anfriebs wird auf die Betriebsart
"PROGRAMMIERUNG" zugegriffen.
Die ProgrammierungistinzweiBereiche unterteilt: BASIS und DETAILLIERT.

5.1. BASISPROGRAMMIERUNG

DerZugang zur BASISPROGRAMMIERUNG erfolgt Uber die Taste F:
edurch Druck dieser Taste (die dann gedrickt gehalten wird) zeigt das Display
die Bezeichnung der ersten Funktion an.
*nach dem Loslassen der Taste zeigt das Display den Wert der Funktion an, der
mitdenTasten +und - ver&ndert werden kann.
*durch erneuten Druck derTaste F (die dann gedrickt gehalten wird) zeigt das
Display die Bezeichnung dernéichsten Funktion, usw. an.
*beiErreichen derletzten Funkfion fUhrt der Druck der Taste Fzum Verlassen der
Programmierung und das Display zeigt wieder den StatusdesTorsan.
Die folgende Tabelle zeigt die Reihenfolge derin der BASISPROGRAMMIERUNG
zugdanglichenFunkfionenan:

4 N\
DETAILLIERTE PROGRAMMIERUNG (F) + (+)
e N Display Funktion Default
BASISPROGRAMMIERUNG  (F) MAXIMALES ANLAUFMOMENT:
|__  __ | Der Motor arbeitet im Moment des Beginns der|  |__|
Display Funktion Default == Bewegung auf dem héchsten Drehmoment (und I
ignoriert dabeidie Drehmomentregulierung). Diese
R BETRIEBSLOGIKEN (siehe Tab. 3/a - g): = Einstellung ist beischweren Flligeln hilfreich.
L L /—_/’ = Automatik I /__// — Aktiv

M = = Automatikbetrieb "Schrittbetrieb" = = = Aus

’_:, = Automatik "Sicherheit"

= = Halbautomatik / ABSCHLUSSBREMSUNG : . —

[y} . . i | __ | LéstdasTorden Endschalterim Offnungs- oderim

L /™ = Halbaufomatik "Schritfbetrieb i SchiieBvorgang aus, so kann eine Bremsung| I [_I

/_ = Totmann angewdhlt werden, um den unverzlglichen Stopp

b = Halbautomac 983 ugels ru gewatieion. Solren e

PAUSENZEIT: dieBremsungnach dlesen.

— 11| ~: ) o - | = = Beim WertLi [_I istdie Bremsung ausgeschaltet.
[—1 [—]| DieserTimerwirktsichlediglichdannaus, wenndie| | |~ | DieZaitistzwischenl | 1 und ;9//—/ ok ainstellbar
I 11 qutomatische Steuerung eingestellt wurde. Die . ecomsizwsehent = I Uundl_ 11 ook enstelioat

. . ) i — 1= die Schritte liegen beijeweils 0, 1 Sekunden.

Zeiten kénnen zwischen i und Z1 = Sekunden Bso.: zeiat das Disol ' an nisoricht di

mit Schritten von jeweils einer Sekunde reguliert| S 99 as Lisplay ILtan, so enispric e

werden. Nachfolgend schaltet die Anzeige auf Bremszeit 1 Sekundie.

Minuten und Zehntelsekunden (getrennt durch 1] = Bremsung aus

einep Pur?kf) um. Die Zeiquuer kgnn mh‘"SchrirTen zwischen] ] |und =[] = getaktete Bremsung

von jewells 10 Sekunden bis zu einem Hochstwert]

von —I, | Minuten eingestellt werden.

L ) o g ) ) | FAILSAFE-FUNKTION:
BSP: zelgf' das P’SDIOV C.Z1an, entspricht die /_ /_ Die Einschaltung dieser Funktion ermdglicht die| __  __
Pausenzeit 2 Min. und 50 Sek. I —1 | Ausfuhrung eines Betriebstests aufden Photozellen | I 1 1
] vorjederBewegung des Tors. Fdllt der Test negativ
_ KRAF T _ aus (Pa?fozellen auBerBetrieb, angezeigtdurchden
I/— /7 Reguliert den Schub des Motors. I: /—I Wertl = aufdem Display), sobeginnt das Tor die
— /__/’ | = Mindestkraft _ - Bewegung nicht.
5[] = Héchstkraft 4 = Aktiv
171 = AU

éFFNUNGS"RICHTUNG: VORBLINKEN (5 Sek.):

I_II II Zeigt die Offnungsbewegung des Tors an und| — :II —— Erméglicht die Einschaltung der Blinkleuchte far|
— verhindert eine Verwechslung der Anschitisse —_ — i einen Zeitraum von 5 Sekunden vordemBeginndes | || [__I
des Motors und des Endschalters auf dem Bewegungsablaufs.

Klemmenbrett. 4 = Aktiv

- _:/ = Offnungsbewegung nach rechts 71 7 = Aus

= — = Offnungsbewegung nach links KONTROLLAMPE:

STATUS TOR: I_I Il_l wird_ {_] angewdhit. funktioniert der Ausgang wie L_/ / /
|— |__ | Verlassen der Programmierung und Rickkehr - eine Standardkontrollampe (eingeschaltet beim -
—1 [ | zur Anzeige des Status des Tors. Offnungsvorgang undwdhrend der Pause, blinkend

- wdhrend des SchlieBvorganges und ausgeschalte

U= Geschlossen beigeschlossenem Tor). Andere Zahlen entsprechen]

Il | = In Offnungsphase dergetakteten Aktivierung des Ausgangs, der ((ibe

71 20 = In "STOP" ein Relais) fur die Versorgung einer Servicelampeg

'/—_’/ ‘—_/ - . verwendet werden kann. Die entsprechende Zei

0= Gedffnet kannzwischeni_i und Z1 —i Sekunden mit Schritter]

/_ / ’—/ = In Pause von jeweils 1 Sekunde , wdhrend U/_l und /—/ |

//_// /:/ = Elngflff des "FAIL SAFE" (KOD52) Minuten vonjeweils 10Sekunden eingesfelh‘werden

75 = In SchiieBohase 1] = Standardkontrollampe

7 7 = In Umkehrphase zwischen/ ] [und“Y| |= getakteterAusgang

o J . J

DEUTSCH
5.2. DETAILLIERTE PROGRAMMIERUNG

Um Zugang zur DETAILLIERTEN PROGRAMMIERUNG zu erlangen, ist die Taste F
gedrlcktzuhaltenundzusdtzlich die Taste +zu dricken:

*nachdem Loslassen derTaste +zeigt das Display die Bezeichnung der ersten
Funktionan.

*nachdem Loslassen der Taste Fzeigt das Display den Wert der Funktionan, der
mitdenTasten +und - ver&ndert werden kann.

edurch Druck derTaste F (die dann gedrlckt gehalten wird) zeigt das Display
die Bezeichnung derndchsten Funktion anundzeigtbeim Loslassen der Taste
denWertan, dermitdenTasten +und - ver&ndert werden kann.

*beiErreichen derletzten Funktion fuhrt der Druck der Taste Fzum Verlassen der
Programmierung und das Display zeigt wieder den StatusdesTorsan.

Die folgende Tabelle zeigt die Reihenfolge der in der DETAILLIERTEN
PROGRAMMIERUNG zugénglichen Funktionenan:
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- . N 4 N
Display Funktion Default Display Funktion Default
LOGIKPHOTOZELLEN SCHLIESSVORGANG: ARBEITSZEIT:
|1 |_ |Hier wird die Eingriffsmodalifét der Photozellenim |~ _ Dieser Parameter sollte auf einen Wert eingestellt| |__| |
! "1 | SchiieBvorgang angewdhtt. e — werden, derum 5+10Sekunden Uber der Zeit liegt, [
Diese Photozellen greifen lediglich auf der die das Tor braucht um vom Endschalter im
SchlieBbewegung ein: sie blockieren die Bewegung SchlieBvorgang den  Endschalter im
undnehmen sie bei Freiwerden wieder auf, oder sie Offnungsvorgang zu erreichen und umgekehrt.
kehren die Bewegung unverzuglich um. Dadurch wird der Motor vor eventuellen
Uberhitzungenim Falle des Defekts der Endschalter
/= Umkehr bei Freiwerden geschitzt, - o
=1 = = unverziigliche Umkehrin die Offnungsbewegung ggf:,fflga\: ;f‘)"j{:@gﬁs” e’;)’e fgg{i J_e’ Sekunden mif
LOGIK PHOTOZELLEN OFFNUNGSVORGANG: Nachfolgend scholfef d/'eAnze'ige aufMinutenund
__|—] | Hier wird diie Eingriffsmodalitét der Photozellenim | __ Zehntelsekunden (die durch einen Punkt gefrennt
1 Offnungsvorgang angewdihlt, I~ = sind)um unqd/eZe/fM{lrdm/fSchr/ﬁen von /ewells 10
Diese Photozellen greifen lediglich auf der Sgkundenblszummo)(/molen Wertvon =, I Minuten
Offnungsbewegung ein: sie blockieren die Bewegung eingestellf. -
undnehmen sie bei Freiwerden wieder auf, oder sie BSP.: zeigt das Display I—.Z1an, so entspricht die
kehren diie Bewegung unverzdglichum. Arbeitszeit 2 Min. und 50 Sek.
= unverztigliche Umkehrin die SchlieBbewegung
1~ = =Wiederaufnahme derBewegung beifreiwerden — = g’;’NDEN’f;'E;NST"LNFFO’?iﬁ’?U;VG (gekoppelt an
|__| |__ | die nachfolgende Funktion): .
I __l | Ist diese Funktion eingeschaltet, so erfolgt nach| I 1 I_]
ENCODER: Ablauf der Rlckzdhlung (einstellbar mit der
—_— — . . nachfolgenden Funktion "Zyklusprogrammierung")
I Istdier Einsatzeines Encode@ ©p f/onql) vorgesehen, | __ - _ ein Vorblinken fireine Zeitdauer von 2 Sekunden bei
L go angdesgenAgwesen: elfgngewghlf:f/f—:'rdep. Uy - jedem Impuls Open (Serviceaufforderung). Diese
le] de ecgl Tjgber vorhan "en gr()j ' CZT /}l/"i?m, so" Funktion kann bei derEinstellung von Eingriffen der
werdenale remsungen’una die ‘feflornung programmierten Instandhaltung hilfreich sein.
Uberden Encoder gesteuert (siehe entsprechende L ;
Abschnitte). =i = Akfiv
Der Encoder Ubernimmt die Funktion einer = = = Aus
Quetschschutzvorrichtung: solite das Torwdahrend der -
Offnungs-oderderSchlieBphase gegen ein Hindernis
stoBen, sokehrtderEncoderdie Bewegung derFlligels .
desTorsfureinen Zeitraum von 2Sekundenum. Greift z YKLQSP ROGRAMM’E R '-{NG- ) —
wdhrend dieser 2 Sekunden derBewegungsumkehr —, | Hiermitkann eine Ruckzahlung der Betriebszyklen| || [ ]
der Encoder erneut ein, so wird die Bewegung I | [ | der Aniage eingestellt_werden. Dabei sind (in| _I [_I
angehalten (STOP), undkeine Umkehrausgefahrt. Tausenden)zwischeni_i (I und —1 ZI TausendZyklen
einstellbar.
Derangezeigte Wert wird bei der Aufeinanderfolge
I— _ ; derZyklen jeweils aktualisiert.
=i = Encoder aktiv Die Funktion kann ftir die Uberpriifung des Einsatzes
~1 = = Encoder aus der Karte oder fir die Nutzung der Funktion
"Serviceaufforderung"dienen.
ABBREMSUNGEN: —
__ |—I | Mitdiesem Parameterkann die AbbremsungdesTors | |~ | [ — I/_ STATUSTOR: ) .
! || | nachdem Eingriff der Endschalterim Offnungs-und | L_I __| —I | Ven lasse'n der Programmierung 4und Rickkehr
imSchlieBvorgang Of_)gewdh[fwerden‘ zur Anzeige des Status des Tors (siehe Kap.5.1.).
o ) 1] I~ )
Die Zeitistzwischeni_I I undi_i Zi Sek. einstellbar,
die Schritte liegen be_i;’eweils 0,04 Sekunden. \ "
. N [y .
FurdenHéchstwerti_i —i sind diesca. 7cm. 6. INBETRIEBNAHME
Sollte der Einsatz eines Encoders (Optional) .
vorgesehensein, so wird die Einstellung nicht iber die . - -
Zeit, sondern Uber die Anzahl der Umdrehungen des 6.1. UBERPRUFUNG DER EINGANGE
Motors vorgenommen, die eine hdhere Prézision der . . . .
Teiléffnungggewdhr/eisfefen. Die folgendg Toﬂbelle zeigt den Status der LED-Dioden in Bezug auf den
Status der Eingdnge.
777 Abb Dabei ist zu bertcksichtigen:  Lep-piope eiv = Kontakt geschlossen
o= s r/emsu:)_g”g’us Lep-piope aus = Kontakt offen
awischen | ] | und[ ] = Abbremsung aktiv Der Status der Hinweis-LED-Dioden ist gemdB der Angaben in der
Tabelle zu Uberprufen.
Betrieb der Hinweis-LED-Dioden Status
TEILOFFNUNG: (LS EN AUS )
|—] |~]| MitdiesemParameterkanndieBreitederTeildtfnung | |~ | | FCA Endschalter frei Endschalter abgedeckt
I [_I'| desFiigelsreguliert werden. - / FCC Endschalter frei Endschalter abgedeckt
DieZeitistzwischeni_i 1 undiZ [_i Sek. einstellbar, OPEN B Steuerung aktiviert Steuerung nicht aktiviert
gée”fghgze "}?-ﬁfg ;Deg,enﬁ"ﬁ;ﬁgzd(egbf,onal) OPEN A Steuerung aktiviert Steuerung nicht akfiviert
r Ei z ei r i - - - - -
vorgesehensein, so wird die Einstellung nicht (iber die FSW op Sicherheiten frei Sicherheifen sprechen an
Zeit, sondern Uber die Anzahl der Umdrehungen des FSW CL Sicherheiten frei Sicherheiten sprechen an
l;/l?/tc;’gs VOernOfﬁmeD}die eine hohere Prazision der STOP Steuerung nicht aktiviert Steuerung akiiviert
eilbffnung gewdhrleisten. - - - - -
Bsp.. flirein Tormiteiner Gleitgeschwindigkeitvon 10 \ EDGE Sicherheiten frei Sicherheiten sprechen an )
m/ ’\7”; '/\jn :Sp richtderWert i1L_i einer Offnung von Anmerkung: DerZustandderLED-DiodenbeigeschlossenemTorinRuhestellungist fettigedruckt.
ca. 1,7 Metemn.
Bsp.. firein Tor mit einer Gleitgeschwindigkeitvon 12 7. TEST DER AUTOMATION
m/Min., entsprichtder Wert ii_i einer Offnungvon Nach AbschluB der Programmierung ist der stérungsfreie Betrieb der
ca.2Metem. Anlage zu Uberprifen.
Dabei sollte vor allem die entsprechende Einstellung der Kraft und die
optimale FunktionstUchtigkeit der Sicherheifsvorrichtungen Uberpruft
- /  werden.,
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