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US FCC Part 15 Class B Verification Statement

NOTE: This equipment has been tested and found to comply with the limits for a Class B digital
device, pursuant to Part 15 of the FCC Rules. These limits are designed to provide reasonable
protection against harmful interference in a residential installation. This equipment generates, uses
and can radiate radio frequency energy and, if not installed and used in accordance with the
instructions, may cause harmful interference to radio communications. However, there is no
guarantee that interference will not occur in a particular installation. If this equipment does cause
harmful interference to radio or television reception, which can be determined by turning the
equipment off and on, the user is encouraged to try to correct the interference by one or more of the
following measures:

-- Reorient or relocate the receiving antenna.
-- Increase the separation between the equipment and receiver.
-- Connect the equipment into an outlet on a circuit different from that to which the receiver is connected.

-- Consult the dealer or an experienced radio/TV technician for help.
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1 Ouverture de I'emballage et contréle du contenu

\ Sauf indication contraire, les opérations suivantes doivent étre effectuées avec I'alimentation coupée.

L’installation de ce produit doit étre effectué par un technicien qualifié.

1.1 Contenu de I'emballage

A la livraison du produit, contréler que I'emballage est intact et ne porte aucun signe de chute ou d'éraflure. Si
I'emballage est endommagé, contacter immédiatement le fournisseur.

« 1 pupitre DCJ

« 1 alimentation externe

« 6 cables téléphoniques 6/6 droits, longueur 150 cm environ

« 6 boites de dérivation RJjack

« Manuel d'utilisation.

Controler que le contenu correspond a cette liste.

1.2 Ouverture de I'emballage

Si 'emballage ne présente aucun signe apparent de chute ou d'éraflure, contrdler que le matériel contenu est
conforme a la liste du chapitre précédent.
L’installateur doit éliminer les produits d’emballage selon les modalités en vigueur dans le pays concerné.

1.3 Controle du marguage

A \. Avant de procéder a l'installation, vérifier que le matériel fourni correspond a la commande et examiner
Ies étiquettes de marquage selon les indications du chapitre suivant. N’effectuer sous aucun prétexte des
modifications ou des raccordements non prévus dans ce manuel: l'utilisation d’appareils inadaptés peut
comporter des risques sérieux pour la sécurité du personnel et de I'installation.

1.4 Marquaqge

y A Une étiquette conforme au marquage CE, indiquant le code d'identification (code barres EXT3/9 ) et le
numéro de série (code barres EXT3/9) est collée a l'arriéere du pupitre. L'alimentation fournie comporte une
étiquette indiquant les caractéristiques d'alimentation du pupitre.

Lors de l'installation, vérifier que les caractéristiques d'alimentation du pupitre sont conformes au besoin . Toute
utilisation d'appareils non adéquats peut entrainer des risques sérieux pour la sécurité du personnel et de

l'installation.
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2 Description

2.1 Caractéristiques

Le pupitre DCJ est un produit professionnel destiné au secteur de la sécurité et de la surveillance.

Le pupitre DCJ permet le contréle de la commutation vidéo, de la gestion des alarmes, ainsi que la commande

a distance des récepteurs de télémétrie.

2.1.1 Pupitre

Afficheur a cristaux liquide rétro — éclairé, 20 caracteres et 4 lignes pour le contréle des opérations
Configuration ergonomique des touches

Facilité d'utilisation: les opérations les plus courantes s'effectuent au moyen d'une seule touche
Controle de la télémétrie au moyen d'un Joystick.

2.1.2 Configuration

Configuration compléte du pupitre par setup sur afficheur.

Sélection de la langue utilisée;

Controle d'une large gamme de récepteurs et de démes a vitesse rapide;

Validation / invalidation des entrées et sorties pouvant étre contrdlées sur chaque pupitre;
Validation / invalidation de groupes de touches;

Test automatique des voies de communication;

Lignes de communication RS485.

2.1.3 Sécurité

Avertisseur sonore (buzzer) en cas d’alarme ou d'interruption des communications;

3 mots de passe peuvent étre configurés indépendamment sur chaque pupitre:

« mot de passe de connexion: demandé a la mise en service afin d’éviter toute utilisation non autorisées;
« mot de passe de reset alarmes: demandé lors du reset de la condition d'alarme;

« mot de passe de setup: demandé en cas de requéte de setup (sur pupitre ou matrice)

Chaque mot de passe est composé de 5 chiffres et il peut étre invalidé en le programmant a 00000.

2.2 Appareils pouvant étre connectés au pupitre DCJ

2.2.1 Matrices vidéo

SM328A

SM42A, SM82A

SMB84A, SM164A

SW328

SW1640SM (avec adaptateur de ligne RS232 - RS485)
LXRPS42A, LXRPS42TA

LXRPS82A, LXRPS82TA

LXRPS84A

LXRPS164A

2.2.2 Multiplexeur vidéo

SP16C

Javelin/Hitron modeéle couleur et noir & blanc JPMCD16X / JPMMD16X
Multiplexer Sony YS-DX516P

Multiplexer Ademco DVR AHDR4 / DVR AHDR9 / AHDR16

Multiplexer Sanyo MPX-CD93P / MPX-CD163P
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2.2.3 DVR

Sony HSR-X216P
Everfocus EDSR et EDSR/H
EL.MO. D7993-PHMX et D7963-PHCL

2.2.4 Récepteurs de télémétrie et domes motorisés

DTRX1

DTRX3

DTMRX1

DTMRX2

DTRXDC

MICRODEC485

Dome BOSCH Basic Dome Series
Doéme Elbex EX/EXC 8000 et EXC 7000 Instant Dome
Déme EL.MO. D7720B

Dome Kalatel Cyberdome / Cyberscout
Tourelle Eneo VPT-42/RS1

Tourelle Videotec UPT

Dbéme Ernitec Saturn

Doéme Hitron Fastrax Il (HID-2404)
Dbéme Jvc TK-C675, -C676

Doéme Mistral MDI

Dbéme Panasonic 600 et Panasonic 850
Déme Pelco Spectra et Spectra Lite
Déme Samsung SCC64-1P — SCC643P
Dbéme Santec

Dbéme Sensormatic DeltaDome

Dbéme Star

Dbéme Vcl VC5S-ORBM

2.3 Fonction des touches et des connecteurs

\\
H

00
)]
-
)]
O
(
[ )

oooooo
uo

ga

touches gestion télémétrie T

touches fonction F

& Les touches sont regroupées par fonction:

touches gestion vidéo V

A TELEMETRY B | VIDEO

[CII]

Le pupitre comprend trois connecteurs RJ11 placés a
l'arriere de I'appareil: un connecteur d'alimentation,
un Dip-switch de configuration et un connecteur DB9
pour la remise a jour du microprogramme vidéotec.

La ligne VIDEO contréle la matrice ou le multiplexeur.
Les lignes A et B contrélent respectivement la
premiére et la seconde voie de télémétrie. Le Dip-
switch permet d'insérer ou de retirer la charge de 120
ohms pour chaque ligne RS485 (voir § 3.2 - RS485
avec exemples de céblage, page 11)
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2.4 Touches double action

En pressant simultanément plusieurs touches ({stF1], [ ser ], [eno ]) il est possible d’activer diverses fonctions,

Par exemple, [sw=7 )3 indique la pression maintenue sur la touche [swF1), suivie de la pression fugitive de

QM. Le relachement des deux touches peut étre effectué dans n'importe quel ordre.

2.5 Dip-switc h

Le Dip — switch a l'arriére du pupitre permet d'insérer ou de retirer la charge des lignes RS485 ainsi que de
bloquer la programmation du pupitre sur le PC. Pour tout renseignement complémentaire sur l'introduction des
charges de lignes se reporter au § 3.7 - Ligne vidéo et lignes télémétrie, page 9.

DIP4: charge sur ligne Vidéo ON: charge introduite

OFF: charge retirée

A DIP3: charge sur ligne Télémétrie B ON: charge introduite
%ﬂ ﬁ ﬁ Q OFF: charge retirée

123 4 DIP2: charge sur ligne Télémétrie A ON: charge introduite

OFF: charge retirée

DIP1: mise a jour du firmware par PC~~ ON: mise a jour autorisée

OFF: mise a jour non autorisée
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3 Lignes de communication et connexions

3.1 Ligne vidéo et lignes télémétrie

Le pupitre DCJ permet de contréler une vaste gamme d’appareils, aussi bien en vidéo (matrices et multiplexeur)
qu’'en télémétrie (récepteurs ou démes). Une programmation précise des touches est indispensable afin
d’assurer une communication correcte entre les produits raccordés.

Le terme ligne vidéo désigne la voie de communication destinée au contrdle du dispositif vidéo; le terme
lignes télémétrie désigne les deux voies disponibles pour le contrdle de la télémétrie.

Il est conseillé de procéder d’abord a la configuration de la ligne vidéo avant de passer a la télémétrie.

3.2 RS485 avec exemples de cablage

Les voies de communication RS485 sont des lignes a 2 fils dont la longueur maximale est de 1200m.

La terminaison par une charge ohmique des lignes RS485 empéche tout écho du signal le long du cable ; il est
indispensable de la programmer a chaque début et fin de ligne.

Les modes de terminaison des lignes varieront en fonction des types d'installation. Dans les schémas ci-
dessous, les dispositifs devant étre terminés sont indiqués par le symbole #.

Configuration Description Exemple

Etoile / Chacune des deux liaisons est
Lignes simples constituée par une ligne de 1200
meétres maximum.

#RX1 #RX2

Chaque appareil étant connecté a une
extrémité de la ligne, la résistance de
charge doit étre insérée.

#TX #TX

K1 K2
Backbone Les transmetteurs peuvent étre placés R1 R2 R3
(Ligne Bus) a n'importe quel point de la ligne bus. RX RX #RX
Les deux extrémités de ligne (sur I'ex., i[™
terminées ; les autres appareils (R1 et ////
R2) ne sont pas terminés. La longueur i " et
maximale de la ligne est de 1200m. pre
Selon le standard RS485, il est K

possible de connecter 32 dispositifs
maximum sur la méme ligne.

Ligne avec stub Un certain nombre de stub peut étre
(dérivations) mis en parallele permettant le
branchement d’appareils
supplémentaires. Les stub ne

o M

stub

line 1

T

représentent pas les extrémités de la % K2
ligne et ne doivent donc pas étre | {7
terminés, et leur longueur doit étre #TX
extrémement réduite (environ deux K1

meétres). Selon le standard RS485, il
est possible de connecter un maximum
de 32 dispositifs sur la méme ligne.
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Configuration Description Exemple

Dispositifs en Les appareils sont raccordés entre eux R1 R2 R3
chaine par un cable 2 paires terminé a chaque ~ £RXFTX #FRX #TX #RX
extrémité. Ce cablage n'est réalisable : ' P :
qu’avec des appareils équipés d’une -
entrée RX (réception) et d’'une sortie 5
TX  (transmission), comme les
récepteurs Videotec DTRX1 et DTRX3. #TX

Le signal recu dans le récepteur en RX
est amplifié et remis en forme puis
transmis par TX au récepteur suivant.
En cas d’incident sur un appareil, la
liaison vers les récepteurs suivants est
interrompue.

La longueur maximum entre chaque
appareil est de 1200 métres.

Configuration Des configurations mixtes peuvent étre R1 R2 R3
mixte réalisées, mais toujours en tenant [ERX#TX R #RX
compte des impératifs indiqués ci — : ;
dessus N

H —
« Longueur maximale de chaque ine 2
ligne: 1200m
« Chaque ligne doit étre terminée T K2
aux extrémités #TX
o Les adaptateurs doivent étre K1
trés courts (max. 2m)

3.3 Raccorde ment standard

La liaison entre le pupitre DCJ et les différents appareils a controler s’effectue exclusivement en RS485.

Si certains appareils ne sont pas équipés en RS485 il sera nécessaire de prévoir un convertisseur de signal
(par ex. RS485-RS232 ou RS485-Current Loop).

Le raccordement avec les produits Videotec (matrices vidéo SM42A, SM82A, SM84A, SM164A, SM328A, etc.)
peut s’effectuer avec le cable téléphonique de 1,50m fourni avec I'appareil.

Deux cébles téléphoniques et deux boites de dérivation RJjack permettent de réaliser des distances de 1200m
en utilisant le schéma ci dessous:

Dispositif
RS485A blanc bleu RS485A
RS485B jaune noir  Rs4858
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3.4 Un pupitre par ligne

Le raccordement s'effectue au moyen du cable de connexion standard décrit au chapitre précédent.

3.5 Plusieurs appareils sur la méme ligne

La présence de plusieurs appareils sur la méme ligne de communication implique I'utilisation de boites de
dérivations RJjack. Comme indiqué au § 3.2 - RS485 avec exemples de cablage, page 11, il est nécessaire
d'identifier les deux appareils représentant les extrémités de la lignes et de les terminer (pour la terminaison du
pupitre DCJ, voir § 2.5 - Dip-switch, page 10). La longueur des stub (dérivations) ne doit pas dépasser 2

metres.

Stub

Rjjack 1

Rjjack 2

Dispositifs transmission

Stub

Rjjack 3

Dispositifs réception (matrices vidéo,

récept. de télémétrie)

(pupitres)
Blanc RS485A
Jaune RS485B

Bleu

Noir

3.6 Controle des dispositifs reliés a terre

Afin de limiter les risques de certains problémes de communications, il est indispensable d'utiliser une
alimentation électrique reliée a la terre, en utilisant un cable 3 conducteurs, en respectant le schéma ci

dessous.

Dispositifs transmission

Dispositifs réception

(pupitres) (matrices vidéo, dvr, mux et
récept. de télémeétrie)

Blanc RS485A RS485A

Jaune RS485B RS485B
Rouge GND GND
8~ RS485A (+)
 — RS485B (-)

GND

Page 13

MNVBDCJ01_0543



4 Configuration du pupitre

La programmation est contrélée sur l'afficheur du pupitre. Les opérations de programmation, ainsi que les
différents points du menu, sont décrits ci dessous:

4.1 Touches
Entrer dans la programmation: [(sev ) (ENY

Déplacement du curseur dans les menus:

é sélection de la ligne au moyen du Joystick.

<@ modification des données au moyen du Joystick.
entrée dans le sous-menu montré par le curseur
23 retour au menu précédent

Sortie de la configuration: appuyer a plusieurs reprises [

4.2 Choix et e ntrée des données
Si le menu propose plusieurs choix, celui sélectionné est indiquée par le symbole.

Pour confirmer l'introduction d’une nouvelle donnée, confirmer avec la touche [EIiEY-

R permet d'effacer la derniére donnée, et [[Z2g de sortir sans mémoriser. Si la donnée numérique est

incorrecte, un signal acoustique avertit 'opérateur de son erreur. Certains points du menu ne sont plus affichés
si les choix effectués le rendent superflu.

4.3 Description des menus de confiquration

Indication sur I'écran Sous-menu Description

Sélectionne la langue des menus et des
messages. La langue sélectionnée est
indiquée par le symbole *.

Définition des appareils connectés aux
pupitres; voir § 2.2 - Appareils pouvant étre
connectés au pupitre DCJ, page 8.

Parameétres de la ligne vidéo; voir § 5 -
Gestion vidéo, page 26.

Paramétres de la ligne A télémétrie ;voir §
6 - Contréle de la télémétrie, page 64.

Paramétres de la ligne B télémétrie; voir §
6 - Contréle de la téléemétrie, page 64.

Mise en service des caméras/récepteurs,
moniteurs, fonctions et multiplexeurs. La
mise en service permet de réduire les
manipulations sans devoir utiliser de
nouveaux mots de passe.

Page 14 MNVBDCJ01_0543




Indication sur I'écran Sous-menu Description

Mise en service de chaque caméra et
assignation des récepteurs aux caméras;
voir § 4.5 - Validation des caméras, page
16

Mise en service de chaque moniteur; voir §
4.6 -

Validation des moniteurs, page 18.

Mise en service des fonctions; voir § 4.8 -
Validation demande de fonction, page 21

Mise en service de chaque multiplexeur;
voir § 4.7 - Validation des multiplexeurs,
page 21.

Numeéro d’identification du pupitre. Chaque
pupitre doit avoir un numéro différent: des
pupitres ayant le méme numeéro créeraient
des problemes de communication.

Calibrage et test Joystick; voir § 4.9 -
Calibrage et test du Joystick, page 19.

Validation avertisseur sonore; voir § 0 -

Avertisseur sonore, page 20.

Définition des mots de passe pupitre; voir
§ 4.11 - Mot de passe, page 20.

Introduction du mot de passe

Confirmation du mot de passe

Régle le pupitre en mode économie
d’énergie aprés une minute d’inactivité
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Indication sur I'écran Sous-menu Description

Gestion des messages d’avertissement et
d’'erreur; voir § 4.12 - Messages
d’avertissement et d’erreur, page 21

Test automatique des canaux sériels; voir
§ 4.13 - Test automatique des canaux
sériels, page 21.

Test de fonctionnement du Joystick; voir §
4.9 - Calibrage et test du Joystick, page
19.

Test mémoire interne, utile en cas de
dysfonctionnement et d’assistance
téléphonique.

Modification du contraste de [lafficheur;

presser [ et B2 pour modifier le

contraste.

BB rctour au contraste précédent et

BB cclui par défaut.

Rétablissement des valeurs par défaut
configurées en usine. L’'opération de reset
doit étre confirmée par 'opérateur.

Mémorisation des nouvelles configurations
et sortie des menus.

4.4 Attribution des lignes de télémétrie

L’assignation des lignes de télémétrie a été insérée dans le menu de validation des caméras. Se reporter au
paragraphe suivant.

4.5 Validation des cameéras et assignation des récepteurs

Permet de limiter I'utilisation des pupitres aux seules entrées vidéo validées, en évitant I'utilisation de nouveaux
mots de passe. Il est conseillé de ne valider le groupe d’entrées vidéo pour chaque pupitre qu’aprés avoir défini
la configuration de l'installation.

Pour chaque caméra, il est nécessaire de définir dans ce menu:

« validation de la caméra a la communication pupitre;

« numeéro du récepteur/ddme auquel est éventuellement connectée la caméra;

« ligne de télémétrie (A ou B) a laquelle est connecté le récepteur/ddme correspondant.
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4.5.1 Configuration par défaut

Permet le contrble de toutes les caméras et efface la configuration précédente.
A chaque caméra est assigné un récepteur identifié par le méme numéro (caméra 1, récepteur 1 ; caméra 2,
récepteur 2, etc.) et tous les récepteurs sont contrélés par la ligne A.

4.5.2 Menu de validation caméras

Le menu de validation des caméras permet d'établir quelles sont les caméras pouvant étre rappelées par le
pupitre.
Sélectionner & pour accéder au sous-menu.
Les quatre rubrlques disponibles sont les suivantes:
= toutes les caméras de 1 a 9999 sont validées.
= . toutes les caméras sont invalidées.
: un groupe de cameéras est validé, le premier numéro devant étre inférieur au second.
: un groupe de cameéras est invalidé, le premier numéro devant étre inférieur au

second.

4.5.3 Menu d'assignation récepteurs

Le menu de valldatlon des recepteurs permet d'établir quelles sont les caméras équipées d'un récepteur/déme.
Sélectionner i B . pour accéder au sous-menu.

Les cinq rubrlques d|spon|bles sont les suivantes:

: a chaque caméra est assigné un récepteur.

: toutes les caméras sont configurées comme «sans tourelle».

: les récepteurs sont assignés uniquement si la caméra correspondante est
validee ; tous les récepteurs dont la caméra est invalidée sont éliminés.

i 532 un groupe de récepteurs est assigné. Le premier numéro caméra inséré doit étre

mfeneur au second
f z 1 un groupe de récepteurs est invalidé. Le premier numéro caméra inséré doit étre

inférieur au second.

Remarque:

« Le numéro du récepteur assigné correspond a celui de la caméra correspondante, sans les milliers.

En cas de possibilité de sélection entre deux lignes de télémétrie différentes, la ligne sur laquelle sont
connectés les récepteurs est demandée. Tous les récepteurs compris dans un intervalle sont assignés a la
méme ligne de télémétrie.

4.5.4 Modification de la liste

Aprés la définition générale effectuée avec les deux menus précédents, il est possible de modifier chaque
rubrique pour une définition plus précise de la liste de caméras pouvant étre demandées par le pupitre et des
récepteurs assignés a ces dernieres.

Le menu de modification de la liste affiche les ensembles de caméras devant étre configurées:

Les trois symboles a droite de I'afficheur:

findique gu’aucune des caméras de I'ensemble correspondant n’est validée

i# indique que certaines des caméras de I'ensemble sont validées et d’autres non
# indique que toutes les caméras de I'ensemble sont validées.

Il est possible de programmer jusqu'a 9999 caméras: bien qu’un nombre inférieur soit utilisé, cette possibilité
est utile en cas de programme de vidéo importante prévoyant le concept de “zone”.

La page-écran de I'exemple propose trois ensembles de caméras: le premier du numéro 1 au numéro 1000; le
second du numéro 1001 au 2000; le troisieme du 2001 au 3000.

A
Les autres groupes de caméras peuvent étre sélectionnés au moyen du Joystick 9
Le curseur ¥ indique I'ensemble de caméras en cours de configuration:

« pour valider la demande de toutes les caméras de I'ensemble, presser [JEi).

+ pour invalider toutes les caméras de 'ensemble, presser [ B
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» Sicertaines caméras de 'ensemble doivent étre validées et d’autres non, presser pour subdiviser
I'ensemble indiqué en ensembles plus petits

« presser [ pour revenir aux pages - écran précédentes.

L’exemple suivant indique comment valider les caméras de 1 a 7 en invalidant 'accés a toutes les autres. A la
caméra 3 est assigné le récepteur 12 connecté a la ligne de télémétrie B:

Toutes les caméras de I'ensemble 1-1000 sont validées, tandis
que celles de 1001 a 3000 ne le sont pas.

A
Sélectionner I'ensemble 1-1000 au moyen du Joystick 9 et

presser [JEJ pour invalider complétement toutes les caméras.

Les icones sur la droite de lafficheur indiquent qu’aucune des
caméras des ensembles de 1 a 3000 n’est disponible.

A
Sélectionner I'ensemble 1-1000 au moyen du Joystick 9 et

presser pour affiner le choix.

Les ensembles affichés sur I'écran sont maintenant de 100
caméras chacun. Aucune caméra des ensembles n’est validée.

A
Sélectionner I'ensemble 1-100 avec @ et presser pour
affiner encore le choix.

Sélectionner I'ensemble 1-10, et presser [ pour valider toutes
les caméras de I'ensemble de 1 & 10.

Presser pour définir la validation individuelle des caméras.

Le menu change pour permettre la définition détaillée de chaque
cameéra.

Etant donné que toutes les caméras de 1 & 10 sont désormais
validées, il est nécessaire de faire défiler la liste au moyen du
manche a balai pour invalider les caméras 8,9 et 10, comme prévu
par les demandes de I'exemple.

A
Faire défiler la liste avec 9 jusqu'a la caméra 8.

La légende proposée sur la premiére ligne indique:

: numéro de la caméra

: la sélection de la caméra est possible ou non sur le
pupitre

e [l :numéro de récepteur/ddme assigné a la caméra

: ligne de contréle (A ou B) du récepteur/ddome

Presser [JEJ pour invalider la caméra 8. L'invalidation de la

cameéra élimine automatiquement le numéro récepteur et la ligne
de télémétrie correspondants. Procéder de méme pour invalider
les caméras 9 et 10.
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Pour chaque caméra sur tourelle correspond généralement un
numéro récepteur/ddme correspondant a celui de la caméra
(caméra 1, récepteur 1, caméra 2, récepteur 2, etc.)

Dans certains cas (par ex., durant linstallation d'équipements
composites), il peut étre nécessaire de faire correspondre un
numeéro de récepteur différent a une caméra.

Sur lI'exemple proposé, il est nécessaire d'assigner a la caméra 3
le récepteur 12, et ce dernier doit étre contrélé sur la ligne de
télémétrie B.

Faire défiler la liste jusqu'a trouver la caméra a configurer et

presser pour procéder a la modification.

Dans la colonne i apparait un curseur: l'insertion du numéro
récepteur/ddme assigné a la caméra est demandé. Presser

ERERCL pour assigner le récepteur 12.

Apres l'insertion du numéro récepteur, si le pupitre est configuré
pour contréler deux protocoles différents de télémétrie, la ligne de
connexion du récepteur est demandée (A ou B).

Presser [JfJ pour assigner la ligne A, [} pour la ligne B.
Une fois les modifications terminées, presser a plusieurs reprises

23 pour revenir au menu précédent ou au menu principal.

L'icone de 'ensemble 1-10 est désormais devenue :# indiquant
que seules certaines caméras du groupe sont validées.

4.5.5 Remarque sur I’assignation des récepteurs

Aprés l'assignation des récepteurs dans le menu, la touche est automatiquement invalidée (pour revalider

si nécessaire, se reporter au § 4.5 - Validation des caméras, page 16

4.5.5.1 Utilisation du Dvr EL.MO.

En cas de sélection de 'un des protocoles vidéo Dvr EL.MO. 9, Dvr EL.MO. 16, a la sortie du sous-menu

COMMUNIC.LIGNE VIDEO, le pupitre associe le n° récepteur et le n° caméra selon la cartographie décrite

dans le protocole EL.MO. (Dvr 1 Caméras 1+16, Dvr 2 Caméras 17+32, etc.) et toutes les caméras sur ligne de
télémétrie A. En cas, pour une raison quelconque, d’association caméra-récepteur ou ligne de télémétrie

différente (menu VALIDATION/ Caméras/Récepteurs / Modification liste), s’assurer que les caméras associées

au Dvr n® XX (ou XX est compris entre 01 et 14) portent I'adresse XXyy (ou yy est compris entre 01 et 16). Pour

cette raison, toutes les caméras avec adresse comprise entre 0001 et 0100 sont désactivées.
Exemple : la caméra n° 1 associée au Dvr n° 1 portera I'adresse 0101 (et non 0001) et sera associée au

récepteur n® 001.

la caméra n° 1 associée au Dvr n° 2 portera I'adresse 0201 et sera associée au récepteur n° 017.

4.5.6 Message d’ avertissement

En cas de demande d’'une caméra non validée, un message prévient que la demande n’est pas autorisée:
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4.6 Validation _des moniteurs
La validation des moniteurs permet d’éviter toute intervention de la part d’opérateurs non autorisés.

4.6.1 Configuration par défaut
La configuration par défaut permet le contréle de tous les moniteurs et efface toute configuration précédente.

4.6.2 Modification de la liste

Les opérations pour la validation et I'invalidation des moniteurs sont identiques a celles pour les caméras (voir §
4.5 - Validation des caméras, page 16). Les moniteurs sélectionnables sur le pupitre sont au nombre de 99.
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4.7 Validation _des multiplexeurs
La validation des multiplexeurs évite toute intervention de la part d’'opérateurs non autorisés.

4.7.1 Configuration par défaut
Cette configuration permet le contréle de tous les multiplexeurs et efface toute configuration précédente.

4.7.2 Modification de la liste

Les opérations pour la validation et l'invalidation des multiplexeurs sont identiques a celles décrite plus haut
pour les caméras (voir § 4.5 - Validation des caméras, page 16). Les multiplexeurs sélectionnables sur le
pupitre sont au nombre de 39 au maximum.

4.8 Validation demande de fonctions

Les opérateurs peuvent étre autorisés ou non a effectuer certaines opérations a partir du pupitre.
Ces opérations sont divisées en groupes de fonctions:

.+.: validation de la sélection caméra au moyen des touches (2 et [[Z); ces touches peuvent

interrompre la séquence du cycle, il est donc nécessaire de les invalider si I'on veut éviter cette fonction.

.. validation changement moniteur; il est possible de limiter un seul moniteur & un opérateur
validation de la configuration vidéo (cyclique ou matrice); peut étre assujetti a un mot de passe.
validation de la configuration de télémétrie ou domes; peut étre assujettie a un mot de passe.
.. validation au reset des alarmes du dispositif vidéo; peut étre assujettie a un mot de passe
validation utilisation du Joystick

validation au contrdle des fonctions optiques des récepteurs de télémétrie

-+ validation variation du mouvement de tourelle / déme avec commandes de I’ auto-pan et scan
.. validation changement numéro d’un récepteur associé a une caméra

: validation au contrdle du relais

.. validation au contréle de I'essuie et lave glace
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4.9 Calibrage et test du Joystick

Bien que le calibrage soit effectué en usine il est utile de le vérifier. En cas de dysfonctionnement (par ex. si une
fonction pan ou tilt reste activée lorsque le Joystick est au repos), il faudra reprogrammer le joystick.

Le Joystick au repos (relaché), presser [iEy. Cette opération

permet de définir le point de repos. [[23g permet de passer au

test suivant sans effectuer d’étalonnage.

Apres avoir pressé BlEJ, déplacer le Joystick en un mouvement

aléatoire en le poussant au maximum: haut, bas, droite, gauche.

Pendant le mouvement, les paramétres sur I'afficheur, ne sont a
prendre en compte qu'en cas de dysfonctionnement ou
d aSS|stance telephonlque Deplacer le Joystick jusqu’a ce que
les valeurs: # , « et b (points limites & gauche, a droite,
en bas et en haut ) ne varlent plus avec le mouvement. Les
autres valeurs reportées au centre de [lafficheur changent
continuellement avec les mouvements du Joystick.

permet de passer & la phase de configuration suivante.

permet de passer au test sans terminer I'étalonnage.

Durant le fonctionnement normal, la rotation du Joystick entraine
I'activation du zoom.

Mouvementer le Joystick jusqu a atteindre plusieurs fois les deux
points extrémes et jusqu’a les valeurs indiquées par i et &+
(points limites dans le sens des aiguilles d'une montre et dans le

sens inverse des aiguilles d'une montre) ne varient plus.

permet de terminer la configuration et de passer au test,
permet de passer au test sans terminer I'étalonnage.

Test contrélant si le callbrage est correct: le Joystick au repos,
les valeurs indiquées par i, i et &% doivent étre égales a 0.
Tourner le joystick au maX|mum de sa course dans le sens des
aiguilles d’'une montre et dans le sens contraire. Ceci fait, si les
trois paramétres it et i indiquent i, le calibrage est
correct. Dans le cas contraire, recommencer I'étalonnage, une
mauvaise configuration compromettant le bon fonctionnement.
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4.10 Avertisse ur sonore (buzzer)

Le pupitre est équipé d’'un avertisseur sonore se déclenchant en cas d’anomalie. L’avertisseur sonore peut étre
validé pour les fonctions suivantes:

reconnaissance de la condition d’alarme du dispositif vidéo (cyclique ou matrice)
reconnaissance de la condition d’interruption des communications avec le dispositif vidéo
émission d’un petit clic d’avertissement lors de la pression d’une touche.

Il convient de remarquer que les conditions d’alarme et d’interruption des communications ne sont disponibles
que sur certains produits: SM42A, SM82A, SM84A, SM164A, SW1640SM, SW328.

4.11 Mot de passe

La sécurité des pupitres est gérée par trois niveaux de mot de passe:

mot de passe de mise en marche, évitant toute utilisation indésirable

mot de passe de programmation: demandé a chaque nouvelle entrée en programmation. Il n’est pas
nécessaire pour les cycliques SM42A / SM82A et matrices SM84A / SM164A, car il est géré au niveau du
dispositif vidéo: il est dans ce cas nécessaire de procéder a l'introduction conformément aux indications du
manuel du dispositif intéressé

mot de passe de reset alarmes: demandé en cas de reset d’'une condition d’alarme.

Des mots de passe indépendants sont attribués a chaque pupitre . lls peuvent étre invalidés (situation par
défaut en sortie d’usine) si définis a 00000.

Important: en cas d'oubli du mot de passe de programmation, il est impossible de le retrouver.

4.12 Messages d’avertissement et d’erreur

Un message sur écran, configuré de 4 fagons différentes, indique la non exécution d’'une opération démandée:

messages non montrés
message automatique sans bip d’avertissement: le message est affiché durant environ 3 secondes et

disparait automatiquement sans signal acoustique: il peut étre effacé plus t6t en pressant m

message automatique avec bip d’avertissement: le message est affiché durant environ 3 secondes et
s’accompagne d’'un signal acoustique; sa disparition est automatique et peut étre avancée en pressant

message avec confirmation: le message s’accompagne d’un bip d’avertissement et ne disparait que si

I'opérateur presse [B23.
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4.13 Test automatique des canaux sériels

En cas de dysfonctionnement, ou afin de contrdler le pupitre, un test trés simple permet de vérifier que les voies
de communication vers le dispositif vidéo et la télémétrie fonctionnent parfaitement.

Déconnecter, si nécessaire, les dispositifs connectés aux lignes V, A et B, et réaliser le cable de test suivant au
moyen des deux cables téléphoniques et des deux boites RJjack fournies avec I'équipement:

Cable téléphonique RJjack 1 RJjack 2 Cable téléphonique
RS485A blanc blanc RS485A
RS485B Jaune Jaune RS485B

\ Ce cable est différent du cable de connexion décrit au § 3.3 - Raccordement standard, page 12.

4.13.1 Opérations de test automatigue

« Connecter le cable de test aux connecteurs A et B
« Connecter le cable de test aux connecteurs A et V
« Connecter le cable de test aux connecteurs B et V.

Sur I'écran s’affiche I'indication # < - ki ce qui signifie
que les communications en entrée et en sortie des deux
lignes fonctionnent.

Ces indications signifient que le cable est défectueux, ou
que les lignes en cours de test ne fonctionnent pas. Sur
l'exemple, la voie A ftransmet et la voie B recoit
correctement, mais la communication ne s’effectue que dans
une seule direction.

La troisiéme ligne présente les résultats du test: iii, ki et
¥ indiquent respectivement les trois lignes: Vidéo,
Télémétrie B et Télémétrie A.

Pour chaque ligne A, B et V, le résultat du test est donné par I'une des quatre indications suivantes:
- la ligne ne fonctionne pas et n’est pas en mesure de transmettre ni de recevoir les données

: la ligne est en mesure de transmettre mais non de recevoir

: la ligne recgoit mais n’est pas en mesure de transmettre

: la ligne transmet et recoit correctement.
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4.14 Protocole Macro: fonctions spécifiques

4.14.1 Description

Le protocole Macro de la ligne Vidéo peut étre configuré pour une utilisation spécifique adaptée a une
installation particuliere. Aprés avoir sélectionné le protocole Macro, avec le curseur sur la ligne Protocole,

presser pour accéder au sous-menu de configuration.

En cas d'activation d'une fonction spécifique, l'indication iz:.~: est suivie d'une .

4.14.2 Fonctions s pécifiques liées au protocole Macro

4.14.2.1 Polling
Défaut: OUI
Toute connexion avec une matrice prévoit généralement le polling.
Si le pupitre est connecté a un PC ou a un dispositif OEM, le polling peut étre suspendu pour simplifier
l'implémentation du protocole Macro et ne pas devoir observer des délais difficiles a respecter dans des
systémes non spécifiques.

4.14.2.2 Mux Sanyo
Défaut: NON.
Définir OUI si le multiplexeur Sanyo est connecté a une ligne Aux de la matrice. Plusieurs pages-écran
spécifiques non montrées par le pupitre en temps normal sont ainsi activées, ce qui permet un contréle complet
du multiplexeur.
Si le multiplexeur est directement contrélé par le pupitre, définir NON.

4.14.2.3 9999 Caméras
Défaut: NON.
Définir OUI si les exigences de l'installation (plusieurs matrices contrélées par le méme pupitre) permettent
d'utiliser 9999 caméras.

4.14.2.4 Décodification des récepteurs

Défaut: OUI

Généralement, a une entrée vidéo correspond un récepteur de télémétrie identifié par le méme numéro (entrée
1/récepteur 1, entrée 2/récepteur 2, etc.)

Si les exigences de linstallation rendent nécessaire la configuration de numéros différents, I'association
entrée/récepteur doit étre calculée. Cette décodification peut étre effectuée sur le pupitre (condition normale) ou
a partir de la matrice. Cette derniére possibilité n'est pas prévue sur tous les modéles de matrices.

Si la décodification a partir de la matrice est activée, il n'est pas possible de sélectionner le numéro récepteur
n'étant pas dans ce cas affiché sur I'écran.
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5 Gestion vidéo

L’arriére du pupitre est équipé d’un connecteur VIDEO pour le contréle des dispositifs vidéo. Il est nécessaire
de configurer tant le pupitre que le dispositif contrélé, le protocole de communication choisi devant étre
identique a la vitesse de communication (vitesse de transmission en bauds).

Si ces parameétres ne sont pas configurés correctement, toute communication entre les dispositifs est
impossible.

5.1 Description de ’afficheur

En cas de contrdle d'un DVR Everfocus par le pupitre, se reporter au § 5.2.3 - Contréle des magnétoscopes
numériques Everfocus page 27.
L’afficheur du DCJ donne a 'opérateur toutes les informations nécessaires comme indiqué ci dessous

Les quatre lignes représentent respectivement:

] 4. derniére caméra sélectionnée par I'opérateur.
SI une icone apparait au lieu d’'un numéro, cela signifie que des fonctions spéciales sont demandées, comme

par exemple:

e icbne caméra suivante prévue par la séquence

« icOne i " : caméra précédente prévue par la séquence
« icbne ¥ cycle automatique

: récepteur de télémétrie associé a la caméra; les commandes de télémétrie lui sont adressées

: moniteur actif; toutes les opérations vidéo sont adressées a ce moniteur

Ligne des messages (sur 'exemple: ): les messages d’alarme et l'indication des touches pressées
sont affichés sur cette ligne.

Le symbole # représente la position du Joystick et se modifie durant les mouvements de ce dernier.

5.2 Vidéo: concepts fondamentaux

Le pupitre DCJ permet deux types d’opérations fondamentales pour le contrdle du signal vidéo:

« sélection d’'une caméra sur le moniteur actif

« début d’'une séquence de cycle prédéfinie sur le moniteur sélectionné

Toutes les opérations effectuées sur le pupitre sont attribuées au moniteur sélectionné, indiqué sur I'écran.

La sélection de la caméra dépend de la configuration des caméras validées .Si une caméra n’est pas validée, la
tentative de sélection sera accompagnée d’'un message d’erreur; voir § 4.5.6 - Message d’avertissement, page
19.

On remarque que toutes les commandes ne sont pas acceptées par les appareils (cycliques et matrices). En
cas de demande d’'une fonction non acceptée, un message d’erreur avertit 'opérateur de l'impossibilité
d’effectuer la commande.

5.2.1 Sélection directe d’une caméra

Presser [[3Y suivi du numéro de la caméra, et confirmer avec (i -
Par exemple: X EEEERELE sélectionne la caméra 12 sur le moniteur actif,

Lorsque c’est possible, la sélection se fait automatiquement sans besoin d’appuyer sur la touche .
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5.2.2 Sélection de la caméra précédente / suivante

Les touches [[I2 et X sélectionnent respectivement la caméra précédente et suivante prévue dans la
séquence de cycle programmée.

Si la séquence de cycle est en cours, une simple pression des touches [(I23 et [ I'interrompt.

Les touches [1233 et I3 peuvent étre invalidées et sont acceptées par les cycliques SM42A et SM82A et les
matrices SM84A et SM164A. Sur les autres appareils, la pression des touches n’est pas utilisée.

5.2.3 Controle des magnétoscopes numériques Everfocus

5.2.3.1 Mode DVR

Si le pupitre est configuré pour contréler un DVR Everfocus, une page-écran personnalisée s'affiche lors de sa
mise en service:

- indique le numéro du DVR active.

En mode DVR, les touches activent les fonctions secondaires (indiquées en clair a co6té ou au-dessus de
chaque touche): pour connaitre la signification de chaque touche, se reporter au manuel d'utilisation du DVR.
Le mode DVR permet un contrdle complet du DVR mais ne permet pas de contrbler la télémétrie.

Pour passer du mode DVR au mode télémétrie et vice-versa, enfoncer la touche [[[Z2gPVR MODE,

Opérations en mode DVR
Sélection du DVR activé:

+ enfoncer la touche [ [T PEVICE
« entrer le numéro du DVR (de 0 a 16382)

« confirmer avec i) WOPE|.

Demande d'une voie vidéo:

« presser [ C°H]

« entrer le numéro de la voie vidéo désirée

« confirmer si nécessaire avec [y OPE].

Jog et shuttle
Jog et shuttle correspondent a la manette présente sur le DVR.

Le controle du jog s'effectue au moyen des touches [[[I2P?OC<] et [ENFP?OC>]: chaque pression des touches

correspond a un pas de la manette de jog.

Le contrdle du shuttle s'effectue au moyen du manche a balai.

Le manche a balai permet de se déplacer dans les menus de configuration du DVR, mais permet également la
sélection rapide des quatre premiéres entrées (si prévues sur le modéle de DVR):

« manche a balai a gauche: voie 1

« manche a balai a droite: voie 2

« manche a balai vers le haut: voie 3

« manche a balai vers le bas: voie 4.
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5.2.3.2 Mode télémeétrie

Le mode télémétrie permet de contrOler la télémétrie connectée au pupitre. Le mode télémétrie permet
uniqguement de changer le numéro de DVR activé et de demander une entrée vidéo. Toutes les touches
numériques sont utilisées pour la demande des vues (décrites au paragraphe suivant), tandis que le manche a
balai est utilisé pour le mouvement des tourelles ou démes connectés.

Le mode télémétrie est indiqué par la page-écran:

5.2.4 “Vues”

Une vue est un groupe d’action

La “vue” permet d’effectuer une série de quatre opérations au moyen d’'une touche unique:

o sélection d’'un nouveau moniteur

« sélection d’'une caméra sur le nouveau moniteur choisi

o sélection du récepteur associé a la caméra

« opérations de scan sur une préposition de tourelle précédemment mémorisée sur le récepteur .

La configuration correcte des vues permet d’accélérer les opérations en prévoyant 10 combinaisons de caméra
/ moniteur / récepteur / scan pouvant étre prédéfinies par I'opérateur.

L utilisation des vues est particuliérement utile en cas d’alarme: si & la touche sont associés la caméra 12
(a laquelle correspond généralement le récepteur 12), le moniteur 3 et le scan 5, une simple pression de la

touche [ entraine le remplacement de la séquence.

ODOEID OEEE SEEED COETD

Sur pression de la touche, I'opérateur peut donc appeler rapidement une position prédéfinie sur un moniteur.

5.2.4.1 Programmation des vues

La programmation de la vue s'effectue en pressant simultanément les touches de [str)(= J{EJ 2

(s++=)Gs= ). & condition que I'opérateur soit autorisé a effectuer la configuration des vues.
La configuration actuelle est affichée durant environ une seconde, puis demande les nouveaux paramétres:

L’exemple ci contre indique qu'une pression de la touche 1
appelle la caméra 1 sur le moniteur actif (le symbole - signifie
qu’aucun moniteur n’est sélectionné ) et qu’aucune opération
de scan n’est demandée pour la tourelle associée a la caméra
(symbole - a c6té de la légende

Sélection de la caméra.

Introduire un numéro et presser pour confirmer.

Sélection du moniteur.

Introduire un numéro et presser pour confirmer.

L’introduction du numéro 0 permet de ne pas modifier le
moniteur actif lorsque la vue est appelée.

Sélection de la position de scan.

Introduire un numéro et presser pour confirmer.

L’introduction du nombre 0 permet de ne demander aucune
opération de scan lorsque la vue est appelée.
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5.2.4.2 Rappel des vues
Presser les touches de [[EJ) @ i pour rappeler la vue correspondante.

5.2.4.3 Elimination de la personnalisation des vues

Presser simultanément les touches [swrer)(Cser ) CRERD.

La configuration par défaut des vues permet de rappeler directement les caméras de 1 a 9 sans modification du

moniteur actif et sans opération de scan. La touche (i rappelle la caméra 10.

5.2.5 Récepteurs associés aux caméras

Il est possible d’associer un récepteur de télémétrie ( et un seul ) a chaque caméra.

Il faut éviter de modifier le couple caméra - récepteur, sauf en cas de modification de I'installation elle-méme.
Généralement le méme numéro est attribué a la caméra et au récepteur (par exemple, la caméra 10 est
controlée par le récepteur 10), mais cette programmation peut étre modifiée.

Chaque fois qu'une caméra est appelée son recepteur programme est sollicité. Il est possible de changer le nr.
du récepteur avec le menu de configuration i} | .

Par exemple:

La caméra 1 est demandée. L’écran indique
que le récepteur actuellement associé a
cette caméra est le numéro 1.

COERCD

Si I'opérateur est autorisé, il peut attribuer
un autre numéro de récepteur a la caméra;
dans le cas contraire, un message d’erreur
s’affiche.

CDERTD

= La caméra 2 est demandée, avec le
récepteur 2.

COERTD

A la nouvelle demande de la caméra 1 le
récepteur 5 est sélectionné.

COERTD
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5.3 Matrice vidéo SM328A

5.3.1 Description

La matrice SM328A est un produit professionnel dédié a la gestion vidéo dans le domaine de la surveillance.
Elle permet le contréle de 32 entrées sur 8 sorties vidéo dont une pouvant étre gérée par un DVR.

La matrice SM328A offre les fonctions de commutation, de gestion des alarmes, de programmation du menu
sur I'écran et elle est équipée d’une ligne auxiliaire pouvant étre utilisée pour le contréle de la télémétrie ou d’un
multiplexeur. Se reporter au manuel de la matrice pour toute information complémentaire.

5.3.2 Connexion

5.3.2.1 Cable
Le cable de communication de type standard est décrit au § 3.3 - Raccordement standard, page 12.

5.3.2.2 Configuration de la matrice
La nouvelle génération de matrice SM328A peut étre contrélée par différents types de pupitres compatibles
avec les différents protocoles correspondants: pour le contrle avec le pupitre DCJ, utiliser le protocole MACRO
avec une vitesse de transmission en bauds 38400.
Configurer correctement le Dip-switch interne de la matrice (par défaut tous les DIP sont a OFF: Protocole
MACRO, vitesse de transmission en bauds 38400, programmation excluse).

5.3.2.3 Configuration du pupitre

Pour programmer le pupitre, le sous-menu doit étre configuré suivant:

Contréle d’'une matrice SM328A

La possibilité de connecter plusieurs pupitres oblige a définir des numéros distincts d’identification (de 1 a 8).

5.3.2.4 Test de fonctionnement
En cablant directement le pupitre a la matrice avec le cable RJ fourni, on peut commuter les entrées vidéo:

. presser () EEIELE rour la sélection du moniteur 1
e presser , mn pour la sélection des caméras.

Attention! La matrice SM328A peut étre configurée de fagon a exclure le contréle d’un pupitre pendant
certaines périodes de la journée ou en cas de circonstances particuliéres. Dans de tels cas, le
fonctionnement du pupitre est inhibé . Se reporter au manuel correspondent.

5.3.3 Configuration du dispositif vidéo

Pour accéder au menu de programmation sur écran, se conformer aux indications du manuel du dispositif
vidéo.

Presser (=7 JEIR) pour entrer en programmation et introduire le mot de passe de configuration si nécessaire.

5.3.4 Contréle groupes de matrices SM328A
Le pupitre DCJ peut contrdler des groupes de matrices SM328A en configuration maitre/esclave (Master/Slave)
et en configuration paralléle. Pour simplifier la configuration du pupitre DCJ, un menu spécial est prévu sur la
page-écran de configuration des communications vidéo.
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Aprés avoir sélectionné le type de matrice -

accéder au menu spécial :

&, placer le curseur sur la ligne 7

& et presser pour

La sélection d’'une configuration valide automatiquement toutes les caméras et tous les moniteurs de

I'installation.

5.3.4.1 Contréle de matrices paralléles

Positionner le curseur sur la ligne
l'installation (de 2 a 9).

Cette sélection valide :

- et presser @3- Insérer le nombre de matrices paralléles de

« Caméras de la matrice connectée au pupitre : de 1 a 32
« Caméras des autres matrices de l'installation :

-101-132, 201-232;

- 301-332 si la matrice numéro 3 est prévue ;
- 401-432 si la matrice numéro 4est prévue ;
- 501-532 si la matrice numéro 5 est prévue ;
- 601-632 si la matrice numéro 6 est prévue ;
- 701-732 si la matrice numéro 7est prévue ;
- 801-832 si la matrice numéro 8 est prévue ;
- 901-932 si la matrice numéro 9 est prévue.
« Moniteurs de toutes les matrices de l'installation : de 1 a 8.

Aprés sélection de cette configuration, le menu des communications vidéo indique -

5.3.4.2 Controle de matrices maitre/esclave

Pupitre connecté a la matrice maitre (Master)

Positionner le curseur sur la ligne I
l'installation (de 1 a 4).

Cette sélection valide :

¢ caméras :

.+ et presser @liay. Insérer le nombre de matrices esclaves (Slave) de

- en cas de connexion d’1 matrice esclave. 1-28 (matrice connectée au pupitre)

et 101-132 (matrice esclave)

- en cas de connexion de 2 matrices esclaves : 1-24 (matrice connectée au pupitre),
101-132 (esclave 1), 201-232 (esclave 2)

- en cas de connexion de 3 matrices esclaves : 1-20 (matrice connectée au pupitre),
101-132 (esclave 1), 201-232 (esclave 2), 301-332 (esclave 3)

- en cas de connexion de 4 matrices esclaves : 1-16 (matrice connectée au pupitre),
101-132 (esclave 1), 201-232 (esclave 2), 301-332 (esclave 3).

« Moniteurs de la matrice maitre (Master) : de 1 a 8.

Aprés sélection de cette configuration, le menu des communications vidéo indique -

Pupitre connecté a une matrice esclave (Slave)

Positionner le curseur sur la ligne =

« et presser @Iy Aucun paramétre n’est nécessaire.

« Caméras de la matrice connectée au pupitre : de 1 a 32
« Moniteurs de la matrice connectée au pupitre : de 1 a 4.

Aprés sélection de cette configuration, le menu des communications vidéo indique -
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5.3.4.3 Reset de la configuration
Pour un rétablissement rapide de la configuration standard (matrice simple), positionner le curseur sur la ligne

= et presser @liad. Aucun paramétre n’est nécessaire.

Aprés sélection de cette configuration, le menu des communications vidéo indique i~
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5.4 Matrices vidéo SM84A et SM164A

5.4.1 Description

Les matrices SM84A / SM164A sont des produits professionnels destinés a la gestion vidéo dans le domaine de
la surveillance. Les 2 modéles se différencient uniquement par le nombre d’entrées vidéo, soit respectivement 8
et 16 pour 4 sorties vidéo dont une pouvant étre directement gérée par un magnétoscope.
QOutre les fonctions de commutation, de gestion des alarmes et de programmation du menu sur I’ écran, ces
matrices sont équipées d’une ligne auxiliaire pouvant étre utilisée pour le contrle de la télémétrie ou d’'un
multiplexeur. Se reporter au manuel de la matrice pour toute information complémentaire.

5.4.2 Connexion

5.4.2.1 Cable
Le cable de communication standard est décrit au § 3.3 - Raccordement standard, page 12.

5.4.2.2 Configuration de la matrice

La nouvelle génération de matrice SM84A / SM164A pouvant étre contrdlée par différents types de pupitres est
compatible avec les différents protocoles correspondants, ainsi au moyen du pupitre DCJ, utiliser le protocole
MACRO avec une vitesse de transmission en bauds 38400.

Configurer correctement le Dip-switch interne de la matrice (par défaut tous les DIP sont a OFF: Protocole
Macro, vitesse de transmission en bauds 38400 ).

5.4.2.3 Configuration du pupitre

Durant la configuration du pupitre, le sous-menu .
comme suit:

i, doit étre configuré

Controle d’'une matrice SM84A

Contréle d’'une matrice SM164A

La possibilité de raccorder 4 pupitres sur une seule matrice entraine l'obligation de donner un numéro
d’identification différent pour chaque pupitre (de 1 a4 ).

5.4.2.4 Test de fonctionnement

En connectant directement le pupitre avec le cyclique ainsi configuré au moyen du céable téléphonique fourni, il
doit étre possible de commuter immédiatement les entrées vidéo:

presser mn AE3 pour la sélection du moniteur 1
presser m mn pour la sélection des caméras.

5.4.3 Confiquration du dispositif vidéo
Pour accéder au menu de programmation sur écran, se conformer aux indications du manuel de la matrice.

Presser (=7 IR pour entrer en programmation et introduire le mot de passe de configuration si nécessaire.
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5.5 Matrices SM42A et SM82A

5.5.1 Description

Les matrices SM42A et SM82A sont des produits dédiés a la gestion de signaux vidéo. Les modeles SM42A et
SMB82A se différencient uniquement par leur nombre d’entrées vidéo,( respectivement 4 et 8 ); les sorties vidéo
sont au nombre de deux, et 'une d’elle peut étre directement gérée par un magnétoscope.

Qutre les fonctions habituelles de commutation, de gestion des alarmes et de la programmation du menu sur
I'écran, les matrices SM42A / SM82A sont équipées d’'une ligne auxiliaire destinée au contrdle de la télémétrie
ou d’un multiplexeur. Se reporter au manuel de la matrice pour toute information complémentaire.

5.5.2 Connexion

5.5.2.1 Cable
Le cable de communication de type standard est décrit au § 3.3 - Raccordement standard, page 12.

5.5.2.2 Programmation de la matrice
Les matrices SM42A/SM82A pouvant étre controlées par différents types de pupitres sont compatibles avec les
différents protocoles correspondants. Pour le contréle au moyen du pupitre DCJ, utiliser le protocole MACRO
avec vitesse de transmission en bauds de 38400 (programmation par défaut).
Régler correctement le Dip-switch interne du cyclique (par défaut tous les DIP sont a OFF: Protocole Macro,
vitesse de transmission en bauds 38400, programmation excluse).

5.5.2.3 Programmation du pupitre
Le sous-menu COMMUNICATIONS / VIDEO, doit étre programmé comme suit:

Contréle d'un cyclique SM42A

Contréle d'un cycligue SM82A

La présence de deux pupitres connectés au cyclique implique l'obligation de définir deux numéros
d’identification différents (de 1 a 4).

5.5.2.4 Test de fonctionnement

En connectant directement le pupitre au cyclique au moyen du cable téléphonique fourni, il doit étre possible de
commuter immédiatement les entrées vidéo:

e presser m pour la sélection du moniteur 1
- presser D EFEE). EXEBELE) pour la sélection des caméras.

5.5.3 Confiquration du dispositif vidéo
Pour accéder au menu de configuration sur écran, se conformer aux indications du manuel du dispositif vidéo.

Presser (=7 I pour entrer en programmation et si nécessaire entrer le mot de passe de programmation.
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5.6 Matrices vidéo LXRPS84A et LXRPS164A Linxs

5.6.1 Description

Les matrices LXRPS84A et LXRPS164A sont des produits dédiés a la gestion vidéo surveillance. Les modéles
LXRPS84A et LXRPS164A se différencient par le nombre d’entrées vidéo, (respectivement 8 et 16); les sorties
vidéo sont au nombre de quatre, et 'une d’entre elles peut étre directement gérée par un magnétoscope. Elles
permettent les fonctions de commutation, de gestion des alarmes et de programmation du menu sur écran. Se
reporter au manuel de la matrice pour toute information complémentaire.

5.6.2 Connexion

5.6.2.1 Cable
Le cable de communication de type standard est décrit au § 3.3 - Raccordement standard, page 12.

5.6.2.2 Configuration de la matrice

La vitesse de transmission en Bauds de la matrice peut étre sélectionnée au moyen du Dip-switch SW1 a
l'intérieur:

« dip 6 off: 9600 bauds (condition par défaut)

« dip 6 on: 1200 bauds

Les opérations de modification de la vitesse de transmission en bauds doivent étre effectuées aprés avoir
coupé l'alimentation de la matrice. Se reporter au manuel correspondant.

5.6.2.3 Configuration du pupitre

Durant la configuration du pupitre, le sous-menu .
comme suit:

i, doit étre configuré

Controle d’'une matrice LXRPS84A

vitesse de transmission en bauds de 9600 bauds

Contréle d’'une matrice LXRPS164A

vitesse de transmission en bauds de 9600 bauds

Méme en cas de plusieurs pupitres connectés a la matrice, le numéro d’identification de chaque pupitre est
sans importance.

5.6.2.4 Test de fonctionnement

En connectant directement le pupitre avec la matrice au moyen du cable téléphonique fourni, il doit étre
possible de commuter immédiatement les entrées vidéo:

e presser mn GlES pour la sélection du moniteur 1
e presser , mn pour la sélection des caméras.
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5.6.3 Programmation de la matrice
Connecter une caméra a l'entrée 1 et un moniteur a la sortie 1, comme décrit dans le manuel de la matrice.

(= JEIYY début de la configuration; introduire le mot de passe de configuration si prévu.
Le pupitre indique sur I'écran le changement de mode:

Touche [ : fin de la configuration

Joystick é: sélection ligne

Joystick «@»: entrée dans les sous-menus et modification de la programmation
Touche [B2Y: confirmation de la sélection

Touches numériques [JFi). 3 introduction directe d'une valeur (ex. modification du mot de passe).
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5.7 Matrices LXRPS42A et LXRPS82A Linxs

5.7.1 Description

Les matrices LXRPS84A et LXRPS164A sont des produits dédiés a la gestion de vidéo surveillance, se
différenciant par le nombre d’entrées vidéo ( respectivement 4 et 8 ); les sorties vidéo sont au nombre de deux,
et I'une d’entre elles peut étre gérée par un magnétoscope. Ces matrices permettent les fonctions de
commutation vidéo, de gestion des alarmes et de programmation du menu sur écran. Se reporter au manuel de
la matrice pour toute information complémentaire.

5.7.2 Connexion

5.7.2.1 Cable
Le cable de communication de type standard est décrit au § 3.3 - Raccordement standard, page 12.

5.7.2.2 Programmation de la matrice

La vitesse de transmission peut étre sélectionnée au moyen du jumper JP1 placé a l'intérieur:

e jumper ouvert: 9600 bauds ( par défaut )

« jumper en court-circuit: 1200 bauds

Le changement de la vitesse de transmission doit étre effectué I'alimentation coupée (voir le manuel ).

5.7.2.3 Programmation du pupitre

Durant la programmation du pupitre, le sous-menu i..
comme suit:

doit étre configuré

Controle d’'une matrice LXRPS42A

la vitesse de transmission est de 9600 bauds

Contréle d’'une matrice LXRPS82A

la vitesse de transmission est de 9600 bauds

Méme en cas de plusieurs pupitres connectés sur le cyclique, le numéro d’identification de chaque pupitre est
sans importance.

5.7.2.4 Test de fonctionnement

En connectant directement le pupitre au cyclique au moyen du cable téléphonique fourni, il doit étre possible de
commuter immédiatement les entrées vidéo:

. presser X EEWIERED pour la sélection du moniteur 1
. presser EEDEFICE). I EEBMELE) rour la sélection des caméras.
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5.7.3 Programmation de la matrice
Connecter une caméra a l'entrée 1 et un moniteur a la sortie 1 comme décrit dans le manuel de la matrice.

= JE début de la programmation; introduire éventuellement le mot de passe de programmation .
Le pupitre indique sur I'écran le changement de mode:

Touche [ : fin de la configuration

Joystick é: sélection ligne

Joystick «@»: entrée dans les sous-menus et modification de la programmation
Touche [B2Y: confirmation de la sélection

Touches numériques [Jfii). .l introduction directe d'une valeur (ex. durant la modification du mot de passe)
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5.8 Matrice vidéo SW328

5.8.1 Description

La matrice SW328 est un produit professionnel dédié a la gestion de vidéo surveillance, prévue pour le controle
de 32 entrées sur 8 sorties vidéo dont une pouvant étre gérée par un magnétoscope. Elle permet le contréle
des fonctions habituelles de commutation et de gestion des alarmes. (voir le manuel technique de SW328 ).

5.8.2 Connexion

5.8.2.1 Cable
Le cable de communication de type standard est décrit au § 3.3 - Raccordement standard, page 12.

5.8.2.2 Configuration de la matrice
Aucune configuration de la matrice n’est nécessaire.

5.8.2.3 Configuration du pupitre
Pour programmer le pupitre, le sous-menu

doit étre configuré suivant:

Contréle d’'une matrice SW328

La vitesse de transmission est fixée a 9600 bauds

La possibilité de connecter plusieurs pupitres oblige a définir des numéros distincts d’identification (de 1 a 8).

5.8.2.4 Test de fonctionnement
En cablant directement le pupitre a la matrice avec le cable RJ fourni, on peut commuter les entrées vidéo:

e presser m pour la sélection du moniteur 1
. presser D EFEE). BB pour la sélection des caméras.

Attention! La matrice SW328 peut étre configurée de fagon a exclure le contréle d’'un pupitre durant
certaines périodes de la journée ou en cas de circonstances particuliéres. Dans de tels cas, le
fonctionnement du pupitre est inhibé . Se reporter au manuel de la SW328.

5.8.3 Confiquration de la matrice
La matrice SW328 permet uniquement d'effectuer le changement de date et heure sur le pupitre.

Pour demander la modification, presser [s=7 ) ().

Touche @lf): passage au point suivant
Touche [EX): passage au point précédent

Touches [EXE)/ Y : augmentation / diminution de la valeur.
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5.9 Matrice vidéo SW1640SM

5.9.1 Description

La matrice SW1640SM est un produit professionnel dédié a la gestion de vidéo surveillance. Elle permet le
controle de 16 entrées sur 4 sorties vidéo dont une pouvant étre gérée par un magnétoscope. Elle permet le
contrdle de la commutation vidéo et de la gestion des alarmes. (voir le manuel de la matrice )

5.9.2 Connexion

5.9.2.1 Céble

La connexion entre matrice et pupitre s’effectue au moyen d’une liaison RS232 (longueur max: 15 métres).
Utiliser un cable entre le DB9 a I'arriére du pupitre et I'un des connecteurs RJ11 a l'arriere de la matrice:

L=15m

RJjack SW1640SM

Afin d’augmenter la longueur de la liaison, il est possible d'utiliser des interfaces RS485-RS232 permettant des
longueurs de cable de 1200 métres, comme indiqué ci dessous:

wyyy
RS232
RJjackl INTERFACE RJjack2
DCJ RJjack 1 Interface ‘ RJjack2 SW1640SM
IN ouT
RS485A blanc A RX jaune X
X blanc RX
RS485B jaune B GND rouge GND
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5.9.2.2 Configuration de la matrice
A Tintérieur de la matrice, les deux cavaliers JP1 et JP2 doivent étre configurés en type RS232, suivant
l'inscription de la sérigraphie.
Le Dip-switch SW1 permet la sélection de la vitesse de transmission en bauds:

Vitesse Dip 3 dip 4
9600 bauds ON ON
1200 bauds  OFF ON

Consulter le manuel technique de la matrice pour plus de renseignements.

5.9.2.3 Programmation du pupitre
Le sous-menu

doit étre configuré comme suit:

Controle d'une matrice SW1640SM.

Méme en cas de plusieurs pupitres connectés au cyclique, I'identification de chaque pupitre est inutile.

5.9.2.4 Test de fonctionnement
En raccordant le pupitre avec la matrice comme ci dessus, il est possible de commuter les entrées vidéo:

. presser (X EEMIERED pour la sélection du moniteur 1
. presser D EFICE). I EEBMELE) rour la sélection des caméras.
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5.9.3 Programmation de la matrice
Connecter une caméra a l'entrée 1 et un moniteur a la sortie 1, comme décrit dans le manuel de la matrice.

(= JEIY début de la programmation; introduire si nécessaire le mot de passe de programmation.
Le pupitre indique sur I'afficheur le changement de mode:

Touche [ : fin de la programmation
Pour assurer la compatibilité avec les précédents modeéles de pupitre, I'utilisation de certaines touches a été
modifiée sur le pupitre DCJ.

Le tableau suivant compare les touches des pupitres DCS2 et KEYPLUS aux touches correspondantes utilisées
sur le nouveau pupitre DCJ:

DCS2
KEYPLUS

Menu sur écran DCJ

Signification

1.9 sélection caméras 1..9 @
0 sélection caméra 10 @ n
11..16 sélection caméras 11..16

ol
[1]e]

-_—

3 o BEE] s

1T (fléche haut)

Précédent/ augmentation

| (fléche bas)

Suivant / diminution

(J|)|63|(E)

4 (menu Textes seul) |curseur en haut Joystick haut ou [
9 (menu Textes seul) | curseur en bas @ Joystick bas ou [JEIB
8 (menu Textes seul) | curseur a gauche Joystick gauche ou ([JEIR
0 (menu Textes seul) | curseur a droite @ Joystick droite ou [JFJ
PROG touche PROG [MENU]
ENT touche ENTER R
CLR touche CLEAR
M/A séquence automatique m
€3
=3
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5.10 Multiplexe ur vidéo Javelin / Hitron

5.10.1 Description

Le multiplexeur Javelin / Hitron permet le raccordement de 16 entrées vidéo visualisées sous la forme d’'une
image composite. Un moniteur spot de service permet I'affichage de 'une des entrées.

La communication entre pupitre et multiplexeur est unidirectionnelle. Il est nécessaire de définir si le
multiplexeur connecté est en noir et blanc ou couleur, puisqu’ils ont des protocoles et des caractéristiques
différents.

Il est possible de contrdler le multiplexeur de fagon indirecte au moyen d’'une matrice SM42A, SM82A, SM84A,
SM164A. comme décrit au § 5.11 - Contréle du multiplexer, page 37.

5.10.2 Connexion directe

5.10.2.1 Cable

RJjack1  RJjack 2 JAVELIN

RS485A blanc noir RS485A
RS485B jaune vert RS485B

La connexion RS485 (unidirectionnelle), permet une distance pupitre - multiplexeur de 1200 meétres.

5.10.2.2 Programmation du multiplexeur
Le multiplexeur Javelin est disponible en deux versions se différenciant par leur protocole de contréle.
La configuration ne peut étre effectuée qu’au moyen du pupitre du multiplexeur. Régler la modalité de
communication RS485, la vitesse de transmission en baud et le protocole A.
Se reporter au manuel Javelin correspondant.

5.10.2.3 Programmation du pupitre

Le sous-menu doit étre configuré comme suit:

Contréle d’'un multiplexeur Javelin / Hitron

II est necessalre de préciser SI Ie multlplexeur est couleurs
1) ou noir et blanc (.} i), Quatre valeurs de
V|tesse de transmission en bauds sont possibles.

Il n'est possible de connecter qu’un seul pupitre & chaque multiplexeur Javelin, et le numéro d’identification des
pupitres est donc sans importance. Plusieurs multiplexeurs peuvent étre contrblés par le méme pupitre, a
condition que ces derniers soient identifiés par des numéros d’unité différents.
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5.10.2.4 Test de fonctionnement

En connectant directement le pupitre avec le multiplexeur ainsi configuré au moyen du céble indiqué plus haut,
il est possible de commuter immédiatement les entrées vidéo:

. presser (X EEMIERE pour la sélection de 'unité multiplexeur 1

. presser D EFEE). EXJEEBELE. pour la sélection des entrées vidéo.

A chaque commande transmise par le pupitre correspond la mise en fonction d’un DEL sur le pupitre local du
multiplexeur.

Attention! Si le numéro du multiplexeur ne correspond pas, les commandes transmises par le pupitre
ne seront pas exécutées.

5.10.3 Fonctions s pécifiques

Outre la sélection des entrées vidéo, le multiplexeur Javelin / Hitron posséde de nombreuses autres possibilités,
activées par la pression de combinaisons de touches.

La touche [ permet de changer le numéro de I'unité répondant & la commande.

Seules certaines des fonctions indiquées plus bas sont disponibles pour les deux modeles de multiplexeur. Se
reporter au manuel du multiplexeur pour davantage de détails.

(se=) 22 live record (enregistrement en direct), [(s=7 ) (G ver,

(=vo J X moniteur spot, (v )RS sortie moniteur spot

select, double select, [s=) [ set, Gs= (R menu, B2 auto
G=J) B2 full, (oo ) B2Y freeze (gel dimage), (s [ touche “2nd”

G SR pipt, (o) SR 22, (o) N 3x3, (urr) MR 44, (surr) MR pip2
(s+) S zoom, 3+4, (s Y 2-+8.
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5.11 Multiplexeur vidéo SP16C

5.11.1 Description

Le multiplexeur SP16C permet le raccordement et la numérisation de 16 entrées vidéo, qui seront visualisées
sous la forme d’'une compression de 16 images. Un moniteur spot permet d'afficher 'une des entrées en plein
écran.

La communication entre pupitre et multiplexeur est unidirectionnelle.

Il est également possible de le contrbler au moyen d’'une matrice vidéo SM42A, SM82A, SM84A, SM164A,
SM328A. Ce type de contrdle est décrit au § 5.11 - Contréle du multiplexer, page 37.

5.11.2 Connexion directe

5.11.2.1 Cable

Rljack 1 RJjack 2
RJjack 1 RJjack 2 SP16C
RS485A blanc noir RS485A
RS485B jaune jaune RS485B

La connexion RS485 (unidirectionnelle), permet une distance max. pupitre - multiplexeur de 1200 métres.

5.11.2.2 Programmation du multiplexeur

La programmation ne peut étre effectuée qu’au moyen du pupitre du multiplexeur.
Régler la vitesse de transmission en Baud et le numéro d'identification du multiplexer adéquates.
Se reporter au manuel correspondant.

5.11.2.3 Programmation du pupitre
Le sous-menu

1, doit étre configuré comme suit:

Contréle d’'un multiplexeur SP16C

Quatre valeurs de vitesse de transmission en bauds sont
possibles.

5.11.2.4 Test de fonctionnement

En connectant directement le pupitre avec le multiplexeur ainsi configuré au moyen du cable indiqué plus haut,
il est possible de commuter immédiatement les entrées vidéo:

e presser mn pour la sélection de I'unité multiplexeur 1

e presser mn mn pour la sélection des entrées video.

A chaque commande transmise par le pupitre correspond la mise en fonction d’un led sur le pupitre local du
multiplexeur.

Attention! Si le numéro du multiplexeur ne correspond pas, les commandes transmises par le pupitre
ne seront pas exécutées.
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5.11.3 Fonctions s pécifiques

En plus de la sélection des entrées vidéo, le multiplexeur SP16C posséde de nombreuses autres fonctions,
pouvant étre activées par la pression de combinaisons de touches du pupitre .

(5o ) 2] live, = )Y ver
(51 ) QR fonction 1+12 / haut
(s+=) 3 fonction 3x3 / gauche
(s+) i fonction 4x4 / droite
(s1x=) EQR fonction 2x2 / bas
Cs= )XY full’izoom

sel

B2) auto
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5.12 Controle du multiplexeur a travers un dispositif vidéo

Le multiplexeur peut étre contrélé au travers MUX

d’'un dispositif vidéo de la série SM (SM42A, A

SMB82A, SM84A, SM164A, SM328A).

Pour pouvoir contréler un multiplexeur de ‘ Zaux y ‘

cette facon, il est nécessaire d'utiliser le
protocole MACRO.

F% % =
—

Dans ce cas, les commandes peuvent concerner la matrice vidéo ou le multiplexeur suivant la sortie moniteur
sélectionnée.

5.12.1 Sélection d’un moniteur connecté a la matrice vidéo

Presser [T suivi du numéro du moniteur, et confirmer si nécessaire avec @iy, le message

suivi du numéro du moniteur apparait sur I'afficheur
Seuls les sorties moniteurs ayant été définies comme “validés” dans le menu
MOITELE peuvent étre rappelées.

5.12.2 Sélection d’un moniteur connecté au multiplexeur

A chaque multiplexeur correspond un seul moniteur principal. Pour I'utilisation du moniteur spot en option, se
reporter au manuel d’utilisation correspondant.

Si le multiplexeur est identifié par une adresse (par ex. multiplexeur Javelin/Hitron), presser (swer) (@), suivi de
I'adresse du multiplexeur, et confirmer si nécessaire avec (i -
Si le multiplexeur n’est pas identifié par une adresse (par ex. multiplexeur SP16C) presser [su) (LX) JER et

confirmer si nécessaire avec -

Aprés la sélection d'un multiplexeur, le message L1+ 1 TE: apparait sur I'écran, suivi du numéro du multiplexeur.
Seuls les multiplexeurs ayant été définis comme “validés” dans le menu i
FLLTIFLE=ELE peuvent étre rappelés.
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5.13 Multiplexer vidéo Sony

5.13.1 Description
Le multiplexer Sony YS-DX516P permet de brancher 16 entrées vidéo qui sont digitalisées et montrées sur une
image composée en sortie.

5.13.2 Matériel et documents de référence

Multiplexer Sony YS-DX516P
Manuel du multiplexer
Security Serial Protocol Ver 1.11.2, issued on November 28, 2002.

5.13.3 Brancheme nt direct

5.13.3.1 Cable

o0
Rljack 2

DCJ RJjack 1 RJjack 2 Mux
RS485A blanc rouge RS485A
RS485B jaune vert RS485B

Le branchement est en RS485. La distance max. entre pupitre et multiplexer est de 1200 m.

5.13.3.2 Programmation du multiplexer
Configurer comme il convient I'adresse de l'unité et la modalité de communication RS485. Voir les modes
d’emploi respectifs.

5.13.3.3 Programmation du pupitre

Durant la configuration du pupitre, le sous-menu
ainsi:

, doit étre programmeé

Contréle d’'un multiplexer Sony

Quatre valeurs de bauds sont possibles.

5.13.3.4 Test de fonctionnalité

En branchant directement le pupitre au multiplexer ainsi programmé, a I'aide du cable indiqué ci-dessus, il doit
étre tout de suite possible de commuter les entrées vidéo:

. appuyer sur (ZX)EFBERE pour la sélection de I'unité multiplexer 1

. appuyer sur 2D IFELE). CXIEEMELE. pour la sélection des entrées vidéo.

A chaque commande envoyée a partir du pupitre correspond l'allumage d’'un DEL sur le pupitre local du

multiplexer.
Attention! Si le numéro de I'unité multiplexer ne coincide pas, les commandes envoyées a partir du

pupitre sont négligées.
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5.13.4 Configuration

La configuration du multiplexer s’effectue a I'aide d’'un On Screen Menu et d’un dip-switch de configuration
placé sur l'arriere de l'unité. Consulter le manuel respectif pour I'explication des différentes rubriques de
configuration.

Il est nécessaire de configurer le multiplexer pour la communication de type RS485, avec adresse
d’identification et bauds opportuns.

5.13.4.1 Configuration OSM
Brancher directement le multiplexer au pupitre et un moniteur a la sortie MONITEUR 1.

(= JEIYY début de la configuration du multiplexer.
Le multiplexer montre le menu sur la vidéo; le changement de modalité est indiquée sur 'afficheur du pupitre:

EX/ B33 incrément et décrément de la valeur sélectionnée
@M entrée dans le menu successif
émulation de la touche NEXT
23 fin de la configuration
. A
Joystick <Q>: mouvement dans les menus.

5.13.5 Fonctions consacrées

En plus de la procédure de sélection normale des entrées vidéo, le multiplexer Sony est équipé de beaucoup
d’autres fonctions qui sont activées en appuyant sur des combinaisons de touches, qui correspondent aux
touches présentes sur son petit pupitre local.

La touche [T permet de changer le numéro de I'unité qui répond & la commande.

5.13.5.1 Fonctions du multiplexer

« G)ERR mutti
« [G)EER quad
«  (G=JEER option
« ()i freeze
« GJ)EER live

« )R ver

Page 49 MNVBDCJ01_0543



5.13.5.2 Autres fonctions

«  BX) séquence

. neutralisation des alarmes

. moniteur 2

. “security lock” habilité

“security lock” exclu

montre la liste des alarmes

fait disparaitre la liste des alarmes
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5.14 Multiplexe ur Ademco

5.14.1 Description

Le multiplexeur numérique Ademco AXMD16E / AXCD16EX permet la connexion de 16 entrées vidéo,
lesquelles sont numérisées et montrées sous la forme d’'une image composée en sortie.

5.14.2 Connexion_directe

5.14.2.1 Cable

Rljack 2

RJjack 1 RJjack 2 JAVELIN
RS485A blanc noir RS485A
RS485B jaune vert RS485B

La connexion est de type RS485 (unidirectionnelle), et la distance max. entre pupitre et multiplexeur est de
1200m.

5.14.2.2 Configuration du multiplexeur

La configuration peut étre effectuée uniquement au moyen du pupitre local du multiplexeur et de la souris.
Définir le mode de communication RS485, la vitesse de transmission en bauds correcte et le protocole type A.
Se reporter au manuel correspondant.

5.14.2.3 Configuration du pupitre

Durant la configuration du pupitre, le sous-menu i
comme suit:

doit étre configuré

Contréle d’'un multiplexeur Ademco.

Quatre vitesses de transmission en bauds sont possibles.

5.14.2.4 Essai de fonctionnement
En connectant directement le pupitre avec le multiplexeur ainsi configuré au moyen du cable indiqué plus haut,
il doit étre possible de commuter immédiatement les entrées vidéo:

+ presser (IJEEWERE) pour la sélection de I'unité multiplexeur 1

. presser EXJEEDCE). EDEBEIE. pour la sélection des entrées vidéo.

A chaque commande transmise par le pupitre correspond la mise en fonction d’'une DEL sur le pupitre local du

multiplexeur.
Attention! Si le numéro de I'unité multiplexeur ne correspond pas, les commandes transmises par le

pupitre ne sont pas exécutées
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5.14.3 Fonctions s pécifiques

Outre la procédure normale de sélection des entrées vidéo, le multiplexeur Ademco est équipé de nombreuses
autres fonctions activées au moyen de la pression de combinaisons de touches, et correspondant aux touches
présentes sur le pupitre local. Se reporter au manuel du multiplexeur pour davantage de détails

La touche [T permet de changer le numéro de I'unité répondant & la commande.

Le tableau des correspondances entre les touches est représenté ci-dessous. La touche Zoom n'est pas

implémentée.

C Em)] =

{m}

2nd

EEER

[SHIFT]B

2nd

2nd

am] .

2nd ['s|

| s<o

ESC 's|

e =R

ESC

2nd )
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5.15 Multiplexer Sanyo

5.15.1 Description

Le multiplexer Sanyo MPX-CD163 permet de brancher 16 entrées vidéo qui sont digitalisées et montrées sur
une image composée en sortie.

5.15.2 Matériel et documents de référence

Multiplexer Sanyo MPX-CD163
Manuel du multiplexer

5.15.3 Brancheme nt direct

5.15.3.1 Cable

Rljack 1 Rljack 2

DCJ RJjack 1 RJjack 2 Mux
RS485A blanc rouge RS485A
RS485B jaune vert RS485B

Le branchement est en RS485. La distance max. entre pupitre et multiplexer est de 1200 m.

5.15.3.2 Programmation du multiplexer
Configurer comme il convient I'adresse de l'unité et la modalité de communication RS485. Voir les modes
d’emploi respectifs.

5.15.3.3 Programmation du pupitre

Durant la configuration du pupitre, le sous-menu i:
ainsi:

doit étre programmé

Contréle d’'un multiplexer Sanyo

Quatre valeurs de bauds sont possibles.

5.15.3.4 Test de fonctionnalité

En branchant directement le pupitre au multiplexer ainsi programmé, a l'aide du cable indiqué ci-dessus, il doit
étre tout de suite possible de commuter les entrées vidéo:

« appuyer sur (XX EEWERED pour la sélection de I'unité multiplexer 1

. appuyer sur 2D IFELE). CXIEEMELR. pour la sélection des entrées vidéo.

A chaque commande envoyée a partir du pupitre correspond l'allumage d’'un DEL sur le pupitre local du

multiplexer.
Attention! Si le numéro de I'unité multiplexer ne coincide pas, les commandes envoyées a partir du

pupitre sont négligées.
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5.15.4 Configuration

La configuration du multiplexer s’effectue a I'aide d’'un On Screen Menu. Consulter le manuel respectif pour

I'explication des différentes rubriques de configuration.

Il est nécessaire de configurer le multiplexer pour la communication de type RS485, avec adresse

d’identification et bauds opportuns.

5.15.4.1 Configuration OSM
Brancher directement le multiplexer au pupitre et un moniteur a la sortie MONITEUR 1.

(= JEIYY début de la configuration du multiplexer.

Le multiplexer montre le menu sur la vidéo; le changement de modalité est indiquée sur I'afficheur du pupitre:

B/ EJ: incrément et décrément de la valeur sélectionnée
QM entrée et sortie de la programmation

émulation de la touche NEXT

R émulation de la touche BACK

23 sortie de la fonction de configuration

A
Joystick <’>: mouvement dans les menus.

5.15.5 Fonctions consacrées

En plus de la procédure de sélection normale des entrées vidéo, le multiplexer Sanyo est équipé de beaucoup
d’autres fonctions qui sont activées en appuyant sur des combinaisons de touches, qui correspondent aux

touches présentes sur son petit pupitre local.

La touche [T permet de changer le numéro de I'unité qui répond & la commande.

controle du monitor master

[ 1 ] B3 D ER R contrdle d'un monitor spot

5.15.5.1 Fonctions du multiplexer

o G)ERR multi
« [G)EER quad
« GJEER plus
« G stil
« GJEER live
« 1)K ver

5.15.5.2 Autres fonctions

«  BX) séquence

. neutralisation des alarmes
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5.15.6 Choix du protocole
Le protocole Sanyo prévoit deux commandes différentes de sélection du moniteur principal/spot et de
commutation. Avec la sélection du Mux Sanyo est proposé le protocole le plus récent, lequel risque cependant
d'étre incompatible avec les modéles les plus anciens de multiplexeurs.
Il est possible de sélectionner I'un des deux protocoles si le protocole défini ne permet aucune commutation. Le
type de protocole est mémorisé et maintenu méme apres la remise en service du pupitre.

23 Choix du protocole le plus récent (par défaut)

(s+=) i Choix du protocole classique.

5.15.7 Indications sur I'écran

L' |nd|cat|on du moniteur contrdlé est affichée a la suite du numéro de l'unité:
i |nd|que Ie momteur principal
B + indiquent les moniteurs spot.
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5.16 DVR EL.MO.

5.16.1 Description

Les Dvr EL.MO. permettent, en fonction des modéles, la connexion de 9 ou de 16 entrées vidéo qui sont
numeriseées et affichées en une image composeée en sortie. La communication entre le pupitre et I'unité vidéo
est monodirectionnelle et s’effectue au moyen de la porte RS485 “VIDEQO”.

5.16.1.1 Matériel et documents de référence
DVR D7993-PHMX (9 voies) EL.MO. et manuel d'utilisation correspondant.
DVR D7963-PHCL (16 voies) EL.MO. et manuel d’utilisation correspondant.

EIDome protocole, vers. 18.01.2005, Rel. 2,00 limité au paragraphe 6.2 et intégration DynaColor Surveillance
Control Protocol (DSCP) V. 2.8.

5.16.2 Connexion

5.16.2.1 Cable

RJjack 1 RJjack 2

RS485A blanc rouge RS485A
RS485B jaune noir RS485B
GND rouge vert GND

ATTENTION !

Les deux cébles téléphoniques (celui connecté au pupitre et celui connecté au Dvr) doivent étre ceux
fournis comme accessoire avec le pupitre DCJ!

5.16.2.2 Configuration de I'unité vidéo

Au moyen du panneau local du Dvr, configurer la vitesse de transmission en bauds cohérente avec celle du
pupitre et de I'adresse de 'unité vidéo. Un mot de passe peut éventuellement étre entré au moyen des touches
numeériques du pupitre.

ATTENTION : La DCJ est en mesure de gérer les Dvr du n° 1 au n° 16, tandis que le protocole EL.MO. y
associe les adresses comprises entre 224 et 239. Il est donc nécessaire de se rappeler que I'adresse effective
du Dvr (RS485 ID) correspond au n° Dvr rappelé par le pupitre additionné a 223.

Exemple : pour parvenir a contréler au moyen du pupitre 'unité vidéo n° 12, 'adresse 235 (12+223) devra y

étre associée par 'OSM.

5.16.2.3 Configuration du pupitre

Pour la configuration du pupitre, le sous-menu ¢
fagons suivantes :

doit étre configuré de l'une des

Controle du Dvr 9 Voies Controle du Dvr 16 Voies
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Dans tous les cas, il est possible de sélectionner 'une des 5 valeurs de vitesse de transmission en bauds.

Plusieurs Dvr peuvent étre controlés par le méme pupitre a condition qu’ils soient identifiés par des numéros
d’unités différentes.

Il est nécessaire de configurer correctement le numéro du pupitre (voir § 4.3 - Description des menus de
configuration, page 14), le Dvr étant en mesure de reconnaitre un max. de 15 pupitres. Les adresses
sélectionnables sont comprises entre 1 et 15; le pupitre les associe automatiquement a la plage 240+254,
comme requis par le protocole EL.MO.

A

. REMARQUE IMPORTANTE !
En cas d’utilisation des unités vidéo, le protocole EL.MO exige une cartographie particuliére entre n°
caméra et n° récepteur : lire avec attention le § 4.5.5.1 - Utilisation du Dvr EL.MO, page 19.

5.16.2.4 Essai de fonctionnement

La connexion directe du pupitre (au moyen de la connexion décrite plus haut) avec les Dvr ainsi configurés
permet de commuter immédiatement les entrées vidéo :

+ presser (IXJEEBERE) pour la sélection de I'unité vidéo n° 1;

. presser EXJEEDEE). EDEBEIE. ctc. pour la sélection des entrées vidéo.

y . ATTENTION!
SI I'adresse de l'unité vidéo n’est pas correctement configurée, les commandes transmises par le

pupitre ne peuvent étre reconnues.

5.16.3 Mode de fo nctionnement

Pour le contréle des Dvr EL.MO., le pupitre DCJ dispose de deux modes de fonctionnement : mode VIDEO et
mode TELEMETRIE, respectivement utilisés pour commander des dispositifs vidéo (Dvr) ou contrdler des
dispositifs de télémétrie (ddmes tourelles etc.)

Si I'écran affiche le message le pupitre se trouve en mode VIDEO. Le mode = est par
contre identifiable par le messag :., Nr. et par le symbole représentant les mouvement du
manche a balai.

Pour passer d’'un mode a l'autre, presser la touche [Z33.

y . ATTENTION!
SI aucune des deux lignes de télémétrie n’a été associée au protocole EL.MO., le seul mode disponible
est le mode VIDEO.
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5.16.4 Fonctions s pécifiques

Outre la procédure de sélection normale des entrées vidéo, les Dvr EL.MO. sont équipés de nombreuses autres
fonctions pouvant étre rappelées sur le pupitre en pressant des combinaisons spécifiques de touches. Le
tableau suivant décrit toutes les commandes disponibles selon le modéle de Dvr et du mode de fonctionnement.

Autres fonctions . Dvr .
9 voies 16 voies
RECELV Sélection du récepteur " v v TELEMETRIE
Phon] Sélection de Punité vidéo (entre 1 et 16) v v e EIE
[ cam] Sélection de la caméra ? v v TE\LIII'EEI’VIEI'EO'I'I/QIE
[MENU} Menu v v VIDEO
[seq | Sélection de la séquence (entre 1 et 3) © 4 v VIDEO
Zoom numérique -
Envoi v v VIDEO
=3 Play/Stop v v VIDEO
= Pause v v VIDEO
= Fast Rewind v v VIDEO
= Fast Forward v v VIDEO
=3 Goto v v VIDEO
[ Aux | Liste v v VIDEO
= Date/Time v v VIDEO
sz} Title v v VIDEO
wFocus Key Lock v v VIDEO
Set 4 v VIDEO
PRESET] Esc v v VIDEO
r1s of Screen Mode Select Left v v VIDEO
ir1s ] Screen Mode Select Right v v VIDEO
Entrée mot de passe v - VIDEO
Sélection rapide de la voie vidéo (entre 1 et 9) ¥ 4 v VIDEO
8. B | Sélection rapide des sous-menus (entre 1 et 9) en v v VIDEO
mode OSM
Select_|9n . r,apu_je’ Qe ] la <_:a_m"!er(as) (entre 1 et 10) v v TELEMETRIE
associée a I'unité vidéo utilisée
™ Fonction qui demande une validation. (Ex. 2 dans § 5.16.4.1 - Cas particuliers et exemples, page 59)
@ La commande annule les éventuelles séquences ou affichages multiples en donnant priorité a 'affichage
sur plein-écran de I'entrée sélectionnée.
®) L’appui de la touche ,pour confirmer la donnée, n’est pas necessaire.
“ | opération n'entraine pas la mise a jour du nr. RECEPTEUR.
®) L’opération n’entraine pas la mise a jour du nr. DISPOSITIF. La touche [fJ) rappéle la caméra nr.10.

Se reporter aux manuels des Dvr pour la description compléte des différentes fonctions.
Pour toutes les autres commandes de télémétrie, se reporter au § 6.7 - D6me EL.MO., page 77.
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5.16.4.1 Cas particuliers et exemples

Si la DCJ est placée en mode TELEMETRIE, la pression de la touche (I3 ou [ la place automatiquement

en mode VIDEO ; presser la touche [[23g pour revenir au mode TELEMETRIE.

Le bouton permet également la sélection rapide des Dvr; en tapant un n° caméra a trois chiffres, le

premier (centaines) sera interprété comme n° de l'unité vidéo (limité entre 1 et 9), et les deux suivants
(dizaines et unités) seront interprétés comme n° de I'entrée vidéo (entre 1 et 16). Voir 'exemple 1.

Exemple 1 : X EENIEIEER = unit¢ vidéo n° 2, Caméra n° 07.
CIEREREKR- it vidéo n° 9, Caméran® 16

Exemple 2 : en cas d’utilisation du Dvr n° 3, en rappelant le ddme n° 1, le récepteur de télémétrie 33 y sera
automatiquement associé. 33. Si un n° autre que 33 a été attribué au déme, pour pouvoir le contrdler durant
I'affichage du signal de la voie 1, configurer un n° de récepteur identique a I'adresse de réseau du dome.
ATTENTION : en cas de changement du n° de caméra, la mémoire de ce forgage sera perdue et le Dvr
reconfigurera le n° récepteur selon la convention EL.MO.
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5.17 DVR Everfocus

5.17.1 Description

Les magnétoscopes numériques Everfocus (EDSR400, EDSR100, EDSR900, EDSR1600 et versions H
correspondantes) sont des dispositifs utilisés pour I'enregistrement numérique des signaux vidéo. Le videoloop
de chaque entrée vidéo et deux sorties vidéo, main et call, sont disponibles.

La communication entre le pupitre et le DVR est de type unidirectionnel.

5.17.2 Connexion

5.17.2.1 Cable

DCJ RJjack 1 RJjack 2 DVR
RS485A blanc jaune RS485A
| RsassB jaune noir RS4858 |

5.17.2.2 Configuration du DVR

Au moyen du panneau local du DVR, définir la vitesse de transmission en bauds nécessaire et le numéro unité
dans le menu RS232/RS485 SETTING MENU. Tenir uniquement compte des parameétres des communications
RS485. Définir STOP BIT 1, parité NULLE, bit données 8.

5.17.2.3 Configuration du pupitre

Durant la configuration du pupitre, le sous-menu
comme suit:

, doit étre défini

Sélectionner le modele de DVR et la vitesse de transmission en
bauds adéquats.

5.17.2.4 Essai de fonctionnement

Aprés connexion directe du pupitre avec le DVR configuré comme expliqué ci-dessus au moyen du cable
téléphonique indiqué, il doit étre possible de commuter immédiatement les entrées vidéo:

« presser [ PEVICE]

. presser [33°H EED. 223" @R rour la sélection de la voie vidéo (confirmer avec si requis)

5.17.3 Confiquration du DVR

Pour accéder au menu de configuration sur écran, se reporter aux indications du manuel du dispositif vidéo.

La configuration du pupitre a distance est uniquement possible en mode DVR, en pressant [} MENU],
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5.18 DVR Sony

5.18.1 Description
Le DVR Sony HSR-X216P permet de brancher 16 entrées vidéo qui sont digitalisées et enregistrées sous forme
digitale.

5.18.2 Matériel et documents de référence

DVR Sony HSR-X216P
Manuel du DVR
Security Serial Protocol Ver 1.11.2, issued on November 28, 2002.

5.18.3 Brancheme nt direct

5.18.3.1 Cable

DCJ RJjack 1 RJjack 2 DVR
RS485A blanc rouge RS485A
RS485B jaune vert RS485B

Le branchement est de type RS485. La distance maximale entre pupitre et DVR est de 1200 meétres.

5.18.3.2 Programmation du DVR
Configurer comme il convient I'adresse de l'unité et la modalité de communication RS485. Voir le mode d’emploi
respectif.

5.18.3.3 Programmation du pupitre

Durant la configuration du pupitre, le sous-menu
ainsi:

doit étre programmeé

Contréle d’'un DVR Sony

Quatre valeurs de bauds sont possibles.

5.18.3.4 Test de fonctionnalité

En branchant directement le pupitre au multiplexer configuré ainsi, a I'aide du cable indiqué ci-dessus, il doit
étre tout de suite possible de commuter les entrées vidéo:

+ appuyer sur (XX EEEERED pour la sélection de I'unité multiplexer 1

. appuyer sur 2D IFELE). CXIEEMELR. pour la sélection des entrées vidéo.

A chaque commande envoyée a partir du pupitre correspond l'allumage d’'un DEL sur le pupitre local du

multiplexer.
Attention! Si le numéro de I'unité multiplexer ne coincide pas, les commandes envoyées a partir du

pupitre sont négligées.
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5.18.4 Configuration

La configuration du DVR s’effectue a l'aide d’'un On Screen Menu. Consulter le manuel respectif pour
I'explication des différentes rubriques de configuration.

Il est nécessaire de configurer le DVR pour la communication de type RS485, avec adresse d’identification et
bauds opportuns.

5.18.4.1 Configuration OSM
Brancher directement le DVR au pupitre et un moniteur a la sortie MONITEUR 1.

(= JEY début de la configuration du DVR.

Le DVR montre le menu sur la vidéo; le changement de modalité est indiquée sur I'afficheur du pupitre:

QM entrée dans le sous-menu sélectionné
23 fin de la configuration

A
Joystick <Q>: mouvement dans les menus et changement des valeurs.

5.18.5 Menu spécial SEARCH
= )X entrée dans le menu spécial SEARCH

3 sortie du menu
. A
Joystick <Q>: mouvement dans les menus et changement des valeurs.

Attention: si le DVR restait en mode SEARCH aprés la sortie du menu, appuyer sur STOP ([sw){JElR) pour
revenir a la modalité normale.

5.18.6 Menu spécial COPY
(=" JUER entrée dans le menu spécial COPY

ETR annule 'opération de copie et efface les éventuels messages sur la vidéo

23 sortie du menu

attention: l'opération de copie ou [l'éventuelle annulation de celle-ci, en appuyant sur , doivent étre
complétées avant de sortir du menu

A
Joystick <Q>: mouvement dans les menus et changement des valeurs.

5.18.7 Fonctions consacrées

En plus de la procédure de sélection normale des entrées vidéo, le DVR SONY est équipé de beaucoup
d’autres fonctions qui sont activées en appuyant sur des combinaisons de touches, qui correspondent aux
touches présentes sur son petit pupitre local.

La touche [ permet de changer le numéro de I'unité qui répond & la commande.
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5.18.7.1 Fonctions du magnétoscope

o (== §ER play

o [+ R prause

o [+ §ER stop

o (=== enregistrement
(5= ) i diminue la vitesse play
n incrémente la vitesse play
fin de I'enregistrement
(s+=7) il recherche l'alarme précédente
(s+=7) QR recherche I'alarme successive
(s+= ) iEQ zoom
=) timer on/off

5.18.7.2 Fonctions du multiplexer

o G)EER mutti
CG=)EER quad
(=) EER option
CG=) IRl freeze

5.18.7.3 Autres fonctions

«  EBX) séquence

. neutralisation des alarmes

moniteur 2
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6 Controle de la télémétrie

6.1 Controle en direct ou par le coaxial du systéme vidéo

La série de cycliques et matrices SM (SM42A, SM82A, SM84A, SM164A, SM328A) permet de contrbler une
ligne de télémétrie directement a partir du dispositif vidéo, ce qui permet d’économiser un céble de télémétrie

en sortie des pupitres.

Le contrdle est de type traditionnel avec le pupitre qui contréle
C1 . . e s )
deux voies de communication différentes: le récepteur R1 par la
ligne A du pupitre, la matrice SM par la ligne VIDEO.
\ Deux cables sont prévus en sortie du pupitre.
R1
Le cable vidéo de la caméra C1 peut passer a travers des

dispositifs de gestion du signal vidéo tels que multiplexeurs,
distributeurs, transmetteurs sur cable 2 paires, etc.

SM-A

Le contrble de la télémétrie est assuré par la sortie AUX de la
matrice vidéo.

Un seul céble est prévu en sortie du pupitre.

R1 La matrice SM doit étre configurée pour transmettre les
messages de télémétrie en protocole MACRO ou VIDEOTEC. Le
récepteur R1 doit reconnaitre le protocole transmis (MACRO ou

VIDEOTEC).

La communication entre pupitre et matrice ne peut s’effectuer
gu’en protocole MACRO.

C1

Fsk|  Aux

Yo
"tawpmunnt®

] Le cable vidéo de la caméra C1 peut passer a travers des
SM-A & dispositifs de gestion du signal vidéo tels que multiplexeurs ,
distributeurs, transmetteurs sur cable 2 paires, etc.

La ligne de télémétrie A (ou B) est configurée pour transmettre

"Eay,
L]
L]
L]
v

X
Al |v des messages sur le cable vidéo et le connecteur A (ou B), placé
a larriere du pupitre, ne peut donc étre utilisé pour adresser
K1 d’autres dispositifs de télémétrie mais doit étre déconnecté.
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c1 Le contréle de la télémétrie s’effectue au moyen des signaux en
sortie de la matrice vidéo sur le cable coaxial du signal vidéo. Un
seul cable est présent en sortie du pupitre.

La matrice SM doit étre configurée pour transmettre les
messages de télémétrie en protocole FSK sur les cables vidéo
CARD en entrée. Le récepteur R1 doit étre équipé de la carte de
y codage DTCOAX.

o La communication entre pupitre et matrice ne peut s’effectuer
§g . gu’en protocole MACRO.

Aux| Fok b Les cables vidéo entre récepteurs et matrice ne peuvent
2 traverser aucun autre dispositif (ex. distributeurs vidéo) mais
- doivent étre en liaison directe.

s Les lignes de télémétrie A et B doivent étre déconnectées.

6.2 Opérations de base des commandes de télémétrie

Les opérations de télémétrie se divisent en différentes catégories:
opérations de programmation (configuration du récepteur / déme, préposition, etc.)
opérations de commande manuelle de la tourelle (pan et tilt)

opérations de commande automatique de la tourelle (autopan, scan, patrol, etc.)
opérations de commande de I'objectif

« opérations de commande des relais et contacts auxiliaires.

Le pupitre peut étre validé ou non a la demande de chaque groupe d’opérations.

Si une opération appartenant a un groupe non validé est demandée, un message d’erreur est affiché.

Par la suite, le terme “récepteur” désignera tout appareil destiné a recevoir des commandes de télémétrie.

6.2.1 Changement d’un récepteur a un autre
Les commandes de télémétrie s’adressent toujours au récepteur indiqué sur I'afficheur

Si le pupitre est validé au changement, presser et introduire le nouveau numéro du récepteur actif.

6.3 Résolution de probléemes de communication pupitre - récepteur

Si un récepteur ne répond pas aux commandes, il est nécessaire de contréler les points suivants:

« le modéle de récepteur connecté a la ligne de télémétrie (A ou B) utilise-t-il le protocole configuré pour la
ligne de télémeétrie?

le numéro du récepteur correspond-il a celui indiqué sur I'écran?

la vitesse de transmission en bauds du récepteur correspond-elle a celle définie pour la ligne de télémétrie?

la ligne de télémétrie sort-elle sur cable vidéo ou sur connecteur spécifique?

la connexion entre pupitre et récepteur est-elle correctement cablée ?

en cas d’utilisation d’'une matrice SM, la matrice est-elle correctement programmée?
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6.4 Remarques concernant le controle de la télémétrie

6.4.1 Codes spécifiques

Le pupitre DCJ permet de contréler un grand nombre de fonctions de télémétrie et, pour le rappel de certaines
d’entre elles, aucune combinaison de touches n'est prévue.
Leur activation s’effectue donc comme suit:

« presser la touche

« introduire le code numérique [ES) IESEESEER correspondant a la fonction demandée et confirmer

avec Y-

La touche [[E2 annule I'opération d'introduction du code.

6.4.2 Conventions de typographie
L'indication (oot ) (ES) IES)EESEES (min+max) signifie qu'il est possible d’introduire des codes numériques
dans les limites min et max spécifiées: par ex. (oot ) | EN) I EESEES (0-19) indique qu'il est possible

d’introduire des codes spécifiques de 2000 a 2019. Pour chaque symbole u est prévue lintroduction d’'un
nombre numérique.

Les termes “Programmation sur écran”, “On Screen Menu” (Menu sur écran) et “OSM” ont la méme
signification: dans les manuels d'utilisation des ddmes, ces dénominations sont utilisées indifféremment.

Le terme en anglais “toggle” signifie changement d’état: si un parametre est activé, apres un “toggle” il est
désactive.
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6.5 Dome BOSCH Basic Dome Series

6.5.1 Matériel et documents de référence

Dbéme : BOSCH Basic Dome Series.
Basic Dome Series’s instruction manual.
Autodome R/D Robin Hood PLUS , Product version 5.00, Rev.10/04/2004

6.5.2 Connexion

6.5.2.1 Céble

La série Basic Dome comporte deux modes de communication : RS232 et biphasé.

La console DCJ communique en revanche en mode RS485. Pour cette raison, le pilotage des systémes
BOSCH exige I'ajout de convertisseurs de protocole.

Se reporter a 'exemple de la figure pour plus de détails.

Convertisseur de niveau

» »
" | RS485
RS485 / RS232 RS232
RS232
> _————>

RS485A blanc

RS485B jaune

REMARQUE : en cas de communication en mode RS232, un convertisseur de niveau est nécessaire pour
chaque dome.

Connexion avec dome en mode de communication BIPHASE

BOSCH
RS232 a BIPHASE
Convertisseur protocole
Modéle: LTC8786

RS485 RS485

——
-
Vers autres
O R.X © © G.ND dispositifs
6 7 8 9
O O O O

RS485A blanc
RS485B jaune
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6.5.2.2 Configuration du pupitre

Durant la configuration du pupitre, le sous-menu !
comme suit :

i doit étre défini

Toujours contrdler la cohérence de la vitesse de transmission en
bauds avec celle du déome.

Pour toutes les opérations de setup du doéme, le pup|tre doit étre validé a la CONFIGURATION DE LA
TELEMETRIE (menu <

6.5.2.3 Configuration du déme

Aprés avoir procédé aux cablages et aux configurations selon les indications du manuel du déme, l'installation
peut étre complétée par la configuration des parametres par OSM. Se reporter au manuel du déme pour
davantage d’informations (voir en particulier la rubrique “FASTADDRESS” pour [I'attribution de I'adresse du
doéme).

6.5.2.4 Conventions
Le pupitre DCJ utilise les conventions suivantes pour la correspondance avec les commandes BOSCH :

correspond a la commande “ON”

[(eno J+[cone] (presser [cope] en maintenant enfoncé) correspondent a la commande “OFF”
(Cser J+(conz] (presser en maintenant enfonce) correspondent & la commande “SET”

(ster) + (cooe] (presser en maintenant enfoncé) correspondent a la commande “SHOT”
R correspond a la commande FOCUS+

&R correspond a la commande FOCUS-

iaeLs correspond & la commande IRIS+

I3 correspond a la commande IRIS-

6.5.3 Configuration

La configuration du ddéme est essentiellement réalisée au moyen du menu sur écran.
Certains paramétres peuvent étre configurés sur pression d'une combinaison de touches ou avec l'introduction
d'un code spécifique.

6.5.3.1 Configuration OSM

(e J+@BED début de la configuration du déme (commande équivalente a la séquence “OFF-90-ENTER”, suivie

de “ON-46-ENTER”).
Le déme affiche le menu sur I'écran ; le pupitre affiche sur I'écran le changement de mode :

Pour activer toutes les fonctions du déme, se conformer aux instructions du manuel de ce dernier en utilisant
les correspondances précédentes.

Ex. : pour vérifier la version du déme, ou : ON-66-ENTER = s 6 | s [EdenTer]
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6.5.4 Utilisation du dome

ATTENTION: I'utilisation du zoom comporte deux modes :mode normal et mode lent (pour une précision

supérieure). Pour activer le mode lent, utiliser le zoom en maintenant le bouton (skFr)enfoncé.

Des commandes a sélection rapide permettent d’activer la fonction requise sans devoir composer le code
correspondant. Ces commandes sont reportées ci-dessous :

BB active la fonction “Auto iris” et affiche les options sur I'écran. (correspond & “OFF-90-ENTER” suivi de
“ON-3-ENTER”).

active la fonction “Auto focus” et affiche les options sur I'écran. (correspond a “OFF-90-ENTER” suivi de
“ON-4-ENTER”).

mactive la fonction “Auto pivot” permettant de suivre un objet, y compris si le dome atteint la position
d’azimut. (correspond a “OFF-90-ENTER” suivi de “ON-18-ENTER”).

@active la fonction “Auto pan” en effectuant le passage cyclique entre les deux positions limites établies.
(correspond a “ON-2-ENTER”).

. B active la fonction “Preset Tour” en effectuant le passage cyclique entre les différentes prédéfinitions
établies. (correspond a “ON-8-ENTER”).

3 +Num.+ @) (Num.=1-99) active la fonction “Preset Save”, en mémorisant la prédéfinition avec le numéro
requis. (correspond a “SET-XX-ENTER”).

20 +Num.+ @& (Num.=1-99) active la fonction “Preset Call’ en rappelant la prédéfinition requise.
(correspond a “SHOT-XX-ENTER”).
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6.6 Dome Elbex

6.6.1 Matériel et documents de référence

DOme Elbex EX8389

EMB Camera (R0.70), Camera ID Code Manual for Digital Camera Control
ECCCamera (R0.70), Command Manual for Digital Camera Control, Dec. 18, 2002
Dome Elbex EXC7369QC0B

Elbex — Tables for Control Command / EXC7000

6.6.2 Remargue importante concernant les protocoles

Le protocole Elbex permet le contréle d'une gamme de démes aux caractéristiques relativement variées.

Il est donc possible que les commandes décrites ci-dessous puissent étre utilisées pour la totalité de la gamme
ou ne se référent qu'a un seul modeéle. Se reporter au manuel du déme pour la liste des fonctions disponibles.
Niveau d'acces 3 (contréle complet).

Pour contréler une ddéme de la série EXC7000 il faut configurer le pupitre de fagon approprié et suivre, donc,
les indications indiquées dans le paragraphe 6.5.15 (Gestione Dome serie EXC7000).

6.6.3 Connexion

6.6.3.1 Cable

Elbex EX8389
Elbex EXC7369

O

\
Blanc  RS485A RS422+ AL\ //

Jaune RS485B RS422-

6.6.3.2 Configuration du déme

Le numéro du déme doit étre correctement configuré. Le numéro du déme ne peut étre changé a distance. Se
reporter au manuel correspondant.

6.6.3.3 Configuration du pupitre

Durant la configuration du pupitre, le sous-menu
défini comme suit:

La vitesse de transmission en bauds est fixe.

6.6.4 Confiquration du dome

Tous les paramétres de configuration du ddéme sont définis sur pression d'une combinaison de touches ou avec
I'introduction d'un code spécifique.

Pour toutes les opérations de setup du doéme

TELEMETRIE (menu ! <

le pupitre doit étre validé a la CONFIGURATION DE LA

6.6.5 Controle du déme
Du fait du protocole particulier utilisé par le déme Elbex, plusieurs démes ne peuvent étre contrblés
simultanément sur la méme ligne. Utiliser un seul pupitre de contrdle par ligne représenterait une solution
optimale.
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6.6.6 Mouvement du déme
Le pupitre peut contrbler le ddme avec une vitesse fixe (émulation du pupitre Elbex EKB100J) ou variable.

6.6.6.1 Vitesse fixe

Le doéme se déplace dans les quatre directions a vitesse fixe. Un léger mouvement du joystick entraine le
mouvement bref du ddome pour un réglage fin de la position. Une course plus ample du joystick entraine le
mouvement du déme a la derniére vitesse fixe définie.

Pour définir le mode a vitesse fixe, presser (oot ) ([Ei).
La vitesse est définie au moyen de (oot | [[FEJEER (1 vitesse basse + 8 vitesse élevée).

6.6.6.2 Vitesse variable

La vitesse de mouvement dans les quatre directions dépend du type de mouvement du joystick. Les valeurs de
vitesse précédemment définies ne sont pas prises en compte.

Commander le mode & vitesse variable en pressant [coo: ) [|EJ}.

6.6.7 Autopan
(I activation autopan
: interruption autopan
@: activation autopan vers la gauche
(sh) (MR activation autopan vers la droite

6.6.8 Limites mouvement

Limite gauche Limite droite

définir définir
E] s | 1k EB s [ s |

effacer effacer

6.6.9 Preset, balayage, home

EEEIES (1-99): mémorisation de la position actuelle comme position de preset numéro X

EZEREREKN : ¢morisation de la position d'alarme locale

THEBEIRES (1-99): mémorisation de la position actuelle comme position d'alarme
EIDEIESN (1-99): mouvement vers la position de preset X précédemment mémorisée
EDEREREN: ouvement vers la position d'alarme locale

ENEBEIES (1-99): mouvement vers la position d'alarme X précédemment mémorisée
m: mouvement vers la position de Home (position 1).

Z3: mouvement vers la derniére position définie

23 mouvement vers la position de retour d'alarme
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6.6.10 Contrdole auto scan

6.6.10.1 Activation

Normale Alarme
début début
EXD] s [ 1| ) BB s | 3 )
arré arré
EB] s | 2 k BB s | 4

6.6.10.2 Sur les positions de preset

nnnn ajout de toutes les positions de preset

oo | I IR ERER (1-99): ajout d'une position de preset

Coo ) IF BN IR - r<trait de toutes les positions de preset

(oo | IE BN ERER (1-99): retrait d'une position de preset
nnnn (1+99): temps de pause aprés chaque position en secondes
Coo | IFEEB B mouvement a vitesse maximale

oo | IEEEB IR ES (1-3): vitesse du mouvement réduite

6.6.10.3 Sur les positions d'alarme

(oo | BB BB : 2iout de toutes les positions d'alarme
nnnn (1+99): ajout d'une position d'alarme

Coo: | EE BB IR : r<trait de toutes les positions d'alarme

oo | EEBIEBEEREER (1-99): retrait d'une position d'alarme
nnnn (1+99): temps de pause aprés chaque position en secondes
Coo: | EEEEBIEBED: mouvement a vitesse maximale

oo | EEBEEB KRR (1:8): vitesse de mouvement réduite

6.6.11 Fonctions de timer

(o= | IEIED EESEES (00+56): arrét autopan
00: continu; 01+23: de 5 a 115 minutes (pas 5 minutes); 24+44: de 2 a 12 heures (pas 30 minutes); 45+56: de
13 a 24 heures (pas 1 heure)

oo | IEIEBEESEER (-8, 00+28): reset contacts aux.

Le premier chiffre X indique le numéro contact 1+8, et les deux suivants le temps:
00: continu; 01+05: de 1 & 5 minutes (pas 1 minute); 06+=15: de 10 & 55 minutes (pas 5 minutes); 16+27: de 1 a
12 heures (pas 1 heure); 28: 24 heures

nnnn (00+28): arrét essuie-glace*®
Bnnn (00+28): arrét pompe*

(== | EED BB BB EES (00-28): arrét illumination*
(oo | EEEEB EES S (00-28): arrét chauffage*
Bnnn (00+28): arrét ventilateur®
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*) 00: continu; 01+04: de 5 a 20 secondes (pas 5 secondes); 05: 30 secondes; 06: 45 secondes; 07+11: de 1 a
5 minutes (pas 1 minute); 12: 10 minutes; 13: 15 minutes; 14: 30 minutes; 15: 45 minutes; 16+27: de 1 a 12

heures (pas 1 heure)

(o= | I IR EESEES (00+37): retour a la position de home (preset numéro 1)

00: fonction désactivée; 01+06: de 5 a 30 secondes (pas 5 secondes); 07: 45 secondes; 08+16: de 1 a 9
minutes (pas 1 minute); 17+26: de 10 a 55 minutes (pas 5 minutes); 27+32: de 60 a 110 minutes (pas 10

minutes); 33+37: de 2 heures a 4 heures (pas 30 minutes).

6.6.12 Systéme optique

6.6.12.1 Fonctions

[BEER: activation de 'autoiris

((eno JBERR: désactivation de I'autoiris

@M: activation de 'autofocus

(eno JREM: désactivation de l'autofocus

6.6.12.2 Vitesse

(coo: JHEREER (1 vit.basse + 8 vit.élevée): vitesse du zoom
(coos JHENEER (1 vit.basse + 8 vit.élevée): vitesse du focus

6.6.12.3 Zoom numérique

Zoom numeérique:

6.6.12.4 Obturateur

Obturateur:

Vitesse High:

Vitesse Slow:

(coos ) IENEEN: activation

(coos ) HIENEEDD : désactivation

(oo ) EEEEN: 4x, I3 o | 3 H[>S

EX3 2 | o | 1 EEIE €3] 2 | o | o EEERGE
B3] 2 [ o [ 2 ENGCREILIE

o) EEDEEM R Flickerless (PAL: 1/120 sec, NTSC: 1/100 sec)
(oo ) EEEEEEN /125 sec [ ) EENEEMEEN 1/250 sec
o ) BRI 1500 sec (oo ) SENEEEER /1000 sec
Coo ) BB R /2000 sec (o= ) HENEEREERD /4000 sec
(oo ) BB EEEER /10000 sec

(o= ] EEEEREER PAL: 1/25
(s | EEEEREER PAL: 1/12.5
(s | EEEEREED 1/8 sec
(= ] IEREEREED /2 sec

NTSC: 1/30 sec

NTSC: 1/15 sec

Ceooc) SENEEN KN /4 sec
G 2 | 2 | o RELE
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6.6.12.5 Auto slow shutter

Auto
obturateur

Sensibilité

Vitesse minimale

Gain AGC

6.6.12.6 PIP

Control:

Master/slave:

Frame Control:

Home position:

Freeze:

Cross Control:

(oo ) EEN N EEA 2 sec
(oo ] EEN NN PAL: 5 sec
(o= ] HEEEREED PAL: 10 sec

(eco: ) EN) EEM N standard
Cecoc) SENEEREEN slow

NTSC: 4 sec

NTSC: 8 sec

(coos | BEEER EEN rriorité BLC
(eoo: ) SENEEMEEN high speed

(oo ) EEEEMEEN maximale
(oo ] EENEEMEEN stondard

O ERERER houe
) EREBER i

(oo EENEEREEN 1 sec
(eooc ) EENEEREEN 4 sec

(eooc) SENEEREEN 2 sec
(=) EENEER K 8 scc

(eoc) SENEEEER 200B
(eooc) SENEEEEN 3008

6.6.12.7 Switchover caméra (couleurs < n/b)

Switchover

Sensibilité

de couleurs a n/b

Durée de couleurs

anlb

G 2 | o | 2 Jealls
(=) EENEEE KN 3508

Coo ) IFIEREEN =ctivaton, (oo ) IENEEEER d¢sactivation
(s | IFEEREED activation, (oo | IEIEENEEN désactivation
(s | IR EED activation, (oo | IEEEEEER désactivation
B3] : [ o [ 4 EEil o) IE EEM LN rapoeler
(s | IFEEREED activation, (oo | IEIEEEER désactivation
3] 1 [ o [ ¢ ESIVEUNEENETS 1 | 1 [ ¢ EREEEQE
(coos ) IENEER automatique 3 + [ + EUELE

G 2 [ 7 [ + REGECEENES 2 [ 7 [ 2 GENS

(oo | EEEEB EEN stondard oo ) EEREER I minimale
Co | IEBEERER 2 minutes (oo ) IENEEREER 5 minutes
(o= ] EEEEBEER 10 minutes (oo | IENEREBEERD 20 minutes
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Sensibilité .
Sone s =R moinle () SR oo
(oo ) EEN N EEN stendard  (coo ) SEN) EEN MR minimale
Durée de n/b a . .
Duree EIEREREE 2 rnves () SR 5 minvies
(oo | EEEEREER 10 minutes (oo ) HEN)EENEERD 20 minutes
6.6.12.8 Compensation Backlight
e COERERER -vomatue (>0 IEN IR manue
B3] 3 [ o [ o EESEEIE
ristogramme ) E R actve (o) SEREEREEN cesactivé
CORBERER -3 "
6.6.12.9 Autres fonctions systéme optique
White balance: (oo ) SEEEERW automatique (oo | IEEER manvel
6.6.13 Relais auxiliaires
(1+8): activation du relais
Ce=r)
(=~ ) I EES (1-8): désactivation du relais
6.6.14 Autres fonctions
B Activation de la pompe
BIED: Activation de I'essuie-glace
Signal vidéo: (oo ) ER 2 couleurs (oo ) ER noir et blanc
Chaufiage: €] - [ B =) R steint
Ventilateur: n allumé nn éteint
Audio muting: (oo ) BEEBEER 2udio mute (oo ) SENEER normal
Lumiere: B 7 | « B o) IEREER cteinte
Filtre IR: (oo ) BEABEERD cut filter mode (coos | IEEEER focus filter mode
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6.6.15 Gestion des domes de la série EXC7000

(o= | IEIEB EEB D Activation de 'extension du protocole pour les démes de la série EXC7000
(s | IEIEB B Désactivation de I'extension du protocole pour les ddmes de la série EXC7000

6.6.16 Fonctions s péciales pour les domes de la série EXC7000

(o= | IEE BB EEBEEN Activation de la vitesse de mouvement Pan liée au zoom
Coos | IEB BB BB Désactivation de la vitesse de mouvement Pan liée au zoom

(oo | IEBNIEB IR EEN A ctivation de la vitesse de mouvement Tilt liée au zoom
(s | IEBNIEB EE BN Désactivation de la vitesse de mouvement Tilt liée au zoom

6.6.17 Fonctions d’initialisation

(o= ] BB BN 'nitialisation PTZ (Except Idcode & Ext. Sync)
(oo ) B EEB BB 'nitialisation des toutes les fonctions
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6.7 Dome EL.MO.

6.7.1 Matériel et documents de référence

Déme D7720B-J1P
Surveillance Control Protocol (DSCP), ver2.4, 2001.05.25

6.7.2 Connexion

6.7.2.1 Céable

Blanc RS485A Rouge
Jaune RS485B Noir n
Rouge GND Vert O

L2\ ATTENTION!
Les deux cébles téléphoniques (le premier connecté au pupitre et le second au déme) sont fournis

comme accessoires avec le pupitre DCJ.
NE PAS UTILISER le céble téléphonique gris fourni avec le déme EL.MO., l'utilisation de ce céble risque
d’‘endommager le pupitre.

6.7.2.2 Configuration du déme
Le numéro du déme doit étre correctement configuré. Se reporter au manuel EL.MO.

6.7.2.3 Programmation du pupitre
Le sous-menu ¢ :

-, doit étre défini comme suit:

La vitesse de transmission est fixée a 9600 bauds.

6.7.3 Programmation
La Programmation du ddéme est en grande partie réalisée par menu sur écran.
Certains parameétres peuvent étre configurés grace a la pression simultanée de touches combinées ou en
introduisant un code spécifique.
Pour toutes les opérations de conflguratlon du déme, le pupltre doit étre vallde a la CONFIGURATION DE LA
TELEMETRIE (menu ! i A
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6.7.3.1 Configuration OSM
Connecter directement le ddme au pupitre et brancher un moniteur a la sortie vidéo du déme.

début de la configuration du déme.
Le déme montre le menu sur I'écran; le pupitre indique sur I'afficheur le changement de mode:

23 fin de la configuration
, . A -
entrée dans le sous-menu Joystick @: déplacement du curseur dans les menus
Joystick «@»: changement de la valeur indiquée par le curseur. Pour actionner le ddme en mode OSM,
. . . A
appuyer sur la touche pendant la manipulation du Joystick «@».

La commande Zoom Télé - objectif et Zoom Grand-angle est obtenue en tournant la bague du Joystick {a‘

6.7.3.2 Configuration directe
Certains parameétres peuvent étre configurés par pression sur certaines touches ou par un code spécial

Phase du line lock (verrouillage de ligne): augmentation m diminution

Autoflip (rotation automatique): (<oc¢ ) () EEXD UKD validation, (o= ) N EEXD @R invalidation
Vitesse zoom: (oot ) IEI EEIDEER (1+4); zoom lent (X = 1), zoom rapide (X = 4)

Vitesse pan proportionnelle au zoom: (oot ) |EN) EENEER validée, (oo ) SENEENEED invalidée
Zoom numérique: (oot ) ) EEE RN invalidé, (<o )| I EEEER (2+8) validé 2x+8x

Vitesse du focus: (oot ) (I EENEER (1+4); mise au point lente (X = 1), mise au point rapide (X = 4)
Autofocus: w activation / désactivation (toggle)

Auto-iris (BB activation

6.7.4 Auto-pan

XD démarrage de I'auto-pan

(eno JEXTRY: arrét de auto-pan aprés avoir actionné le contact de fin de course.

(oot ) IE B : mémorisation de cette position comme premier contact fin de course.
(oo ) BB EEN: m¢morisation de cette position comme second fin de course.

(coos ] IEBNEEEER  '¢ mouvement s’effectue vers la droite.

(eoos | IEBNEEEER : '¢ mouvement s'effectue vers la gauche.

(eoos | IENEEEER (1-4): vitesse de I'auto-pan de lente (X = 1) a rapide (X = 4); ce réglage sera validé au
prochain démarrage de 'auto-pan.
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6.7.5 Preset (pré position), scan (balayage), home

nnn (1+128): mémorisation de la position actuelle comme préposition numéro X.
ENEIEIES (- 128): mouvement vers la préposition X mémorisée précédemment.
EBERES (- 128): effacement de la préposition X mémorisée précédemment.
(coo: J IENEESEESD (1-128): scan lent vers la position de préposition X

@ déplacement vers la position de Home

(oot | B BB EES S (1~ 128): sélection de la position de Home de 1 a 128.

6.7.6 Séquences et Cruise (patrouille )
Les séquences de la fonction patrol (patrouille) et la fonction “cruise” définies sur TOSM sont activées par des
codes spéciaux:

(o= J HE IR EES (1+4): démarrage de la séquence numéro X
(coos J HEEEEEN : ise en service de la fonction “cruise”.

6.7.7 Autres fonctions
Texte d'identification: (oot ) ({EN) R EER visivle. (o= ) EENEEREEN on visible
Titre: (oot ) S EN) U EER visible, (<o) SEN U EED non visible
o= ] I BB RN : <initialisation du dome.
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6.8 Tourelle Eneo

6.8.1 Matériel et documents de référence

Tourelle Eneo VPT-42/RS1.

Documents de protocole PC COMMAND-v3.0VT et VT-ASCII.

6.8.2 Connexion

6.8.2.1 Céable

6.8.2.2 Configuration tourelle

Blanc  RS485A

Jaune RS485B

Eneo VPT-42/RS1

RS485 RX+/
TTY 20 mA

RS485 RX-/
TTY 20 mA

Configurer correctement le numéro tourelle. Se reporter au manuel correspondant.

6.8.2.3 Configuration du pupitre

Durant la configuration du pupitre, le sous-menu !

défini comme suit:

6.8.3 Configuration tourelle

iz doit étre

La vitesse de transmission en bauds doit correspondre a
celle choisie pour la tourelle.

Tous les paramétres de configuration tourelle sont configurés au moyen de la pression d'une combinaison de

touches ou en insérant un code spécial.

Pour toutes les opérations de predeflnl’uon tourelle, le pupltre doit étre validé a la CONFIGURATION DE LA

TELEMETRIE (menu !

Un menu de configuration tourelle peut étre activé

Chaque
combinaison de touches spécifiques:

)
avec [(s= ) 2EY:

Les rubriques du menu de prédéfinition sont décrites ci-
dessous.

configuration peut étre rappelée avec la

m configuration de I'autopan

configuration patrouille standard

configuration patrouille ~ random
(=8| Home] configuration position de home

configuration vitesse prédéfinie.
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6.8.4 Autopan
MXD: activation de 'autopan

(e~ JEXTRY: interruption de I'autopan
(= )BT configuration de l'autopan avec entrée dans menu spécifique:

Sélectionner la vitesse et la pause autopan et insérer une
valeur dans les limites autorisées.

La vitesse varie de 1 (min.) a 255 (max.)

La durée est exprimée en minutes. La valeur 255 permet a
I'autopan de rester actif sans limites de temps.

\ Remarque: les positions de prédéfinition 63 et 64 représentent les limites de l'autopan.

6.8.5 Prédéfinition, balayage, home

ZEIES (1-64): mémorisation de la position actuelle comme position de prédéfinition numéro X
EIDEIESN (1-64): mouvement vers la position de prédéfinition X mémorisée précédemment

= )@= configuration de la prédéfinition avec entrée dans un menu spécifique:

Insérer une valeur dans l'espace prévu.

La vitesse varie de 1 (min.) & 255 (max.)

@ERE: mouvement vers la position de Home (position 1).

(Gs= JEIR: configuration du temps de stationnement avec entrée dans un menu spécifique:

Insérer une valeur dans I'espace prévu.

Le temps est exprimé en minutes.

6.8.6 Patrouille
La tourelle Eneo permet deux types de patrouilles: patrouille standard et patrouille random.

6.8.6.1 Patrouille Standard
@ début patrouille standard

(e~ JER: fin patrouille standard

(=)@ configuration de la patrouille standard avec entrée dans un menu spécifique:

Sélectionner les différentes rubriques et insérer les valeurs
dans l'espace prévu.

firy indique la série de positions
consécutives sur lesquelles effectuer la patrouille

= 1 vitesse du mouvement de 1 (min.) a 255 (max.)

: pause a l'atteinte d'une position
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6.8.6.2 Patrouille Random
(sh ) BE: début patrouille random
(envo ) (st ) B : fin patrouille random
: configuration de la patrouille random avec entrée dans un menu spécifique:

Sélectionner les différentes rubriques et insérer les valeurs
dans l'espace prévu.

i vitesse du mouvement de 1 (min.) a 255 (max.)

. . pause a l'atteinte d'une position

Pour chaque paramétre, insérer une valeur min. et une
valeur max.

6.8.7 Relais auxiliaires
G 23S (1+3): activation du relais
(=~ ] EEIEER (1+3): désactivation du relais

6.8.8 Limites de positionnement
(coos J HEREED : définit la limite droite dans le positionnement horizontal
(coos ) BENEEN: d<finit la limite gauche dans le positionnement horizontal
(coos J HEREED : définit a limite supérieure dans le positionnement vertical
(coos J HEREERD : définit la limite inférieure dans le positionnement vertical
(coos ) BEN I : v2lide les limites de positionnement
(o= JHEEEEN: invalide les limites de positionnement

6.8.9 Autres fonctions
Ceoos | IEEEED - BB s¢'cction de la courbe de vitesse. Si le mouvement de tourelle n'est pas régulier

(trop rapide et trop lent a réagir aux mouvements du manche a balai), il est conseillé de sélectionner les quatre
courbes de vitesse et de controler laquelle est la plus adaptée.

(coos J HEEEDD (=>>: ) BEB BN : active/désactive la fonction de rappel de la fonction de home.
(o= ] I BB EER N : ¢initialisation a distance du récepteur
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6.9 Dome Ernitec Saturn

6.9.1 Matériel et documents de référence

Dbéme Ernitec Saturn
ICU Installation Instruction, Manual No.3040-00014, Rev.980220

6.9.2 Connexion

6.9.2.1 Céable

Blanc RS485A Rx+
Jaune RS485B Rx- o

doit étre

6.9.2.2 Configuration du déme
Le numéro du déme doit étre correctement configuré. Se reporter au manuel correspondant
La vitesse de transmission peut étre sélectionnée: 1200, 2400 (par défaut), 4800, 9600, 19200 bauds

6.9.2.3 Configuration du pupitre
Pour programmer le pupitre, le sous-menu i

configuré comme suit:
La vitesse de transmission doit correspondre a celle du dome

6.9.3 Configuration
La configuration du dome est en grande partie réalisée au moyen du menu sur écran
Certains paramétres sont configurés par la pression de combinaison de touches ou par un code spécifique.
Pour toutes les opérations de conflguratlon du dbéme, le pup|tre doit étre validé a la CONFIGURATION DE LA
. ).

TELEMETRIE (menu |

MNVBDCJ01_0543
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6.9.3.1 Configuration OSM
Connecter directement le ddme au pupitre et un raccorder un moniteur a la sortie vidéo du déme.

début de la configuration du déme (correspond a la commande Preset 128 indiquée dans le manuel

du déme).
Le déme montre le menu sur I'écran; le pupitre indique sur I'afficheur le changement de mode:

23 fin de la configuration

ou (LY entrée dans les sous-menus et confirmation des valeurs; correspond a la touche Iris Open
A

Joystick @, touches [EN et [EIZP: deplacement du curseur dans les menus, modification des valeurs

D et @WL: correspondent aux touches Précédent et Suivant.

6.9.4 Auto-pan

XD démarrage de l'auto-pan.

(coos | IENEER IS (0-255): vitesse de l'auto-pan de O lente & 255 rapide (non disponible sur le modéle
Saturn)

(coos ) EEBNIEREEN: mémorisation de la premiére position de fin de course
(o= J HE IR BN m¢morisation de la seconde position de fin de course.

6.9.5 Preset (pré position), scan (balayage), patrol (patrouille) et home

@B démarrage de la séquence de patrol
GEXE: mouvement vers la position de Home correspondant & la position de preset 1
THEIEIES (- 128) mémorisation de la position actuelle comme position de preset numéro X

ENEIEIRES (1-128): mouvement vers la position de preset X mémorisée précédemment.

6.9.5.1 Configuration patrol (patrouille)
La configuration de la séquence de patrol s’effectue au moyen de codes spécifiques:

oo ] IFIEBEBEN : <ffacement de la séquence de patrol

Coos | I BB EESEER (1 128): introduction de la position de preset X dans la séquence de patrol

(oo | BB IEB B : montre la séquence de patrol

nnnn (1+128): élimination de la position de preset X de la séquence de patrol
Buun (0+255): assignation du temps de pause en secondes lorsque la position est atteinte

(dwell time).
Example de configuration et utilisation de la séquence de patrol:

(o= ] IFIEB BN . <ffacement de la séquence définie précédemment
(o= ] I BB BN . introduction en séquence de la position de preset 1
Ceoos | IEE BB IR . introduction en séquence de la position 5
(o= ] IFIEB I . introduction en séquence de la position 6
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(== ] EEIEBIEEREED . ¢limination de la position 5
(o= | HE BB IR . pause de 5 secondes entre une position et la suivante i, début de la séquence

de patrol.

6.9.6 Relais auxiliaires:
G EIER (1+8): activation du relais X
(=~ ) BEIEER (1-8): désactivation du relais X.

6.9.7 Objectifs:

EM: activation de 'autofucus

[BEER: activation de I'auto-iris.

6.9.8 Position de retour:
Programmation du ddéme pour une “position de retour automatique* aprés un délai d’inactivité déterminé.

() ENESERESN.
ol [EEESES composé comme suit:

les deux premiers chiffres indiquent la position de retour a considérer (seules les positions de 1 a 99 sont
acceptées; les positions de 100 a 128 ne peuvent étre sélectionnées)
le troisieme chiffre indique le temps de retour:

0: 10 secondes, 1: 20 secondes, 2: 30 secondes,
3: 40 secondes, 4: 1 minute, 5: 2 minutes,
6: 5 minutes, 7: 10 minutes, 8: 20 minutes,

9: 40 minutes

Par ex.[<oo: ) [EI) EEN BN rrogramme le déme pour un retour & la position 21 ((JEN)EERD) aprés 5 mn
) d'inactivité.
(o= ] IEIEB EEB D : |2 position de retour est invalidée.

6.9.9 Autres codes spécifiques

(o= | IEBNEE KD - tcxte montré/caché (toggle)

(oot | EE BN : activation/désactivation (toggle) de la compensation backlight (lumiére arriére)

(o= ] IE BB BN : remise a zéro mémoire interne du déme.

Page 85 MNVBDCJ01_0543



6.10 Dome Hitron Fastrax Il

6.10.1 Matériel et documentation de référence

Dome Fastrax Il HID2404SM11P
Fastrax Il (HID-2404) Protocol and Examples

6.10.2 Connexion

6.10.2.1 Cable

Blanc RS485A TX +
Jaune RS485B X -

6.10.2.2 Configuration du déme

Le numéro du déme doit étre correctement configuré.

Définition du protocole: FASTRAX II.

La vitesse de transmission en bauds peut étre sélectionnée en 2400 (défaut), 4800 et 9600.
Se reporter au manuel du déme.

6.10.2.3 Configuration du pupitre

Durant la configuration du pupitre, le sous-menu <
défini comme suit:

=, doit étre

La vitesse de transmission en bauds doit correspondre a
celle choisie pour le déme.

6.10.3 Configuration

La configuration du déme est en grande partie réalisée au moyen du Menu sur écran.
Pour toutes les opérations de predeflnltlon du déme, Ie pupitre doit étre validé a la CONFIGURATION DE LA
TELEMETRIE (menu ! i ).

6.10.3.1 Configuration OSM

Connecter directement le ddme au pupitre conformément au schéma indiqué, et connecter
un moniteur a la sortie vidéo du déme.

début de la configuration du déme.
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Le déme montre le menu sur écran; le pupitre affiche le changement de mode:

3 fin de la configuration.

La touche ESC prévue par les procédures de configuration du déme est remplacée par la touche @
Attention! A Ia fin de la configuration du déme, presserpour rétablir le fonctionnement normal du pupitre.
Manche a balai <é>: mouvement du curseur dans les menus.

(s#x¥7): remplace la touche CTRL.

EER: remplace la touche ESC.

LYWL correspond a la touche TOUR.

E3: correspond & la touche PATTERN.

@ correspond & la touche HOME.

QEM: correspond & la touche MENU.

a4 accepte et termine la modification d'un texte d'identification.

)

@ : changement textes d'identification.

Le mouvement de tourelle est fréquemment requis a l'intérieur des menus.

Dans ce cas, maintenir enfoncée et ne la relacher que lorsque le mouvement est terminé:
<é>: contréle Pan et Tilt.

“®": controle zoom.

(srer) D), (1) @@L : controle focus.

(srer) R, (s ) ERELS: controle iris.

Certains raccourcis pour la configuration du déme (par ex., I'entrée directe dans le menu PREPOSITION sur

pression de la touche ) ne sont pas validés si la méme fonction peut étre rappelée du menu principal.

6.10.4 Préposition, balayage, home

@n (1+240): mémorisation de la position actuelle comme position de préposition nr. X
(v JEREER (1+240): effacement de la position de préposition X

mn (1+240): mouvement vers la position de préposition X mémorisée précédemment
@ : mouvement vers la position Home

6.10.5 Balayage a utomatique, Patrouille et Modéle

Le déome dispose de 8 tracés de balayage automatique, 8 rondes et 4 modéles, configurés sur le Menu sur
écran.

XXV (1+8): démarrage balayage automatique X
B (1+8): démarrage ronde X

E3) (1+4): démarrage modeéle X
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6.11 Dome JVC TK-C675

6.11.1 Matériel et documents de référence

Déme JVC TK-C675

TK-C675 Programmer’s manual, version 1.00/Feb.1998

TK-C675/C675B Programmer’s manual (supplement), version 0.01/Dec.1998

JVC CCTV Serial Communication Protocol, Basic Protocol Reference, version 2, Jan.1998

6.11.2 Connexion

6.11.2.1 Cable

Jaune RS485B Rx -

N

6.11.2.2 Configuration du déme

Le numéro du déme doit étre correctement configuré. Se reporter au manuel correspondant.
Le protocole doit étre défini comme suit: Multidrop/Simplex.

6.11.2.3 Configuration du pupitre

Pour configurer le pupitre, le sous-menu i
comme suit:

doit étre fait

La vitesse de transmission est fixe (9600 baud).

6.11.3 Confiquration

La configuration du ddome est en grande partie réalisée au moyen du menu sur écran.

Certains paramétres sont configurés par la pression de combinaison de touches ou en par un code spécial.
Pour toutes les opérations de configuration du déme, le pupitre doit étre validé a la CONFIGURATION DE LA
TELEMETRIE (menu ! oo R T ).

6.11.3.1 Configuration OSM
Connecter directement le ddme au pupitre et raccorder un moniteur a la sortie vidéo du déme.

début de la programmation du déme.
Le déme affiche le menu sur I'écran; le pupitre indique sur I'afficheur le changement de mode:

23 fin de la configuration

correspond & la touche Set indiquée dans le manuel du déme, pour I'entrée dans les sous-menus
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QM permet de sortir des sous-menus

A
Joystick <’>: déplacement du curseur dans les menus et mouvement du déme
Commandes spécifiques valides dans certains sous-menus, comme indiqué dans le manuel du déme:

Joystick ’/6\‘: Zoom Télé-objectif et Zoom Grand-angle
D et @@L : focus rapproché et focus a distance

@ touche Home

THEBEIELR (1+63): correspond aux touches Pos1-Pos63, si une position est prévue; [ annule
l'introduction.

6.11.4 Auto-pan

XD démarrage de l'auto-pan

(=0 JEXTRY: interruption de I'autopan; si la fonction autopan est active, le déme ne répond plus aux nouvelles
commandes jusqu’a interruption de cette derniére

(oo )l : mémorisation de la premiére fin de course

(oo )N : position du premier fin de course

(oo ) M : mémorisation de la seconde fin de course

(coos ) D position du second fin de course.

6.11.5 Preset (pré position), home, scan (balayage)

TZIEBES (1:63): mémorisation de la position actuelle comme position de preset X
(= )RS ES (1:-63): annulation du preset numéro X mémorisée précédemment
(ene ) o= J@IR : efface toutes les positions de preset et de home mémorisés précédemment
@ : mouvement vers la position de Home

(= JEI: mémorisation de la position sélectionnée comme position de Home

(eno JEINE - effacement de la position de Home mémorisée précédemment
EDEIESN (1-63): mouvement vers la position de preset X.
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6.11.6 Patrol (patrouille)
Les trois séquences de patrol sont définies durant la configuration OSM.

(coos ) HENEER (1-+3): sélection et lancement de la séquence de patrol sans pression sur la touche R
Attention ! Si la fonction patrol est en fonctionnement, toutes les commandes sont désactivées jusqu’a son arrét

avec [(envo )RR

(coos ) HERDEER (1-3): sélection d’une séquence patrol sélectionnée; presser la touche pour activer la
séquence choisie.

B démarrage de la séquence de patrol sélectionnée.
Attention! Si la fonction patrol est en fonctionnement toutes les commandes sont désactivées jusqu’a son arrét

(eno JN: interruption du patrol.

6.11.7 Autres commandes et codes spécifiques

rotation horizontale a 180 degrés (autoflip) (rotation automatique)

Validation de I'autoflip: [coce ) [l validation; (cooe) [ invalidation

Informations sur écran: [coot ][] informations caméra, [coot)[JENJEEN informations de service,
(oo} EN@ERW aucune information sur écran

“Titre zone”: (oot ) (@) montré, (cooe ) R caché

“Mode affichage événement”: (coot ) ([ EERD validé, (coc: ) (EN)EER invalidé

EM: activation autofocus.

Page 90 MNVBDCJ01_0543



6.12 Dome JVC TK-C676

Les commandes pour le modéle TK-C675 et celles pour le TK-C676 sont en peu différents: il est reccommande
de choisir la version appropriée dans le menu: / £ s ] F
Toutes les fonctions mises en ceuvre pour le modéle TK-C675 fonctlonnent aussi pour le modele TK-C676.

6.12.1 Matériel et documents de référence

Dome JVC TK-C676

TK-C675 Programmer’s manual, version 1.00/Feb.1998

TK-C675/C675B Programmer’s manual (supplement), version 0.01/Dec.1998

TK-C676 Command guide, version 1.00/April 2002

JVC CCTV Serial Communication Protocol, Basic Protocol Reference, version 2, Jan.1998

6.12.2 Connexion hardware du déome
Comme pour le modele TK-C675.

6.12.3 Programmation du déme
Protocole Multidrop, Simplex

6.12.4 Configuration
Voir le modele TK-C675.

6.12.5 Fonctions ajoutées par rapport au modéle TK-C675

6.12.5.1 Autopan
nn: vitesse autopan normale
(coo: ) IEBEEN: vitesse autopan haute
uu: vitesse autopan basse

6.12.6 Preset, home, scan
Les posiitions du preset (présélection) sont 99.

6.12.7 Contacts auxiliaires

(= )XY (1+3): fermeture du contact auxiliaire 1+3

(=no JIEXEY (1+3): ouverture du contact auxiliaire 1+3
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6.12.8 Autres fonctions

6.12.8.1 Modalité Black & White
(coos ) SER KD désactive
3] s | + EEEIE
(coo: ] HEEED : 2utomatique
(eoos ) G EER (1+4): commuté par le signal d’alarme 1..4

6.12.9 Zoom e focus
(oo | IEABEESD (1+4): vitesse du zoom (1 lente .. 4 vite)
(coos J HENEER (1+4): vitesse du focus (1 lente .. 4 vite)
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6.13 Dome Kalatel CyberDome / CyberScout

6.13.1 Matériel et documents de référence

Dome Kalatel CyberDome et CyberScout installation and operation manual.
Reference manual ASCII protocol 1038010A. Janvier 2003.

6.13.2 Connexion

6.13.2.1 Cable

f—
(SyaEne
Blanc RS485A Rx + o

Jaune RS485B Rx -

6.13.2.2 Configuration du pupitre

Durant la configuration du pupitre, le sous-menu ¢
défini comme suit :

i doit étre

Trois valeurs de vitesse de transmission en bauds sont
possibles : de 2400 a 9 600, contrbler la cohérence avec celle
du déme.

Se reporter au manuel du déme pour vérifier que ce dernier est placé en mode communication avec protocole
ASCII.

6.13.2.3 Sélection du déme
Le n° du déme doit étre configuré correctement (il devra ensuite étre rappelé au moyen des commandes

CDEBERCIR cu pupitre).

6.13.3 Configuration

La configuration du dome est essentiellement réalisée au moyen du menu sur écran.

Certains paramétres peuvent étre configurés sur pression d'une combinaison de touches ou avec l'introduction
d'un code spécifique.
Pour toutes les opérations de setup du déme
TELEMETRIE (menu ! S

le pupitre doit étre validé a la CONFIGURATION DE LA
: 1. )

6.13.3.1 Configuration OSM
Connecter directement le ddme au pupitre et un moniteur a la sortie vidéo du déme.

début de la configuration du déme.
Le déme affiche le menu sur I'écran ; le pupitre affiche sur I'écran le changement de mode :
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Presser les boutons nécessaires sur le menu sur écran pour activer les différentes fonctions. On trouvera ci-
dessous le tableau des correspondances entre les fonctions disponibles sur le menu et les boutons de la DCJ :

Les touches numériques activent les différentes rubriques du menu sur écran.

A
Manche a balai <’> . sélection des rubriques menu.
En cas de nécessité d'utiliser la télémétrie (mouvement du déme) a lintérieur du menu sur écran, utiliser le

manche a balai en maintenant enfoncé le bouton

BX) correspond a la commande <SEQ> du menu sur écran.

E8 correspond & la commande <1%> du menu sur écran. Dans de nombreux cas, renvoie a la page écran
initiale du menu.

23 correspond a la commande <ALARM> du menu sur écran.
correspond a la commande <SET> du menu sur écran.
EE correspond a la commande <CLR> du menu sur écran.

23 fin de la configuration.

Se reporter au manuel du déme pour toute information supplémentaire.

6.13.4 Utilisation du dome

Manche a balai :

A
<’> : positionnement du déme

¥ \
@ : zoom in et zoom out.

iaegs et {3 : iris close et iris open.
B et @MY : focus near et focus far.
[ Focus| : autofocus.

[ F1 | : actionnement de la fonction “Stabiliser”.

[ F2 | : passage du mode “jour” au mode “nuit’, et viceversa.

6.13.5 Autopan

XY : démarrage de 'autopan.

Le déplacement du manche a balai permet de passer a la gestion manuelle du déme.
Se reporter au manuel du déme pour toute information supplémentaire.

6.13.6 Preset, scan

EHEBEIELE (1+63) : mémorisation de la position actuelle comme position de preset numéro XX.

EZDEIEIELE) (1+63) : mouvement vers la position de preset XX.
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6.13.7 Patrouille
Les quatre séquences de patrouille sont définies durant la configuration OSM.

Les touches et B3 (1-4) activent la séquence correspondante si cette derniére a été configurée par

'OSM.

Le mouvement du manche a balai permet de passer a la gestion manuelle du déme.
Se reporter au manuel du ddéme pour toute information supplémentaire.
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6.14 Dome Panasonic

6.14.1 Matériel et documents de référence

Dome Panasonic WV-CS600 et Panasonic WV-CS850
Protocol Information WV-CS850 ver 2.2, Nov.28, 2001
Protocol Information WV-CSR600, WV-CSR400, WV-BSR300 ver 5.3, Nov.27, 1997

6.14.2 Remargue importante concernant les protocoles

Les protocoles Panasonic permettent de contréler une gamme de démes aux caractéristiques différentes.

Les commandes décrites ci aprés sont compatibles avec le WV-CS600, le WV-CS850 ou les deux (pour
certaines fonctions ) lorsque cela a été possible, cette distinction est indiquée aux chapitres suivants. Se
reporter au manuel du déme pour la liste des fonctions disponibles.

6.14.3 Connexion

6.14.3.1 Cable

Panasonic WV-CS600
Panasonic WV-CS850

Blanc RS485A jaune SRS
Jaune  RS485B vert i

6.14.3.2 Configuration du déme

7 \ Attention! Méme si les deux protocoles de contréle des ddmes Panasonic (Panas600 et Panas850) sont
relatlvement compatibles, il est conseillé de choisir le plus adéquat pour un contrdle optimal des démes.
Définir:
“Protocole conventionnel”, LOCAL (non A DISTANCE)
« 8 bits de données, aucune parité, 1 bit de stop, Full Duplex
o Délai d'attente = 0
Le numéro du déme doit étre correctement configuré. Se reporter au manuel correspondant.
La vitesse de transmission peut étre sélectionnée a: 2400, 4800, 9600, 19200 (par défaut) bauds.

6.14.3.3 Configuration du pupitre

Pour programmer le pupitre, le sous-menu
comme suit:

iz, doit étre défini

Doéme Panasonic 600

La vitesse de transmission en bauds doit correspondre a celle
choisie pour le dome.

Doéme Panasonic 850

La vitesse de transmission en bauds doit correspondre a celle
choisie pour le dome.
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6.14.4 Programmation
La programmation du déme est en grande partie réalisée par menu sur écran.
Certains parameétres peuvent étre configurés par la pression de combinaison de touches ou avec un code
spécial.
Pour toutes les opérations de confl uration du dome le pu |tre d0|t étre val|de a la CONFIGURATION DE LA
TELEMETRIE (menu ! . .

6.14.4.1 Configuration OSM
Connecter le ddme au pupitre suivant le schéma, et raccorder un moniteur a la sortie vidéo du déme.

début de la configuration du déme.
Le déme montre le menu sur I'écran; le pupitre indique sur I'afficheur le changement de mode:

23 fin de la configuration

A
Joystick <Q>: mouvement dans les menus

EIE: “set”
EER: “esc’

QEM: entrée dans le menu
2R remise a létat initial

ey
Focus (I / &%, Zoom “@" si prévu.

6.14.5 Auto-pan

Les modifications de la configuration auto-pan ne sont validées qu'au redémarrage de cette fonction.

XD (équivalent a (oo ) {EIJ RN ): activation de 'auto-pan

Attention! la fonction auto-pan se comporte différemment en fonction de la configuration sur le menu
de “auto-pan key”

(=~ ) XD (ou (oo ) IR EED): interruption de 'auto-pan

Auto mode: (oot ) (IEED EERD of, (oo ) SEADEER sea on. (oo ) MEAEERD sort on
(coos ) SRR : mode continu

(coo: ) BRI EERD : mode continu off

6.14.6 Fonctions A uto-pan pour le modéle WV-CS850
Vitesse de I'auto-pan: (oot ) ({CH) MEA augmentation, (coo: ) EIEER diminution

(coos ] B EEND: mémorisation de la position sélectionnée comme premier fin de course

(coos ) BEEB DD : mémorisation de la position sélectionnée comme second fin de course

(coos ) BEABEE : inversion de la direction de I'auto-pan
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6.14.7 Limitation du mouvement pour le modéle WV-CS850
(o= ] I BB BN : activation des limites
s I B RN désactivation des limites

6.14.8 Preset (pré position), scan (balayage), home

EZEIES (1-64): mémorisation de la position sélectionnée comme position de preset numéro X

ENEIES v (= )IEBES) rouvement vers la positon de preset X (1+64) mémorisée

précédemment

L (ou (oo ] HEEEEND): mouvement vers la position de Home

6.14.9 Configuration Patrol (patrouille) pour le modéle WV-CS850

6.14.9.1 Patrol (modéle)
(ou (oo ) IEEEEEERD ): d¢marrage patrol
(ou (oo ] HEE @RI ): interruption patrol.
(ou (oot ) BN R EERD ): mémorisation modéle
: fin mémorisation modéle

6.14.10 Confiqurati on Patrol (patrouille) pour modéle WV-CS600

6.14.10.1 Patrol (séque nce Auto)
(ou (oo ) HEADEER): s¢aquence automatique activée
(ou (oot ) HEADEERD): s¢auence automatique désactivée

6.14.11 Configuration shutter (obturateur) et sensibilité électronique

6.14.11.1 Shutter
@3] + [ 7 [ 1+ BENOIE
E23] 1 [ 7 [ 2 BCEREiv
(s ) EEEEBEEN: augmenter
3] + [ 7 | + BeHuliey

6.14.11.2 Sensibilité éle ctronique manuelle
3] + [ 7 | 7 BENOEE
(s | IFEEBEED - césactivée
3] 1+ [ 7 | o BENENE,
(s | EEEER D : diminuer
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6.14.11.3 Sensibilité éle ctronique automatique
3] 1+ [ s [ 1 BENOEES
(o= | IFEEDEED - césactivée
3] + [ s [ = BENRENE,
(s | IEEER I diminuer

6.14.12 Autoflip (Rotation automatique)
2D (ou (o= | IFIERER ): 2utoflip
(ou (oo ) HEEBEEDD ): validation de I'autoflip numérique
(ou (oo | NEABEEND): invalidation de I'autoflip numérique

6.14.13 Optique et flip (rotation)
2 (ou (coo: J HENEER): activation de 'autofocus
Arrét de 'autofocus: (oot ) ([EJ) D activé, (oo ) IENEERD désactive
Auto-iris: (Rt activation, (e )Y désactivation
(Co=r J iR ou (== JIRELS: remise a I'état initial de I'iris de la caméra
Super-D: (oot ) (EN) EER activé, (oo ) IE @R désactivé
BW: (oot ) HEIDEEDD activé, (coo: ) IEN RN oésactivé, (oo ) (ENEER automatique
IeloHET| : | 7 | 5 ESICHEES| 1 | 7 | o JEERENIE
Sync. lock de ligne: (oot ) (IEE) EEN @R incrément, (oot ) I EEN RN décrément
ALC: (== | IFIEB KB ED -ctiv¢
SEAEIS| 1 [ o [ o [ 1 BV
AWC: [ | I IEB KD ED -ctiv¢
ATW: (o= | IEIED IER EED activ¢

6.14.14 Relais (uniguement modéle WV-CS850)
G IR (1+2): activation du relais numéro X
(e~ ] XEI BB (1-2): désactivation du relais numéro X
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6.14.15 Autres fonctions (uniguement modéle WV-CS850)
Zoom électronique: (oot ) IEIEERD activé, (oot ) IEIEEND désactivé
Vitesse pan / tilt proportionnelle au facteur de zoom: (oot ) ([EJJEERR validée, (oo ) (EN)EER invalidée
Caméra 1D: (oot ) [ENEERD validée, (coo: ) IR invalidée
Titre de zone: (oot ) [{EN) @R type Nord/Sud/Est/Ouest, (coot ) IEN) MR type défini par I'usager,
B3] o | 7 EESENIE
Nettoyage: (oot ) (EN) EENEERD activé, (o= | I EE RN J¢sactive
Détection mouvement: (oot ) (EN) B IEREER =ctivé. (o | IE IR EREER ¢sactivé
Zone privée: (oot | IEI IEIED I activée, oo ) IF IR KB ER d<sactivée
Régénération: (oot ) (E ) IE EED EED
Remise a I'¢tat initial: [<oo: ) (EJ) IE EED EED
Remise a I'état initial intégral: (oot ) (I IR IEDEED
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6.15 Dome Pelco

6.15.1 Matériel et documents de référence

Dome Spectra Il 3.31
Pelco Protocol Manual, “D” Protocol, March 2, 1999

6.15.2 Connexion

6.15.2.1 Cable

!
|
|

Blanc RS485A RX+
Jaune RS485B RX-

=
g

6.15.2.2 Configuration du déme

Le numéro du déme doit étre correctement configuré. Se reporter au manuel correspondant.
Le déme doit étre configuré pour utiliser le protocole de type “D”.

6.15.2.3 Configuration du pupitre

Pour configurer le pupitre, le sous-menu i
suivant:

= doit étre défini

La vitesse de transmission est fixe (2400 bauds).

6.15.3 Configuration

Le déme peut étre configuré en appuyant sur une combinaison de touches ou en introduisant un code.
Pour toutes les opérations de conﬂguratlon du déme le pupltre doit étre validé a la CONFIGURATION DE LA
TELEMETRIE (menu ! s ).

6.15.4 Preset (pré position), scan (balayage), home

EEEIES (1:32): mémorisation de la position sélectionnée comme position de preset numéro X
(o )T ESES (1:32): annulation de la position de preset X mémorisée précédemment.
EIDEIEN (1:32): mouvement vers la position X mémorisée précédemment

m: mouvement vers la position de Home, correspondant a la position de preset 1

(coos JlEIP: mouvement vers la position de pan 0
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6.15.5 Pattern ( patrouille)

@B démarrage pattern

(= J B début configuration pattern
(Ceno JBERD: fin configuration pattern

6.15.6 Zone
nn: démarrage scan de la zone
nn: interruption scan de la zone
nuu (1+8): mémorisation début de la zone numéro X
nnn (1+8): mémorisation fin de la zone numéro X

6.15.7 Optique

6.15.7.1 Autofous
@2 (ou (oo ) HIENEED): activation automatique de I'autofocus
nn: activation de I'autofocus
(oo ) EN RN : désactivation de Pautofocus

6.15.7.2 Auto-iris
228 (ou (oo | HEEEEN): activation de I'auto-iris automatique
(oo ) HERIED : activation de I'auto-iris
nn: désactivation de I’ auto-iris

6.15.7.3 Controle auto matique du gain

(o= ) IEIEEDD : AGC activé
(coos ] B EEN: AGC désactivé
(oo ) B EEN : AGC automatique

6.15.8 Relais et alarmes
G I S (1+8): activation du relais numéro X
(= ) I B (1-8): désactivation du relais numéro X
(oo ) ER (1+8): reconnaissance de I'alarme numéro X
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6.15.9 Autres fonctions

m: autoflip (rotation automatique)

(oo ) ENEEDD: nettoyage écran

Ceoos ] BB EEN : rcmise a I'état initial, a distance, de la caméra (panttilt)

(o= ] I BB EEB N : remise a I'état initial, & distance, de la caméra (valeurs par défaut)
Balance de blanc: (oot ) {ER) MR activation, (coc: ) IEN)EER désactivation

Compensation backlight (lumiére arriere): (coce ) (| EER activation, (<o) EED R désactivation
(coos ) HEEEED: validation du “device phase delay mode”

(coos ) HENEES (0+3): configuration de la vitesse du zoom

(coos ) BB EER EER (0-3): configuration de la vitesse du focus

oo | IEIEBEBED: Vitesse shutter *

(o= ] IF IR BN : nivcau lock de ligne *

oo ] IFIEB B ENR : <o'age balance blanc R-B *

(s | I IEB R EED: <o'age balance blanc M-G *

EXB] : [ o ]| o | « HGELY

= | IEIEEBERER: ivcau auto-iris *

(s IEIEB BN : auto-iris peak *

*) apres l'introduction du code est demandée l'introduction d’une valeur de 0 a 40000. La signification de cette
valeur est décrite dans le manuel d’utilisation du déme.

6.15.10 Courbe de vitesse

Les domes et les récepteurs que acceptent le protocole Pelco D peuvent répondre d’'une fagon différent aux
commandes Pan et Tilt, avec de mouvements non suffisamment fluides ou une vitesse trop élevée en cas de
ZOOm POUSSE au maximum.

Pour permettre une meilleure utilisation de ces domes il est conseillé d’essayer les quatre courbes de vitesse
disponibles, en choisissant celle qui permet une meilleure réponse.

(oo ) MEM RN : premiére courbe de vitesse
nn: deuxiéme courbe de vitesse
nn: troisiéme courbe de vitesse
(coos ) MBI : quatrieme courbe de vitesse

Page 103 MNVBDCJ01_0543



6.16 DoOme Samsungq

6.16.1 Matériel et documents de référence

D6éme Samsung SCC-641
Dome Samsung SCC-643P
Samsung Protocol

6.16.2 Connexion

6.16.2.1 Cable

SCC-641
Blanc RS485A Txd + @\
Jaune  RS485B Txd- |
SCC-643
Blanc RS485A Rxd + e
Jaune RS485B Rxd —

6.16.2.2 Configuration du déme

Le numéro du déme doit étre correctement configuré. Se reporter au manuel correspondant.

La vitesse de transmission peut étre sélectionnée: 4800, 9600 (par défaut), 19200, 38400 baud.

Pour la Dome SCC-643 configurer la modalité FULL DUPLEX. Selon les exigences de l'installation on peut
configurer la modalité HALF DUPLEX: dans ce cas la connexion est identique de la Dome SCC-641, sur les
plles Txd+ et Txd-.

6.16.2.3 Configuration du pupitre

Pour configurer le pupitre, le sous-menu
suivant:

doit étre défini

La vitesse de transmission doit correspondre a celle du
déme.

6.16.3 Confiquration

La configuration du dbme est en grande partie réalisée par menu sur écran.

Certains parameétres peuvent étre configurés par la pression de combinaison de touches ou par un code.

Pour toutes les opérations de conflguratlon du déme, Ie pupitre doit étre validé a la CONFIGURATION DE LA
TELEMETRIE (menu ! i . 5 ).
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6.16.3.1 Configuration OSM

Connecter directement le ddme au pupitre et raccorder un moniteur a la sortie vidéo du déme.
Le pupitre DCJ entre en mode spécifique durant la configuration du déme.

début de la configuration du déme.
Le déme montre le menu sur I'écran; le pupitre indique sur I'afficheur le changement de mode:

23 fin de la configuration

A
Joystick <’>: mouvement dans les menus

Zoom "@", Focus L) / B, Iris () / IReXS si prévu
EIE): entrée dans les sous-menus

BB touche 5 si nécessaire, suivant l'indication dans le manuel du déme

6.16.4 Auto-pan

XD démarrage de l'auto-pan
(eno )Y interruption de 'auto-pan

6.16.5 Preset (pré position), scan (balayage), home, patrol (patrouille)

\ Attention! Les indications ‘Scan’ et ‘Patrol’ figurant dans le manuel du déme n'ont pas exactement la
méme signification que dans ce manuel: pour des raisons pratiques, les fonctions assument une signification
‘standard’ et non celle proposée dans le manuel du déome.

« ‘preset’ (associé & la touche (I234) indique I'action de mémoriser la position choisie

« ‘scan’ (associ¢ a la touche [B23)) indique le mouvement de tourelle vers une position mémorisée
précédemment; ( dans le manuel du déme cette fonction est nommée preset )
. ‘patrol’ (associ¢ a la touche [30) indique une série de ‘scan’, ol les positions mémorisées précédemment

sont montrés en séquence les uns aprés les autres; (dans le manuel du ddome, cette fonction est nommée
‘scan’)

« La mémorisation des positions de preset est différent par rapport au modéle du déome:

e« SCC-641P: seulement par On Screen Menu

e« SCC-643P: par On Screen Menu ou par le clavier avec les commandes directs

ENEIEIESN (0-127): mouvement vers la position de preset X mémorisée précédemment
THEBEIES (0-127): mémorisation de la position de preset X (seulement pour le modéle SCC-643P)
m: mouvement vers la position de Home, correspondant a la position de preset 1

B démarrage patrol
(oo JBERY: interruption patrol
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6.16.6 Pattern (patrouille)
Les 3 pattern sont définis durant la programmation OSM.

23 démarrage pattern numéro 1

(=~ )Y fin pattern numéro 1
23 démarrage pattern numéro 2

(=~ )Y fin pattern numéro 2
BER démarrage pattern numéro 3

(=vo JEED fin pattern numéro 3

6.16.7 Autres fonctions

@M: activation de 'autofocus

EES (1+4): activation / désactivation (toggle) du relais X.
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6.17 Dome Santec

6.17.1 Connexion

6.17.1.1 Cable

Blanc RS485A TX +
Jaune RS485B X -

6.17.1.2 Configuration du déme

Le numéro et le protocole du ddome doivent étre correctement configurés.
La vitesse de transmission en bauds peut étre sélectionnée en 2400 (défaut), 4800 et 9600.
Se reporter au manuel du déme.

6.17.1.3 Configuration du pupitre

Durant la configuration du pupitre, le sous-menu -
défini comme suit:

La vitesse de transmission en bauds doit correspondre a
celle choisie pour le déme.

6.17.2 Configuration

La configuration du déme est en grande partie réalisée au moyen du Menu sur écran.

Pour toutes les opérations de predeéfinition du dome, le pupitre doit étre validé a la CONFIGURATION DE LA
TELEMETRIE (menu - ).

6.17.2.1 Configuration OSM

Connecter directement le ddme au pupitre conformément au schéma indiqué, et connecter un moniteur a la
sortie vidéo du déme.

début de la configuration du déme.
Le déme montre le menu sur écran; le pupitre affiche le changement de mode:

23 fin de la configuration.

La touche ESC prévue par les procédures de configuration du ddéme est remplacée par la touche .
Attention! A la fin de la configuration du déme, presser pour rétablir le fonctionnement normal du pupitre.
Manche & balai <é>: mouvement du curseur dans les menus.

(s#x¥7): remplace la touche CTRL.
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: remplace la touche ESC.
: correspond a la touche TOUR.
: correspond a la touche PATTERN.

: correspond a la touche HOME.

o
>
=1
-
o
e

: correspond a la touche MENU.

m
=2
=5
m
A

: accepte et termine la modification d'un texte d'identification.

)

@ : changement textes d'identification.
Le mouvement de tourelle est fréquemment requis a l'intérieur des menus.

Dans ce cas, maintenir enfoncée et ne la relacher que lorsque le mouvement est terminé:
<é>: contrdle Pan et Tilt.

“®": controle zoom.

(sre7) D), (1) @L3 : controle focus.

(srer) R, (s ) ERELS: controle iris.

Certains raccourcis pour la configuration du déme (par ex., I'entrée directe dans le menu PREPOSITION sur

pression de la touche I233) ne sont pas validés si la méme fonction peut étre rappelée du menu principal.

6.17.3 Préposition, balayage, home

n (1+240): mémorisation de la position actuelle comme position de préposition nr. X
(v SR EER (1+240): effacement de la position de préposition X

mn (1+240): mouvement vers la position de préposition X mémorisée précédemment
@ : mouvement vers la position Home

6.17.4 Balayage automatique, Patrouille et Modéle

Le déme dispose de 8 tracés de balayage automatique, 8 rondes et 4 modéles, configurés sur le Menu sur
écran.

XV (1+8): démarrage balayage automatique X
B (1+8): démarrage ronde X

23 (1+4): démarrage modéle X
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6.18 Dome Sensormatic / American Dynamics

6.18.1 Matériel et documents de référence

Dbéme Sensormatic DeltaDome Il
Rs-422/RS-485 Communication Protocols, 8000-2694-01, Rev.A

6.18.2 Connexion

6.18.2.1 Cable

Blanc RS485A RX +
Jaune RS485B RX -

-

6.18.2.2 Configuration du déme
Le numéro du déme doit étre correctement configuré. Se reporter au manuel correspondant.

6.18.2.3 Configuration du pupitre

Durant la configuration du pupitre, le sous-menu
défini comme suit:

doit étre

La vitesse de transmission en bauds est fixe (4800 bauds).

6.18.3 Configuration

La configuration du déme est en grande partie réalisée sur menu écran (OSM).

Certains paramétres sont configurés en agissant sur une combinaison de touches ou avec code spécifique.
Pour toutes les opérati [ ion du dé pitre doit & idé a la CONFIGURATION DE LA
TELEMETRIE (menu | L RN .).

6.18.3.1 Configuration OSM
Connecter le ddme au pupitre selon le schéma indiqué, et connecter un moniteur a la sortie vidéo du déme.

début de la configuration du déme.
Le déme montre le menu sur I'écran; le pupitre indique sur I'afficheur le changement de mode:

23 fin de la configuration

A
Joystick <9>: mouvement du curseur dans les menus

ou MY / @ sélection d'un sous-menu
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X3 ou @ augmentation d’une valeur; curseur & droite dans la définition des textes

ou "@ diminution d’une valeur; curseur & gauche dans la définition des textes

6.18.4 Preset (pré position), scan (balayage), home

I ES (1+7): mémorisation de la position actuelle comme position de preset numéro X
DS (1-7): déplacement vers la position X mémorisée précédemment

@ mouvement vers la position de Home, correspondant a la position de preset 1

6.18.5 Modéle et “apple peel” ( patrouille )
B3 23 EE) démarrage modéle 1, 2, 3 (mode “répéter”)
GCJIER. GJIED. G JEER démarrage modéles 1, 2, 3

le pupitre affiche la page-écran de définition modéle:

déplacer le Joystick <é> et presser les touches contréle zoom et focus pour la définition du modéle; une fois la
définition terminée, appuyerm pour mémoriser.

C~JIES. C~)EED. (=~ JEER ffacement modéle 1, 2, 3.

(5o ) liZY démarrage “apple peel”

6.18.6 Relais
Les quatre relais sont contrdlés individuellement par un code. le code indique les relais devant étre activés ;
ceux non indiqués dans le code sont considérés comme désactivés. L'ordre dans lequel les numéros des relais
sont introduits dans le code est sans importance.

Par ex.:

(eoos | HEEDEERD (ou (o= JHENEERD) active les relais 1 et 3; les relais 2 et 4 sont désactivés
o= ] IFEER N o o | IEDIEBED . (- ) IEBEBEN . <ic) active les relais 1, 3 et 4; le relais 2

est désactivé

(coos JHER désactivation de tous les relais
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6.18.7 Autres fonctions

R autoflip (rotation automatique)

@ autofocus
Coos | I BB EER D cise a I'état initial & distance du déme

6.18.7.1 Retard VPhase
(shr) XY 'augmentation du retard VPhase est continue jusqu’au relachement de la touche (LY

la diminution du retard VPhase; est continue jusqu’au relachement de la touche (3EL8
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6.19 Dome Star

6.19.1 Matériel et documents de référence

DOme Star SMD
MD200 Series Control Command Reference, rev.2.02, September 1, 1999

6.19.2 Connexion

6.19.2.1 Cable

\@

7

\
&
Blanc RS485A Data +
Jaune RS485B Data -

6.19.2.2 Configuration du déme
Le numéro du déme doit étre correctement configuré. Se reporter au manuel du déme.

6.19.2.3 Configuration du pupitre

Durant la configuration du pupitre, le sous-menu
défini comme suit:

-, doit étre

La vitesse de transmission en bauds est fixe (9600 bauds).

6.19.3 Preset (pré position), scan (balayage), home

TZEBES (0-63): mémorisation de la position actuelle comme position de preset numéro X

(= )RS ES (0-63): annulation de la position de preset numéro X

EZNESES (0:63): mouvement vers la position de preset numéro X mémorisée précédemment

@ : mouvement vers la position de Home, correspondant a la position de preset 1.

6.19.4 Autopan, p atrol (patrouille), tour ( ronde )

Dans les ddmes Star, les fonctions Autopan et Patrol sont respectivement appelées Swing et Groupe. En outre,
I'autopan peut étre de type horizontal (Pan Swing) ou vertical (Tilt Swing).

Le swing est un mouvement a l'intérieur des limites horizontales ou verticales de deux positions définies de
preset.

Le groupe est un mouvement continu entre une série de positions de preset.

Le tour permet d'unir différents groupes en une séquence unique de positions.
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6.19.4.1 Swing

XY Démarrage du swing
A la pression de la touche est demandé le type de swing devant étre démarré, Pan ou Tilt:

Sélectionner au moyen du Joystick «@»> et confirmer avec ERES (=v J(XIN) Désactivation du swing
Configuration du swing

A la pression des touches est demandé le type de swing devant étre démarré, Pan ou Tilt:

Sélectionner au moyen du Joystick «@»> et confirmer avec

ENTERR

Sélectionner les différentes options au moyen du Joystick

A
t confirmer avec [dd.
@ et confirmer avec )

Introduire les numéros des positions de preset choisies
comme limites du swing.

Introduire le temps de pause lorsque la position est
atteinte.

Introduire la vitesse de swing, de 1 (lente) a 64 (rapide).

6.19.4.2 Groupes

démarrage d’'une séquence de groupe.
A la pression de la touche est demandé le mode d’activation:

Introduire le numéro du groupe (de 0 a 5).

Sélectionner au moyen du Joystick «@»> si les positions

doivent étre demandées selon I'ordre de configuration ou en
séquence casuelle et confirmer.

interruption d’une séquence de groupe.
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y \ Attention! Tant que la fonction Groupe n’est pas désactivée, le déme ne répond pas aux
commandes du pupitre.

configuration des séquences de groupe.
Suite a la pression de la touche, le numéro du groupe devant étre modifié est demandé:

Introduire le numéro du groupe devant étre modifié (de 0 a 5)

Sélectionner au moyen du Joystick pour modifier ou éliminer le

groupe. Confirmer avec i3

Lors de I'entrée dans ce menu, le groupe a été effacé. Choisir
plusieurs fois la ligne “Add position” pour redéfinir la séquence de
positions du groupe. Lorsque la séquence est compléte,
sélectionner “Sauve et sort”

Introduire la position désirée, la vitesse de scan et la pause en
secondes une fois la position atteinte. Pour “Vitesse” et “Pause”
sont proposées des valeurs par défaut pouvant étre modifiées.

6.19.4.3 Tour
Un tour, défini comme I'assemblage d’une série de groupes, est disponible. Consulter le manuel du déme pour
tout détail supplémentaire.

23 début tour
(=~ )Y fin tour
(== JIES configuration tour

Sur pression de la touche est demandé le type de modification devant étre apportée au tour:

Sélectionner au moyen du Joystick pour modifier ou

supprimer le tour. Confirmer avec EEa-

Lors de l'entrée dans ce menu, le tour a été effacé.
Sélectionner plusieurs fois la ligne “Add groupe” pour redéfinir
la séquence de groupes du tour. Quand la séquence est
compléte, sélectionner “Sauve et sort”

Introduire le groupe a ajouter a la séquence du tour.
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6.19.5 Confiquration

Le déme peut étre configuré en pressant une combinaison de touches ou en introduisant un code spécifique.
Pour toutes les operatlons de conflguratlon du déme, le pup|tre doit étre validé a la CONFIGURATION DE LA
TELEMETRIE (menu - ).

6.19.5.1 Contréle exposition

(oo )l mode AE

(cooe ) R priorité

(coos J HEREER shutter flickerless (sans scintillement)

(oo ] HE@E augmentation de la valeur shutter

(coos ] HEE@ER diminution de la valeur shutter

(coos ] HEE @R augmentation iris ouvert, (oot ) ({E) EEREER iris ouvert
(o= J HEE @R augmentation iris fermé, (oot ) (I EENEER iris fermé

(cooe ) R manuel

(coos ] HEN)@ER augmentation de la valeur shutter

(coos ] MEN)EER diminution de la valeur shutter

(coos ] HENEER augmentation iris ouvert, (oot ) ([ EER@ER iris ouvert
(coos ] HENEER augmentation iris fermé, (oot ) (IEN) EEREER iris fermé

(coos JHENEEN augmentation du gain

(coos ) HEEE diminution du gain

(coos ) HEEEERD o2in positif maximal

(coos | HENEERD o2in négatif maximal

6.19.5.2 Autres configurations

Autofocus: [cooe ) [ activation, (coo ) [ désactivation, [coos ][ un shot (un déclenchement)
Balance de blanc: (oot ) (| EER auto, (coo= | EENDEEM un shot (un déclenchement)

Exposition: oot ) [JEN)EERD plus claire, (coo: ) IEN)EERD plus sombre, (oot ) IEN)EER par défaut
Mode autopower: validation, [cooe ) [ invalidation

Zoom numérique: (oot ) ({ENJ IR activation, (coo ) [EN) EERR désactivation

(o= ] IF BB EEB D sy chronisme vidéo interne

(o= | I EES EES EES (0-359): synchronisme vidéo externe (X phases en degrés)

6.19.6 Autres fonctions

autoflip

@ activation autoflip

(o= | IE BB EEB N cise a I'état initial du dome
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6.20 Dome VCL

6.20.1 Matériel et documents de référence

Déme VCL 8” Internal Orbiter
Details of VCLTP Protocol, file ref. CIMICROS8 26.05.99

6.20.2 Connexion

6.20.2.1 Cable

Blanc RS485A D+
Jaune RS485B D -

6.20.2.2 Configuration du déme
Le numéro du déme doit étre correctement configuré. Se reporter au manuel correspondant.
Le masquage n’est pas possible au départ du DCJ, cette fonction ne peur étre réalisée qu’a travers la matrice
VCL.

6.20.2.3 Configuration du pupitre

Durant la configuration du pupitre, le sous-menu
défini comme suit:

&, doit étre

La vitesse de transmission en bauds est fixe (9600 bauds).

6.20.3 Configuration

Pour toutes les operatlons de con [ urat n du dome e pupltre d0|t é
TELEMETRIE (menu ! ' : .

> a la CONFIGURATION DE LA
).

6.20.4 Preset (pré position), scan (balayage), home

TZEBEIES 0-127): mémorisation de la position choisie comme position de preset numéro X

ENESEIES (0-127): mouvement vers la position X mémorisée précédemment

@EXE: mouvement vers la position de Home, correspondant a la position de preset 1
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6.20.5 Auto-pan et tour

L’auto-pan est réglé entre les positions de preset 1 et 2, en modifiant le tour 4. La précédente configuration du
tour 4 est perdue.

6.20.5.1 Autopan

MY démarrage de I'auto-pan
interruption de I'auto-pan

6.20.5.2 Tour
Le tour correspond au patrol. 4 séquences de tour sont disponibles.

démarrage du tour
Sur pression de la touche est demandé le numéro de tour devant étre activé:

Introduire le numéro de tour (1-4), ou 0 pour indiquer le dernier
tour interrompu.

interruption du tour
configuration des rondes

Suite a la pression des touches le numéro du tour devant étre modifié est demandé:

Introduire le numéro du tour (1-4).

Lors de I'entrée dans ce menu, le tour a été effacé. Sélectionner
plusieurs fois la ligne s pour redéfinir la séquence
de positions du tour. Quand la séquence est compléte,
sélectionner : who w0l i

Introduire la position désirée, la vitesse de scan et le temps de
pause en seconde. Pour “Vitesse” et “Pause” les valeurs
proposées par défaut sont modifiables.

6.20.6 Confiquration de la caméra

Les paramétres du mode IR et de la rotation automatique sont configurés simultanément. Seuls quelques VCL
permettent le changement mono/couleur. En cas d'éclairage infrarouge, il est conséillé d'activer le mode IR.
La rotation automatique de 180° est faite une fois atteinte la limite max. du mouvement vers le bas.

(oo M : mode IR désactivé, autoflip désactivée
(coos JlERD: mode IR activé, autoflip désactivée
(oo ) liEN: mode IR désactivé, autoflip activée
(oo )M : mode IR activé, autoflip activée.
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6.20.7 Objectif
Autoflip: (I8 activation, [(evo ) I désactivation
Auto-iris: (Bt activation, (evo J(BERH désactivation
Changement mono/couleur: 1 activer/désactiver (toggle), (s« |3 automatique

6.20.8 Autres fonctions
XD autoflip
Mode alarme: 2 activé, (v ) [EZY désactivé
Relais: (== ) Y active, (evo JEIEY désactivé

R activation du washer

@BIED activation du wiper
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6.21 Récepteurs Videotec

Le fonctionnement des récepteurs de télémétrie Videotec dépend du modéle choisi. Le tableau ci dessous

montre des différents modéles:

UPT | DTRX3 | DTRX1 |DTRXDC | DTMRX2 | DTMRX1 | MICRODEC MDI
Mistral

Protocole - v v v v v v -
Videotec
Protocole Macro v v - - v - - v
Fonctions de v v v v v v V2 Vo
base*
Vitesse variable v - - v - - - v
Auto-pan toggle v v v v v v - -
Auto-pan V3 Vv - - v - - -
début/fin
Nombre de relais | 2 4 4 of 1 1 - -
Relais toggle v v v v - v - -
Relais v v - - - - - -
activ./désact.
Patrol standard - v v v - - - v
(14 pos.)
Patrol étendue - v18 - - - - - -
(250 pos.)
Menu sur écran v - - - - - - -
(OSM)
Préposition 250 40 - 14 - - - 32
(Preset) Nr.
Position Home V3 - - - - - - -
Essuie/lave/glace | 4 - - - v - - .

Auto Flip

*=ACTIVATION UP / DOWN / LEFT / RIGHT / AUTOPAN / OPTIQUES

Y uniquement avec protocole Macro

2 auto-pan exclu

3 configurable par Menu sur écran (On Screen Menu)

) a vérifier, selon le modele

* fonction valable seulement avec DTRP
® seulement fonction essuie-glace, ou éventuellement AUX1

) seulement AUX3 et AUX4

® 40 positions

% Autopan et mise en service optiques exclus
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6.22 Récepteurs Videotec avec protocole Videotec

6.22.1 Matériel de référence

Récepteurs de télémétrie Videotec:
DTRX1, DTRX3 (avec protocole Videotec), DTRXDC, DTMRX1, DTMRX2, MICRODEC.

6.22.2 Confiquration des récepteurs

La nouvelle génération de récepteurs Videotec offre le choix entre deux types de protocole (Videotec et Macro).
Ce chapitre fait uniquement référence au protocole Videotec.

Pour toutes les opérations de configurati n du doéme le pupltre dort
TELEMETRIE (menu ! R
Le numéro du récepteur doit étre correctement configuré. Se reporter au manuel correspondant. La vitesse de

transmission en bauds peut étre sélectionnée: 1200, 9600 (par défaut).

étre validé a la CONFIGURATION DE LA

6.22.2.1 Configuration du pupitre

Durant la configuration du pupitre, le sous-menu
défini comme suit:

&, doit étre

Récepteurs Videotec

La vitesse de transmission en bauds doit correspondre a celle
choisie pour le récepteur.

6.22.3 Connexion

6.22.3.1 Cable

Les récepteurs Videotec peuvent étre directement connectés aux pupitres au moyen du cable téléphonique
fourni (pour essais et contrble), ou sur des distances max. de 1200 m au moyen du cable de connexion
standard décrit au § 3.3 - Raccordement standard, page 12.

6.22.4 Preset (pré position), scan (balayage), home

EZEIESN (1-14): mémorisation de la position actuelle comme position de preset numéro X
EIDEIESN (1-14): mouvement vers la position X mémorisée précédemment

@EXE: mouvement vers la position de Home, correspondant a la position de preset 1

6.22.5 Auto-pan

m activation / désactivation auto-pan ( toggle )
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6.22.6 Patrol (patrouille)

La séquence patrol est un cycle de positions de preset programmé avec un temps fixe de pause pour chaque
preset. Le patrol standard prévoit un maximum de 14 positions.

démarrage patrol
configuration patrol

Sur pression des touches est proposé un menu de modification patrol.
La modification du patrol n’est validée qu’au moment de la transmission de la configuration au récepteur:

Sélectionner “Positions” pour définir la séquence de patrol.

Au moyen du Joystick, sélectionner chaque preset et le

valider (Joystick & droite) ou non (Joystick & gauche). (B33

pour terminer.

Sélectionner zuizs pour déterminer le temps de pause
pour chaque preset. Le temps est le méme pour toutes les
positions.

Introduire un temps de 1 a 60 secondes.

Sélectionner

pour transmettre la
configuration du patrol au récepteur.

6.22.7 Relais

Quand une activation / désactivation relais est demandée, sur I'afficheur apparait toujours I'indication “4 relais
disponibles”. Le nombre des relais peut en fait varier en fonction du modele de récepteur connecté, comme
décrit au tableau “Fonctions disponibles pour chaque modéle de récepteur”.

m activation / désactivation relais (toggle); sur pression de la touche est demandé le numéro du relais.

6.22.8 Autres fonctions

(B activation du washer

@B activation du wiper
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6.23 Récepteurs Videotec avec protocole Macro

6.23.1 Remarque

Le protocole Macro s’applique a une gamme de produits prévoyant des fonctions extrémement différenciées.
Consulter le manuel du récepteur pour connaitre les fonctions disponibles.

6.23.2 Matériel de référence

Récepteurs de télémétrie Videotec DTRX3 et DTMRX2.

Tourelle Videotec UPT.

Minidéme Mistral MDI.

Tableau de référence, voir § 6.21 - Récepteurs Videotec, pag. 119

6.23.3 Connexion

6.23.3.1 Cable

Les récepteurs Videotec et Linxs peuvent étre directement connectés au pupitre au moyen du cable
téléphonique fourni (pour essais et contrdle), ou sur des distances arrivant a 1200 m au moyen du cable de
connexion standard décrit au § 3.3 - Raccordement standard, page 12.

6.23.3.2 Configuration du récepteur

La nouvelle génération de récepteurs Videotec offre le choix entre 2 types de protocole (Videotec et Macro).

Ce chapitre fait uniquement référence au protocole Macro. Configurer les récepteurs avec attention
conformément aux indications du manuel correspondant.

Pour toutes les operatrons de conflguratlon du recepteur le pupltre doit étre validé a la CONFIGURATION DE
LA TELEMETRIE (menu £ . - o).

Le numéro du récepteur doit étre conflgure correctement. Se reporter au manuel correspondant.

La vitesse de transmission en bauds peut étre sélectionnée: 1200, 9600 (par défaut), 19200, 38400 bauds.

6.23.3.3 Configuration du pupitre

Durant la configuration du pupitre, le sous-menu <
défini comme suit:

E, doit étre

La vitesse de transmission en bauds doit correspondre a
celle choisie pour le récepteur

6.23.4 Confiquration

début de la configuration
remise a I'état initial du récepteur

6.23.5 Auto-pan

XX activation / désactivation auto-pan (toggle)

(= JBEI) activation de 'auto-pan

désactivation de I'auto-pan
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6.23.6 Preset (pré position), scan (balayage), home

THZEBERES (1-250): mémorisation de la position choisie comme position de preset numéro X

(=~ R ESESES (1-250): annulation de la position de preset numéro X
: effacement de toutes les positions de preset
ENEIEIES (1-250): mouvement vers la position de preset X mémorisée précédemment

@ : mouvement vers la position de Home

(Gs= JEIM: mémorisation de la position choisie comme “position de home”
((eno JEERE: annulation de la position de home.

6.23.7 Patrol (patrouille)

La séquence patrol est un cycle de positions de preset programmé avec un temps fixe de pause pour chaque
preset . Le protocole Macro prévoit la gestion de deux types: patrol standard et patrol étendu.

6.23.7.1 Patrol (patrouille) standard
Le patrol standard correspond a celle déja décrite au § 6.22.6 - Patrol (patrouille), page 82.

activation / désactivation patrol standard (bascule)

configuration patrol standard
activation patrol standard
désactivation patrol standard

6.23.7.2 Patrol (patrouille) étendue

Le patrol étendue permet de gérer 99 positions de preset avec des temps de pause différenciés. Elle n’est
disponible que sur certains modeéles de récepteurs prévoyant le protocole Macro et équipés de preset.

E8 activation / désactivation patrol étendu (toggle)

(s+) 2R activation patrol étendu
(= JIEY désactivation patrol étendu
(=" JIEN configuration patrol étendu

Sur pression des touches est proposé un menu de modification patrol étendu:

Sélectionner pour définir la séquence de

patrol.

Introduire la premiére et la derniére position de la séquence de
patrol: la séquence de patrol comprend toutes les positions
comprises entre ces deux extrémes, rappelées 'une aprés l'autre

Sélectionner “Pause par défaut” si 'on désire configurer un temps
de pause identique pour toutes les positions: les pauses
individuelles définies précédemment sont effacées.
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6.23.8 Relais

Introduire la valeur de la pause par défaut, de 0 a 60 secondes.

Sélectionner | - si 'on désire un temps de

pause spécial pour un preset.

Introduire le numéro de la position et le temps de pause, de 0 a 60
secondes.

Quand une activation / désactivation relais est demandée, sur I'afficheur apparait toujours I'indication “4 relais
disponibles”. Le nombre des relais peut en fait varier en fonction du modele de récepteur connecté, comme
décrit au tableau “fonctions disponibles pour chaque modeéle de récepteur”.

M activation/désactivation du relais (bascule); le numéro du relais est demandé, de 1 a 4.

(= )R activation du relais; le numéro du relais est demandé

(=vo JXEY désactivation du relais; le numéro du relais est demandé

6.23.9 Optique

Autofocus: (I activation, [(eno RIS désactivation
Auto-iris: [BIZg activation, [evo J(REES désactivation

6.23.10 Autres fonctions
B activation du washer

@I activation du wiper

(ERED auto flip (inversion de 'image )

(= JX2T) activation “digital flip”
désactivation “digital flip”
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7 Entretien

/A
A

. Le pupitre DCJ n'exige aucun entretien particulier.
II est conseillé d'installer le pupitre sur une surface stable et de disposer les cables d'alimentation et de position
de fagon a ne pas géner I'activité de I'opérateur.

LAX Les opérations de nettoyage doivent toujours étre effectuées avec l'appareil hors fonction. Nettoyer
périodiquement le pupitre au moyen d'un chiffon sec en coton; n'utiliser ni détergent ni chiffon mouillé.

8 Caractéristiques techniques

Alimentation: 100 - 240 V~ 47/63 Hz
Consommation: 15W
Dimensions: 298 x 107 x 210 mm
Poids net (sans l'alimentation): 810g
Température de fonctionnement: 0-45°C
RS485 3 lignes configurables selon les appareilles connectés
RS232 1 ligne EIARS232C
Conformité: EN50130-4 - EN50081-1 - EN60950
EN55022 Classe B - FCC Part. 15 Class B — 45°C
RS485 3 lignes configurables selon les appareilles connectés
RS232 1 ligne EIARS232C
Conformité: EN50130-4 - EN50081-1 - EN60950

EN55022 Classe B - FCC Part. 15 Class B
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Handbuches ohne Vorankiindigung zu andern. Die in diesem Handbuch enthaltene Dokumentation wurde mit
aller nur erdenklichen Sorgfalt zusammengetragen und gepriift. Dennoch kann der Hersteller keine Haftung fiir
die Nutzung der Dokumentation Gbernehmen. Das gleiche gilt fir die Personen oder Firmen, die an der
Erstellung und Herstellung dieses Handbuches mitgewirkt haben.
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1 Offnung d er Verpackung und Inhaltskontrolle

Lﬁx Die folgenden Schritte sind, falls nicht anderslautende Angaben dem entgegenstehen, ohne
Stromversorgung des Gerates durchzufiihren.

A Die Installation darf nur von technisch versierten Fachleuten vorgenommen werden.

1.1 Inhalt der Verpackunq

Bei der Anlieferung des Produktes ist zu priifen, ob die Verpackung intakt ist und keine deutlichen Sturzspuren
oder Abschabungen aufweist. Falls die Verpackung beschadigt ist, mul} dies sofort dem Lieferanten mitgeteilt
werden.

e 1 Tastatur DCJ

« 1 externes Netzteil

« 6 Telefonkabel 6/6 gerade gerade, Lange ca. 150 cm

6 Abzweigkasten RJjack
dieses Betriebshandbuch.
Kontrollieren Sie, ob der Inhalt mit der obigen Materialliste Gbereinstimmt.

1.2 Offnen der Verpackung

Weist die Verpackung keine offensichtlichen Anzeichen flr Stirze oder starke Abschabungen auf, kann anhand
der Liste im vorangegangenen Abschnitt ihr Inhalt Uberpruft werden.

Es ist Sache des Installationstechnikers, die Verpackungsstoffe materialgerecht zu sortieren und nach den
geltenden Landesvorschriften zu entsorgen.

1.3 Uberpriifung der Kennzeichnung

4 A Vor Beginn der Installationsarbeiten ist zu kontrollieren, ob das gelieferte Material den jeweiligen
Anforderungen entspricht. Zu erkennen ist dies anhand des Kennzeichnungsetiketts, wie im nachsten Abschnitt
beschrieben. Unter keinen Umsténden diirfen Anderungen oder Anschliisse vorgenommen werden, die in
diesem Handbuch nicht genannt sind: Der Gebrauch ungeeigneten Gerates kann eine schwere Gefahr fir die
Sicherheit des Personals und der Anlage bedeuten.

1.4 Beschreibung der Etiketten

y . Auf dem Boden der DCJ befindet sich ein Etikett, das der CE-Kennzeichnung entspricht.

Es enthalt den Identifikationscode (Strichcode EXT3/9 ) und die Seriennummer des Modells (Strichcode
EXT3/9).

Auf dem mitgelieferten Netzteil sitzt ein Etikett mit den Stromversorgungsmerkmalen der Tastatur.

Bei der Installation ist zu kontrollieren, ob die Stromversorgungsmerkmale der Tastatur mit diesen Werten
Ubereinstimmen. Der Gebrauch ungeeigneten Gerates kann die Sicherheit des Personals und der Anlage stark
gefahrden.
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2 Beschreibung

2.1 Eigensch aften

Die Tastatur DCJ ist ein professionelles Produkt fir Anwendungen im Sicherheits- und
Uberwachungsbereich.
In einem Sicherheitssystem ermdglicht die Tastatur die Steuerung der Videoumschaltung, die Verwaltung von
Alarmzustanden und die Fernsteuerung von Empfangern digitaler Steuerbefehle.

2.1.1 Tastatur

LCD-Display, rickwartig beleuchtet, 20 Stellen mal 4 Zeilen fir die Steuerung der Vorgange
Ergonomische Tastenanordnung

Leichte Bedienung: die haufigsten Vorgange werden mit einer Einzeltaste aktiviert
Telemetriekontrolle mittels Joystick

2.1.2 Konfiguration

Komplette Einrichtung der Tastatur am Bildschirm

Auswahl der Landessprache

Steuerung einer groRen Bandbreite von Empfangern und Hochgeschwindigkeits-Domekameras
Freigabe/Sperrung der Ein- und Ausgange von jeder Tastatur aus steuerbar
Freigabe/Sperrung von Tastengruppen

Autotest der Kommunikationskanale

Kommunikationsleitungen RS485

2.1.3 Sicherheit

Buzzer bei Unterbrechung der Verbindungen und bei Alarm

3 Passwortstufen, einzeln fiir jede Tastatur einrichtbar:

« Passwort fir Verbindung: wird beim Einschalten der Tastatur abgefragt, um die Benutzung durch
unbefugtes Personal zu verhindern;

« Passwort fir Alarmreset: Passwortabfrage beim Reset des Alarmzustandes von der Tastatur aus;

« Passwort fir Setup: wird abgefragt, wenn ein Setup beabsichtigt ist (Einrichtung von Tastatur oder
Matrix).

Jedes Passwort besteht aus einer Reihe von 5 Ziffern und kann durch 00000 deaktiviert werden.

2.2 An die Tastatur DCJ anschlieBbare Gerate

2.2.1 Videomatri x

SM328A

SM42A, SM82A

SMB84A, SM164A

SW328

SW1640SM (mit Leitungsadapter RS232 - RS485)
LXRPS42A, LXRPS42TA

LXRPS82A, LXRPS82TA

LXRPS84A

LXRPS164A

2.2.2 Video-Multiplexer

SP16C

Javelin/Hitron Farb- und Schwarzweiltgerat JPMCD16X / JPMMD16X
Multiplexer Sony YS-DX516P

Multiplexer Ademco DVR AHDR4 / DVR AHDR9 / AHDR16
Multiplexer Sanyo MPX-CD93P / MPX-CD163P
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2.2.3 Digital- Vid eorecorder

Sony HSR-X216P
Everfocus EDSR und EDSR/H
EL.MO. D7993-PHMX und D7963-PHCL

2.2.4 Telemetriee mpfanger und Domes

DTRX1

DTRX3

DTMRX1

DTMRX2

DTRXDC

MICRODEC485

Dome BOSCH Basic Dome Series
Dome Elbex EX/EXC 8000 und EXC 7000 Instant Dome
Dome EL.MO. D7720B

Dome Kalatel Cyberdome / Cyberscout
Schwenkneigekopf Eneo VPT-42/RS1
Schwenkneigekopf Videotec UPT

Dome Ernitec Saturn

Dome Hitron Fastrax Il (HID-2404)
Dome Jvc TK-C675, -C676

Dome MDI Mistral

Dome Panasonic 600 und Panasonic 850
Dome Pelco Spectra und Spectra Lite
Dome Samsung SCC64-1P — SCC643P
Dome Santec

Dome Sensormatic DeltaDome

Dome Star

Dome Vcl VC5S-ORBM

2.3 Tasten und Steckverbindungen

_ Die Tasten sind ihrer Funktion entsprechend
angeordnet:

colfon

e Tasten fur die Videosteuerung V

O L .

000o00d O e Tasten fir die Telemetriesteuerung T
O

. O e Funktionstasten F

00 =

] Die Tastatur besitzt auf der Riickseite der Mechanik
drei Steckerbuchsen RJ11, eine Versorgungsbuchse,
einen Dip-Schalter fiir die Konfiguration und eine

{ Buchse DB9 fiir die Vornahme von Firmware-

Updates.

A Bl vl ja | eitung VIDEO steuert die mit der Tastatur
mmm verbundene Videoanlage. Die Leitungen A und B
steuern den ersten und zweiten Telemetriekanal. Der
Dip-Schalter erlaubt das Anlegen oder Entfernen des
AbschluRwiderstandes von 120 Ohm fir jede der
beiden Leitungen RS48 (siehe § 3.23.2 - RS485 und
Anlagentypen, S. 11).

N <
<
108

i

=)

=)

=
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2.4 Zweitfunk tionstasten

Einige Tasten ([surr), [ ser |, [ eno ]) gestatten die Aktivierung von Zweitfunktionen, wenn sie gleichzeitig mit

anderen Tasten gedriickt werden. Beispielsweise bedeutet [s=T) @3N}, dal zunéchst die Taste [skre7), dann die

Taste (20 gedriickt wird, wahrend weiterhin betétigt ist. Die beiden Tasten kénnen in jeder beliebigen
Reihenfolge losgelassen werden.

2.5 Dip switch

Auf der Riickseite der Tastatur befindet sich ein Dip-Schalter, mit dem sich der AbschlulRwiderstand der
Leitungen RS485 ein-/ausschalten und die Programmierung der Tastatur am PC sperren 1a3t. Weitere
Informationen zum Einschalten der Leitungsabschluf3widerstdnde entnehmen Sie bitte § 3.1 - Videoleitung und
Telemetrieleitungen, S. 11.

DIP4: Widerstand Videoleitung ON: Widerstand ein
OFF: Widerstand aus

A DIP3: Widerstand Telemetrieleitung B ON: Widerstand ein
zﬁ ﬁ ﬁ Q OFF: Widerstand aus
@)

4

1 2 3 DIP2: Widerstand Telemetrieleitung A ON: Widerstand ein
OFF: Widerstand aus
DIP1: Firmware-Update von PC aus ON: Update mdglich

OFF: Update unzulassig
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3 Verbindun gsleitungen und Anschlisse

3.1 Videoleitung und Telemetrieleitungen

Mit der Tastatur DCJ |33t sich eine groflte Bandbreite an Produkten zur Videosteuerung (Videomatrix und Video-
Multiplexer) und zur Telemetriesteuerung (Empfanger oder Domes) bedienen. Auf Tastaturebene mul deshalb

die Anlagengestaltung vorgenommen werden, damit die verbundenen Einrichtungen fehlerfrei miteinander

kommunizieren.

Unter “Videoleitung” versteht man den Kommunikationskanal, der fur die Steuerung der Videoeinrichtung
bestimmt ist; “Telemetrieleitungen” sind die beiden Kanale, die fur die Steuerung der Fernubertragung

(Telemetriesteuerung) zur Verfigung stehen.
Es empfiehlt sich, erst nur die Einrichtung der “Videoleitung” vorzunehmen und in einem zweiten Schritt die
"Telemetrieleitungen" zu konfigurieren.

3.2 RS485 und Anlagentypen

Die Kommunikationskanale RS485 sind 2-adrige Leitungen, deren Lange zwischen zwei Enden 1.200 m

betragt.

Der AbschluB® der Leitungen RS485 verhindert die Reflektierung des Signals entlang des Kabels und muf in
jede Einrichtung eingeflugt werden, die am Ende der Verbindung anliegt.
Da sich die Anlagenarten unterscheiden, divergiert auch die Art des Leitungsabschlusses.
In den nachstehenden Darstellungen werden die abzuschliefenden Einrichtungen mit dem Symbol #

bezeichnet.

Konfiguration

Beschreibung

Beispiel

Stern /
Einzelleitungen

Fir jede Verbindung zwischen zwei
Einrichtungen ist eine eigene
Kommunikationsleitung mit maximal
1.200 m Lange vorgesehen.

Alle Einrichtungen miissen mit einem
Abschlul® versehen werden, weil jedes
Geréat an ein Leitungsende
angeschlossen ist.

line 1

3\ line 2

#TX

#TX

Backbone

Es wird eine Einzelleitung benutzt, die
Sender kénnen dort beliebig positioniert
werden. Die beiden Leitungsenden (im

Beispiel die Tastatur K und der Empfanger

R3) sind mit Abschluf} versehen; die
anderen Einrichtungen (R1 und R2) nicht.
Die Hochstlange der Leitung betragt
1.200m.

Gemal den Spezifikationen des
Standards RS485 kénnen mindestens
32 Einrichtungen an derselben Leitung
angeschlossen werden.

RX

#RX

R3

Leitung mit Stubs

Von der Leitung RS485 kann parallel
eine gewisse Anzahl von "Stubs" fir
den Anschlufd weiterer Einrichtungen
abgezweigt werden. “Stubs” missen,
weil sie keine Leistungsenden
darstellen, nicht abgeschlossen
werden. Sie mussen sehr viel kirzer
sein (in der GroRenordnung von zwei
Metern). GemaR den Spezifikationen
des Standards RS485 kénnen
mindestens 32 Einrichtungen an
derselben Leitung angeschlossen
werden.

#RX

—TX K2
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Konfiguration Beschreibung Beispiel

Einrichtungen Die Einrichtungen werden paarweise R1 R2 R3
hintereinander ~ mit Einzelleitungen angeschlossen, die AT ARXATX R
geschaltet an den Enden mit Abschlul® versehen ine ine 3

werden miissen. Diese Art der -
Konfiguration ist nur mit Einrichtungen '
moglich, die jeweils einen getrennten :
Kanal am Eingang (Empfangen) und #TX
am Ausgang (Senden) haben, wie die K
Empfanger Videotec DTRX1 und

DTRXS.

Das aufgenommene Signal wird
"gesaubert" zur nachsten Einrichtung
geleitet. Wenn eine Einrichtung ausfallt,
wird gleichzeitig die Verbindung zu den
darauffolgenden Einrichtungen
gekappt.

Die maximale Gesamtlange entspricht
der Anzahl der Leitungen multipliziert
mit den 1.200 m jeder Teilstrecke.

Misch- Es lassen sich gemischte R1 R2 R3
konfiguration Konfigurationen schaffen, bei denen #RX #TX b #RX
jedoch immer die vorstehend RN :
beschriebenen Grenzen zu \ N /
berlcksichtigen sind: oo
e Jede Leitung kann héchstens 1.200 ™
m lang sein K2
¢ Jede Leitung muf an den Enden #TX
abgeschlossen werden K1
¢ Die Stubs mussen sehr kurz sein
(max. 2 m)

3.3 Standard-A nschluRkabel

Die Verbindung zwischen der Tastatur DCJ und den einzelnen gesteuerten Einrichtungen wird ausschlie3lich
Uber den seriellen Kanal RS485 hergestellt.

Wenn die gesteuerte Einrichtung diesen Kanal nicht besitzt, mufd zwischen Tastatur und dieser Einrichtung ein
Signalwandler eingefligt werden (zum Beispiel RS485-RS232 oder RS485-Current Loop).

Die Verbindung mit den Videotec-Produkten der neuen Generation (Videomatrix SM42A, SM82A, SM84A,
SM164A, SM328A, etc.) kann direkt Uber ein 1,5 m langes serielles Telefonkabel hergestellt werden, das im
Lieferumfang enthalten ist.

Ein Paar Telefonkabel und ein Paar Abzweigkasten RJjack gestatten die Uberbriickung von Distanzen bis zu
1200 m, wenn man den folgenden Anschlu3plan zugrundelegt:

RJjack 1

RJjack 1 RJjack2  Einrichtung
RS485A weil} blau RS485A

RS485B gelb schwarz RS485B
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3.4 Eine Tastatur je Leitung

Der Anschluf® wird mit dem StandardanschluRkabel vorgenommen, das im vorausgehenden Abschnitt
beschrieben wird.

3.5 Mehr als zwei Einrichtungen an derselben Leitung

Sind mehrere Tastaturen an ein- und dieselbe Verbindungsleitung angeschlossen, missen Abzweigkasten
RJjack je nach Gegebenheiten angeschlossen werden. Wie in § 3.2 - RS485 und Anlagentypen, S. 11
beschrieben, werden zwei Einrichtungen als Leitungsenden bezeichnet, die dann abgeschlossen werden
mussen (zum Anlegen des AbschluRBwiderstandes bei der Tastatur DCJ, siehe § 2.5 - Dip switch, S. 10). Achten
Sie besonders auf die Lange der Stubs.

Stub Stub

Rjjack 1

Rjjack 2 Rjjack 3

Sendeeinrichtungen Empfangseinrichtungen
(Tastaturen) (Videomatrix, Telemetrieempfanger)
Weil} RS485A Blau
Gelb RS485B Schwarz

3.6 Steuerung der geerdeten Einrichtungen

Die Benutzung eines geerdeten Netzteil durch ein 3-Pole- Telefonkabel ist notig, um Ubertragungsprobleme zu
vermeiden.

Sendeeinrichtungen Empfangseinrichtungen (Videomatrix, dvr,
(Tastaturen) mux und Telemetrieempfanger)
Weil} RS485A RS485A
Gelbe RS485B RS485B
Rot GND GND

RS485A (+)
RS485B (-)

GND
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4 Konfigurierung der Tastatur

Die Programmierung erfolgt auf dem Anzeigenfeld der Tastatur. Im Folgenden werden die Programmierschritte
und die einzelnen, auf dem Display erscheinenden Menueintrage beschrieben.

4.1 Tasten
Aufruf des Konfigurationsmodus: [(sev ) (3N

Bewegen des Cursors innerhalb der Menus:

é Auswahl der Zeile mit dem Joystick

«@> Anderung des Wertes mit dem Joystick

Aufruf des vom Cursor bezeichneten Untermenis

23 Verlassen eines Meniis und Wechsel zum vorherigen Men(i

Verlassen der Konfigurierung: Mehrmals [[Z2g driicken.

4.2 Auswahl und Eingabe von Werten

Wenn ein Menl mehrere Auswahlmdglichkeiten eréffnet, wird die gewahlte Option vom Symbol, gekennzeichnet

Ist die Eingabe eines numerischen Wertes vorgesehen, so muf dieser mit bestétigt werden. Mit

wird die zuletzt eingegebene Ziffer geléscht, mit [[Z2g verlakt man das Menii ohne zu speichern. Ist der

numerische Wert unzulassig, weist ein akustisches Signal das Bedienpersonal auf den Fehler hin.
Die einzelnen Menuoptionen werden nicht angezeigt, wenn die vorher getroffene Wahl sie Gberflissig macht.

4.3 Meniuoptionen

Displayanzeige Untermenii Beschreibung

Auswabhl der Sprache, in der die Menls
und Meldungen erscheinen. Die
ausgewahlte Sprache wird vom Symbol *
gekennzeichnet

Definition der mit der Tastatur
verbundenen Geréate; siehe § 2.2 - An die
Tastatur DCJ anschlieBbare Geréte, S. 8

Parameter der Videoleitung; siehe § 5 -
Videosteuerung, S. 26

Parameter der Telemetrieleitung A; siehe
§ 6 - Telemetriesteuerung, S. 64

Parameter der Telemetrieleitung B; siehe
siehe § 6- Telemetriesteuerung, S. 64

Freigabe bei Ansteuerung von Videokamera
Empfanger, Monitor, Funktionen und
Multiplexer. Mit der Aktivierung kénnen die
Tastaturfunktionen auf sehr praktische Art
und Weise reduziert werden, ohne weitere
SystemPasswarter eingeben zu missen
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Displayanzeige Untermenii Beschreibung

Aktivierung bei Ansteuerung einzelner
Kameras und Zuordnung der Empfanger
zu den Kameras; siehe § 4.5 -
Aktivierung fiir die Ansteuerung der
Videokameras und Zuordnung der
Empfénger, S. 16

Aktivierung bei Ansteuerung einzelner
Monitore; siehe § 4.6 — Freigabe der
Monitoransteuerung, S. 20

Aktivierung beim Aufruf von Funktionen;
siehe § 4.8 - Freigabe der
Funktionsanwahl, S. 21

Aktivierung bei Ansteuerung einzelner
Multiplexer; siehe § 4.7 - Freigabe der
Multiplexeransteuerung, S. 21.

Nummer fur die Identifikation der
Tastatur innerhalb des Systems. Jede
Tastatur der Anlage erhalt eine andere
Kennnummer: Die Vergabe derselben
Nummer an mehrere Tastaturen kann
Kommunikationsprobleme verursachen

Kalibrierung und Test des Joysticks; siehe §
4.9 - Kalibrierung und Joystick- Test, S.
22

Aktivierung des Warnmelders; siehe § 0 -
Buzzer (Summer), S. 23

Definition der TastaturPassworter; siehe
§4.11 - Passwort, S. 23

Maskierte Eingabe des Passwortes

Maskierte Bestatigung des Passwortes
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Displayanzeige Untermenii Beschreibung

Waurde die Tastatur eine Minute lang nicht
bedient, versetzt die Energiesparfunktion die
Tastatur nach einer Minute in den
Niedrigverbrauchsmodus

Verwaltung der Hinweis- und
Fehlremeldungen; siehe § 4.72 -
Hinweis- und Fehlermeldungen, S. 23

Autotest der seriellen Kanale; siehe §
4.13- Autotest der seriellen
Kommunikationskanéle, S. 24

Funktionstest des Joysticks; siehe § 4.9 -
Kalibrierung und , S. 22

Test des internen Speichers, zweckmafig
bei Fehlfunktionen oder Inanspruchnahme
des telefonischen Kundendienstes.

Verstellen des Displaykontrastes: zur

Kontrastveranderung ([ und (B3

driicken, {iJ setzt den Kontrast auf den

vorherigen Wert, [Jfi auf die
Werkseinstellungen.

Zurlcksetzen der Werte auf die
Werkseinstellungen. Das Reset muf} vorher
vom Bedienpersonal bestatigt werden

Speichern der neuen Einstellungen und
Verlassen der Mends

4.4 Zuordnun g der Telemetrieleitungen

Die Zuweisung der Telemetrieleitungen wurde in das Mend fir die Aktivierung der Videokameras eingefigt.
Siehe dazu den folgenden Abschnitt.

4.5 Aktivierun g fir die Ansteuerunqg der Videokameras und Zuordnung der
Empfanger

Die Freigabe fiir die Ansteuerung der Videokameras erlaubt es, die Benutzung der Tastatur auf die

freigegebenen Videoeingdnge zu beschranken, ohne weitere SystemPassworter eingeben zu missen. Es wird

empfohlen, die Gruppe der fiir jede Tastatur freigegebenen Videoeingange erst zu definieren, nachdem die

Anlagenkonfiguration klar feststeht.

Fir jede Videokamera in diesem Meni kénnen festgelegt werden:

« die Aktivierung der Kamera bei Ansteuerung von der Tastatur aus

o die Nummer des Empfangers/ der Dome, mit dem / der die Kamera verbunden ist

« die Telemetrieleitung (A oder B), an welche der / die zugehoérige Empfanger / Domekamera
angeschlossen ist.

4.5.1 Werkseinstellung

Die Werkseinstellung (Default) gestattet die Steuerung samtlicher Videokameras, eine moglicherweise vorher
bestehende abweichende Einstellung wird aufgehoben.

Jeder Videokamera wird ein Empfanger zugewiesen, der mit derselben Nummer gekennzeichnet ist (Kamera 1,
Empfanger 1, Kamera 2, Empfanger 2, etc). Alle Empfanger werden von der Leitung A gesteuert.
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4.5.2 Menu fiir die Kamera-Aktivierung

Im Menu fUr die Aktivierung der Kameras wird festgelegt, welche Kameras von der Bedientastatur aus
angesteuert werden kdnnen.
Wahlen Sie ¥

-, um auf das Untermenu zuzugreifen.

Folgende vier Optionen sind verflgbar:
: Alle Kameras von 1 bis 9999 sind aktiviert.

-+ Alle Kameras sind deaktiviert.
- Es wird Gruppe von Kameras aktiviert. Die zuerst eingegebene Nummer
mqu kleiner sein als die zweite.
z: Es wird eine Gruppe von Kameras deaktiviert. Die zuerst eingegebene
Nummer mufd kIe|ner sein als die zweite.

4.5.3 Menu fiir die Zuordnung von Empfangern

Im Menu far die Empféngerzuordnung wird festgelegt, welche Kameras mit Empfanger / Dome ausgestattet
sind.
Wahlen Sie E
Es besitzt folgende flinf Opt|onen
: Jeder Kamera wird ein Empfanger zugewiesen
Alle Kameras werden als “nicht schwenk-neigbar” definiert.
. Empfanger nur zugewiesen, wenn die zugehorige Kamera freigegeben
|st aIIe Empfanger deren Kamera deaktiviert sind, werden entfernt.

i i ki Zugeordnet wird eine Gruppe von Empfangern. Die erste eingegebene
Kameranummer mulSt kleiner sein als die zweite.
{ i&: Deaktiviert wird eine Gruppe von Empfangern. Die erste Kameranummer
muB kIemer sein als d|e zweite.
Anmerkungen:
Die Nummer des zugewiesenen Empfangers entspricht der Nummer der zugehérigen Kamera ohne die
Tausenderstellen.
Wenn die Wahl zwischen zwei verschiedenen Telemetrieleitungen besteht, ist die Leitung gemeint, an welche
die Empfanger angeschlossen sind. Alle Empfanger, die zu einem Intervall gehéren, sind derselben
Telemetrieleitung zugewiesen.

, um auf das Untermeni zuzugreifen.

4.5.4 Anderung des Verzeichnisses

Nach der Grobeinstellung, die mit den beiden vorherigen Menlis vorgenommen wurde, ist es mdglich, die
einzelnen Positionen zu dndern und die Liste der Kameras, die von der Tastatur und den ihnen zugewiesenen
Empfangern angesteuert werden konnen, genauer zu definieren.

Das Menii zur Anderung des Verzeichnisses zeigt im Anzeigenfeld die verschiedenen Gruppen zu
konfigurierender Kameras:

Drei besondere Symbole rechts auf dem Display sind zu erkennen:

i bedeutet, dafd keine der zur entsprechenden Gruppe gehérenden Kameras freigegeben ist
i bedeutet, daR einige Kameras der Gruppe freigegeben sind und andere nicht

# bedeutet, dald alle Kameras der Gruppe freigegeben sind.

Bis zu 9999 Videokameras sind verfligbar: In der Regel wird man eine sehr viel kleinere Gruppe nutzen, aber
die Auswahlbreite des Intervalls kommt dann zum Tragen, wenn die Videoanlage mit grof dimensionierten
Einrichtungen gesteuert wird, die mit dem Konzept der "Zone" arbeiten.

Der beispielhaft dargestellt Bildschirm schlagt drei Gruppen Videokameras vor: die erste reicht von Nummer 1
bis 1000; die zweite von Nummer 1001 bis 2000; die dritte von 2001 bis 3000.

Die anderen Kameragruppen kdnnen durch die Bewegung des Joysticks é ausgewahlt werden.
Der Pfeil i kennzeichnet die Gruppe von Videokameras, die gerade gebildet wird:

« Um das Ansprechen aller Kameras der Gruppe zu aktivieren, wird [} gedriickt.

« Um alle Videokameras der Gruppe zu deaktivieren, wird [JEJ} gedriickt.

Seite 17 MNVBDCJ01_0543



« MuR die Gruppe der freigegebenen Videokameras genauer festgelegt werden (einige Kameras der

Gruppe werden aktiviert, andere nicht), wird mit die Gruppe in kleinere Einheiten zerlegt.

Mit [[Z2P kehrt man zu den vorangegangenen Bildschirminhalten zuriick.

Im folgenden Beispiel wird erlautert, wie die Kameras 1 bis 7 freigegeben werden, der Zugang zu allen anderen
Kameras aber gleichzeitig gesperrt wird. Der Kamera 3 wird Empfanger 12 zugewiesen, der an die
Telemetrieleitung B angeschlossen ist:

Alle Videokameras der Gruppe 1-1000 sind freigegeben, wahrend
die Kameras 1001 bis 3000 nicht freigegeben sind. Die Gruppe 1-

A
1000 wird mit dem Joystick’ ausgewahlt, anschlieRend werden

durch Driicken von [JiJ alle Kameras vollsténdig gesperrt.

Die Ikonen rechts auf dem Display weisen darauf hin, daf3 nun
keine der Kameras in den Gruppen von 1 bis 3000 angesprochen
werden kann. Wahlen Sie die Gruppe 1-1000 mit dem Joystick

A . . . . .

@ aus und driicken Sie [Bludd , um mit einem feineren
v

Definitionsniveau fortzufahren.

Die im Display dargestellten Gruppen umfassen nunmehr jeweils
100 Kameras. Keine Kamera aus den Gruppen ist freigegeben.

A
Wahlen Sie die Gruppe 1-100 mit @ und driicken Sie um
mit einem noch feineren Definitionsniveau fortzufahren.

Wahlen Sie die Gruppe 1-10 und driicken Sie [}, um alle
Kameras der Gruppe von 1 bis 10 freizugeben. Anschliefend

wird gedriickt, um die Aktivierung auf die Ebene einzelner
Kameras herunterzubrechen.

Das Menu andert sich und gestattet dadurch die detaillierte
Festlegung der einzelnen Videokameras. Da nun alle Kameras von
1 bis 10 aktiviert sind, muf’ das Verzeichnis mit einem Steuerknippel
durchlaufen werden, um die Kameras 8,9,10 zu deaktivieren, wie es
die Bedingungen im Beispiel vorsehen.

Die Liste mit é durchlaufen, bis die Videokamera 8 erreicht ist.

Ein Text in der ersten Zeile nennt:
Erl: die Kameranummer

die Kamera kann von der Bedientastatur angesteuert
werden oder nicht

Nummer des Empfangers / der Dome, die der Kamera
zugewiesen ist

Steuerungsleitung (A oder B) des Empfangers / der Dome.

Mit [JEJ wird Videokamera 8 gesperrt. Deaktiviert man die

Kamera, werden automatisch die zugehoérige Empfangernummer
und die Telemetrieleitung entfernt. Gleichermalien werden die
Kameras 9 und 10 gesperrt.
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Normalerweise entspricht einer schwenk-neigbaren Kamera eine
Empfanger-/Domenummer, die der Kameranummer gleich ist
(Kamera 1, Empfanger 1, Kamera 2, Empfanger 2, etc.)

In besonderen Fallen (zum Beispiel wahrend der Installation von
Mischanlagen) kann es erforderlich sein, einer Kamera eine
anderslautende Empfangernummer zuzuweisen.

In unserem Beispiel muf der Kamera 3 der Empfanger 12
zugewiesen werden und dieser mul Uber die Telemetrieleitung B
gesteuert werden.

Durchlaufen Sie die Liste, bis die einzustellende Kamera gefunden ist,

dann driicken, um die Anderung vorzunehmen.

In der Spalte “ erscheint ein Cursor: Dort ist die Nummer des
Empfangers / der Dome einzugeben, der / die der Kamera

zugeordnet wird. Driicken Sie [[FIJEERERE . um den

Empfanger 12 zuzuweisen.

Wenn die Bedientastatur nach Eingabe der Empfangernummer
fur die Steuerung von zwei verschiedenen Telemetrieprotokollen
eingerichtet ist, wird nach der Leitung gefragt (A oder B), an der

der Empfanger héngt. Durch Driicken von [ wird die Leitung

A, mit [Jf wird die Leitung B zugewiesen.

Nach erfolgter Anderung gelangt man durch wiederholtes Driicken von

zuriick zum vorherigen Menti bis hin zum Hauptmeni.

Die Ikone der Gruppe 1-10 hat weist durch ihr jetziges Aussehen
darauf hin, daf3 nur einige Videokameras der Gruppe freigegeben sind.

4.5.5 Anmerkungen zu den Empfangerzuordnungen

Nach der Zuordnung der Empfanger im Menu wird die Taste automatisch deaktiviert (ist die Reaktivierung
erwlinscht, siehe § 4.5 -Aktivierung fiir die Ansteuerung der Videokameras, S. 16.

4.5.5.1 Verwendung von DVR EL.MO.

Wenn eines der Videoprotokolle DVR EL.MO. 9, DVR EL.MO. 16 gewahlt worden ist, ordnet die Bedientastatur
beim Verlassen des Untermenis KOMMUNIK. VIDEOLEITUNG die Empfanger-Nr. und die Kamera-Nr. nach
dem Mapping, das im Protokoll EL.MO. (DVR 1 Kameras 1 - 16, DVR 2 Kameras 17 - 32 etc.) niedergelegt ist,
und alle Kameras der Telemetrieleitung A zu. Wenn aus irgendeinem Grund eine andere Zuordnung Kamera-
Empfanger oder Telemetrieleitung (Menii BEFAHIGUNG / Kameras / Empfanger / Liste verandern)
vorgenommen wird, mul} beachtet werden, daf} die Kameras, die dem DVR Nr. XX zugewiesen sind (wobei XX
zwischen 01 und 14 liegt), die Adresse XXyy haben (wobei yy zwischen 01 und 16 liegt). Aus diesem Grund
sind alle Kameras mit einer Adresse zwischen 0001 und 0100 deaktiviert.
Beispiel: Die Kamera Nr. 1, die dem DVR Nr. 1 zugewiesen ist, hat die Adresse 0101 (und nicht 0001). lhr ist
der Empfanger Nr. 001 zugeordnet.
Die Kamera Nr. 1, die dem DVR Nr. 2 zugewiesen ist, hat die Adresse 0201. Ihr ist der Empfanger Nr. 017
zugeordnet.

4.5.6 Hinweismeldung

Wird eine nicht freigegebene Videokamera angesprochen, erscheint fiir das Bedienpersonal auf dem
Anzeigenfeld eine Hinweismeldung mit dem Inhalt, daf fiir den Vorgang keine Berechtigung vorliegt.
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4.6 Freigabe der Monitoransteuerung

Mit der Freigabe der Monitore wird vermieden, daf® unbefugtes Bedienpersonal mit Bildschirmen arbeitet, die
nicht in seiner Zustandigkeit liegen.

4.6.1 Werkseinstellung

Die Werkseinstellung (Default) ermdglicht die Steuerung sdmtlicher Monitore, eine vorhandene Einstellung wird
dabei aufgehoben.

4.6.2 Anderung des Verzeichnisses

Fir die Aktivierung und Deaktivierung der Monitore ist genauso vorzugehen, wie es fir die Videokameras
geschildert wurde (siehe § 4.5 -Aktivierung fiir die Ansteuerung der Videokameras, S. 16).
Normalerweise sind von der Tastatur aus 99 Monitore anwahlbar.
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4.7 Freigabe der Multiplexeransteuerung

Mit der Freigabe der Multiplexer wird vermieden, daf’ unbefugtes Bedienpersonal mit solchen Multiplexern
arbeiten kann, die nicht in seiner Zustandigkeit liegen.

4.7.1 Werkseinstellungen

Die Werkseinstellung (Default) ermdglicht die Steuerung sdmtlicher Multiplexer, eine vorhandene Einstellung
wird dabei aufgehoben.

4.7.2 Anderung des Verzeichnisses
Fir die Aktivierung und Deaktivierung der Multiplexer ist genauso vorzugehen, wie es fiir die Videokameras
geschildert wurde (siehe § 4.5 -Aktivierung fiir die Ansteuerung der Videokameras, S. 16).
Normalerweise sind von der Tastatur aus 39 Multiplexer anwahlbar.

4.8 Freigabe der Funktionsanwahl

Jeder Bediener kann eine Berechtigung zu beestimmten Operationen mit der Tastatur besitzen oder nicht.
Diese Vorgange sind in folgende Funktionsgruppen unterteilt:

1. : Freigabe der Kameraanwahl mit den Tasten [[2g und [l weil diese Tasten die zyklische

Umschaltsequenz unterbrechen kdnnen, ist es moglicherweise erforderlich, sie zu sperren, wenn diese
Eventuahtat ausgeschlossen werden soll.

iri Freigabe des Monitorwechsels; wenn ein Bediener nur einen einzigen Monitor zur Verfligung
hat kann dieser blocklert also nicht mehr gewechselt werden
.. Freigabe zur Konfiguration der Videoeinrichtung (Umschalter oder Matrix); auch bei erteilter
Frelgabe kann eine Passwortabfrage vorgesehen werden
i. . Freigabe zur Konfiguration der Telemetrieempfanger oder Domes; auch bei erteilter Freigabe
kann eme Passwortabfrage vorgesehen werden
. Freigabe zum Reset von Alarmen der Videoeinrichtung; auch bei erteilter Freigabe kann eine
Passwortabfrage vorgesehen sein
: Freigabe zur Benutzung des Joystick
Freigabe zur Funktionssteuerung der Optiken in den Telemetrieempfangern
i1 Freigabe zur Bewegungsanderung des Schwenkkopfes / Domekamera bei Erteilung von
Steuerbefehlen des Typs Autopan und Scan.
1. Freigabe zur Anderung der Empfangernummer, die einer Kamera zugeordnet ist
Freigabe der Relaissteuerung
.. Freigabe zur Steuerung der Pumpe und des Scheibenwischers
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4.9 Kalibrierung und Joystick- Test

Bei der Kalibrierung wird das Joystick so eingerichtet, dal er korrekt funktioniert. In der Regel wird sie nur bei der
Herstellung vorgenommen, der Bediener sollte eigentlich nicht in die Verlegen-heit kommen, eine Neukalibrierung
durchzufiihren. Verhélt sich das Joystick allerdings fehlerhaft (z.B. wenn die Bewegung in eine Richtung in den Modalitaten
Pan oder Tilt bestehen bleibt, obwohl das Joystick in Ruhestellung ist) kann die Kalibrierung zweckmafiig sein.

Erste Phase: mit dem Joystick in Ruhestellung (losgelassen) driicken.

Dadurch wird der Ruhepunkt bestimmt. Mit wechselt man zum Test,

ohne die Kalibrierung zu durchlaufen.

Nach dem Driicken von muR das Joystick so bewegt werden, daf er
den Maximalausschlag nach oben, unten, rechts und links erreicht.

Wahrend der Bewegung erscheinen auf dem Display eingelesene Werte. Es
sind Parameter, die fur den Bediener nur im Falle von Fehlfunktionen
Bedeutung haben, weil sie Hilfestellung beim telefonischen Kundendienst
bieten. Das Joystick muf? bewegt werden, bis die von -, i+, - und '+
angegebenen Werte (Wertebezeichnungen fiir die Endpunkte links, rechts,
unten und oben) sich bei Bewegung des Knlippels nicht mehr andem. Die in
der Mitte des Displays stehenden Werte andem sich kontinuierlich, wenn das

Joystick bewegt wird. Mit wird der néchste Schritt der Konfiguration

eingeleitet. Mit wechselt man zum Test, ohne die Kalibrierung
abzuschliefen.

Wahrend des Normalbetriebes aktiviert die Drehung des Joystick den Zoom.

Das Joystick wird mehrmals bis zu den beiden Endpunkten gedreht, bis sich
- (Endpunkte flr den positiven und negativen
Uhrzeigersinn) nicht mehr andem.

Mit wird die Konfiguration abgeschlossen und der Test eingeleitet, mit

wechselt man zum Test, ohne den Zoom neu zu kalibrieren.

Test des Joysticks: Nach der Kalibrierung kann mit seiner Hilfe Gberprift
werden, ob die Kalibrierung erfolgreich verlaufen ist.

Das Joystick ist zu bewegen, bis der Endpunkt in den vier Richtungen
erreicht ist. Er ist aul3erdem im postitiven und negativen Uhrzeigersinn zu
drehen, bis die Endpunkte erreicht sind. Wenn nach diesen Vorgangen die

drei Parameter #1113 und die drei Parameter i+
Kalibrierung erfolgreich verlaufen.

it anzeigen, ist die

Andemfalls muf} das Joystick neu kalibriert werden, weil seine fehlerhafte
Konfiguration die Funktionsfahigkeit einschrank.
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4.10 Buzzer (S ummer)

Die Tastatur ist mit einem Buzzer ausgestattet, der beim Auftreten von Unregelmafigkeiten als akustischer
Warnmelder dient.

Der Summer kann so eingestellt werden, dal er:

« vor Alarmen der Videoeinrichtung (Umschalter oder Matrix) warnt

« auf Unterbrechungen der Verbindungen mit der Videoeinrichtung hinweist

« ein kleines Klick beim Dricken einer Taste erténen Iaf3t.

Es ist zu beachten, dal® die Alarmzustande und Verbindungsunterbrechungen nur bei einem Teil der
anschlielbaren Videoeinrichtungen darstellbar sind: SM42A, SM82A, SM84A, SM164A, SW1640SM, SW328.

4.11 Passwort

Die Sicherheit der Tastatur wird durch drei Passwortstufen gewahrleistet:

« Passwort beim Einschalten: Diese Passwortabfrage bei Einschalten der Tastatur soll deren
unsachgemafle Benutzung durch unbefugtes Personal verhindern

« Passwort fir Setup: Passwortabfrage, die immer dann erscheint, wenn eine Konfiguration ansteht.
Bei einem Anschlul bestimmter Videogerate (Umschalter SM42A / SM82A und Matrix SM84A /
SM164A) wird das Passwort nicht verlangt, weil es direkt auf der Ebene des Videogerates abgefragt
wird: In diesem Fall mu} ein solches nach den Angaben im Handbuch der gesteuerten Einrichtung
eingegeben werden

Passwort flr Alarmreset: Passwortabfrage, wenn das Reset eines Alarmzustand beabsichtigt ist.

Die Passworter werden auf der Ebene jeder einzelnen Tastatur festgelegt und kénnen deshalb von Bediener zu

Bediener variieren.

Passwortanfragen kénnen ausgeschlossen werden (Defaulteinstellungen bei Verlassen des Werkes), indem

man sie auf 00000 setzt.

\\Zur Beachtung: Wenn das Setup-Passwort verloren geht oder vergessen wird, gibt es keine Méglichkeit,
es wieder aufzufinden.

4.12 Hinweis- und Fehlermeldungen

Die Tastatur benachrichtigt den Bediener durch Meldungen auf dem Display vom fehlerhaften Ablauf eines
veranlalten Vorganges. Diese Meldungen kdnnen auf vier Arten eingestellt werden:

« Nicht angezeigte Meldungen

« Automatische Meldung ohne warnenden Piepton: Die Meldung wird fir ungefahr 3 Sekunden gezeigt

und verschwindet dann automatisch ohne akustisches Signal; mit [[Z2 kann sie vorzeitig entfernt

werden.
« Automatische Meldung mit warnendem Piepton: Die Meldung wird fur ungeféhr 3 Sekunden gezeigt,

begleitet von einem Warnton. Sie verschwindet automatisch, durch Driicken von [[E23 auch vorzeitig.

Meldung mit Quittierung: Die Meldung wird von einem warnenden Piepton begleitet und verschwindet erst,
wenn der Bediener driickt.
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4.13 Autotest der seriellen Kommunikationskanale

Bei Stérungen oder zur Uberpriifung der Tastatur kann anhand eines einfachen Tests festgestellt werden, ob
die Kommunikationskanale, die zur Videoeinrichtung und zur Telemetrie flihren, einwandfrei funktionieren.
Trennen Sie die Verbindung zu den Geraten, die an die Leitungen V, A und B angeschlossen sind, und stellen
Sie mit zwei Telefonkabeln und den zwei mitgelieferten Abzweigdosen RJjack folgendes Testkabel her:

Telefonkabel RJjack 1 RJjack 2 Telefonkabel
RS485A weild weild RS485A
RS485B gelb gelb RS485B

Y. Achtung: Dieses Kabel unterscheidet sich vom Standardverbindungskabel, das in § 3.3 - Standard-
Ansch/uBkabe/ S. 12 beschrieben wird.

4.13.1 Autotestprozedur

« Das Kabel wird an die Buchsen A und B angeschlossen.
« Das Testkabel wird an die Buchsen A und V angeschlossen
« Das Testkabel wird an die Buchsen B und V angeschlossen.

Auf dem Display erscheint 4 <~ & Das bedeutet, dal die
Ubertragungen am Ein- und Ausgang der beiden Leitungen
funktionieren.

Anderslautende Hinweise zeigen an, dal das AnschluRkabel
nicht richtig ist oder dal} die getesteten Leitungen nicht
funktionieren. In unserem Beispiel sendet Kanal A einwandfrei
und Kanal B empfangt einwandfrei, aber die Kommunikation
erfolgt nur in einer Richtung.

Die dritte Zeile zeigt die Testergebnisse: . i und i stehen
fur die drei Leitungen Video, Telemetrie B und Telemetrle A.

Furjede Leitung A,B und V wird einer der folgenden Diagnosehinweise gegeben:

*: Die Leitung funktioniert nicht und ist zum Ubertragen oder Empfangen von Daten nicht in der Lage
Die Leitung ist in der Lage zu ubertragen, aber nicht zu Empfangen

Die Leitung empangt, aber sendet nicht

tik: Die Leitung sendet und empfangt einwandfrei.
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4.14 Protokoll Macro: Sonderfunktionen

4.14.1 Beschreibung

Das Protokoll Macro fir die Videoleitung kann spezifisch konfiguriert und so an besondere
Anlageneigenschaften angepalt werden. Nachdem das Protokoll Macro ausgewahlt wurde, fiihren Sie den

Cursor auf die Zeile Protokoll und driicken , um das Untermenti fiir die Konfigurierung aufzurufen.

Wenn eine Sonderfunktion aktiviert ist, folgt auf die Zeichenfolge iz ein

4.14.2 Sonderfunk tionen fiir das Protokoll Macro

4.14.2.1 Polling

Werkseinstellung: JA.

Die Verbindung mit einer Matrix sieht normalerweise das Polling vor.

Ist die Bedientastatur mit einem PC oder einem OEM-Gerat verbunden, kann das Polling vorlaufig ausgesetzt
werden, um die Implementierung des Protokolls Macro zu vereinfachen und um keine Zeitvorgaben beachten
zu mussen, die in nicht dedizierten Systemen schwerlich eingehalten werden.

4.14.2.2 Mux Sanyo

Werkseinstellung: NEIN.

Stellen Sie JA ein, wenn der Multiplexer Sanyo an eine Leitung Aux der Matrix angeschlossen ist. Auf diese
Weise werden einige normalerweise von der Tastatur nicht gezeigte Spezialbildschirme aktiviert, welche die
vollstandige Steuerung des Multiplexers gestatten.

Wenn der Multiplexer unmittelbar von einer Bedientastatur aus gesteuert wird, muf® NEIN vorgegeben werden.

4.14.2.3 9999 Kameras

Werkseinstellung: NEIN.
JA einstellen, wenn die Anlageneigenschaften (mehrere Matrizen werden von derselben Tastatur gesteuert)
den Gebrauch von 9999 Kameras gestatten.

4.14.2.4 Dekodierung der Empfanger

Werkseinstellung: JA.

Gewohnlich ist einem Videoeingang ein Telemetrieempfanger mit derselben Nummer zugehordnet (Eingang 1/
Empfanger 1, Eingang 2 / Empfanger 2 etc.)

Sollte es wegen bestimmter Anlageneigenschaften erforderlich sein, unterschiedliche Nummern vorzugeben, so
muf die Zuordnung zwischen Eingang und Empfanger berechnet werden. Diese Dekodierung kann von der
Bedientastatur (Normalzustand) oder der Matrix aus durchgefihrt werden. Die letztere Option ist nicht in allen
Matrixversionen enthalten.

Wenn die Dekodierung von der Matrix aus aktiviert ist, kann die Empfangernummer nicht angewahlt werden, die
in diesem Fall nicht auf dem Display erscheint.
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5 Videosteuerung

Die Tastatur besitzt hinten eine Steckerbuchse VIDEO fir die Steuerung der Videoeinrichtungen. Sowohl die
Tastatur als auch die gesteuerte Einrichtung mussen in geeigneter Weise eingestellt werden, weil einerseits das
gewahlte Kommunikationsprotokoll und andererseits die Ubertragungsgeschwindigkeit (Baudrate)
Ubereinstimmen mussen.

Wenn diese Parameter nicht richtig konfiguriert sind, ist eine Kommunikation zwischen den Einrichtungen
unmaoglich.

5.1 Beschreibunqg des Displays

Wenn mit der Bedientastatur ein DVR Everfocus gesteuert wird, siehe § 5.2.3 - Steuerung von digitalen
Videorekordern Everfocus, S. 27.

Die Tastatur DCJ halt auf ihrem Display alle fiir das Bedienpersonal erforderlichen Informationen bereit. Das
Display stellt sich typischerweise folgendermalen dar:

ier Zeilen haben folgende Bedeutung:
¢4 Die zuletzt vom Bediener angewahlte Kamera.

Erscheint keine Nummer, sondern eine Ikone, so wurden Sonderfunktionen benutzt wie:

“#: Nachste Kamera innerhalb der Sequenz

: Vorhergehende Kamera innerhalb der Sequenz

- Automatische Umschaltfrequenz

i. . Der Kamera zugeordneter Telemetrieempfanger; alle telemetrischen Operationen werden diesem
ugeleitet

" Aktiver Monitor, alle Vldeooperatlonen werden an diesen Monitor geleitet

Nachrlchtenzelle mit den Meldungen (im Beispiel: & 1): Die Alarmmeldungen und die Bezeichnung der

gedrlckten Tasten werden in dieser Zeile angezelgt

Das Symbol # kennzeichnet die Position des Joysticks und andert sich mit dessen Bewegung.

5.2 Video: Grundkonzepte

Die Tastatur DCJ gestattet 2 Arten von grundsatzlichen Vorgangen, um das Videosignal zu steuern:

« Auswabhl einer Videokamera auf dem aktiven Monitor

« Beginn einer vorgegebenen Zyklussequenz auf dem aktiven Monitor

Alle von der Tastatur aus aufgerufenen Vorgénge beziehen sich auf den aktiven Monitor, der stets auf dem
Display angezeigt wird.

Die Anwahl der Kamera hangt von der Konfiguration der freigegebenen Kameras ab. Wenn eine Kamera fiir die
Ansteuerung nicht freigegeben ist, wird der Anwahlversuch von einer Fehlermeldung begleitet; siehe § 4.5.6 -
Hinweismeldung, S. 19.

Man beachte, daf3 nicht alle Funktionen von den verschiedenen Videoeinrichtungen akzeptiert werden
(Umschalter und Matrix). Beim Aufruf einer fiir eine Videoeinrichtung nicht zugelassenen Funktion teilt eine
Fehlermeldung dem Bediener mit, daf’ die Ausfiihrung des Steuerbefehls nicht méglich ist.

5.2.1 Direkte Anw ahl einer Videokamera

29 driicken, danach die Nummer der Kamera eingeben und mit bestatigen.
Beispiel: Mit [ZX) EEIEEIELE) wird die Videokamera 12 auf den aktiven Monitor geholt.

Soweit méglich ist die Eingabe automatisch beendet, ohne die Taste abzuwarten.

5.2.2 Auswahl der vorhergehenden / nachfolgenden Kamera

Die Tasten (32 und X ermdglichen die Auswanhl der vorhergehenden und der nachsten Kammera
innerhalb der Umschaltsequenz, die auf der Ebene der Videoeinrichtung vorgegeben wurde.

Wenn die Umschaltsequenz Iauft, wird sie durch die erste Betétigung der Tasten und angehalten.
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Die Tasten [ und [EXIg konnen gesperrt werden. Sie werden von den neuesten Videoeinrichtungen

unterstitzt (Umschalter SM42A, SM82A und Matrix SM84A, SM164A).
Bei den anderen Vorrichtungen wird die Betatigung der Tasten ignoriert.

5.2.3 Steuerung von digitalen Videorekordern Everfocus

5.2.3.1 Modus DVR

Wenn die Tastatur so konfiguriert ist, daR sie einen DVR Everfocus steuert, erscheint beim Einschalten ein
personalisierter Bildschirm:

= steht fur die Nummer des aktiven DVR.

Im Modus DVR aktivieren die Tasten die zweiten Funktionen (in heller Farbe neben oder Gber den Tasten
dargestellt): Um die Bedeutung der einzelnen Tasten zur erfahren, siehe das Betriebshandbuch des DVR. Im
Modus DVR ist die vollstandige Steuerung des DVR mdoglich, nicht jedoch die Telemetriesteuerung.

Um vom DVR-Modus in den Telemetrie-Modus zu wechseln und umgekehrt, driicken Sie bitte die Taste

[m DVR MODE]_

Vorgange im Modus DVR
Anwahl des aktiven DVR:

+ Taste [[IXJPEVICE] driicken
« Die Nummer des DVR eingeben (von 0 bis 16382)

«  Mit [EREAMODPE]. bestatigen

Aufruf eines Videokanals:

« [EBQCH] driicken

« Die Nummer des angeforderten Videokanals eingeben
« Falls erforderlich, mit [EIE) MOPE] bestatigen.

Jog und shuttle
Jog und shuttle entsprechen dem Regler auf dem DVR.

Der Tipbetrieb (jog) wird mit den Tasten [[[I2Y9€<] und [ENP?OC>] gesteuert: Jeder Betétigung der Tasten

entspricht eine Raste des Jog-Reglers.

Durch Drehen des Joysticks 1aRt sich der Shuttle steuern.

Das Joystick dient nicht nur zur Bewegung innerhalb der Konfigurationsmenus des DVR, er gestattet auch die
Schnellanwahl der ersten vier Eingénge (falls vom DVR-Modell unterstitzt):

« Joystick nach links: Kanal 1

« Joystick nach rechts: Kanal 2

« Joystick nach oben: Kanal 3

« Joystick nach unten: Kanal 4.

5.2.3.2 Telemetriemodus

Im Telemetriemodus |af3t sich die an die Tastatur angebundene Telemetrie steuern. Es 143t sich nur die
Nummer des aktiven DVR andern und einen Videoeingang aufrufen. Alle Zifferntasten werden fir den Aufruf
der Ansichten bendtigt (die im folgenden Abschnitt beschrieben sind) wahrend des Joysticks fir die Bewegung
der angeschlossenen Schwenk-Neige-Képfe oder Dome-Kameras benutzt wird.

Der Telemetriemodus wird von folgendem Bildschirm angezeigt:
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5.2.4 “Ansichten”

Die “Ansicht” gestattet es, mit einer einzigen Taste eine Serie von 4 Vorgéngen zu veranlassen:

« Auswahl eines neuen aktiven Monitors

o Auswahl einer Videokamera auf dem neuen aktiven Monitor

« Auswahl des Empfangers, der der Videokamera zugeordnet ist

« Scan in eine Position des Schwenkkopfes, die zuvor auf dem Empfanger gespeichert wurde.
Die richtige Einstellung der Ansichten ermdglicht die Beschleunigung der Steuerung durch Vorgabe von 10
bedienerdefinierbaren Kombinationen von Kamera/Monitor/Empfanger/scan.

Der Gebrauch der Ansichten ist besonders niitzlich bei Alarmsituationen: Sind der Taste [ Kamera 12 (was
normalerweise Empfanger 12 entspricht), Monitor 3 und Scan 5 zugewiesen, so ersetzt die einfache Betatigung
der Taste [ die Sequenz

DEIE COEEIE S ORI

Durch Dricken der Taste hat der Bediener somit die Méglichkeit, rasch eine vorbestimmte Position auf einen
Monitor zu holen.

5.2.4.1 Definition der Ansichten
Zur Definition einer Ansicht werden gleichzeitig die Tasten von (staer)Cser ) i bis (sraer)Cser ) (il gedriickt,

wenn der Bediener zur Konfiguration der Ansichten berechtigt ist.
Das Display zeigt die aktuelle Konfiguration der Ansicht fur ungefahr eine Sekunde an, dann werden die neuen
Parameter abgefragt:

Das Display zeigt in diesem Beispiel an, dal} bei Betatigung der
Taste 1 die Kamera 1 auf dem aktiven Monitor angesprochen
wird (das Symbol -~ bedeutet, dal} fir den Vorgang kein
besonderer Monitor ausgewahlt wurde), dafl® hingegen kein Scan-
Vorgang fiir die Schwenk-Neige-Vorrichtung der Kamera
erforderlich ist (Symbol - neben dem Wort =:.zm).

Einfigen der Videokamera.
Eingabe einer Nummer oder Bestatigung der bisherigen Kamera

mit EuEd .

Einfliigen des Monitors.
Eingabe einer Nummer oder Bestatigung des bisherigen Monitors

mit Jdd. Wird 0 eingegeben, muld der aktive Monitor beim
Aufruf der Ansicht nicht geandert werden.

Einfiigen der Scan-Position.
Eingabe einer Nummer oder Bestatigung der bisherigen Scan-

Position mit Gl

Wird 0 eingegeben, so ist bei Aufruf der Ansicht kein Scan-
Vorgang erforderlich.
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5.2.4.2 Aufrufen der Ansichten
Mit den Tasten [J{J bis &l werden die jeweiligen Ansichten aufgerufen.

5.2.4.3 Entfernung benutzerdefinierter Ansichten

Hierzu werden gleichzeitig die Tasten [swer)(Cser JEEIR] gedriickt.
Die Werkseinstellung der Ansichten gestattet das direkte Ansprechen der Kameras 1 bis 9, ohne Anderungen

des aktiven Monitors und ohne Scan-Vorgénge. Die Taste [ spricht Kamera 10 an.

5.2.5 Den Videokameras zugeordnete Empfanger

Jeder Videokamera wird ein Telemetrieempfanger zugewiesen.

Dabei kann fir jede Kamera ein einzelner Empfénger vorhanden sein, der bei der Anlageninstallation

unabanderlich zugeordnet wird. Wenn die Verknlpfung zwischen Videokamera und Empféanger festgelegt

wurde, darf diese Zuordnung nur noch bei Anderungen an der Anlage modifiziert werden.

Die Installationspraxis sieht im Normalfall vor, daf} einem Videoeingang die entsprechende Empfangernummer

zugewiesen wird (Beispielsweise wird Videokamera 10 vom Empfanger Nummer 10 gesteuert), diese

Verknipfungen sind jedoch flexibel handhabbar.

Jedesmal, wenn eine Videokamera angesprochen wurde und nach dieser Anwahl eine neue

Empfangernummer aufgerufen wird, so "erinnert" sich die Tastatur an diese Empfangernummer. Soll die

Maoglichkeit zum Ansprechen einer von der zugewiesenen Nummer abweichenden Empfa ummer

ausgeschlossen werden, so empflehlt es sich, im Konfigurationsmenu die Option
i zu deaktivieren.

Ein Beispiel soll dies verdeutlichen:

Angesprochen wurde Kamera 1. Auf dem
Display wird angezeigt, daf’ dieser Kamera
momentan Empfénger Nr. 1 zugeordnet ist.

COERTD

Wenn der Bediener dazu berechtigt ist, kann er
der Videokamera eine andere
Empfangernummer zuweisen; andernfalls
erscheint eine Fehlermeldung.

CDERTD

Kamera 2 wird angesprochen, gezeigt wird der
momentan zugeordnete Empfanger 2.

COERTD

Bei einem erneuten Aufruf der Kamera 1 wird
der zuletzt der Kamera 1 zugewiesene
Empfanger angezeigt.

COERTD
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5.3 Videotec Videomatrix SM328A

5.3.1 Beschreibung

Die Matrix SM328A ist ein professionelles Gerat zur Steuerung des Videosignals im Sicherheits- und
Uberwachungsbereich. Steuerbar sind 32 Videoeingéange; Videoausgéange gibt es 8, einer von ihnen kann
unmittelbar von einem DVR angesteuert werden. Neben den gangigen Funktionen Umschaltung,
Alarmverwaltung und bildschirmmenugefiihrte Programmierung, besitzt die Matrix SM328A eine zusatzliche
Hilfsleitung, die sich fur die Steuerung der Telemetrie oder von Multiplexer-Einheiten nutzen 1aRt. Weitere
Informationen hierzu ersehen Sie bitte aus dem Betriebshandbuch der Matrix.

5.3.2 Anschlufl

5.3.2.1 Kabel
Es wird ein Standardibertragungskabel benutzt, wie in § 3.3 - Standard-AnschluBkabel, S. 12 beschrieben.

5.3.2.2 Einrichtung der Matrix

Die Matrix der neuen Generation SM328A gestattet es, von mehreren Tastaturtypen ausgeflihrt zu werden, die
entsprechenden Protokolle werden deshalb emuliert: Fur die Steuerung des Umschalters mit der Tastatur DCJ
ist das Protokoll MACRO mit einer Baudrate von 38400 zu benutzen.

Die internen Dip-Schalter der Matrix sind passend einzustellen (alle Dips stehen auf OFF: Protokoll Macro,
Baudrate 38400, Programmierung ausgeschlossen).

5.3.2.3 Einrichtung der Tastatur

Wahrend der Tastatureinrichtung mufd das Untermen(
folgendermallen konfiguriert werden:

Steuerung einer Matrix SM328A

Da bis zu 8 Tastaturen mit der Matrix verbunden sein kdnnen, ergibt sich die Notwendigkeit, fur jede Tastatur
eine eigene ldentifikationsnummer zu vergeben (1 bis 8).

5.3.2.4 Funktionste st

Verbindet man die Tastatur Gber das beiliegende Telefonkabel direkt mit der solchermal3en konfigurierten
Matrix muBte es sofort mdglich sein, die Videoeingdnge umzuschalten:

« Mit CJEEBELE) wird der Monitor 1 ausgewahlt.
. Vit EDEBEE. CIEBEE werden die Kameras ausgesucht.

Achtung! Die Matrix SM328A kann so eingerichtet werden, daR8 die Steuerung durch eine Tastatur zu
bestimmten Tageszeiten oder in besonderen Situationen ausgeschlossen wird. In diesem Fall ist eine
Umschaltung nicht méglich. Siehe hierzu das entsprechende Handbuch.

5.3.3 Einrichtung der Videoeinrichtung
Um auf das Mendi fiir die bildschirmgefiihrte Konfiguration zuzugreifen, folgen Sie bitte den Ausfihrungen im
Handbuch der Videoeinrichtung. Mit m wird die Konfigurierung gestartet. Falls vorgesehen, muf die
Abfrage des Setup-Passwortes beantwortet werden.

5.3.4 Steuerung von Matrixgruppen SM328A

Mit der Bedientastatur DCJ kénnen Gruppen von Matrizen SM328A in der Konfiguration Master/Slave und in
der parallelen Konfiguration gesteuert werden. Um die Einrichtung der Bedientastatur DCJ zu vereinfachen, gibt
es ein spezielles Menu auf dem Bildschirm fiir die Konfigurierung der Videokommunikationen.
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& den Cursor auf die Zeile T bewegen und driicken, um das

Nach der Auswahl des Matrixtyps
Spezialmeni aufzurufen:

Bei der Auswahl einer Konfiguration werden automatisch alle Kameras und alle Monitore der Anlage aktiviert.

5.3.4.1 Steuerung p aralleler Matrizen

Den Cursor auf die Zeile F* -1 bewegen und driicken.

Die Anzahl der zur Anlage gehdérenden, parallel geschalteten Matrizen eingeben (2 bis 9).
Durch diese Einstellung werden freigegeben:

« die Kameras der Matrix, die mit der Bedientastatur verbunden sind: Von 1 bis 32
« die Kameras der anderen Anlagenmatrizen:

-101-132, 201-232;

- 301-332 falls die Matrix Nummer 3 vorhanden ist;

- 401-432 falls die Matrix Nummer 4 vorhanden ist;

- 501-532 falls die Matrix Nummer 5 vorhanden ist;

- 601-632 falls die Matrix Nummer 6 vorhanden ist;

- 701-732 falls die Matrix Nummer 7 vorhanden ist;

- 801-832 falls die Matrix Nummer 8 vorhanden ist;

- 901-932 falls die Matrix Nummer 9 vorhanden ist.
« der Monitor samtlicher zur Anlage gehérenden Matrizen: 1 bis 8.

Nach der Auswahl dieser Konfiguration zeigt das Menu der Video-Kommunikationen |

5.3.4.2 Steuerung von Master/Slave-Matrizen

Bedientastatur mit der Master-Matrix verbunden

Den Cursor auf der Zeile I  positionieren und driicken.

Die Anzahl der zur Anlage gehdrenden Slave-Matrizen eingeben (1 bis 4).
Durch diese Auswahl werden aktiviert:

« Kameras:
- wenn 1 Slave-Matrix angeschlossen ist: 1-28 (mit der Bedientastatur verbundene Matrix)
und 101-132 (Slave-Matrix)
- wenn 2 Slave-Matrizen angeschlossen sind: 1-24 (Mit der Bedientastatur verbundene Matrix),
- wenn 3 Slave-Matrizen angeschlossen sind: 1-20 (mit der Bedientastatur verbundene Matrix),
101-132 (Slave 1), 201-232 (Slave 2), 301-332 (Slave 3)
- wenn 4 Slave-Matrizen angeschlossen sind: 1-16 (mit der Bedientastatur verbundene Matrix),
101-132 (Slave 1), 201-232 (Slave 2), 301-332 (Slave 3), 401-432 (Slave 4).
« Monitore der Master-Matrix: 1 bis 8.

Nach der Auswahl dieser Konfiguration zeigt das Video-Kommunkationenmenu

Tastatur mit einer Slave-Matrix verbunden

Den Cursor auf der Zeile = positionieren und driicken. Parameter sind nicht vorzugeben.

« Kameras der mit der Tastatur verbundenen Matrix: 1 bis 32
« Monitore der mit der Tastatur verbundenen Matrix: 1 bis 4.

Nach der Auswahl dieser Konfiguration zeigt das Video- Kommunkationenmenu
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5.3.4.3 Reset der Ko nfiguration
Um die Standard-Konfiguration (Einzelmatrix) schnell wiederherzustellen, den Cursor auf der Zeile

=1 positionieren und driicken. Parameter sind nicht vorzugeben.

Nach der Auswahl dieser Konfiguration zeigt das Meni der Video-Kommunikationen
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5.4 Videomatrix SM84A und SM164A

5.4.1 Beschreibung

Die Matrix SM84A / SM164A sind professionelle Gerate zur Steuerung von Videosignalen im Rahmen von
Anwendungen im Sicherheits- und Uberwachungsbereich. Die Modelle SM84A und SM164A unterscheiden sich nur
darin, daf’ unterschiedlich viele Videoeingange anschlielbar sind, namlich 8 und 16; Videoausgange gibt es vier, einer
von ihnen kann direkt von einem DVR angesteuert werden.

Neben den gangigen Funktionen Umschaltung, Alarmverwaltung und bildschirmmenugefiihrte Programmierung, besitzt
die Matrix SM84A / SM164A eine zusatzliche Hilfsleitung, die sich fir die Steuerung der Telemetrie oder von
Multiplexer-Einheiten nutzen ladt. Weitere Informationen hierzu ersehen Sie bitte aus dem Betriebshandbuch der
Matrix.

5.4.2 Anschlufl

5.4.2.1 Kabel
Es wird ein Standardibertragungskabel benutzt, wie in § 3.3 - Standard-Anschlul3kabel, S. 12 beschrieben.

5.4.2.2 Einrichtung der Matrix

Die Matrix der neuen Generation SM84A / SM164A gestattet es, von mehreren Tastaturtypen ausgefihrt zu
werden, die entsprechenden Protokolle werden deshalb emuliert: Fir die Steuerung des Umschalters mit der
Tastatur DCJ ist das Protokoll MACRO mit einer Baudrate von 38400 zu benutzen.

Die internen Dip-Schalter der Matrix sind passend einzustellen (alle Dips stehen auf OFF: Protokoll Macro,
Baudrate 38400, Programmierung ausgeschlossen).

5.4.2.3 Einrichtung der Tastatur

Wahrend der Tastatureinrichtung muf das Untermenu
LA { folgendermalen konfiguriert werden:

Steuerung einer Matrix SM84A

Steuerung einer Matrix SM164A

Da bis zu vier Tastaturen mit der Matrix verbunden sein kénnen, ergibt sich die Notwendigkeit, fir jede Tastatur
eine eigene ldentifikationsnummer zu vergeben (1 bis 4).

5.4.2.4 Funktionste st

Verbindet man die Tastatur direkt Uber das beiliegende Telefonkabel mit dem solchermallen konfigurierten
Umschalter, mufRte es sofort mdglich sein, die Videoeingdnge umzuschalten:

«  Mit CZEEMEIE wird Monitor 1 ausgewéhit
. Vit EDEBEE. CIEREE werden die Videokameras ausgewéhlt.

5.4.3 Einrichtung der Videoeinrichtung

Um auf das Mend fiir die bildschirmgefiihrte Konfiguration zuzugreifen, folgen Sie bitte den Ausfiihrungen im
Handbuch der Videoeinrichtung.

Mit (ser ) BT wird die Konfigurierung gestartet. Falls vorgesehen, muR die Abfrage des Setup-Passwortes
beantwortet werden.
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5.5 Umschalter SM42A und SM82A

5.5.1 Beschreibung

Die Umschalter SM42A und SM82A sind Gerate zur Steuerung des Videosignals. Die Modelle SM42A und
SMB82A unterscheiden sich nur in der Anzahl der VideoanschluReingange, das erste hat davon 4, das zweite 8;
Videoausgéange gibt es zwei, einer von ihnen kann unmittelbar von einem DVR angesteuert werden.

Neben den gangigen Funktionen Umschaltung, Alarmverwaltung und bildschirmmenigefihrte Programmierung,
besitzt der Umschalter SM42A / SM82A eine zusatzliche Hilfsleitung, die sich fur die Steuerung der Telemetrie
oder von Multiplexer-Einheiten nutzen lakt. Weitere Informationen hierzu ersehen Sie bitte aus dem
Betriebshandbuch des Umschalters.

5.5.2 Anschlufl

5.5.2.1 Kabel
Es wird ein Standardubertragungskabel benutzt, wie in § 3.3 - Standard-Anschlu3kabel, S. 12 beschrieben

5.5.2.2 Einrichtung des Umschalters

Der Umschalter der neuen Generation SM42A/SM82A gestattet es, von mehreren Tastaturtypen aus gefihrt zu
werden, die entsprechenden Protokolle werden deshalb emuliert: Fir die Steuerung des Umschalters mit der
Tastatur DCJ ist das Protokoll MACRO mit einer Baudrate von 38400 zu benutzen.

Die internen Dip-Schalter des Umschalters sind passend einzustellen (alle Dips stehen auf OFF: Protokoll
Macro, Baudrate 38400, Programmierung ausgeschlossen).

5.5.2.3 Einrichtung der Tastatur

Wahrend der Tastatureinrichtung mufd das Untermeni
{ folgendermalen konfiguriert werden:

Steuerung eines Umschalters SM42A

Steuerung eines Umschalters SM82A

Da zwei Tastaturen mit dem Umschalter verbunden sind, missen unterschiedliche Identifikationsnummern fiir
die Tastaturen vergeben werden (1 bis 4).

5.5.2.4 Funktionste st

Verbindet man die Tastatur Gber das beiliegende Telefonkabel direkt mit dem solchermafien konfigurierten
Umschalter, mifRte es sofort mdglich sein, die Videoeingdnge umzuschalten:

«  Mit (ZYEEWEEE) wird der Monitor 1 ausgewahlt
. Vit EXEBCEE. CIEREE werden die Kameras ausgewdhlt.

5.5.3 Einrichtung der Videoeinrichtung

Um auf das Mend fir die bildschirmgefihrte Konfiguration zuzugreifen, folgen Sie bitte den Ausfiihrungen im
Handbuch der Videoeinrichtung.

Mit (ser ) BT wird die Konfigurierung gestartet. Falls vorgesehen, muR die Abfrage des Setup-Passwortes
beantwortet werden.

Seite 34 MNVBDCJ01_0543



5.6 Videomatrix LXRPS84A und LXRPS164A Linxs

5.6.1 Beschreibung

Die Matrix LXRPS84A / LXRPS164A sind professionelle Gerate zur Steuerung des Videosignals im Sicherheits-
und Uberwachungsbereich. Die Modelle LXRPS84A und LXRPS164A unterscheiden sich nur in der Anzahl der
VideoanschluReingange, das erste Modell hat davon 8, das zweite 16; Videoausgange gibt es vier, einer von
ihnen kann unmittelbar von einem DVR angesteuert werden. Die Matrix gestatten die Steuerung der gangigen
Funktionen Umschaltung, Alarmverwaltung und bildschirmmeniigeflihrte Programmierung. Weitere
Informationen hierzu ersehen Sie bitte aus dem Betriebshandbuch der Matrix.

5.6.2 Anschlufl

5.6.2.1 Kabel
Es wird ein Standardibertragungskabel benutzt, wie in § 3.3 - Standard-AnschluBkabel, S. 12 beschrieben.

5.6.2.2 Einrichtung der Matrix

Die Baudrate der Matrix kann mit Hilfe des im Gerateinneren befindlichen Dip-Schalter SW1 bestimmt werden:
« Dip 6 off: 9600 baud (Werkseinstellung)

« Dip 6 on: 1200 baud

Die Baudrate darf erst dann gedndert werden, wenn der Stromkreis der Matrix unterbrochen wurde. Siehe
hierzu das entsprechende Handbuch.

5.6.2.3 Einrichtung der Tastatur

Wahrend der Tastatureinrichtung mufd das Untermen(
{ folgendermalen konfiguriert werden:

Steuerung einer Matrix LXRPS84A,
die Baudrate betragt normalerweise 9600

Steuerung einer Matrix LXRPS164A
mit einer Baudrate von normalerweise 9600

Auch wenn mehrere Tasten mit der Matrix verbunden sind, spielt die Identifikationsnummer der einzelnen
Tastaturen keine Rolle.

5.6.2.4 Funktionste st

Verbindet man die Tastatur Gber das beiliegende Telefonkabel direkt mit der solchermalfien konfigurierten
Matrix miRte es sofort moglich sein, die Videoeingange umzuschalten:

«  Mit YEEBEIE) wird der Monitor 1 ausgesucht
. Vit EDEBEE. CIEREE werden die Kameras ausgesucht.
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5.6.3 Konfiquration der Videoeinrichtung

Eine Kamera wird an Eingang 1 angeschlossen, ein Monitor an Ausgang 1, wie es im Handbuch des
Videogerates ausgefihrt wird.

(= )Y Beginn der Konfigurierung, Eingabe des Setup-Passwortes, falls erforderlich.
Die Tastatur zeigt auf dem Display den Moduswechsel an:

Taste [[239: Ende der Konfigurierung

Joystické: Zeilenanwahl

Joystick «@»>: Aufruf der Untermenis und Anderung der Werteangaben
Taste [B2Y: Bestatigung der Wahl, wo erforderlich

Numerische Tasten [Jfi}. ) Direkteingabe eines Wertes, falls vorgesehen (z. B. wéhrend einer
Passwortanderung).
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5.7 Umschalter LXRPS42A und LXRPS82A Linxs

5.7.1 Beschreibung

Die Umschalter LXRPS42A / LXRPS82A sind professionelle Gerate zur Steuerung des Videosignals im
Sicherheits- und Uberwachungsbereich. Die Modelle LXRPS42A und LXRPS82A unterscheiden sich nur in der
Anzahl der VideoanschluRReingange, das erste Modell hat davon 8, das zweite 4; Videoausgange gibt es zwei,
einer von ihnen kann unmittelbar von einem DVR angesteuert werden. Sie gestatten die Steuerung der
gangigen Funktionen Umschaltung, Alarmverwaltung und bildschirmmenugefiihrte Programmierung. Weitere
Informationen hierzu ersehen Sie bitte aus dem Betriebshandbuch der Umschalter.

5.7.2 Anschlufl

5.7.2.1 Kabel
Es wird ein Standardibertragungskabel benutzt, wie in § 3.3 - Standard-AnschluBkabel, S. 12 beschrieben.

5.7.2.2 Einrichtung des Umschalters
Die Baudrate des Umschalters kann an dem Anschlupunkt JP1 in seinem Innern bestimmt werden:
o AnschluB3 offen: 9600 baud (Werkseinstellung)
« Anschlufd kurzgeschlossen: 1200 baud
Die Baudrate darf erst dann gedndert werden, wenn der Stromkreis des Umschalters unterbrochen wurde.
Siehe hierzu das entsprechende Handbuch.

5.7.2.3 Einrichtung der Tastatur

Wahrend der Tastatureinrichtung mufd das Untermen(
{ folgendermalen konfiguriert werden:

Steuerung einer Matrix LXRPS42A,
die Baudrate betragt normalerweise 9600

Steuerung einer Matrix LXRPS82A
mit einer Baudrate von normalerweise 9600

Auch wenn mehrere Tasten mit der Matrix verbunden sind, spielt die Identifikationsnummer der einzelnen
Tastaturen keine Rolle.

5.7.2.4 Funktionste st

Verbindet man die Tastatur Gber das beiliegende Telefonkabel direkt mit der solchermalfien konfigurierten
Matrix miRte es sofort moglich sein, die Videoeingange umzuschalten:

«  Mit YEEWEE) wird der Monitor 1 ausgewahlt.
. Vit EXEBCEE. CIEREE werden die Kameras ausgewdhlt.
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5.7.3 Konfiquration der Videoeinrichtung

Eine Kamera wird an Eingang 1 angeschlossen, ein Monitor an Ausgang 1, wie es im Handbuch des
Videogerates ausgefihrt wird.

(= JEIYY Beginn der Konfigurierung; Eingabe des Setup-Passwortes, falls vorgesehen.
Die Tastatur zeigt auf dem Display den Moduswechsel an:

Taste [[239: Ende der Konfigurierung

Joystické: Zeilenanwahl

Joystick «@»>: Aufruf der Untermenis und Anderung der Werteangaben
Taste m: Bestatigung der Auswahl, falls vorgesehen

Numerische Tasten [Jfi}. ) Direkteingabe eines Wertes, wo erforderlich (z. B. bei einer
Passwortanderung).
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5.8 Videomatrix SW328

5.8.1 Beschreibung

Die Matrix SW328 ist ein professionelles Gerat zur Steuerung des Videosignals im Sicherheits- und
Uberwachungsbereich. Steuerbar sind 32 Videoeingéange; Videoausgange gibt es 8, einer von ihnen kann
unmittelbar von einem DVR angesteuert werden. Die Matrix gestattet die Steuerung der gangigen Funktionen
Umschaltung und Alarmverwaltung. Weitere Informationen hierzu ersehen Sie bitte aus dem Betriebshandbuch
der Matrix.

5.8.2 Anschlufl

5.8.2.1 Kabel
Es wird ein Standardibertragungskabel benutzt, wie in § 3.3 - Standard-AnschluBkabel, S. 12 beschrieben.

5.8.2.2 Einrichtung der Matrix
Die Matrix braucht nicht eigens eingestellt zu werden.

5.8.2.3 Einrichtung der Tastatur

Wahrend der Tastatur htung mu® das Untermeni
LA P i { folgendermalen konfiguriert werden:

Steuerung einer Matrix SW328
Die Baudrate ist fest und betragt 9600 baud.

Da mehrere Tastaturen mit der Matrix verbunden sein kdnnen, ergibt sich die Notwendigkeit, fiir jede Tastatur
eine eigene ldentifikationsnummer zu vergeben (1 bis 8).

5.8.2.4 Funktionste st

Verbindet man die Tastatur Gber das beiliegende Telefonkabel direkt mit der solchermalfien konfigurierten
Matrix miRte es sofort moglich sein, die Videoeingange umzuschalten:

«  Mit YEEWEE) wird der Monitor 1 ausgewahlt.
- Vit EDEIER. EIEBEE werden die Kameras ausgesucht.

Achtung! Die Matrix SW328 kann so eingerichtet werden, daB die Steuerung durch eine Tastatur zu
bestimmten Tageszeiten oder in besonderen Situationen ausgeschlossen wird. In diesem Fall ist eine
Umschaltung nicht méglich. Siehe hierzu das entsprechende Handbuch.

5.8.3 Einrichtung der Matrix
Bei der Matrix SW328 lassen sich nur das Datum und die Uhrzeit mit der Tastatur andern.

Hierzu werden die Tasten [(ser Iy betétigt.
Taste @) Springen zur n&chsten Option.

Taste BX): Springen zur vorangehenden Option

Tasten [/ P Erhdhung/Verringerung des Wertes.
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5.9 Videomatrix SW1640SM

5.9.1 Beschreibung

Die Matrix SW1640SM ist ein professionelles Gerat zur Steuerung des Videosignals im Sicherheits- und
Uberwachungsbereich. Steuerbar sind 16 Videoeingange; Videoausgange gibt es 4, einer von ihnen kann
unmittelbar von einem DVR angesteuert werden.

Sie gestattet die Steuerung der gangigen Funktionen Umschaltung und Alarmverwaltung. Weitere Informationen
hierzu ersehen Sie bitte aus dem Betriebshandbuch der Matrix.

5.9.2 Anschlufl

5.9.2.1 Kabel

Die Verbindung zwischen Matrix und Tastatur wird mit einem Ubertragungskanal RS232 hergestellt, dadurch
wird die Ausdehnung der Anlage auf etwa 15 Meter begrenzt.

Das Verbindungskabel ist zwischen dem Anschlul® DB9 auf der Rlckseite der Tastatur und einem der
Steckanschlisse RJ11 auf der Matrixriickseite einzufiigen:

WWWW
L=15m
RJjack
DCJ DB9 RJjack SW1640SM
RX 2 gelb X
X 3 weil} RX
GND 5 rot GND

Alternativ kdbnnen Schnittstellen RS485-RS232 benutzt werden, mit denen die maximale Entfernung zwischen
Tastatur und Matrix auf 1.200 Meter erweiterbar ist. In diesem Fall sieht der Anschluf3plan so aus:

wyyy

=

RS232

S

INTERFACE RJjack2

Interfaccia RJjack2 SW1640SM
IN

weild

RS485A

X weil} RX

RS485B gelb B GND rot GND
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5.9.2.2 Einrichtung der Matrix

Im Innern der Matrix missen beide Jumper JP1 und JP2 fiir die Kommunikation des Typs RS232 so eingerichtet

werden, wie aus dem Siebdruck hervorgeht.
Mit dem Dip-Schalter SW1 |aRt sich die Baudrate bestimmen:

Baudrate dip3 dip4
9600 baud ON ON

1200 baud OFF  ON

Weitere Informationen enthalt das zugehoérige Handbuch.

5.9.2.3 Einrichtung der Tastatur
Wahrend der Tastatureinrichtung mufd das Untermen(

{ folgendermalen konfiguriert werden:

Steuerung einer Matrix SW1640SM.

Auch wenn mehrere Tasten mit der Matrix verbunden sind, spielt die Identifikationsnummer der einzelnen

Tastaturen keine Rolle.

5.9.2.4 Funktionste st

Verbindet man die Tastatur Uber das beiliegende Telefonkabel direkt mit der solchermalen konfigurierten Matrix

muBte es sofort mdglich sein, die Videoeingdnge umzuschalten:

« Mit CXJEEELE) wird der Monitor 1 ausgewéhlt
. Vit EXEBCEE. CIEBEE werden die Kameras ausgewdhlt.
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5.9.3 Einrichtung der Matrix

Eine Kamera wird an Eingang 1 angeschlossen, ein Monitor an Ausgang 1, wie es im Handbuch der Matrix

ausgefuhrt wird.

(= )Y Beginn der Konfigurierung; Eingabe des Setup-Passwortes, falls erforderlich.
Die Tastatur zeigt auf dem Display den Moduswechsel an:

Taste [[239: Ende der Konfigurierung

Um die Kompatibilat mit friiheren Tastaturmodellen zu gewahrleisten, wurde die Ubliche Benutzung einiger
Tasten auf der Tastatur DCJ geéndert.

Die folgende Tabelle stellt die Bildschirmangaben, die Tasten auf den Tastaturen DCS2 und KEYPLUS sowie
die entsprechenden, in der neuen DCJ benutzten Tasten einander gegenuber:

On screen menu

Nummern 1..9

Bedeutung

Auswahl der Kameras 1..9

DCS2
KEYPLUS

1]..[e]

DCJ

Nummer 0

Auswahl der Kamera 10

o]

Nummern 11..16

Auswahl der Kameras

1]

€3] o BEER] o

11..16 .-
L 1]e]
4 (Nur Textmenu) Cursor auf Joystick oben oder n
9 (nur Textmend) Cursor ab Joystick unten oder u
8 (nur Textmendi) Cursor links

Joystick links oder (I

0 (nur Textmen)

Cursor rechts

Joystick rechts oder [JEI

U] [(=] =)

PROG Taste PROG @
ENT Taste ENTER
CLR Taste CLEAR
M/A Automatiksequenz [ seq |
1 (Pfeil auf) vorher/+ (4] [ 1nC |
| (Pfeil ab) folgend/- (v) [ DEC |
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5.10 Video-Mu ltiplexer Javelin / Hitron

5.10.1 Beschreibung

Der Multiplexer Javelin/Hitron ermdglicht den Anschluf von 16 Videoeingangen, die digitalisiert und am
Ausgang als zusammengesetztes Bild gezeigt werden. Ein Service-Spotmonitor zeigt einen der Eingange.

Die Kommunikation von der Tastatur zum Multiplexer ist einseitig gerichtet. Es mul} festgelegt werden, ob der
angeschlossene Multiplexer ein Schwarz-Weil3- oder ein Farbmodell ist, denn davon hangen die Eigenschaften
und das Protokoll ab.

Es ist ferner moglich, den Multiplexer mit einer Videomatrix neuerer Generation der Serie SM-A (SM42A,
SM82A, SM84A, SM164A) direkt zu steuern. Diese Art der Steuerung wird in § 5.12 - Steuerung des
Multiplexers mit einer Videoeinrichtung, S. 47 erlautert.

5.10.2 Direktverbindung

5.10.2.1 Kabel

RJjack 1 RJjack 2

RJjack 1 RJjack 2 JAVELIN
RS485A weild schwarz RS485A

RS485B gelb grian RS485B

Die Ubertragung findet im Modus RS485 (einseitig gerichtet) statt, die Hochstentfernung zwischen Tastatur und
Multiplexer betragt 1.200 Meter.

5.10.2.2 Einrichtung des Multiplexers

Der Multiplexer Javelin ist in zwei Ausfihrungen erhaltlich, die sich im Priifprotokoll unterscheiden.

Die Konfigurierung kann nur mit der lokalen Tastatur des Multiplexers durchgefiihrt werden. Stellen Sie das
RS485 Modus, die Baudrate und das Protokoll A.

Siehe hierzu das zugehorigen Betriebshandbuch.

5.10.2.3 Einrichtung der Tastatur

Wahrend der Tastaturelnrlchtung muf das Untermeni
LA { folgendermalen konfiguriert werden:

Steuerung eines Multiplexers Javelin/Hitron
Es ist zu speZ|f|Z|eren ob das Multlplexermodell in Farbe

(- L. 1) oder in schwarz-weil} arbeitet (..
Werte fur d|e Baudrate stehen zur Auswahl.

. Vier

Es kann nur eine Tastatur an jeden Multiplexer Javelin angeschlossen werden, somit spielt die
Identifikationsnummer der Tastatur keine Rolle. Es kénnen mehrere Multiplexer von derselben Tastatur
gesteuert werden, wenn sie durch verschiedene Identifikationsnummer gekennzeichnet sind.
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5.10.2.4 Funktionste st

Verbindet man die Tastatur Uber das beiliegende Telefonkabel direkt mit der solchermallen konfigurierten Matrix
muBte es sofort mdglich sein, die Videoeingdnge umzuschalten:

. Mit CJEEELE) wird die Multiplexer-Einheit 1 ausgewahit.

. Vit EXEBCE. CIEBEE werden die Videoeingénge ausgewdhlt.

Jedem von der Tastatur abgehenden Steuerbefehl entspricht das Aufleuchten einer Led auf der lokalen

Tastatur des Multiplexers.
Achtung! Stimmt die Nummer der Multiplexer-Einheit nicht liberein, werden die von der Tastatur

ausgehenden Steuerbefehle ignoriert.

5.10.3 Dedizierte F unktionen

Neben der normalen Auswahl der Videoeingange ist der Multiplexer Javelin/Hitron mit zahlreichen weiteren
Funktionen ausgestattet, die durch Tastenkombinationen aktiviert werden, die den Tasten auf seinem lokalen
Tastenblock entsprechen.

Die Taste m gestattet es, die Nummer derjenigen Einheit zu andern, die auf den Befehl reagiert.

Nur einige der folgenden Funktionen stehen bei beiden Multiplexermodellen zur Verfiigung. Siehe dazu im
Einzelnen das jeweilige Betriebshandbuch des Multiplexers.

(s ) 29 live record, (= ) (22 ver,

(=vo J X monitor spot, (evo )Y Ausgang Monitor spot

select, Doppel select, (s=) ([ set, (= ) (T Menii, B2y Auto
Gy full, (evo ) B2 freeze, (saer) fJ Taste “2nd”

) SR pipt, (o) SR 2x2, (ouer) N 3x3, (ouer) MR 4x4, (suer) MR pip2
(s++) R Zoom, 3+4, (s QR 2+8.
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5.11 Video-Mu ltiplexer SP16C

5.11.1 Beschreibung

Der Multiplexer SP16C ermdglicht den Anschlul® von 16 Videoeingangen, die digitalisiert und am Ausgang als
zusammengesetztes Bild gezeigt werden. Ein Service-Spotmonitor zeigt einen der Eingange.

Die Kommunikation von der Tastatur zum Multiplexer ist einseitig gerichtet.

Ferner ist es méglich, den Multiplexer mit einer Videomatrix neuerer Generation der Serie SM (SM42A, SM82A,
SMB84A, SM164A, SM328A) direkt zu steuern.

Diese Art der Steuerung wird im Abschnitt § 5.72 - Steuerung des Multiplexers mit einer Videoeinrichtung, S. 47
erlautert.

5.11.2 Direktverbindung

5.11.2.1 Kabel

RJjack 1 RJjack 2 SP16C
RS485A weil} schwarz RS485A
RS485B gelb gelb RS485B

Die Ubertragung findet im Modus RS485 (einseitig gerichtet) statt, die Hochstentfernung zwischen Tastatur und
Multiplexer betragt 1.200 Meter.

5.11.2.2 Einrichtung des Multiplexers

Die Konfigurierung kann nur mit der lokalen Tastatur des Multiplexers durchgefihrt werden.
Stellen Sie die richtige Baudrate und die ID-nummer des Multiplexers ein.
Siehe hierzu das zugehorigen Betriebshandbuch.

5.11.2.3 Einrichtung der Tastatur

Wahrend der Tastatureinrichtung mufd das Untermen(
{ folgendermalen konfiguriert werden:

Steuerung eines Multiplexers SP16C
Vier Werte fur die Baudrate stehen zur Verfligung.
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5.11.2.4 Funktionste st

Verbindet man die Tastatur Uber das beiliegende Telefonkabel direkt mit der solchermallen konfigurierten Matrix
muBte es sofort mdglich sein, die Videoeingdnge umzuschalten:

. Mit CJEEELE) wird die Multiplexer-Einheit 1 ausgewahit.

. Vit EXEBCGE. CIEBEE werden die Videoeingénge ausgewdhilt.

Jedem von der Tastatur abgehenden Steuerbefehl entspricht das Aufleuchten einer Led auf der lokalen

Tastatur des Multiplexers.
Achtung! Stimmt die Nummer der Multiplexer-Einheit nicht liberein, werden die von der Tastatur
ausgehenden Steuerbefehle ignoriert.

5.11.3 Dedizierte F unktionen

Neben der normalen Auswahl der Videoeingange ist der Multiplexer SP16C mit zahlreichen weiteren
Funktionen ausgestattet, die durch Tastenkombinationen aktiviert werden, die den Tasten auf seinem lokalen
Tastenblock entsprechen.

(se=) 2] live, = )Y ver
(s+=) R Funktion 1+12/ oben
(s#x=) MM Funktion 3x3 / links
(s+=) i Funktion 4x4 / rechts
(s+=) QR Funktion 2x2 / unten
C= )XY full’iZoom

sel

[ seq BN
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5.12 Steuerung des Multiplexers mit einer Videoeinrichtunq

Der Multiplexer kann mit einer Videoanlage ‘ MUX ‘
neueren Datums der Serie SM (SM42A, A

SM82A, SM84A, SM164A, SM328A) :

gesteuert werden.

Um den Multiplexer solchermal3en steuern
zu koénnen, ist das Protokoll MACRO
erforderlich.

Die Steuerung kann in diesem Fall genauso auf die Videomatritze wie auf den Multiplexer bezogen werden. Aus
diesem Grunde erfolgt die Auswahl des aktiven Monitors in beiden Fallen auf unterschiedliche Art und Weise.

5.12.1 Auswahl eines mit der Videomatrix verbundenen Monitors

) driicken, darauf folgt die Monitornummer. Nun wird eventuell mit bestatigt.

Nach der Auswahl eines Monitors erscheint auf dem Display |
Es kénnen nur die Monitore angesprochen werden, die im Ment
"freigegeben” bezeichnet sind.

', danach dessen Nummer.

5.12.2 Auswahl eines mit dem Multiplexer verbundenen Monitors

Jedem Multiplexer entspricht ein einziger Hauptmonitor. Zur Benutzung des zusatzlichen Spotmonitors siehe
das zugehorige Betriebshandbuch.
Wird der Multiplexer durch eine Adresse gekennzeichnet (zum Beispiel Multiplexer Javelin/Hitron), so wird

(srer) (R2Y gedriickt, danach die Adresse des Multiplexers. Eventuell mit bestatigen.
Wird der Multiplexer nicht durch eine Adresse identifiziert (zum Beispiel Multiplexer SP16C), so driickt man

G (R EER und bestitigt dann mit GBS

Nach der Auswahl eines Multiplexers erscheint auf dem Display &
Multiplexers.

Es kénnen nur Multiplexer angesprochen werden, die im Menu
"freigegeben” bezeichnet sind.

i, dahinter steht die Nummer des
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5.13 Video-Mu ltiplexer Sony

5.13.1 Beschreibung

An den Multiplexer Sony YS-DX516P lassen sich 16 Videoeingange anschlieRen, die digitalisiert und am
Ausgang als Mehrfachdarstellung wiedergegeben werden.

5.13.2 Verweis auf weitere Materialien und Dokumente

Multiplexer Sony YS-DX516P
Handbuch des Multiplexers
Security Serial Protocol Ver 1.11.2, issued on November 28, 2002.

5.13.3 Direktverbindunqg

5.13.3.1 Kabel

Rljack 2

DCJ RJjack 1 RJjack 2 Mux
RS485A weil} rot RS485A
RS485B gelb grin RS485B

Die Ubertragung findet im Protokoll RS485 statt. Die weiteste Entfernung zwischen Bedientastatur und
Multiplexer betragt 1200 m.

5.13.3.2 Einrichtung des Multiplexers

Die Gerateadresse und der Ubertragungsmodus RS485 miissen entsprechend eingestellt werden. Siehe das
zugehorigen Betriebshandbuch.

5.13.3.3 Einstellung der Bedientastatur

Bei der Konflgurlerung der Bedientastatur muf} das Untermeni
folgendermalen eingerichtet werden:

Steuerung eines Multiplexers von Sony
Vier Baudrates stehen zur Auswahl.

5.13.3.4 Funktionste st

Verbindet man die Bedientastatur durch das oben beschriebene Kabel unmittelbar mit dem solchermalen
konfigurierten Multiplexer, so miften sich die Videoeingangen sofort umschalten lassen:

. [EDEEWELE dricken, um das Multiplexergerat 1 auszuwahlen

. Vit EXEBCEE. CIEBEL werden die Videoeingéngen ausgewahlt.

Bei jedem von der Tastatur abgehenden Befehl leuchtet eine Led auf der lokalen Bedientastatur des Multiplexers auf.
Achtung! Wenn die Nummer des Multiplexergerétes nicht stimmt, werden die Steuerbefehle der
Bedientastatur nicht beriicksichtigt.
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5.13.4 Konfiguration

Der Multiplexer wird durch ein Bildschirmmen( und einen Dipschalter auf der Rickseite des Gerates
konfiguriert. Die verschiedenen Konfigurationsoptionen sind im zugehdrigen Handbuch erlautert.

Der Multiplexer muR fiir die Ubertragung des Typs RS485 eingerichtet werden, die Identifikationsadresse und
die Baudrate sind entsprechend einzustellen.

5.13.4.1 Konfiguration OSM

Der Multiplexer wird unmittelbar mit der Tastatur und am Ausgang MONITOR 1 mit einem Bildschirm
verbunden.

(= JEIY Eintritt in die Konfigurierung des Multiplexers.
Der Multiplexer zeigt ein Bildschirmmen, das Display der Bedientastatur weist auf den Moduswechsel hin:

B/ B3 Ausgesuchten Wert erhdhen oder verringern
QM Aufrufen des nachsten Meniis

Emulation der Taste NEXT

23 Ende der Konfiguration

Joystick <§>: Bewegung innerhalb der Mentis.

5.13.5 Sonderfunktionen

Neben dem normalen Verfahren fur die Auswahl der Videoeingange besitzt der Multiplexer von Sony zahlreiche
weitere Funktionen. Sie kdnnen durch Tastenkombinationen aufgerufen werden, die den Tasten auf der lokalen
Bedientastatur entsprechen.

Mit der Taste I kann man die Nummer der Einheit wechseln, die auf den Steuerbefehl reagiert.

5.13.5.1 Multiplexerfunktionen

« )RR Multi

« [G=JEER Quad
« [=J)EER Option
« [G)IER Freeze
« GJEER Live

- G=)IKB VCR
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5.13.5.2 Sonstige Funktionen

. BX) sequenz

. Alarmreset

. Monitor 2
“security lock” ein
(=) BN “security lock” aus
Alarmliste anzeigen
Alarmliste entfernen
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5.14 Multiplexer Ademco

5.14.1 Beschreibung

Der Digital-Multiplexer Ademco AXMD16E / AXCD16EX ermdglicht den Anschlufd von 16 Videoeingangen, die
digitalisiert und und in Kompositform am Ausgang gezeigt werden.

5.14.2 Direktverbindung

5.14.2.1 Kabel

Rljack 2

RJjack 1 RJjack 2 JAVELIN
RS485A weild schwarz RS485A
RS485B gelb grin RS485B

Die Kommunikation erfolgt im Modus RS485 (einseitig gerichtet), die Hochstdistanz zwischen Bedientastatur
und Multiplexer betragt 1200m.

5.14.2.2 Einrichtung des Multiplexers

Fur die Konfiguration ist die lokale Bedientastatur des Multiplexers und die Maus erforderlich.
Einzustellen ist der Kommunikationsmodus RS485, die korrekte Baudrate und das Protokoll Typ A.
Fur Einzelheiten siehe das zugehdrige Handbuch.

5.14.2.3 Einrichtung der Bedientastatur

w der Tastaturkonfigurierung muf® das Untermen
i folgendermalen eingestellt werden:

Steuerung eines Multiplexers Ademco.
Vier Werte stehen fiir die Baudrate zur Auswahl.

5.14.2.4 Funktionste st

Wenn man die Bedientastatur tiber das oben genannte Kabel direkt mit dem solchermalfien konfigurierten
Multiplexer verbindet, muften sich die Videoeingénge sofort umschalten lassen:

. Mit CJEEELE) wird die Muliplexer-Einheit 1 ausgewéhlt

. Vit EDEBEE CIEBEE werden die Videoeingénge ausgewdhlt.

Jedem von der Bedientastatur aus gesendeten Befehl entspricht das Aufleuchten einer Led auf der
multiplexereigenen Tastatur.

Achtung! Wenn die Nummer der Multiplexer-Einheit nicht iiberstimmt, haben die von der Tastatur
abgesendeten Steuerbefehle keine Wirkung.
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5.14.3 Sonderfunktionen

Der Multiplexer Adamco hat neben der normalen Vorgehensweise fiir die Auswahl der Videoeingange
zahlreiche weitere Funktionen, die durch die Betatigung von Tastenkombinationen aufgerufen werden und den
Tasten auf dem lokalen Tastenblock entsprechen. Fir weitere Informationen siehe das Handbuch des
Multiplexers.

Die Taste [T) gestattet es, die Nummer der Einheit zu &ndern, die auf die Steuerung reagiert.
In der nachstehenden Tabelle sind die Tastenentsprechungen aufgefihrt. Die Zoomtaste ist nicht implementiert.

(@3 i

OO0 = )i 2nd OO (KN
{m} REC
= )i 2nd Em)] o |
O = )il

B 2nd =N
R gn ] EDER
E=SS = ) N 2nd (=) B

Ol [ seq ] 2nd 's] EED
ESC ED3] sk |
S G==) I ESC -+ C=) I

2nd Em] o |
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5.15 Multiplexer Sanyo

5.15.1 Beschreibung

An den Multiplexer Sanyo MPX-CD163 lassen sich 16 Videoeingange anschlieen, die digitalisiert und am
Ausgang als Mehrfachdarstellung wiedergegeben werden.

5.15.2 Verweis auf weitere Materialien und Dokumente

Multiplexer Sanyo MPX-CD163
Handbuch des Multiplexers

5.15.3 Direktverbindunqg

5.15.3.1 Kabel

RS485A weil rot RS485A
RS485B gelb grin RS485B

Die Ubertragung findet im Protokoll RS485 statt. Die weiteste Entfernung zwischen Bedientastatur und
Multiplexer betragt 1200 m.

5.15.3.2 Einrichtung des Multiplexers

Die Gerateadresse und der Ubertragungsmodus RS485 miissen entsprechend eingestellt werden. Siehe das
zugehorigen Betriebshandbuch.

5.15.3.3 Einstellung der Bedientastatur

Bei der Konfigurierung d edientastatur muf das Untermeni
folgendermalen eingerichtet werden:

Steuerung eines Multiplexers von Sanyo
Vier Baudrates stehen zur Auswahl.

5.15.3.4 Funktionste st
Verbindet man die Bedientastatur durch das oben beschriebene Kabel unmittelbar mit dem solchermalfien konfigurierten
Multiplexer, so miften sich die Videoeingdngen sofort umschalten lassen:

- [EDEEPELE driicken, um das Multiplexergerat 1 auszuwahlen

. Vit EXEBCEE. CIEBEL werden die Videoeingéngen ausgewahlt.

Bei jedem von der Tastatur abgehenden Befehl leuchtet eine Led auf der lokalen Bedientastatur des
Multiplexers auf.

Achtung! Wenn die Nummer des Multiplexergerétes nicht stimmt, werden die Steuerbefehle der
Bedientastatur nicht beriicksichtigt.
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5.15.4 Konfiguration

Der Multiplexer wird durch On Screen Menu konfiguriert. Die verschiedenen Konfigurationsoptionen sind im
zugehorigen Handbuch erlautert.
Der Multiplexer muR fiir die Ubertragung des Typs RS485 eingerichtet werden, die Identifikationsadresse und
die Baudrate sind entsprechend einzustellen.

5.15.4.1 Konfiguration OSM

Der Multiplexer wird unmittelbar mit der Tastatur und am Ausgang MONITOR 1 mit einem Bildschirm
verbunden.

(= JEIY Eintritt in die Konfigurierung des Multiplexers.
Der Multiplexer zeigt ein Bildschirmmen, das Display der Bedientastatur weist auf den Moduswechsel hin:

B/ B3 Ausgesuchten Wert erhdhen oder verringern

QM Eintritt und Ausgang aus der Programmierung

Emulation der Taste NEXT

ETR) Emulation der Taste BACK

=) Ende des Spezialmodus der Konfiguration

A
Joystick <9>: Bewegung innerhalb der Menis.

5.15.5 Sonderfunktionen

Neben dem normalen Verfahren fur die Auswahl der Videoeingange besitzt der Multiplexer von Sony zahlreiche
weitere Funktionen. Sie kdnnen durch Tastenkombinationen aufgerufen werden, die den Tasten auf der lokalen
Bedientastatur entsprechen.

Mit der Taste [{Z) kann man die Nummer der Einheit wechseln, die auf den Steuerbefehl reagiert.

kontrolle des Master-Monitors

B3 G2 ED G5 D G5 BB kontrolle eines Spot Monitors

5.15.5.1 Multiplexerfunktionen

CG=) B Multi
=) EEN Quad
CG=)EER Plus
C=) gl still
CG=)UER Live
=) VCR

5.15.5.2 Sonstige Funktionen

BX) sequenz

Alarmreset
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5.15.6 Wahl des Protokolles
Das Protokoll Sanyo hat zwei unterschiedliche Befehle fir die Auswahl des Haupt-/Spotmonitors und der
Kommunikation. Wahlt man Mux Sanyo, wird das neueste Protokoll angeboten, das jedoch mdglicherweise

nicht mit bestimmten veralteten Multiplexer-Modellen kompatibel ist.
Falls das eingestellte Protokoll keine Umschaltung gestattet, laRt sich eines der beiden Protokolle wahlen. Der

Protokolltyp wird gespeichert und ist beim erneuten Einschalten der Tastatur weiter verflgbar.

23 Wahi des neuesten Protokolls (Standardeinstellung)

(s ) lZR: Wahl des traditionellen Protokolls.

5.15.7 Displayanzeigen
Auf dem Display wird der gesteuerte Monitor genannt, er folgt auf die Nummer der Einheit:
.+ Benennt den Hauptmonitor
(&%, %% 4% Nennen die Spotmonitore.
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5.16 DVR EL.MO.

5.16.1 Beschreibung

Mit DVR EL.MO. lassen sich je nach Modell 9 oder 16 Videoeingange anschlieRen, die digitalisiert sind und in
einem zusammengesetzten Bild am Ausgang gezeigt werden.

Die Kommunikation zwischen Tastatur und Videoeinheit erfolgt einseitig gerichtet iber den Anschlul3 RS485
“VIDEQO”.

5.16.1.1 Verweis auf andere Materialien und Dokumente

DVR D7993-PHMX (9 Kanale) EL.MO. und das zugehorige Betriebshandbuch.

DVR D7963-PHCL (16 Kanale) EL.MO. und das zugehdrige Betriebshandbuch.

EIDome protocol, vers. 18.01.2005, Rel. 2,00 beschrankt auf Abschnitt 6.2 und Erganzung DynaColor
Surveillance Control Protocol (DSCP) V. 2.8.

5.16.2 AnschluR

5.16.2.1 Kabel

RJjack 1 RJjack 2

RS485A weil rot RS485A
RS485B gelb schwarz RS485B
GND rot grin GND

4 \ ACHTUNG!
AIs Telefonkabel miissen die beiden (das mit der Tastatur und das mit dem DVR verbundene) Kabel
verwendet werden, die als Zubehér im Lieferumfang der Bedientastatur DCJ enthalten sind!

5.16.2.2 Einrichten der Videoeinheit

Mit der lokalen Tafel des DVR die Baudrate einstellen, die der Baudrate der Bedientastatur entspricht. Ebenfalls
einzustellen ist die Adresse der Videoeinheit. Ein Kennwort kann, falls erforderlich, mit den Zifferntasten der
Tastatur eingegeben werden.
ACHTUNG: Die Bedientastatur DCJ kann DVR von Nr. 1 bis Nr. 16 steuern, wahrend das Protokoll EL.MO.
ihnen Adressen zwischen 224 und 239 zuweist. Es mull deshalb daran gedacht werden, daf die tatsachliche
Adresse des DVR (RS485 ID) der von der Bedientastatur aufgerufenen DVR-Nr. zuziglich 223 entspricht.
Beispiel: Um mit der Bedientastatur die Videoeinheit Nr. 12 zu steuern, muf} dieser letzteren von OSM die
Adresse 235 (12+223) zugewiesen worden sein.

5.16.2.3 Einrichten d er Bedientastatur

Fir die Konfigurierung der Tastatur mufd das Untermen( =+ auf eine der folgenden
Arten eingerichtet werden: Steuerung des DVR mit 9 Kanalen Steuerung des DVR mit 16 Kanalen

Steuerung des DVR mit 9 Kanalen Steuerung des DVR mit 16 Kanalen

Seite 56 MNVBDCJ01_0543



Fur alle Falle besteht die Auswahl aus 5 verschiedenen Baudrates.

Es lassen sich mehrere DVR mit derselben Bedientastatur steuern, aber stets unter der Voraussetzung, daf}
diese durch unterschiedliche Einheitsnummern gekennzeichnet sind.

Die Tastaturnummer mul richtig eingestellt werden (siehe § 4.3 - Meniioptionen, S. 14), weil der DVR bis zu 15
Tastaturen erkennen kann. Die anwahlbaren Adressen liegen zwischen 1 und 15; die Tastatur weist sie
selbsttatig dem Bereich zwischen 240 und 254 zu, wie es das Protokoll EL.MO erfordert.

’ . WICHTIGE ANMERKUNG!
Wenn Videoeinheiten benutzt werden, erfordert das Protokoll EL.MO. ein spezielles Mapping zwischen

der Kamera-Nr. und der Empfénger-Nr.. Lesen Sie hierzu ausfiihrlich § 4.5.5.1- Verwendung von DVR
EL.MO., S. 19.

5.16.2.4 Funktionste st

Wenn mit die solchermalien konfigurierten DVR unmittelbar mit der Bedientastatur verbunden wird (wie oben
beschrieben), mussen die Videoeingadnge sofort umschaltbar sein:

« Driicken Sie CJEEBELE) . um die Videoeinheit Nr. 1 anzuwéhlen;

. Vit DGR CIEBEE usw. werden die Videoeingdnge angewéhlt.

A

\ ACHTUNG!
Wenn die Adresse der Videoeinheit nicht richtig eingerichtet worden ist, werden die von der
Bedientastatur abgeschickten Befehle nicht erkannt.

5.16.3 Betriebsarten

Fir die Steuerung der DVR EL.MO. besitzt die Bedientastatur DCJ zwei Betriebsarten, den Modus VIDEO und
den Modus TELEMETRIE, die benutzt werden, um Videogerate (DVR) zu bedienen oder Telemetrie-
Einrichtungen (etwa Domes oder Schwenk-Neige-Kdpfe) zu steuern.

Wenn auf dem Display die Meldung i rscheint, befindet sich die Tastatur im Modus VIDEO. Der
Modus TELEMETRIE hingegen ist erkennbar an der Meldung Nr. und am Symbol, das die
Bewegungen des Steuersknlppels darstellt.

Um von einem Modus zum anderen zu wechseln, reicht es aus, die Taste [ zu betétigen.

A

\ ACHTUNG!
Wenn keine der beiden Telemetrieleitungen dem Protokoll EL.MO. zugewiesen wurde, so ist einzig die
Betriebsart VIDEO anwaéhlbar.
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5.16.4 Sonderfunktionen

Neben der normalen Auswahl der Videoeingange sind die DVR EL.MO. mit zahlreichen weiteren Funktionen
ausgestattet, die von der Bedientastatur aus durch die Betatigung besonderer Tastenkombinationen aufgerufen
werden kénnen.

Die nachstehende Tabelle beschreibt samtliche Steuerbefehle, die je nach Modell des DVR und nach
Betriebsart verfligbar sind.

DVR
9 Kandle 16 Kanile

Funktion

Anwihlen des Empfingers " v v TELEMETRIE

[ Mon | Anwahlen der Videoeinheit (zw. 1 und 16) v v VIDEO/TELEMETRIE

[ cawm ] Anwihlen der Kamera ® v 4 VIDEO/TELEMETRIE

[MENU] Menii v v VIDEO

[seq | Auswahl der Sequenz (zw. 1 und 3) ©® v v VIDEO

%%:f'z“m v v VIDEO

[ F1 | Play/Stop v v VIDEO

[ F2 | Pause v v VIDEO

[ F3 | Fast Rewind v v VIDEO

= Fast Forward v v VIDEO

=3 Goto v v VIDEO

[ Aux | List v v VIDEO

wiper Date/Time v v VIDEO

[wastie] Title v v VIDEO

Focus| Key Lock v v VIDEO

Set v v VIDEO

Esc v v VIDEO

[1r15 of Screen Mode Select Left v v VIDEO

115 ] Screen Mode Select Right v v VIDEO
Kennworteingabe v - VIDEO
Schnellwahl des Videokanals (1 bis 9) ) v VIDEO

[ o B o | “Sn(c::’r:‘esllvovgm der Untermeniis (1 bis 9) im v v VIDEO
S o oot Y| | TeeweTRe

™) Die Funktion benétigt eine vorherige Befahigung. (z.B. 2 im § 5.16.4.1 - Sonderfélle und Beispiele, S. 59)

@ Der Befehl annulliert die eventuellen Sequenzen oder die vielfachen Anzeigen und gibt die Prioritat der

Vollschirmanzeige des gewahlten Eingangs.

®) Der Druck der Taste fur die Angabenbestatigung, ist nicht notwendig.

“ Die Operation verlangt keine Aktualisierung der EMPFANGER Nummer.

®) Die Operation verlangt keine Aktualisierung der DEVICE Nummer. Die Taste [fJ] abruft die Kamera Nr.10.

Siehe die Handbucher der DVR fur die vollsténdige Erlduterung der einzelnen Funktionen.
Fir alle anderen Telemetriebefehle sei an dieser Stelle auf § 6.7 - Dome EL.MO.., S. 77 verwiesen.
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5.16.4.1 Sonderfalle und Beispiele
Wenn die Tastatur DCJ sich im Modus TELEMETRIE befindet, wechselt sie bei Betétigung der Taste [(li) oder

X3 automatisch in den Modus VIDEO; mit der Taste |23 kehrt man wieder zum Modus TELEMETRIE
zuriick.

Der Knopf ([ ermdglicht dartiber hinaus die DVR-Schnellwahl. Bei der Eingabe einer aus drei Ziffern

bestehenden Kameranummer wird die erste Ziffer (Hunderter) als Nummer der Videoeinheit gedeutet (aus
einem beschrénkten Bereich zwischen 1 und 9), die folgenden beiden Ziffern (Zehner und Einer) werden als
Nummer des Videoeinganges interpretiert (zwischen 1 und 16). Siehe dazu das Beispiel 1.

Beispiel 1: [ZXJEENIEIEER = VVideoeinheit Nr. 2, Kamera Nr. 07.
EOERERKE - ideoeinheit Nr. 9, Kamera Nr. 16.

Beispiel 2: Wenn der DVR Nr. 3 verwendet und die Dome Nr. 1 aufgerufen wird, so wird ihr automatisch der
Telemetrieempfanger Nr. 33 zugeordnet. Ist hingegen der Dome eine andere Netzadresse als 33 zugewiesen,
mul die gleiche Empfanger-Nr. wie die Netzadresse der Dome vorgegeben werden, um sie wahrend der
Anzeige des Signals von Kanal 1 steuern zu kénnen.

ACHTUNG: Wenn die Kameranummer geandert wird, geht diese Zuordnung verloren und der DVR gibt die
Empfanger-Nr. wieder gemaR der Konvention EL.MO. vor.
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5.17 DVR Everfocus

5.17.1 Beschreibung

Die DVR Everfocus (EDSR400, EDSR100, EDSR900, EDSR1600 und die entsprechenden Ausfiihrungen H)
werden fir die digitale Aufzeichnung von Videosignalen genutzt. Verfligbar sind die Videoschleife der einzelnen
Videoeingange und zwei Videoausgange, Main und Call.

Die Ubertragung von der Bedientastatur zum DVR ist einseitig gerichtet.

5.17.2 AnschluR

5.17.2.1 Kabel

RJjack 1 RJjack 2
RS485A weild gelb RS485A
RS485B gelb schwarz RS485B

5.17.2.2 Einstellungen des DVR

Mit dem DVR-eigenen Steuerbrett die gewlinschte Baudrate und die Einheitsnummer im Mentu RS232/RS485
SETTING MENU einstellen. Zu bertcksichtigen sind nur die Parameter fur die Kommunikationen RS485.
Vorzugeben sind STOP BIT 1, parity NONE, data bit 8.

5.17.2.3 Einrichtung der Tastatur

Wahrend der Konfiguration der Tastatur muf3 das Untermen(
folgendermalien eingerichtet werden:

Das DVR-Modell und die entsprechende Baudrate auswahlen.

5.17.2.4 Funktionstasten

Wenn die Tastatur durch das vorstehend genannte Telefonkabel unmittelbar mit dem derart konfigurierten DVR
verbunden wird, miften sich die Videoeingange sofort umschalten lassen:

« Dricken [ PEVICE|

 Dricken [ZX3°H IED. (E23°" BEN fir die Auswahl des Videokanals (mit bestatigen,

wenn bendtigt)

5.17.3 Konfigqurieren des DVR

Um auf das Bildschirmkonfigurierungsmeni zuzugreifen, folgen Sie bitten den Anweisungen im Handbuch des
Bildschirms.

Die Ferntastatur IaRt sich nur im DVR-Modus konfigurieren, indem man [ MENY] betstigt.
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5.18 DVR Sony

5.18.1 Beschreibung

An den DVR Sony HSR-X216P lassen sich 16 Videoeingange anschliel3en, die digitalisiert und in digitaler Form
aufgezeichnet werden.

5.18.2 Verweis auf weitere Materialien und Dokumente

DVR Sony HSR-X216P
Handbuch des DVR
Security Serial Protocol Ver 1.11.2, issued on November 28, 2002.

5.18.3 Direktverbindunqg

5.18.3.1 Kabel

Rljack 2

DCJ RJjack 1 RJjack 2 DVR
RS485A weild rot RS485A
RS485B gelb grin RS485B

Die Ubertragung findet im Protokoll RS485 statt. Die weiteste Entfernung zwischen Bedientastatur und DVR
betragt 1200 Meter.

5.18.3.2 Einrichtung des DVR

Die Gerateadresse und der Ubertragungsmodus RS485 miissen richtig eingestellt werden. Siehe das
zugehorigen Betriebshandbuch.

5.18.3.3 Einstellung der Bedientastatur

Bei der Konfigurierung der Bedientastatur mul} das Untermenu
folgendermalen eingerichtet werden:

Steuerung eines DVR der Marke Sony
Vier Baudrates stehen zur Auswahl.

5.18.3.4 Funktionste st

Verbindet man die Bedientastatur durch das oben beschriebene Kabel unmittelbar mit dem wie oben konfigurierten
Multiplexer, so miten sich die Videoeingangen sofort umschalten lassen:

«  Mit (ZYEEWEE wird das Multiplexergerét 1 ausgewahit

- Vit EHDEIER. EOEBEER werden die Videoeingénge ausgewdhlt.

Bei jedem von der Tastatur abgehenden Befehl leuchtet eine Led auf der lokalen Bedientastatur des
Multiplexers auf.

Achtung! Wenn die Nummer des Multiplexergerétes nicht stimmt, werden die Steuerbefehle der
Bedientastatur nicht berticksichtigt.
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5.18.4 Konfiguration

Der DVR wird durch ein Bildschirmmenu konfiguriert. Die verschiedenen Konfigurationsoptionen sind im
zugehorigen Handbuch erlautert.

Der DVR mufR fiir die Ubertragung des Typs RS485 eingerichtet werden, die Identifikationsadresse und die
Baudrate sind entsprechend einzustellen.

5.18.4.1 Konfiguration OSM
Der DVR wird unmittelbar mit der Tastatur und am Ausgang MONITOR 1 mit einem Bildschirm verbunden.

= JEI Eintritt in die Konfigurierung des DVR.
Das DVR zeigt ein Bildschirmmenl, das Display der Bedientastatur weist auf den Moduswechsel hin:

QM Aufruf des ausgewéhiten Untermeniis
23 Ende der Konfigurierung

Joystick <§>: Bewegung innerhalb der Meniis und Anderung von Werten.

5.18.5 Sondermen it SEARCH
= )X Aufrufen des Sondermeniis SEARCH

23 Verlassen des Meniis.

Joystick <§>: Bewegung innerhalb der Meniis und Anderung von Werten.
Achtung: Sollte sich der DVR nach Verlassen des Meniis immer noch im Modus SEARCH befinden, driicken
Sie STOP ([s=") &), um zum normalen Betriebsmodus zuriickzukehren.

5.18.6 Sondermen i COPY
(=] Aufrufen des Sondermeniis COPY

m Kopiervorgang riickgangig machen und etwaige Bildschirmmeldungen I6schen
23 Verlassen des Meniis

Achtung: Der Kopiervorgang oder sein Abbruch mit miissen beendet sein, bevor das Menii verlassen
wird.

A .
Joystick <Q>: Bewegung innerhalb der Menis und Anderung der Werte.

5.18.7 Sonderfunktionen

Neben dem normalen Verfahren fur die Auswahl der Videoeingange besitzt der DVR von Sony zahlreiche
weitere Funktionen. Sie werden durch Tastenkombinationen aufgerufen, die den Tasten auf der lokalen
Bedientastatur entsprechen.

Mit der Taste ) wechselt man die Nummer der Einheit, die auf den Steuerbefehl reagiert.
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5.18.7.1 Funktionen des Videoaufzeichnungsgerites

(s+=) §ERR Play

(5o §ER Pause

(s+=) ER Stop

(s+=) ) Aufzeichnung

(s+=) i geringere Abspielgeschwindigkeit
(s+) i hohere Abspielgeschwindigkeit
(s+=7) @ Ende der Aufzeichnung

(s+=7) 3 Suche nach dem vorhergehenden Alarm

(s+) 3 Suche nach dem néchsten Alarm

) Zoom
=) Timer on/off

5.18.7.2 Multiplexerfunktionen
=) EE Mutti
=] EER Quad
(== JEER Option
=) EER Freeze

5.18.7.3 Sonstige Funktionen

E2) sequenz

Alarmreset

Monitor 2
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6 Telemetrie steuerung

6.1 Telemetriesteuerung direkt und uber Videoanlagen

Arbeitet man mit der Serie von Umschaltern und Matrix SM (SM42A, SM82A, SM84A, SM164A, SM328A) , lafdt
sich eine Telemetrieleitung direkt von der Videoeinrichtung aus steuern. Dadurch spart man ein Telemetriekabel
am Ausgang der Tastaturen ein.

AuRerdem sieht diese Serie von Umschaltern die Ubertragung der Telemetriebefehle (iber das Koaxialkabel des
Videosignals vor.

c1 Die Steuerung findet auf traditionelle Weise mit einer Tastatur
statt, die zwei verschiedene Kommunikationskanale steuert:
Empfanger R1 wird von Leitung A der Tastatur gesteuert; die
'\ Videoleitung steuert die Matrix SM.

R1 Zwei Kabel sitzen am Ausgang der Tastatur.

Das von der Videokamera C1 kommende Videokabel kann
Einrichtungen zur Videosignalsteuerung durchlaufen wie Video-
4 Multiplexer, Videosignalverteiler, Sender mit Aderpaar etc.

SM-A

K1

Die Telemetriesteuerung erfolgt iber den Ausgang AUX der

c1 Videomatrix.

Am Ausgang der Tastatur sitzt nur ein einziges Kabel.

Die Matrix SM muR so konfiguriert werden, dal sie die

R1 Telemetriemeldungen im Protokoll MACRO oder VIDEOTEC
zurlcksendet. Der Empfanger R1 mul} das tbertragene Protokoll
erkennen kénnen (MACRO oder VIDEOTEC).

+ Die Kommunikation zwischen Tastatur und Matrix kann nur im
. Protokoll MACRO stattfinden.

X Das von der Videokamera C1 kommende Videokabel kann
rsk]  Aux| X Einrichtungen zur Videosignalsteuerung durchlaufen wie Video-
SM-A Multiplexer, Videosignalverteiler, Sender mit Aderpaar, etc.

Ya

e

Die Telemetrieleitung A (oder B) ist so konfiguriert, daR sie

: Meldungen Uber das Videokabel Ubertragt, d. h. die

X | Steckerbuchse A (oder B) auf der Rickseite der Tastatur kann
Al |v nicht verwendet werden, um andere Telemetrieeinrichtungen zu
adressieren, stattdessen muf} dieser Anschlul} freigelassen
werden.

",
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Die Telemetriesteuerung erfolgt Gber die Signale am Ausgang

c1 der Videomatrix, und zwar uber das Koaxialkabel des
Videosignals. Am Ausgang der Tastatur sitzt nur ein einziges
Kabel.
R1 Die Matrix SM muf} so eingerichtet werden, daR sie die

Telemetriemeldungen mit dem Protokoll FSK auf den
Videokabeln am Eingang zuriickschickt. Der Empfanger R1 muf}
[ 3 mit der Decoderkarte DTCOAX ausgestattet sein

Die Ubertragung von der Tastatur zur Matrix kann nur im
Protokoll MACRO ablaufen.

AUX| Fsi Die von den Empfangern zur Matrix fliihrenden Videokabel
SM-A | ¢ konnen keine andere Einrichtung durchlaufen, sondern missen
R eine direkte Verbindung herstellen.

s Die Telemetrieleitung A (oder B) ist so konfiguriert, daf} sie

X |: Meldungen Uber das Videokabel Ubertragt, d. h. die

Al v Steckerbuchse A (oder B) auf der Rickseite der Tastatur kann
K1 nicht verwendet werden, um andere Telemetrieeinrichtungen zu

adressieren, stattdessen muf} dieser Anschlul} freigelassen

werden.

6.2 Normale Steuerung der Telemetriebefehle

Die verschiedenen Vorgange bei der Telemetrie werden in mehrere Kategorien unterteilt:

Konfigurationsvorgange (Konfiguration des Empfangers/Domes, Preset, etc.)
Manuelle Bewegungsvorgange (Pan und Tilt)

Automatische Bewegungsvorgange (Autopan, Scan, Patrol, etc.)
Steuervorgange Optiken

Steuervorgange Relais und Hilfskontakte.

Die Tastatur kann fiir die Veranlassung der einzelnen Kategorien freigegeben oder gesperrt werden. Wird ein
Vorgang veranlal3t, der zu einer nicht freigegebenen Gruppe gehort, erscheint auf dem Display eine
Fehlermeldung.

Im Verlaufe der Beschreibung versteht man unter “Empfanger” jede beliebige Einrichtung, die Telemetriebefehle
empfangen kann.

6.2.1 Wechsel de s aktiven Empfangers

Die Telemetriebefehle richten sich stets an den aktiven Empfanger, der im Display genannt wird.

Ist die Tastatur flir den Wechsel freigegeben, wird gedruckt und die neue Nummer des aktiven Empfanger

eingegeben.

6.3 Kommuni kationsprobleme zwischen Tastatur und Empfanger

Reagiert ein Empfanger nicht auf die Steuerbefehle, mul} folgendes kontrolliert werden:

Unterstiutzt das Empfangermodell, das an die Telemetrieleitung (A oder B) angeschlossen ist, das fur
diese Leitung festgelegte Protokoll?

Stimmt die Empfangernummer mit der Displayangabe Uberein?

Stimmt die Baudrate des Empfanger mit dem Wert lberein, der fur die Telemetrieleitung vorgegeben
wurde?

Die fragliche Telemetrieleitung endet an einem Videokabel oder einer dedizierten Steckverbindung?
Ist der Anschlufy zwischen Tastatur und Empfanger korrekt implementiert?

Wenn eine Matrix SM durchlaufen wird, wurde diese richtig konfiguriert?
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6.4 Anmerkungen zur Telemetriesteuerung

6.4.1 Spezialcodes

Die Tastatur DCJ gestattet die Steuerung einer betrachtlichen Anzahl von Telemetriefunktionen. Fir einige von
ihnen gibt es jedoch keine passenden Tastenkombinationen.
Sie mussen also erst folgendermallen aktiviert werden:

+ Taste driicken
« Den Nummerncode [[EJ)IESIESEES der gewiinschten Funktion eingeben und mit

bestatigen.
Mit der Taste 22 wird die Eingabe des Codes abgebrochen.

6.4.2 Typografisc he Schreibweisen
Die Schreibweise (oot ) [ES) IES EESEER (min-max) bedeutet, daR zwischen den angegebenen

Grenzwerten min und max liegende numerische Codes eingegeben werden kdnnen: Zum Beispiel
(o= | EE BB EESEES (0 - 19) bedeutet, dal Spezialcodes von 2000 bis 2019 eingegeben werden kénnen.

Jedes Symbol [JE§ steht firr die Eingabe einer numerischen Ziffer.

Die Begriffe “Programmierung am Bildschirm”, “On-Screen-Meni” und “OSM” sind Synonyme. In den
Betriebshandblichern der Domes werden diese Bezeichnungen unterschiedslos nebeneinander verwendet.
Der englische Begriff "toggle" kann nicht adaquat ins Deutsche Ubertragen werden. Aus diesem Grunde wird
der Begriff mit der englischen Bedeutung beibhalten, die als "Statusumschaltung" widergegeben werden kann:
Wenn ein Parameter aktiv ist, ist er nach einem “Toggle” deaktiviert; war er nicht aktiv, ist er nachher aktiv.
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6.5 Dome BOSCH Basic Dome Series

6.5.1 Verweis auf andere Materialien und Dokumente

Dome: BOSCH Basic Dome Series.
Basic Dome Series’s instruction manual.
Autodome R/D Robin Hood PLUS , Product version 5.00, Rev.10/04/2004

6.5.2 Anschlufl

6.5.2.1 Kabel

Die Serie Basic Dome kann auf zwei Arten kommunizieren: RS232 und Bi-phase.
Die Konsole DCJ hingegen kommuniziert im Modus RS485. Aus diesem Grund wird zur Ansteuerung der
BOSCH-Systeme zusatzlich ein Protokollkonverter benétigt.

Verbindung mit Domekamera im Kommunikationsmodus RS232

Pegelumsetzer
# 4

RS485
RS485 RS485 RS232 RS232
RS232

» »

—

RS485A weild

RS485B gelb

ANMERKUNG: Im Falle der Kommunikation im Modus RS232 ist fir jede Domekamera ein Pegelumsetzer
erforderlich.

Verbindung mit Domekamera im Kommunikationsmodus BIPHASE

BOSCH
RS232 nach BIPHASE
Protokoll Umsetzer
Modell: LTC8786

Level Converter

RS485 RS485

O PY O O P Nach andere Gerite
RX GND
RS485A weild 6 7 8 9

RS485B gelb
I I
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6.5.2.2 Einrichten d er Bedientastatur

Wahrend der Konfigurierung der Tastatur mufl das Untermen i
folgendermalen eingerichtet werden:

Es ist stets zu priifen, ob die Baudrate mit der Baudrate der
Dome Ubereinstimmt.

Fur alle Vorgange zur Einrichtung (Setup) der Domekamera muf& dle Bed|entastatur fur die TELEMETRIE-
KONFIGURIERUNG freigegeben sein (Mend - R .

6.5.2.3 Einrichten der Dome

Nach der Vornahme der Verkabelungen und Konfigurierungen, wie es im Handbuch der Domekamera
beschrieben ist, kann die Installation mit der OSM-Einrichtung der Parameter beendet werden. Siehe hierzu das
Handbuch der Domekamera, in dem weitere Erlauterungen enthalten sind (insbesondere unter
“FASTADDRESS”, wo gezeigt wird, wie man der Dome eine Adresse zuweist).

6.5.2.4 Schreibweisen

Bei der Bedientastatur DCJ werden die folgenden Schreibweisen fir die Entsprechung mit den Steuerbefehlen
BOSCH benutzt:

entspricht dem Befehl “ON”

(eno )+ [cooe] ([cone] betdtigen, wahrend gedriickt wird) entspricht dem Befehl “OFF”

(Cser J+((conz] ((core] betatigen, wahrend gedriickt wird) entspricht dem Befehl “SET”

[stet) + [cove] ([cone] betdtigen, wiahrend gedriickt wird) entspricht dem Befehl “SHOT”

I entspricht dem Befehl FOCUS+
& entspricht dem Befehl FOCUS-
faeLs entspricht dem Befehl IRIS+
{3 entspricht dem Befehl IRIS-

6.5.3 Konfigurieren

Die Konfigurierung der Dome erfolgt grotenteils mit Hilfe des Bildschirmmens.
Einige Parameter kénnen durch eine Tastenkombination oder durch die Eingabe eines speziellen Codes
konfiguriert werden.

6.5.3.1 OSM-Konfigurierung

(= )+ Beginn der Dome-Konfigurierung (dieser Befehl entspricht der Abfolge “OFF-90-ENTER”, gefolgt

von “ON-46-ENTER”).
Die Domekamera zeigt das Bildschirmmenu; die Tastatur zeigt auf dem Display den Betriebsartenwechsel:

Um samtliche Funktionen der Dome zu aktivieren, reicht es aus, den Anleitungen in deren Handbuch zu
befolgen und die oben genannten Entsprechungen zu bertcksichtigen.

Bsp.: Man méchte die Version der Dome priifen: ON-66-ENTER = 4 ¢ | s K
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6.5.4 Verwendun g der Domekamera

ACHTUNG! : Der Zoom kann auf zwei Arten verwendet werden: normal und langsam (um eine grofiere
Genauigkeit zu gewahrleisten). Zur Aktivierung des langsamen Modus den Zoom verwenden, wahrend der

Knopf gedriickt wird.

Es gibt Schnellwahlbefehle, die die Aktivierung der gewtinschten Funktion ermdéglichen, ohne daf der
zugehorige Code eingegeben werden muf’. Nachstehend sind samtliche dieser Befehle aufgefiihrt:

(B8 ruft die Funktion “Auto iris” auf, dabei erscheinen die Optionen auf dem Bildschirm (entspricht “OFF-90-
ENTER”, gefolgt von “ON-3-ENTER”).

ruft die Funktion “Auto focus” auf, dabei erscheinen auf dem Bildschirm die Optionen (entspricht “OFF-90-
ENTER”, gefolgt von “ON-4-ENTER”).

(XD ruft die Funktion “Auto pivot” auf, mit der sich ein Objekt verfolgen IaRt, auch wenn die Dome die Azimut-
Position erreicht (entspricht “OFF-90-ENTER”, gefolgt von “ON-18-ENTER”).

@ ruft die Funktion “Auto pan” auf, mit der eine zyklische Kameratour zwischen den beiden vorgegebenen
Grenzpositionen ausgefliihrt wird (entspricht “ON-2-ENTER”).

. ruft die Funktion “Preset Tour” auf, mit der eine zyklische Kameratour zwischen den einzelnen
vorgegebenen Vorwahlpositionen ausgefiihrt wird (entspricht “ON-8-ENTER”).

Q3 +Num.+ GBI (Num.=1-99) ruft die Funktion “Preset Save” auf, um das Preset mit der gewiinschten
Nummer zu speichern (entspricht “SET-XX-ENTER”).

B2 +Num.+ Bl (Num.=1-99) aktiviert die Funktion “Preset Call” zum Aufrufen des gewiinschten Preset
(entspricht “SHOT-XX-ENTER?”).
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6.6 Dome Elbex

6.6.1 Verweis auf weitere Materialien und Dokumente

Dome Elbex EX8389

EMB Camera (R0.70), Camera ID Code Manual for Digital Camera Control
ECCCamera (R0.70), Command Manual for Digital Camera Control, Dec. 18, 2002
Dome Elbex EXC7369QC0B

Elbex — Tables for Control Command / EXC7000

6.6.2 Wichtige Anmerkung zu den Protokollen
Mit dem Protokoll &3t sich eine Reihe von Domekameras mit sehr unterschiedlichen Eigenschaften steuern.
Es ist deshalb mdglich, daR die nachstehend beschriebenen Steuerbefehle fir die komplette Bandbreite nutzbar
sind, sie kdnnen sich aber auch nur auf ein einziges Modell beziehen. Studieren Sie bitte die Liste mit den
vorhandenen Funktionen im Handbuch lhrer Domekamera.

Die Zugangsstufe lautet 3 (vollstandige Steuerung).
Fir die Serie EXC7000- Domesteuerung, ist es die richtige Tastaturkonfiguration, gemaR den Anweisungen im

Abschnitt 6.6.15 - Steuerung von Dome der Serie EXC7000 ,S. 76, notwendig.

6.6.3 AnschluR

6.6.3.1 Kabel

Elbex EX8389
Elbex EXC7369

A

Gelb RS485B RS422-

6.6.3.2 Einstellunge n der Domekamera

Die Nummer der Dome muf richtig konfiguriert werden. Es ist nicht méglich, die Domenummer per
Fernsteuerung zu andern. Siehe hierzu das zugehoérige Handbuch.

6.6.3.3 Einstellung der Tastatur

Wahrend der Tastaturkonfiguration muf® das Untermend !
folgendermalen eingestellt werden:

Die Baudrate ist unveranderlich.

6.6.4 Konfiguration der Domekamera

Alle Konfigurations-Parameter der Dome werden durch Driicken von Tastenkombinationen oder die Eingabe

eineS Spezialcodes konfiguriert.
Fir alle Schritte zur Einrichtung der Domekamera muf} die Tastatur fiir die KONFIGURATION DER
TELEMETRIE freigegeben werden (Mend | o 4k :
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6.6.5 Steuerung der Domekamera

Wegen des Protokolls, mit dem die Domekameras Elbex arbeiten, lassen sich nicht mehrere Domes auf
derselben Leitung im gleichen Augenblick steuern. Ideal ist eine einzige Bedientastatur pro Leitung.

6.6.6 Bewequng der Dome

Die Tastatur kann Domes mit fester Geschwindigkeit (Emulation der Tastatur EIbex EKB100J) und solche mit
variabler Geschwindigkeit steuern.

6.6.6.1 Feste Geschwindigkeit

Die Domekamera bewegt sich mit gleichbleibender Geschwindigkeit in die vier Richtungen. Eine leichte
Bewegung des Joysticks bewegt die Dome kurz zwecks Feineinstellung Position. Ein grofRerer Ausschlag des
Joysticks bewegt die Dome mit der zuletzt eingestellten festen Geschwindigkeit.

Der Festgeschwindigkeitsmodus wird aufgerufen mit (oo ) (.
Vorgegeben wird die Geschwindigkeit mit [oo: ) (JENJES (1 niedrige Geschw. - 8 hohe Geschw.).

6.6.6.2 Variable Ges chwindigkeit

Die Bewegungsgeschwindigkeit in den vier Richtungen hangt ab von der Starke, mit dem Joystick bewegt wird.
Die zuvor eingestellten Geschwindigkeitswerte werden vernachlassigt.

Der Modus mit der verénderlichen Geschwindigkeit wird aufgerufen mit (cooe ) [iEJ).-

6.6.7 Autopan
MXD): Start Autopan
(e~ JEXTXY: Unterbrechung Autopan
(= )BT Start Autopan nach links
(sh) (MW Start Autopan nach rechts

6.6.8 Bewegungs endpunkte

Endpunkt links Endpunkt rechts
Vorgabe Vorgabe
3] s [ : B 3 s [ : B
Loschen Loschen
EB s | 2 k E s | « k

6.6.9 Preset, scan, home

TZIEBES (1:99): Speicherung der Istposition als Preset-Position Nummer X

TZEBERED : sreicherung der lokalen Alarmposition
THEBEIRES (1:-99): Speicherung der Istposition als Alarmposition
EZDERES (1-99): Bewegung hin zur gespeicherten Presetposition X
ENEBEIREN: 5c\vegung zur lokalen Alarmposition
ENEREIES (1-99): Bewegung zur gespeicherten Alarmposition X

@ Bewegung hin zur Home-Position (Position 1).
23 Bewegung zur letzten Positionsvorgabe

23 Bewegung zur Alarmriickkehr-Position
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6.6.10 Auto scan control

6.6.10.1 Aktivierung

Normal Alarm

Beginn Beginn
CEREn 0 CORRER 0
EB s | 2 k ED s | « k

6.6.10.2 An den Pres et-Positionen
nnnn : Hinzufligen aller Presetpositionen
(o= | IEIEB EES S (1-99): Hinzufiigen einer Presetposition
nnnn Entfernung aller Preset-Positionen
nnnn (1+99): Entfernung einer Preset-Position
nnnn (1+99): Pausendauer nach jeder Position in Sekunden
Coos | IElEEB KB : B \vegung mit Héchstgeschwindigkeit
nnnn (1+8): Reduzierte Bewegungs-Geschwindigkeit

6.6.10.3 An den Alar mpositionen

nnnn Hinzufligen aller Alarmpositionen
nnnn (1+99): Hinzufligen einer Alarmposition
uuuu Entfernung aller Alarmpositionen
nnnn (1+99): Entfernung einer Alarmposition
nnnn (1+99): Pausendauer nach jeder Position in Sekunden
Coos | EEEEB KB D : B \vegung mit Héchstgeschwindigkeit
nnnn (1+8): Reduzierte Bewegungs-Geschwindigkeit

6.6.11 Timer-Funktionen

(oo ) B IEBEES S (00+56): Stop autopan

00: kontinuierlich; 01+23: 5 bis 115 Minuten (5-Minuten-Schritte); 24 - 44: 2 bis 12 Stunden (30-Minuten-
Schritte); 45 - 56: 13 bis 24 Stunden (1-Stunden-Schritte)

) IEBEBERES (' - 8. 00 - 28): Reset Hilfskontakte

Die erste Ziffer X benennt die Kontaktnummer 1 - 8, die beiden folgenden die Zeit:
00: kontinuierlich; 01 - 05: 1 bis 5 Minuten (1-Minuten-Schritte); 06 - 15: 10 bis 55 Minuten (5-Minuten-Schritte);
16 - 27: 1 bis 12 Stunden (1-Stunden-Schritte); 28: 24 Stunden

nnnn (00+28): Stop Scheibenwischer*
=) IED B ESES (00-28): Stop Pumpe*

(o= ) IEDEEB EEBEER (00-28): Stop Beleuchtung*
Bnnn (00+28): Stop Beheizung*®
=) IEREERERER (00-28): Stop Beliiftung*
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*) 00: kontinuierlich; 01 - 04: 5 bis 20 Sekunden (5-Sekunden-Schritte); 05: 30 Sekunden; 06: 45 Sekunden; 07 -
11: 1 bis 5 Minuten (1-Minuten-Schritte); 12: 10 Minuten; 13: 15 Minuten; 14: 30 Minuten; 15: 45 Minuten; 16 -
27: 1 bis 12 Stunden (1-Stunden-Schritte)

(o= | IE IR EESEER (00 - 37): Riickkehr zur Homeposition (Preset Nummer 1)

00: Funktion deaktiviert; 01 - 06: 5 bis 30 Sekunden (5-Sekunden-Schritte); 07: 45 Sekunden; 08 - 16: 1 bis 9
Minuten (1-Minuten-Schritte); 17 - 26: 10 bis 55 Minuten (5-Minuten-Schritte); 27 - 32: 60 bis 110 Minuten (10-
Minuten-Schritte); 33 - 37: 2 bis 4 Stunden (30-Minuten-Schritte).

6.6.12 Optiken

6.6.12.1 Funktionen
[BI38: Aktivierung Autoiris
(=no J(BIRY: Deaktivierung Autoiris
E: Aktivierung Autofocus
((eno JREM: Deaktivierung Autofocus

6.6.12.2 Geschwindigkeit
(coos JHEEEER (1 niedr. Geschw - 8 hohe Geschw.): Geschwindigkeit des Zooms

(coos JHENJEES (1 niedr. Geschw. - 8 hohe Geschw.): Geschwindigkeit des Fokus

6.6.12.3 Digital-Zoom

Digital-Zoom: (eoos ] MENEEND : Aktivierung (oo ) SEEEEN : Deaktivierung

E o | > B3 (oo ) SEEEN - 16
6.6.12.4 Shutter
Shutter: e 2 [ o [ : ERM oo ) EEB IR ceaktiviert
3] 2 [ o [ 2 ENEUEING

GeSChWIndlgkelt uun Flickerless (PAL 1/120 SecC, NTSC: 1/100 SeC)

High:
Co ) IEDEEDER 1/125sec (=) IEDEEREER /250 sec
Coo ) EEDEENEER 1500 sec (o= ) BN EEEER /1000 sec
(oo ) BRI /2000 sec (o= ) HEEEREER /4000 sec
Co ) EENEEREER /10000 sec

gli:\*j\c/::hwindigkeit nun PAL: 1/25 NTSC: 1/30 sec
- IEEDEEREER PAL: 1/12.5 NTSC: 1/15 sec
3 2 [ 2 [ 3 KEES Coo! | EEEER N /4 sec
(s | EEEEREED /2 sec 3 2 [ 2 [ ¢ KES
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Cecos) EENEENEED 2 scc
Cecoc ) SENDEEN N PAL: 5 sec
Coos ] EEEEREED PAL: 10 sec

6.6.12.5 Auto slow s hutter

Auto slow shutter

Empfindlichkeit

Mindest-
Geschwindigkeit

AGC gain

6.6.12.6 PIP

Control:
Master/slave:
Frame Control:
Home Position:
Freeze:

Cross Control:

Cecec) SEN)EEM K Standard
€3 2 [ | 2 ERY

NTSC: 4 sec

NTSC: 8 sec

(coos | BENEER BB Frioritat BLC
(eoo: ) SENEENEEN high speed

) EREBER Voximum
= EBEBER Standrd

Ceooc) SENMEENDEEN hoch
(=) EEEER R Minimum

G 2 [ 5 | 1 JEEL
(eooc ) EENEEREEN 4 sec

Cecoc) EENEEREEN 2 sec
(=) EENEER N 8 sec

(eooc) SEN K EEND 2008
(eooc) SENEEEEN 300B

6.6.12.7 Camera Switchover (Farbe — b/w)

Switchover
Empfindlichkeit

von Farbe auf b/w

Dauer
von Farbe auf b/w

Empfindlichkeit
von b/w auf Farbe

G 2 | o | 2 Jealls
(=) EENEEE KN 3508

(o= ] IR D A«tivierung, (oot ) IEE)EEN @R Deaktivierung
(oo ) BN EENEEN Activierung, (oo ) D EES@EN Deaktivierung
(eoos | IEE R EED Aktivierung, (oot ) EE) BN EER Deaktivierung
Coo ) IFEBEE Vorgabe, (o= ) IFNEENEEN Aufrufen

(oo ) BN EEEER Activierung, (oo ) FEEES@EN Deaktivierung
(o= ] IR IR A«tivierung, (oot ) IEE)EEN RN Deaktivierung
(coo: ) I EER avtomatisch (oo ) R manvell
@3] 2 [ 7 [ + REGUNEET 2 [ 7 [ 2 e

(oo | EEBEEREED Standard (oo ) HEND RN Vinimum
3] 2 [ 7 [ 5 PAVLANCOEES 2 | 7 [ ¢ ERYLMED
Coo= ) EEBEEBER 10 Vinuten  [coo ) SENDEERREER 20 Minuten
3] 2 [ s [ + WEGUNEETS 2 [ s [ 2 e

Seite 74

MNVBDCJ01_0543



Dauer
von b/w auf Farbe

6.6.12.8 Backlight Compensation

BLC

Histogramm

6.6.12.9 Sonstige Op tikfunktionen

White balance:

6.6.13 Hilfsrelais

C= ) XE3EES (1-+8): Aktivierung des Relais
(= ) XEIEES (1-+8): Deaktivierung des Relais

6.6.14 Sonstige Funktionen

= : Aktivierung der Pumpe

@D Aktivierung des Scheibenwischers

Videosignal:
Beheizung:
Bellftung:
Audio muting:
Licht:

IR-Filter:

Coo ) EEBEEREER standard (oo ) SEEEEER Minimum
(o= | EEEEREER 2 Vinuten (oo | SEEER IR 5 Minuten
Coo= ) EEBEERER 10 Vinuten (oo ) ENDEENEER 20 Minuten
3] 3 [ o [ - ENCUEINOINEES] 3 [ o [ 1 JuEGIEI
(coos ) EENIE N ceaktiviert

&3 s [ s [ 1+ JEXN o2 ) EER EER KD ccaktiviert
ERERER ©0-13)

(oo ) I EEN automatisch (oo ) S EER manvell
(coos ) ) Farbe (coo= ) ER schwarz-weify

(oo ) IEADEEND =0 B s | o IS

(oo ) IEAEEN o0 B s | 2 EIS
(coos ) BEADEERD audio mute (oo ) IENEER normal

(oo ) IER IR <in B s | <« EIS

(oo ) EABEERD cut filter mode (coos | MEEEERD focus filter mode
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6.6.15 Steuerung von Dome der Serie EXC7000

(o= | IEEN BB EEB D Bcfihigung der Protokollerweiterung fiir Dome der Serie EXC7000
(s | IEIEB KB Unbefihigung der Protokollerweiterung fiir Dome der Serie EXC7000

6.6.16 Sonderfunktionen fiir Dome der Serie EXC7000

(o= ) I BB K BN B<f:higung der abhéngigen von Zoom Pan-Bewegungsgeschwindigkeit
(eoos | IEENIEB BB EEN  Unbefihigung der abhéngigen von Zoom Pan-Bewegungsgeschwindigkeit

(o= | IEBIEB EEBEEN Befihigung der abhangigen von Zoom Tilt-Bewegungsgeschwindigkeit
(oo | IEB BB BB Unbefihigung der abhéngigen von Zoom Tilt-Bewegungsgeschwindigkeit

6.6.17 Initialisieru ngsfunktionen

(coos ) IEEENEEN P7Z- Initialisierung (Except Idcode & Ext. Sync)
(o= ) IEEEBEER R 'nitialisierung von allen Funktionen
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6.7 Dome EL.MO.

6.7.1 Verweis auf andere Materialien und Dokumente

Domekamera D7720B-J1P
Surveillance Control Protocol (DSCP), ver2.4, 2001.05.25

6.7.2 Anschiu

6.7.2.1 Kabel

N
-
Weil RS485A Rot
Gelb RS485B Schwarz | [} -

Rot GND Grin

L=\ aAcHTUNG!
Die beiden Telefonkabel (also das mit der Tastatur und das mit dem Dome verbundene Kabel) werden

liegen dem Lieferumfang der Tastatur DCJ als Zubehor bei!
Das graue Telefonkabel aus dem Lieferumfang der Domekamera EL.MO. DARF NICHT VERWENDET

WERDEN, weil dadurch die Tastatur beschadigt werden kénnte.

6.7.2.2 Einrichtung der Domekamera
Die Domenummer muf’ korrekt eingestellt werden. Siehe das zugehdérige Handbuch.

6.7.2.3 Einrichtung der Tastatur

Wahrend der Tastaturelnrlchtung muf das Untermen
A folgendermalen konfiguriert werden:

Die Baudrate ist fix und betragt 9600 baud.

6.7.3 Konfiguration

Die Domekamera wird zum grofRen Teil Giber ein On Screen Men( eingerichtet.
Einige Parameter kénnen durch Driicken von Tastenkombinationen oder Eingabe eine Spezialcodes

konfiguriert werden.
Fir alle Schritte zur Einrichtung der Domekamera muf} die Tastatur fur die KONFIGURATION DER

TELEMETRIE freigegeben werden (Mend | ).
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6.7.3.1 Konfigurierung OSM
Die Dome wird direkt an die Tastatur angeschlossen, ein Monitor an den Videoausgang der Domekamera.

Beginn der Dome-Konfigurierung.
Die Domekamera zeigt das Bildschirmmeni; die Tastatur zeigt auf dem Display den Moduswechsel an:

23 Ende der Konfiguration

Aufruf des Untermeniis

Joystické: Bewegung des Cursors innerhalb der Menus

Joystick «@»>: Anderung des vorm Cursor angegebenen Wertes.

Wird die Bewegung der Dome im Modus OSM gewinscht, muf} die Taste wahrend der Bewegung des
Joysticks <§> gedruckt gehalten werden.

Die Aktivierung - falls gewiinscht - des Zooms Tele und Zooms Wide kann durch Drehen des Joysticks (.\‘
bewerkstelligt werden.

6.7.3.2 Direkte Konfigurierung

Einige der Parameter sind durch Betatigung bestimmter Tasten oder Eingabe eines Spezialcodes
konfigurierbar:

Phase line lock: [ Erhohung , £ Verringerung.

Automatisches Autoflip: (coct ) (| EI) EEID UKD Aktivierung, (coc: ) (IEND EEXD W Deaktivierung
Zoomgeschwindigkeit: (oot ) [} EEIDEES (1+4); Zoom langsam (X = 1), Zoom schnell (X = 4)
Geschwindigkeit Pan proportional zum Zoom: (oot ) ({EN) EENEER aktiviert, (<oo: ) JEXN) EEN RN ceaktiviert
Zoom digital: (oot ) I EEN AR deaktiviert, (coo: ) I EENDEER (2-8) aktiviert 2x+8x

Geschwindigkeit Focus: (<o ) [} SENEES (1+4); Focus langsam (X = 1), Focus schnell (X = 4)

Autofocus: w Aktivierung/Deaktivierung (Toggle)

Autoiris [BER8: Aktivierung
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6.7.4 Autopan
MXD: Start Autopan
@: Unterbrechung Autopan; Autopan halt bei Erreichen eines Endtasters.
(oot | BB : Spcicherung der aktuellen Position als ersten Endtaster
(o= ] IEBMEEEEN - Sreicherung der aktuellen Position als zweiten Endtaster
(coos ] IEBMEE BN : Dic Bewegung ist nach rechts gerichtet
(eoos ] BRI EEN : Dic Bewegung ist nach links gerichtet

(s ) IEEEMEES (1-4): Geschwindigkeit Autopan von langsam (X = 1) nach schnell (X = 4); Die geénderte
Geschwindigkeit gilt ab dem nachsten Start des Autopan.

6.7.5 Preset, scan, home

THEBERES (1-128): Speicherung der aktuellen Position als Preset-Position Nummer X
EZNEIEIESN (1-128): Bewegung hin zur vorher gespeicherten Preset-Position X
ESEIES (- 128): Loschung der vorher gespeicherten Preset-Position X

(coos | IEBEESEESD (1-128): Scan langsam hin zur Position Preset X

@EXE: Bewegung hin zur Home-Position

(s | I EESEES S (1- 128): Auswahl einer Home-Position von 1 bis 128.

6.7.6 Sequenzen und Cruise

Die Sequenzen und die Funktion “Cruise” werden auf OSM-Ebene definiert. Sie werden mit Spezialcodes
aktiviert:

(oo | BEIEBEER (1+4): Start Sequenz Nummer X
Buu Aktivierung der Funktion “Cruise”.

6.7.7 Sonstige Funktionen
Kenntext: (oot ) (I EN) S @ERD sichtoar, (oo ) EEN) MR nicht sichtbar
Titel: (oot ) S EN) EEEER sichtoar, (oo ) S EN U nicht sichtbar
(B3] o [ o [ o [ o HEUERsERE
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6.8 Schwenk-N eige-Kopf Eneo

6.8.1 Verweis auf weitere Materialien und Dokumente

Schwenk-Neige-Kopf Eneo VPT-42/RS1.
Protokolldokumente PC COMMAND-v3.0VT und VT-ASCII.

6.8.2 Anschiu

6.8.2.1 Kabel

Eneo VPT-42/RS1

RS485 RX+/
Weid RS485A  11Y20mA

RS485 RX-/
Gelb RS485B
© 5485 TTY 20 mA

6.8.2.2 Einstellunge n des Schwenk-Neige-Kopfes
Die Nummer des Schwenk-Neige-Kopfes muf3 korrekt konfiguriert werden. Siehe hierzu das entsprechende Handbuch.

6.8.2.3 Einstellung der Bedientastatur

Wahrend der Konﬁgurlerung der Tastatur mul® das Untermenti
i folgendermalen eingerichtet werden:

Die Baudrate muf® mit der tUbereinstimmen, die fir den
Schwenk-Neige-Kopf eingestellt wurde.

6.8.3 Konfigurieren des Schwenk-Neige-Kopfes

Alle Parameter fur die Konfigurierung des Schwenk-Neige-Kopfes werden mit einer Tastenkombination oder
durch Eingabe eines Spezialcodes generiert.

Bei allen Schritten wahrend der Konﬁgurlerung des Schwenk- Nelge Kopfes muf} d|e Tastatur aktiviert seln fur
die TELEMETRIEKONFIGURIERUNG (Menu ¢ . : i ).

Es ist ein Menti fiir die Konfigurierung des Schwenk-Neige-Kopfes vorgesehen, das mit [(se7 ] E@aufgerufen wird:

Die Optionen des Konfigurierungsmenis werden
nachstehend beschrieben.

Die Konfigurierungen kdnnen einzeln aufgerufen werden mit
den Kombinationen der Sondertasten:

(= )X Konfigurieren Autopan

Konfigurieren Patrol Standard

Konfigurieren Patrol Random
(=)@ Konfigurieren der Homeposition

Konfigurieren der Sollgeschwindigkeit.
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6.8.4 Autopan
XD Aktivierung der Autopan-Funktion

(e~ JEXTYY: Unterbrechung Autopan

(Gs= JBXI: Konfigurieren der Autopan-Funktion durch das Aufrufen eines Sondermenis:

Die Geschwindigkeit und die Verweildauer der Autopan-
Funktion wahlen und einen Wert aus dem zulassigen
Bereich eingeben.

Die Geschwindigkeit variiert zwischen 1 (Minimum) und 255
(Maximum).

Die Dauer wird in Minuten ausgedruckt. Bei 255 ist die
Autopan-Funktion ohne Zeitbegrenzung aktiviert.

‘ Anmerkungen: Die Positionsvorwahlen 63 und 64 sind die Grenzpunkte der Autopan-Funktion.

6.8.5 Preset, scan, home

TZIEBER (1 bis 64): Speicherung der aktuellen Position als Preset-Position Nummer X
EZDESES (1 bis 64): Bewegung hin zur abgespeicherten Preset-Position X

(=)@ : Konfigurieren des Preset (Positionsvorwahl) durch den Aufruf eines Sondermenis:

Einzugeben ist ein Wert aus dem zulassigen Bereich.

Die Geschwindigkeit variiert zwischen 1 (Minimum) und 255
(Maximum).

@ : Bewegung hin zur Home-Position (Position 1).

(= JEIR: Konfigurieren der Parkdauer durch den Aufruf eines Sondermendis:

Einzugeben ist ein Wert aus dem zulassigen Bereich.
Die Dauer wird in Minuten angegeben.

6.8.6 Patrol

Der Schwenk-Neige-Kopf Eneo hat zwei Patrol-Funktionen (Kameratour): Patrol Standard und Patrol Random.

6.8.6.1 Patrol Standard
@ Beginn Standard-Patrol

(evo )M : Ende Standard-Patrol

(= J B Konfigurieren der Standard-Patrol durch Aufruf eines Sondermentis:

Die einzelnen Optionen sind anzuwahlen und Werte aus den
zuldssigen Bereichen einzugeben.

= nennt die Positionsfolge, mit der die
Kameratour ausgefiihrt werden soll

.. Die Bewegungsgeschwindigkeit von 1
(Mlmmum) bis 255 (Maximum)

. Verweildauer bei Erreichen einer Position
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6.8.6.2 Patrol Random
(sh=") @R : Beginn Random-Patrol

(e~ ) (s )@ : Ende Random-Patrol
= (s ) @ Konfigurieren der Random-Patral durch Aufruf eines Sondermends:

Die einzelnen Optionen sind anzuwahlen und Werte aus den
zulassigen Bereichen einzugeben.

- . Bewegungsgeschwindigkeit von 1 (Minimum)
bis 255 (Maximum)

:» Verweildauer bei Erreichen einer Position.

Fir jeden dieser Parameter muf} ein Mindest- und ein
Hochstwert eingegeben werden.

6.8.7 Hilfsrelais
G ) IS (1 bis 3): Aktivierung des Relais
(=~ ) EZ3EE (1 bis 3): Deaktivierung des Relais

6.8.8 Positionierungsgrenzen

(coos JHEREEDD: Vorgabe des rechten Grenzpunktes bei der horizontalen Positionierung
(coos JHEEEEND: Vorgabe des linken Grenzpunktes bei der horizontalen Positionierung
(coos ) MENDEERD: \/orgabe des oberen Grenzpunktes bei der vertikalen Positionierung

(coos JMEREEND: Vorgabe des unteren Grenzpunktes bei der vertikalen Positionierung

(coos ] HER N : Aktivierung der Positionierungsgrenzen
(coos JMEE@END : Deaktivierung der Positionierungsgrenzen.

6.8.9 Sonstige Funktionen

(eoos | IEEEER o' sEE N : Einstellung der Geschwindigkeitskurve. Wenn die Bewegung des Schwenk-

Neige-Kopfes nicht regelmaRig ist (zu schnell oder zu geringe Reaktion auf die Bewegung des Steuerkniippels),
wird empfohlen, die vier Geschwindigkeitskurven auszuwahlen und zu priifen, welche am besten geeignet ist.

(oo | EENIEDD (== ) BEM BN : Aktivierung/Deaktivierung des Aufrufes der Homefunktion.
nnnn Fernreset des Empfangers.

Seite 82 MNVBDCJ01_0543



6.9 Domekamera Ernitec Saturn

6.9.1 Verweis auf andere Materialien und Dokumente

Dome Ernitec Saturn
ICU Installation Instruction, Manual No.3040-00014, Rev.980220

6.9.2 Anschiu

6.9.2.1 Kabel

Weil3 RS485A Rx+
Gelb RS485B Rx-

6.9.2.2 Einrichtung Dome
Die Nummer der Domekamera mul} korrekt eingestellt werden. Siehe hierzu das zugehdrige Handbuch.
Die Baudrate ist wahlbar: 1200, 2400 (default), 4800, 9600, 19200 baud.

6.9.2.3 Einrichtung der Tastatur

Wahrend der Tastatureinrichtung mufd das Untermeni
folgendermallen konfiguriert werden:

Die Baudrate mufl® dem Wert der Domekamera entsprechen.

6.9.3 Konfiguration

Die Domekamera wird zum grof3en Teil Gber ein On Screen Menl eingerichtet.
Einige Parameter kénnen durch Driicken von Tastenkombinationen oder Eingabe eine Spezialcodes

konfiguriert werden.
Fur alle Schritte zur Einrichtung der Domekamera muf} die Tastatur fir die KONFIGURATION DER

TELEMETRIE freigegeben werden (Men |
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6.9.3.1 Konfigurierung OSM
Die Dome wird direkt an die Tastatur angeschlossen, ein Monitor an den Videoausgang der Domekamera.
Beginn der Dome-Konfigurierung (entspricht dem Befehl Preset 128 aus dem Handbuch der

Domekamera).
Die Domekamera zeigt das Bildschirmmeni; die Tastatur zeigt auf dem Display den Moduswechsel an:

23 Ende der Konfigurierung

oder ReYY: Eintritt ins Untermenii und Bestétigung der Werte; Sie entsprechen der Taste Iris Open
A o

Joystick «@», Tasten B und [IY: Bewegung des Cursors innerhalb des Ments, Anderung der Werte

B und @Y : entsprechend den Tasten Previous und Next

6.9.4 Autopan

[I): Start Autopan

(o= ] IEEESEES (0-255): Geschwindigkeit Autopan von 0 langsam bis 255 schnell (fiir das Modell Saturn
nicht verfligbar).

(coos ] HEEEEEN - Sreicherung der aktuellen Position als ersten Endtaster
(coos ] HEEEEEN - Sreicherung der aktuellen Position als zweiten Endtaster

6.9.5 Preset, scan, Patrol e home

@A Start der Patrolsequenz
@ Bewegung hin zur Homeposition, entsprechend der Preset-Position 1.

THEBERESN (1-128) Speicherung der aktuellen Position als Preset-Position Nummer X

EDEIEIES (- 128): Bewegung hin zur vorgespeicherten Preset-Position X

6.9.5.1 Konfigurierung Patrol
Die Patrol-Sequenz wird mit Spezialcodes eingerichtet:

nnnn Léschen der Patrolsequenz

nnnn (1+128): Einfigen der Presetposition X in die Patrolsequenz

oo | EEBIEB BN Anzeige der Patrolsequenz

(o= | EEEES EESEES (1-128): Entfernung der Preset-Position X aus der Patrol-Sequenz

(s | HE B EESEES (0-255): Zuweisung einer Pausendauer in Sekunden bei Erreichen der Position (dwell

time)

Hier ein Beispiel fur die Einrichtung und Benutzung der Patrol-Sequenz:

(o= ] IFIEB BN . Loschung der vorher definierten Sequenz
(o= ] I BB BN . Einfiigen der PReset-Position 1 in die Sequenz
(o= ] IEEEB IR . Cinfiigen der Position Position 5 in die Sequenz
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(o= ] I EEB I . Einfiigen der Position 6 in die Sequenz

(o= | EEIEB KB EED . Cntfernen der Position 5
Coos | EEIEB IR . Pause von 5 Sekunden zwischen zwei aufeinanderfolgenden Positionen.
@M. Beginn der Patrolsequenz.

6.9.6 Hilfsrelais
=) XEIEES (1+8): Aktivierung Relais X
(= ) I EES (1-8): Deaktivierung Relais X.

6.9.7 Optiken
@XM Aktivierung Autofocus

[BIXD: Aktivierung Autoiris

6.9.8 Riickkehrp osition

Die Domekamera laft sich so programmieren, dal} sie sich nach einem bestimmten Zeitraum des Stillstandes
automatisch in eine “Rlckkehrposition” bewegt.

wobei [[ES)EESEES sich folgendermaRien zusammensetzt:

Die ersten beiden Ziffern geben die zu berlcksichtigende Riickkehrposition an (nur Positionen von 1 bis 99
werden akzeptiert; die Positionen von 100 bis 128 kénnen fiir diesen Zweck nicht ausgewahlt werden)

Die dritte Ziffer gibt die Riickkehrdauer an:

0: 10 Sekunden, 1: 20 Sekunden, 2: 30 Sekunden,
3: 40 Sekunden, 4: 1 Minute, 5: 2 Minuten,

6: 5 Minuten, 7: 10 Minuten, 8: 20 Minuten,
9: 40 Minuten

Zum Beispiel ein Code (oot ) () EEN EEN ML richtet die Domekamera so ein, daB sie nach 5 Minuten des
stillstandes ({Jf) zur Postion (JEX)EER) zuriickkehrt.
(oot | IEBIEB BN : Dic Riickkehrposition ist deaktiviert.

6.9.9 Sonstige S pezialcodes

(oo | BB : Textanzeige / keine Textanzeige (Toggle)
(o= ] HE IR - A<tivierung/Deaktivierung(Toggle) der "Backlight'-Kompensation

Coos | I BB EEB N : Reset des Dome-Innenspeichers
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6.10 Domekam era Hitron Fastrax Il

6.10.1 Verweis auf andere Materialien und Dokumente

Dome Fastrax Il HID2404SM11P
Fastrax Il (HID-2404) Protocol and Examples

6.10.2 Anschiu

6.10.2.1 Kabel

Weil RS485A X +
Gelb RS485B X -

6.10.2.2 Einstellung der Domekamera

Die Nummer der Domekamera mul} korrekt eingerichtet werden.

Als Protokoll ist FASTRAX Il einzustellen.

Die Baudrate ist frei wahlbar aus 2400 (Standard), 4800, 9600 baud.
Siehe auch die Betriebsanleitung der Domekamera.

6.10.2.3 Einstellung der Tastatur

Wahrend der Tastatureinrichtung muf3 das Untermen(
folgendermalen konfiguriert werden:

Die Baudrate mufd dem fiir die Domekamera gewahlten Wert
entsprechen.

6.10.3 Konfiquration

Die Domekamera wurd zum grof3en Teil Uber ein Bildschirmmeni eingerichtet.
Fur alle Schritte zur Emnchtung der Domekamera mul die Tastatur fur die TELEMETRIEKONFIGURATION
freigegeben werden (Menu § i i ).

6.10.3.1 Konfigurierung OSM
Die Dome wird direkt an die Tastatur angeschlossen, ein Monitor an den Videoausgang der Domekamera.

Beginn der Dome-Konfigurierung

Die Domekamera zeigt das Bildschirmmen; die Tastatur auf dem Display den Moduswechsel an:

23 Ende der Konfigurierung.
Die Taste ESC, die in den Konfigurationsschritten der Dome genannt ist, wurde durch die Taste ersetzt.

Achtung! Beim Verlassen der Domekonfigurierung muf3 m gedriickt werden, um die Bedientastatur wieder in

den normalen Betriebsmodus zu Uberfiihren.
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Joystick <é>: Bewegung des Cursors innerhalb des Meniis
shiFT): Ersetzt die Taste CTRL.

: Ersetzt die Taste ESC.

: Entspricht der Taste HOME.

: Entspricht der Taste TOUR.

: Entspricht der Taste PATTERN.

o
>
=l
F
o
e

: Entspricht der Taste MENU.

m
=2
=5
m
~

: Fur die Bestatigung und den AbschluB einer Identifikationstext-Anderung.

)

@ : Wechsel zwischen den Identifikationstexten.
Innerhalb des Menis wird haufig nach der Bewegung der Schwenk-Neige-Vorrichtung gefragt.

In diesem Fall die Taste gedrickt halten und erst nach Abschluf® der Bewegung loslassen:
<é>: Steuerung von Pan und Tilt.

’/Q\: Zoomsteuerung.

(sre7) D), (51x7) @Y : Fokussteuerung.

(srer) (REXD , (1) ERELS: Irissteuerung.

Einige Abkirzungsmaglichkeiten bei der Einrichtung der Domekamera (z. B. Direktaufruf des Meniis PRESET

mit der Taste ) wurden nicht implementiert, weil dieselbe Funktion auch vom Hauptmeni aus aufgerufen
werden kann.

6.10.4 Preset, scan, home

@n (1+240): Speicherung der aktuellen Position als Preset-Position Nummer X
(v JEZIEESR (1+-240): Loschen der Preset-Position Nummer X

DS (1+240): Bewegung hin zur abgespeicherten Position X

m: Bewegung hin zur Home-Position

6.10.5 Autoscan, P atrol und Pattern

Die Domekamera verfugt Uber 8 Autoscan-Strecken, 8 Touren und 4 Pattern, alle Gber Bildschirmmend
konfigurierbar.

XXB) (1+8): Start Autoscan X

B (1+8): Start Tour X

23 (1-4): Start Pattern X

Seite 87 MNVBDCJ01_0543



6.11 Domekamera JVC TK-C675

6.11.1 Verweis auf andere Materialien und Dokumente

Dome JVC TK-C675

TK-C675 Programmer’s manual, version 1.00/Feb.1998

TK-C675/C675B Programmer’s manual (supplement), version 0.01/Dec.1998

JVC CCTV Serial Communication Protocol, Basic Protocol Reference, version 2, Jan.1998

6.11.2 Anschluf

6.11.2.1 Kabel

Weil RS485A Rx +
Gelb RS485B Rx -

(€

6.11.2.2 Einrichtung der Domekamera
Die Nummer der Domekamera mul} korrekt eingestellt werden. Siehe hierzu das zugehoérige Handbuch.

Als Protokoll ist Multidrop/Simplex einzustellen.

6.11.2.3 Einrichtung der Tastatur

Wahrend der Tastatureinrich muI'S as Untermenu
THCHHGEEN » TELEN 5 — folgendermalen konfiguriert werden:

Die Baudrate ist fest (9600 baud).

6.11.3 Konfigurierung

Die Domekamera wird zum grof3en Teil tGber ein On Screen Menl eingerichtet.
Einige Parameter kénnen durch Driicken von Tastenkombinationen oder Eingabe eine Spezialcodes

konfiguriert werden.
Fir alle Schritte zur Einrichtung der Domekamera muf3 di e Ta tatur fur di KONFIGURATION DER

TELEMETRIE freigegeben werden (Mend |
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6.11.3.1 Konfigurierung OSM
Die Dome wird direkt an die Tastatur angeschlossen, ein Monitor an den Videoausgang der Domekamera.

Beginn der Dome-Konfigurierung.
Die Domekamera zeigt das Bildschirmmeni; die Tastatur zeigt auf dem Display den Moduswechsel an:

23 Ende der Konfigurierung
Entspricht der Taste Set, die im Handbuch der Domekamera fiir den Aufruf der Untermenis genannt ist
M Gestattet das Verlassen des Untermendis

A
Joystick<’>: Bewegung des Cursors innerhalb des Menus und Bewegung der Domekamera
Auf einige Untermeniis beschrankte Sonderbefehle, die im Handbuch der Dome erlautert sind:

Joystick (.\: Zoom tele und Zoom wide

R und @ Focus near und Focus far

@ Taste Home

THEBEIELE (1+63): entspricht den Tasten Pos1-Pos63, wenn die Eingabe einer Position vorgesehen

ist; [[22g macht die Eingabe riickgangig.

6.11.4 Autopan
MXD: Start Autopan

(=0 JEXTXY: Die Dome wird direkt an die Tastatur angeschlossen, ein Monitor an den Videoausgang der
Domekamera.

(coos ) W Speicherung der aktuellen Position als ersten Endtaster

(oo )N : zeigt die Position des ersten gespeicherten Endtasters
(coos JMEM: Speicherung der aktuellen Position als zweiten Endtaster

(coos ) i zeigt die Position des zweiten gespeicherten Endtasters

6.11.5 Preset, home, scan

TZIEBES (1:63): Speicherung der aktuellen Position als Preset-Position Nummer X
(= )R ERES (1:-63): Loschen der vorgespeicherten Preset-Position Nummer X
(oo )= J@ETY: Loschung aller vorher gespeicherten PReset- und Homepositionen
m: Bewegung hin zur Home-Position

@: Speicherung der aktuellen Position als Home-Position

(oo JERIMR: Loschung der vorgespeicherten Home-Position

EDEIESN (1-63): Bewegung hin zur Preset-Position X
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6.11.6 Patrol
Die drei Patrol-Sequenzen werden wahrend der OSM Konfiguration vorgegeben.

(coos JHENEER (1+3): Auswahl der aktiven Patrol-Sequenz und sofortiger Start ohne Driicken der Taste
Achtung! Wenn die Funktion Patrol aktiv ist, reagiert die Domekamera erst wieder weitere Steuerbefehle, wenn

sie mit angehalten wurde.

(coos | BENDEESD (1-3): Auswahl der aktiven Patrol-Sequenz. Erwartet wird die Betétigung der Taste zur
Aktivierung der gewahlten Sequenz
@ Start der aktiven Patrolsequenz. Wenn die Funktion Patrol aktiv ist, reagiert die Domekamera erst wieder

weitere Steuerbefehle, wenn sie mit angehalten wurde.

(=0 JERN: Unterbrechung der Patrolfunktion.

6.11.7 Sonstige B efehle und Spezialcodes

m Horizontale Drehung um 180 Grad (Autoflip)

Aktivierung der automatischen Autoflip-Funktion: [cooe) [} Aktivierung; (coo: ) [f) Deaktivierung
Bildschirminformationen: [cooz ) [ Informationen iiber die Kamera, (oot ) [JFlJlER Serviceinformationen,
(oo ] MEN@EW Kkeine Bildschirminformation

“Area title”: eingeblendet, (oot ) [ ausgeblendet

“Event display mode”: (oot ) ({EN) MR aktiviert, (cocc ) EN)EER deaktiviert

@XM Aktivierung Autofocus
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6.12 Domekamera JVC TK-C676

Die Steuerbefehle fir das TK-C675- Modell weichen Iei ht von di esen furd TK C676 ab: es ist empfohlen, die
richtige Ausfiihrung im /L. ¥ 1 Konfigurierungsmenu zu
wahlen. Alle Funktionen fir das TK-C675- ModeII smd auch im TK- C676 Modell vorhanden.

6.12.1 Material- und Dokumente- Hinweis

Dome JVC TK-C676

TK-C675 Programmer’s manual, version 1.00/Feb.1998

TK-C675/C675B Programmer’s manual (supplement), version 0.01/Dec.1998

TK-C676 Command guide, version 1.00/April 2002

JVC CCTV Serial Communication Protocol, Basic Protocol Reference, version 2, Jan.1998

6.12.2 Hardware-V erbindung des Domes
Wie im TK-C675- Modell.

6.12.3 Dome- Eins tellungen
Protokoll Multidrop, Simplex

6.12.4 Konfigurierung
Sehen TK-C675- Modell.

6.12.5 Hinzufiigte Funktionen im Vergleich zum TK-C675- Modell

6.12.5.1 Autopan
(coos ] IEEEED: normale Autopan Geschwindigkeit
(oo ) MENEEN : hohe Autopan Geschwindigkeit
nn: niedrige Autopan Geschwindigkeit

6.12.6 Preset, home, scan
Die Preset- Positionen sind 99.

6.12.7 Hilfskontakte
(= )XY (1+3): SchlieRung des Hilfskontaktes 1+3

(=vo JEXEY (1+3): Offnung des Hilfkontaktes1+3
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6.12.8 Andere Fun ktionen

6.12.8.1 Black & White Modus
(coos ) HER RN : deaktiviert
23] s | + BElED
(coos ) SENDEEN : automatisch
nn (1+4): durch das Videosignal 1..4 ausgeschaltet.

6.12.9 Zoom e focus
(coos ) HEAEER (1+4): Zoom- Geschwindigkeit (1 niedrige .. 4 hoche)
(coos J IENEER (1+4): Focus Geschwindigkeit (1 niedrige .. 4 hoche)
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6.13 Dome Kalatel CyberDome / CyberScout

6.13.1 Verweis auf andere Materialien und Dokumente

Dome Kalatel CyberDome e CyberScout installation and operation manual.
Reference manual ASCII protocol 1038010A. Januar 2003.

6.13.2 Anschiu

6.13.2.1 Kabel

Weil}
Gelb

6.13.2.2 Einrichten d er Bedientastatur

Wahrend der Einrichtung der Tastatur muf3 das Untermenu

wie folgt eingerichtet werden:

RS485A Rx +
RS485B Rx - -

Die Baudrate kann drei Werte von 2400 bis 9600 annehmen. Es
ist zu prifen, ob sie mit der Baudrate der Dome Ubereinstimmt.

Siehe das Handbuch der Dome, um zu prifen, ob diese sich im Kommunikationsmodus mit ASCII-Protokoll

befindet.

6.13.2.3 Auswahl der Domekamera

Die Nummer der Dome muf korrekt konfiguriert werden (sie ist es, die spater mit den Tastaturbefehlen

I ERERELE aufgerufen wird).

6.13.3 Konfiqurieren

Die Domekamera wird groRtenteils mit Hilfe des Bildschirmmenus konfiguriert.
Einige Parameter kénnen durch das Dricken einer Tastenkombination oder die Eingabe eines Spezialcodes

eingerichtet werden.

Fir alle Vorgange zur Einrichtung (Setup) der Domekamera muR die Tastatur fur dle

TELEMETRIEKONFIGURIERUNG freigegeben sein (Menu

).
6.13.3.1 OSM-Konfig uration

Die Dome direkt mit der Tastatur, einen Monitor mit dem Videoausgang der Dome verbinden.

Beginn der Domekonfigurierung.

Die Dome zeigt das Bildschirmmen; die Tastatur zeigt auf dem Display den Wechsel des Modus:
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Dricken Sie die vom Bildschirmmenl genannten Tasten, um die einzelnen Funktionen zu aktivieren. Die
nachstehende Tabelle nennt die Entsprechungen zwischen den verfligbaren Meniifunktionen und den Kndpfen
der DCJ:

Mit den numerischen Tasten werden die einzelnen Punkte des Bildschirmmentis aktiviert.

A
Steuerkniippel <9>: Auswahl der MenUpunkte.

Falls der Einsatz der Telemetrie notwendig ist (Bewegen der Domekamera), wahrend man sich innerhalb des
Bildschirmments befindet, so wird der Steuerknlppel benutzt und gleichzeitig der Knopf

s 0

BX) entspricht dem Befehl <SEQ> des Bildschirmmends.

EQ entspricht dem Befehl <1%'> des Bildschirmmenis. In vielen Fallen filhrt er zum Ausgangsbildschirm des
Mens zurdck.
23 cntspricht dem Befehl <ALARM> des Bildschirmmendis.

entspricht dem Befehl <SET> des Bildschirmmendis.
EER entspricht dem Befehl <CLR> des Bildschirmmeniis.

23 Ende der Konfigurierung.

Siehe das Handbuch der Domekamera fiir weitere Informationen.

6.13.4 Verwendun g der Domekamera
Steuerknuppel:

A
<9>:Positionierung der Domekamera.

(.\‘: Zoom in und Zoom out.

und (RE) : Iris close und Iris open.

R und @ : Focus near und Focus far.
[ Focus| : Autofocus.
[ F1 | : Aufrufen der Funktion “Stabilize”.

[ F2 | : Wechsel vom Modus “Tag” zum Modus “Nacht” und umgekehrt.

6.13.5 Autopan

XD Start der Autopan-Funktion.

Durch Bewegung des Steuerkniippels wird die manuelle Steuerung der Domekamera aufgerufen.
Siehe das Domehandbuch fiir weitere Informationen.

6.13.6 Preset, Scan
THZEBEIELE (1 - 63): Speichern der aktuellen Position als Preset-Position Nummer XX.

ENEIEINELE (1 - 63): Bewegung hin zur Preset-Position XX.
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6.13.7 Patrol
Die vier Patrolsequenzen werden wahrend der OSM-Konfigurierung eingerichtet.

Die Tasten und [JE3 (1 - 4) aktivieren die entsprechende Sequenz, wenn diese mit Hilfe des
Bildschirmmentis eingerichtet worden ist.

Durch Bewegen des Steuerkniippels wechselt man zur Handsteuerung der Domekamera.
Siehe das Domehandbuch fiir weitere Auskinfte.
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6.14 Domekamera Panasonic

6.14.1 Verweis auf andere Materialien und Dokumente

Dome Panasonic WV-CS600 e Panasonic WV-CS850
Protocol Information WV-CS850 ver 2.2, Nov.28, 2001
Protocol Information WV-CSR600, WV-CSR400, WV-BSR300 ver 5.3, Nov.27, 1997

6.14.2 Wichtige Anmerkungen zu den Protokollen

Die Panasonic-Protokolle gestatten die Steuerung einer Reihe von Domekameras, deren Eigenschaften
betrachtlich voneinander abweichen kénnen.

Die Protokoll wurden vollstdndig implementiert, deshalb ist es méglich, dald die nachstehend beschriebenen
Befehle fir beide Modelle, also WV-CS600 und WV-CS850 nutzbar sind, oder nur mit einem Modell kompatibel
sind. Wo es mdglich war, wurde diese Unterscheidung in den folgenden Abschnitten getroffen. Auf jeden Fall
sollte im Handbuch der Domekamera die Liste mit den vorhandenen Funktionen studiert werden.

6.14.3 Anschlufl

6.14.3.1 Kabel

Panasonic WV-CS600
Panasonic WV-CS850

Weild RS485A Gelb
Gelb RS485B Grin

6.14.3.2 Einstellunge n der Domekamera

A Achtung! Auch wenn die beiden Priifprotokolle der Panasonic-Domes (Panas600 und Panas850) einen
geW|ssen Kompatibilitdtsgrad aufweisen, empfiehlt es sich, zur Erzielung des optimalen Resultates das
bestgeeignete auszuwahlen.

Einstellung:

« “Konventionelles Protokoll”, LOCAL (nicht REMOTE)

« 8 Datenbits, keine Paritat, 1 Stopbit, Full Duplex

« Waittime =0

Die Nummer der Domekamera mul} korrekt eingestellt werden. Siehe hierzu das zugehdrige Handbuch

Die Baudrate kann ausgewahlt werden: 2400, 4800, 9600, 19200 (default) baud.
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6.14.3.3 Einrichtung der Tastatur

Wahrend der Tastaturelnrlchtung muf das Untermeni
folgendermallen konfiguriert werden:

Dome Panasonic 600

Die Baudrate muf® mit dem gewahlten Wert fiir die Domekamera
Ubereinstimmen.

Dome Panasonic 850

Die Baudrate mufd mit dem gewahlten Wert fiir die Domekamera
Ubereinstimmen.

6.14.4 Konfigurierung
Die Domekamera wird zum grof3en Teil tiber ein On Screen Men( eingerichtet.
Einige Parameter kénnen durch Driicken von Tastenkombinationen oder Eingabe eine Spezialcodes konfiguriert

werden.
Fir alle Schritte zur Einrichtung der Domekamera muf3 die Tastatur fur die KONFIGURATION DER

TELEMETRIE freigegeben werden (Mend | ).

6.14.4.1 Konfigurierung OSM
Die Dome wird direkt an die Tastatur angeschlossen, ein Monitor an den Videoausgang der Domekamera.

Beginn der Dome-Konfigurierung.
Die Domekamera zeigt das Bildschirmmen; die Tastatur zeigt auf dem Display den Moduswechsel an:

23 Ende der Konfigurierung

A
Joystick <Q>: Bewegung innerhalb der Mentis

EIE: “set”
EER: “esc’

QI Aufruf des speziellen Meniis

23 resetall
T~
Focus (Y / @, Zoom “@" | falls vorgesehen.
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6.14.5 Autopan
Die vorgenommenen Anderungen der Autopan-Konfiguration werden erst beim folgenden Start der Autopan wirksam.

XD (entspricht (oo ) {EI MR ): Aktivierung Autopan

Achtung! Die Funktion Autopan hangt in ihrer Wirkung von der Meniieinstellung “auto pan key” ab.

(envo ) X2 (oder (oo ) lEIBEEAD): Unterbrechung Autopan

Auto mode: (oot ) I EERD of, (oo ) SEADEER sea on. (oo ) HEAEER sort on
n: Endless-Modus

(oo ) BEABEERD: Modus Endless off

6.14.6 Autopan-Fu nktionen fiir das Modell WV-CS850
Geschwindigkeit Autopan: [cooe ) (I} @ Erhohen, (coc: ) IEIDEERR VVerringern
(o= J MR Speicherung der aktuellen Position als ersten Endtaster
(coos JBEABEED: Speicherung der aktuellen Position als zweiten Endtaster

(=oos ) BEAB N : Richtungsumkehr Autopan

6.14.7 Begrenzun g des Bewegungsbereichs beim Modell WV-CS850

(o= ] IFIEB BN : Aktivierung der Begrenzungen
(o= ] IEIEB BB : D<aktivierung der Begrenzungen

6.14.8 Preset, scan, home

THEBES (1:64): Speicherung der aktuellen Position als Preset-Position Nummer X

EDEIES o - )EEBES): Bcwegung hin zur vorgespeicherten Preset-Position X (1+64)
T (o (o= ] lEBEEN): Bewegung hin zur Home-Position

6.14.9 Konfigurierunqg Patrol beim Modell WV-CS850

6.14.9.1 Patrol (Pattern)
(oder (oot ) IENEEEED ): Start Patrol
(oder (oot ) (EN MR ): Unterbrechung Patrol.
(oder (<oo= ) SES)EEIDEERD ): Pattern speichern
: Ende Speicherung Pattern
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6.14.10 Konfigurierung Patrol beim Modell WV-CS600

6.14.10.1 Patrol (Sequenz Auto)
(oder (o= ) SEABEEND): Sequenz Auto aktiviert
(oder (oot ) IEABEEN ): Sequenz Auto deaktiviert

6.14.11 Konfiqurierung Shutter und Electronic sensitivity

6.14.11.1 Shutter
3] : [ 7 [ + BElWWEH
3] 1+ [ 7 | 2 BEENE
Ccoos ) SEEEBEEN: Erhohung
(o= ) IF RN - \crringerung
6.14.11.2 Manual electronic sensitivity
23] : [ 7 | - BElWEH
3] 1+ [ 7 | s BEEIGNE
(s ) EE RN : Erhohung
(o= ] IFEER D : \Verringerung

6.14.11.3 Automatic electronic sensitivity
3] : [ s [ + BElWEN
3] 1+ [ s | 2 BGEEISIVE
Ccoos ) SEEENEEN: Erhohung
3] : [ s [ + BEGHEOLE

6.14.12 Autoflip
XD (oder (oo | I EEREER ): A toflip
(oder (oo ) (EABEEN ): Aktivierung Autoflip digital
(oder (oo ) {EAB MM ): Deaktivierung Autoflip digital
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6.14.13 Optiken und Flip
@2 (oder (oot ) (ENDEER ): Aktivierung Autofocus
Autofocus stop: (oot ) EJ) EER aktiviert, (coo: ) IEN)EEAD deaktiviert
Autoiris: [BI8 Aktivierung, (evo J(BIRB Deaktivierung
(= iR oder [(s=7 JRERY: Reset Kamerairis
Super-D: (oot ) (I EER aktiviert, (coo= ) [EN)EEN deaktiviert
BW: (oot ) SENBEEND aktiviert, (coo: ) ENEERD deaktiviert, (coo ) EN) EER automatisch
IR : [ 7 [ 5 ENVEAR| 1 [ 7 [ ¢ JREELGONEL
Line lock sync: (oot ) IEE) EER @B Erhohung, (oo | IEIEER IR Verringerung
IMAETS| + [ o [ o [ o JEINOVE
SEHEES| 1 [ o [ o [ 1 ENIEN
AWC: (o= | IE IEB IED ED aktiviert
ATW: (o= | EEID KB IEN EED oktiviert

6.14.14 Relais (nur Modell WV-CS850)
G I ES (1+2): Aktivierung von Relais Nummer X
(=~ ) EE3 EEW (1+2): Deaktivierung von Relais Nummer X

6.14.15 Sonstige Funktionen (nur Modell WV-CS850)
Elektronischer Zoom: (oot ) IEN) HER aktiviert, (coc: ) iENEEND deaktiviert
Geschwindigkeit panftilt propoertional zum Zoomfaktor: (oot ) ([EJJ EEND aktiviert, (coo: ) N EERD deaktiviert
Kamera-1D: (oot ) () EERD aktiviert, (coo: ) IR MR deaktiviert
Bereichstitel ("Area Title"): (oot ) ([EN) @ Typ Nord/Stid/Ost/West, (coot ) I @B benutzerdefinierter Typ,
3] o [ 7 EEYE
OEEVIHEES| 1+ [ s [ s EINMEUAETR] 1 | s | o JREEIGVEL
Motion detect: (oot ) (| EEI EE N aktiviert, (<o ) EN EE IR EED dcaktiviert
HOCORIINETS 1 [ o [ o [ ¢ EINVWENAEIR 1 [ o [ o | 7 EEEINQMEL
Refresh: [coot ) (EN IE EED EEDD
SECHES] o [ o [ 9 [ 8 ]
Volistandiges Reset: (oot ) (I} EE B KD -
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6.15 Domekamera Pelco

6.15.1 Verweis auf andere Materialien und Dokumente

Dome Spectra Il 3.31
Pelco Protocol Manual, “D” Protocol, March 2, 1999

6.15.2 Anschiu

6.15.2.1 Kabel

\\
. /—
RS Weil RS485A RX+ \%—%l/
~ e
Gelb RS485B RX- \
O

6.15.2.2 Einrichtung der Domekamera

Die Nummer der Domekamera muf3 korrekt eingestellt werden. Siehe hierzu das zugehoérige Handbuch
Die Domekamera muf} fiir die Arbeit mit dem Protokolltyp “D” eingerichtet werden.

6.15.2.3 Einrichtung der Tastatur

Wahrend der Tastaturelnrlchtun muf das Untermenl
< : folgendermalen konfiguriert werden:

Die Baudrate ist fix (2400 baud).

6.15.3 Konfigurierung

Die Domekamera kann durch Driicken von Tastenkombinationen oder durch Eingabe eine Spezialcodes
konfiguriert werden.

Fir alle Schritte zur Einrichtung der Domekamera muf} die Tastatur fur die KONFIGURATION DER
TELEMETRIE freigegeben werden (Menu i : i oo .).

6.15.4 Preset, scan, home

THEBES (1:-32): Speicherung der aktuellen Position als Preset-Position Nummer X
(= )ZZREESES (1-32): Léschen der vorgespeicherten Preset-Position Nummer X
EZNESES (1-32): Bewegung hin zur vorgespeicherten Preset-Position X

@R Bewegung hin zur Home-Position, die der Position Preset 1 entspricht

(coos ) lEM: Bewegung hin zur Pan-Position 0

Seite 101 MNVBDCJ01_0543



6.15.5 Pattern
@A Start Pattern
(= B Beginn Konfigurierung Pattern
(oo JBEN: Ende Konfigurierung Pattern

6.15.6 Zone
nn: Start Zonen-Scan
nn: Unterbrechung Zonen-Scan
nuu (1+8): Speicherung Anfang Zone Nummer X
nnn (1+8): Speicherung Ende Zone Nummer X

6.15.7 Optiken

6.15.7.1 Autofocus
@ (oder nn): Aktivierung automatischer Autofocus
(coo: ) KD : Aktivierung Autofocus
(oo ) MEM MR : Deaktivierung Autofocus

6.15.7.2 Autoiris
[BE38 (oder (oo ) MEN)EEN): Aktivierung automatische Autoiris
Bn: Aktivierung Autoiris
(coo: ) MEB @B : Deaktivierung Autoiris

6.15.7.3 Automatic Gain Control
(oo ) BN : AGC aktiviert
(oo ) B EEN : AGC deaktiviert
nn: AGC automatisch

6.15.8 Relais und Alarme
GBI EES (1+8): Aktivierung Relais Nummer X
(= ) 3 EES (1-+8): Deaktivierung Relais Nummer X
(coo: ) MER (1+8): Erkennung Alarm Nummer X
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6.15.9 Sonstige Funktionen
2D Autoflip
nn: Reinigung des Kameraschirms
(oo | B IER RN : Fernreset der Kamera (panttilt)
nnnn Fernreset der Kamera (Werkseinstellungen)
White balance: [cooe ) [JEJ) R Aktivierung, (oot ) iENJ @EW Deaktivierung
Backlight Compensation: (oo ) (| lER Aktivierung, (coo: ) (lEE) @R Deaktivierung
(coos ) MBI : Aktivierung “device phase delay mode”
(oo ) HEN)EES (0-+3): Konfigurierung der Zoomgeschwindigkeit
(=oos | BEEEER BB (0--3): Konfigurierung der Focuseschwindigkeit
@3] 1 [ o [ o [ o ERIIIEEIEE N
3] 1+ [ o [ o [ 1 HIENNWIEES
(s | I IEB B ER: hite balance R-B adjust*
(oo | IFIEBEEBEER: hite balance M-G adjust*
EXB] : [ o ]| o | « HGELY
s | IEIEEBERER: A toiris level*
B3] 1 [ o [ 0o [ ¢ HVEIYLES

Anmerkung *) Nach Eingabe des Codes mul ein Wert zwischen 0 und 40000 eingegeben werden. Welche
Bedeutung dieser Wert hat, ist im Betriebshandbuch der Dome beschrieben.

6.15.10 Geschwindigkeitsstufen

Das Pelco D Protokoll ist in einer breiten Serie Domgeh&use und Empfanger mit verschiedenen
Geschwindigkeiten zu finden: es kann deshalb nitzlich sein, die Geschwindigkeitsstufen zu &ndern, wenn die
zu hoch sind oder wenn die Bewegung nicht so homogen ist.

Es wird empfohlen, erstmal die vier verfigbaren Geschwindigkeitsstufen zu probieren und dann diejenige zu
wahlen, die die beste Bewegung ermdglicht.:

nu: erste Geschwindigkeitsstufe
nn: zweite Geschwindigkeitsstufe
(oo ] BENEEN: oritte Geschwindigkeitsstufe
(coo: ] BN vierte Geschwindigkeitsstufe

Seite 103 MNVBDCJ01_0543



6.16 Domekamera Samsung

6.16.1 Verweis auf andere Materialien und Dokumente

Dome Samsung SCC-641
Dome Samsung SCC-643P
Samsung Protocol

6.16.2 AnschlufB

6.16.2.1 Kabel

SCC-641
Weil} RS485A Txd +
Gelb RS485B Txd -
SCC-643
Weil3 RS485A Rxd +
Gelb RS485B Rxd —

6.16.2.2 Einrichtung der Domekamera

Die Nummer der Domekamera muf} korrekt eingestellt werden. Siehe hierzu das zugehdrige Handbuch.

Die Baudrate ist frei wahlbar: 4800, 9600 (default), 19200, 38400 baud.

Fir die DomeKamera SCC-643 ist der Modus FULL DUPLEX zu konfigurieren. Je nach der Anlage kam der
Modus HALF DUPLEX konfiguriert werden: in diesem Fall ist die Verbindung die gleiche wie bei der
DomeKamera SCC-641, auf den Polen Txd+ und Txd-.

6.16.2.3 Einrichtung der Tastatur

Wahrend der Tastaturelnrlchtun mufl das Untermenl
< i folgendermalen konfiguriert werden:

Die Baudrate muf} mit dem Einstellwert der Domekamera
Ubereinstimmen.

6.16.3 Konfigurierung

Die Domekamera wird zum groRen Teil Giber ein On Screen Men( eingerichtet.

Einige Parameter kénnen durch Driicken von Tastenkombinationen oder Eingabe eine Spezialcodes
konfiguriert werden.

Fir alle Schritte zur Einrichtung der Domekamera muf3 die Tastatur fur die KONFIGURATION DER
TELEMETRIE freigegeben werden (Mend | . . ).
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6.16.3.1 Konfigurierung OSM

Die Dome wird direkt an die Tastatur angeschlossen, ein Monitor an den Videoausgang der Domekamera.
Die Tastatur DCJ tritt wahrend der Einrichtung des Domes in einen Sondermodus ein.

Beginn der Dome-Konfigurierung.
Die Domekamera zeigt das Bildschirmmeni; die Tastatur zeigt auf dem Display den Moduswechsel an:

23 Ende der Konfigurierung

A
Joystick <9>: Bewegung innerhalb der Menis

Zoom “@", Focus () / D). Iris (30 / (XY . falls vorhanden

E1E): Aufruf der Untermendis

BBl : Taste ‘5’ falls erforderlich, wie im Betriebshandbuch erlautert

6.16.4 Autopan
EI): Start Autopan

(e~ JEXTYY: Unterbrechung Autopan

6.16.5 Preset, scan, home, Patrol

. Achtung! Die Begriffe ‘Scan’ und ‘Patrol’, die im Betriebshandbuch benutzt werden, entsprechen nicht
der begrifflichen Bedeutung, die gemeinhin in diesem Handbuch gebraucht wird: Aus praktischen Erwagungen
nehmen die Funktionen die ‘Standardbedeutung’ an und nicht die Bedeutung im Sinne des Domehandbuches:

o unter ‘preset’ (zugeordnet zur Taste )wird die Speicherung der aktuellen Position verstanden

« unter ‘scan’ (zugeordnet zur Taste m) wird die Bewegung der Schwenk-Neige-Vorrichtung hin zu

einer vorher gespeicherten Position verstanden; Im Handbuch der Domekamera wird diese Funktion
‘preset’ genannt

+ unter ‘Patrol’ (zugeordnet zur Taste ) versteht man eine Serie von ‘scans’, wobei die zuvor

gespeicherten Positionen eine nach der anderen als Sequenz gezeigt werden; Im Betriebshandbuch
der Domekamera wird diese Funktion ‘scan’ genannt.

« Die Speicherung der Preset-Positionen andert je nach dem Dome-Modell:

e« SCC-641P: nur Uber On Screen Menu

« SCC-643P: uber On Screen Menu oder uUber Tastatur mit Direktsteuerung.

ENESEIRES (0-127): Bewegung hin zur vorgespeicherten Preset-Position X

THEBERESN (0:-127): Speicherung der Preset-Position X (nur fir das Modell SCC-643P)
@R Bewegung hin zur Home-Position, die der Position Preset 1 entspricht
@ Start Patrol

(envo JEN: Unterbrechung Patrol
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6.16.6 Pattern

Die 3 werden bei der OSM-Programmierung definiert.
E3 start Pattern Nummer 1

(=~ JlZY Ende Pattern Nummer 1
23 start Pattern Nummer 2

(=~ JZY Ende Pattern 2

) start Pattern Nummer 3

(=~ JHER Ende Pattern 3

6.16.7 Sonstige Funktionen

@: Aktivierung Autofocus

EES (1+4): Aktivierung/Deaktivierung (Toggle) von Relais X.
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6.17 Domekamera Santec

6.17.1 AnschlufR

6.17.1.1 Kabel

Weil} RS485A X +
Gelb RS485B X -

6.17.1.2 Einstellung der Domekamera

Die Nummer und der Protokoll der Domekamera muf3en korrekt eingerichtet werden.
Die Baudrate ist frei wahlbar aus 2400 (Standard), 4800, 9600 baud.
Siehe auch die Betriebsanleitung der Domekamera.

6.17.1.3 Einstellung der Tastatur

Wahrend der Tastatureinrichtung muf das Untermeni
folgendermalen konfiguriert werden:

Die Baudrate muf® dem fir die Domekamera gewahlten Wert
entsprechen.

6.17.2 Konfiquration

Die Domekamera wurd zum grofden Teil Uiber ein Bildschirmmen eingerichtet.
Fir alle Schritte zur Emnchtung der Domekamera muf die Tastatur fur die TELEMETRIEKONFIGURATION
freigegeben werden (Menu § . i ).

6.17.2.1 Konfigurierung OSM
Die Dome wird direkt an die Tastatur angeschlossen, ein Monitor an den Videoausgang der Domekamera.

Beginn der Dome-Konfigurierung
Die Domekamera zeigt das Bildschirmmenu; die Tastatur auf dem Display den Moduswechsel an:

23 Ende der Konfigurierung.
Die Taste ESC, die in den Konfigurationsschritten der Dome genannt ist, wurde durch die Taste ersetzt.

Achtung! Beim Verlassen der Domekonfigurierung muf (239 gedriickt werden, um die Bedientastatur wieder in
den normalen Betriebsmodus zu lberfiihren.

A
Joystick <Q>: Bewegung des Cursors innerhalb des Meniis
(sur¥1): Ersetzt die Taste CTRL.

G Ersetzt die Taste ESC.
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@ Entspricht der Taste HOME.

@ Entspricht der Taste TOUR.

EE8: Entspricht der Taste PATTERN.

@M Entspricht der Taste MENU.

: Fur die Bestatigung und den Abschluf einer Identifikationstext-Anderung.

’/Q\‘: Wechsel zwischen den ldentifikationstexten.

Innerhalb des Menis wird haufig nach der Bewegung der Schwenk-Neige-Vorrichtung gefragt.

In diesem Fall die Taste gedrickt halten und erst nach Abschlul® der Bewegung loslassen:
<é>: Steuerung von Pan und Tilt.

’/Q\: Zoomsteuerung.

(sree7) D), (51x7) @Y : Fokussteuerung.

(srer) (REXD , (1) ERELS: Irissteuerung.

Einige Abkirzungsmaoglichkeiten bei der Einrichtung der Domekamera (z. B. Direktaufruf des Meniis PRESET

mit der Taste ga3g) wurden nicht implementiert, weil dieselbe Funktion auch vom Hauptmeni aus aufgerufen
werden kann.

6.17.3 Preset, scan, home

@n (1+240): Speicherung der aktuellen Position als Preset-Position Nummer X
(v )2 EES (1+240): Loschen der Preset-Position Nummer X

EZDEES (1+240): Bewegung hin zur abgespeicherten Position X

m: Bewegung hin zur Home-Position

6.17.4 Autoscan, P atrol und Pattern

Die Domekamera verfugt Uber 8 Autoscan-Strecken, 8 Touren und 4 Pattern, alle Gber Bildschirmmend
konfigurierbar.

XXB) (1+8): Start Autoscan X

B (1+8): Start Tour X

23 (1-4): Start Pattern X
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6.18 Domekamera Sensormatic / American Dynamics

6.18.1 Verweis auf andere Materialien und Dokumente

Dome Sensormatic DeltaDome Il
Rs-422/RS-485 Communication Protocols, 8000-2694-01, Rev.A

6.18.2 Anschiu

6.18.2.1 Kabel

SN
. 9

~——————

Weil RS485A RX +
Gelb RS485B RX -

g

6.18.2.2 Einichtung d er Domekamera
Die Nummer der Domekamera muld korrekt eingestellt werden. Siehe hierzu das zugehdrige Handbuch.

6.18.2.3 Einrichtung der Tastatur

Wahrend der Tastaturelnrlchtun mul das Untermenu
< folgendermalen konfiguriert werden:

Die Baudrate ist fix (4800 baud).

6.18.3 Konfigurierung

Die Domekamera wird zum grof3en Teil tGber ein On Screen Menl eingerichtet.
Einige Parameter kénnen durch Driicken von Tastenkombinationen oder Eingabe eine Spezialcodes

konfiguriert werden.
Fir alle Schritte zur Einrichtung der Domekamera muf3 die Tastatur fur die KONFIGURATION DER

TELEMETRIE freigegeben werden (Mend |

6.18.3.1 Konfigurierung OSM
Die Dome wird direkt an die Tastatur angeschlossen, ein Monitor an den Videoausgang der Domekamera.

Beginn der Dome-Konfigurierung.

Die Domekamera zeigt das Bildschirmmeni; die Tastatur zeigt auf dem Display den Moduswechsel an:

23 Ende der Konfigurierung

A
Joystick <Q>: Bewegung des Cursors innerhalb der Menis

oder Y / @0 : Auswahl eines Untermentis
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B3 oder @': Erhohung eines Wertes, Cursor rechts in der Textdefinition

oder“@': Verringerung eines Wertes, Cursor links in der Textdefinition

6.18.4 Preset, scan, home

SZLEEW (1+7): Speicherung der aktuellen Position als Preset-Position Nummer X
XS (1-7): Bewegung hin zur vorgespeicherten Preset-Position X

@ Bewegung hin zur Home-Position, die der Position Preset 1 entspricht.

6.18.5 Pattern e “apple peel”

B3 23 &) stert Pattern 1, 2, 3 (Modus “repeat”)
GBS, G JEES. (== JEER Definition Pattern 1, 2, 3

Das Tastaturdisplay zeigt die Bildschirmdarstellung der Patterndefinition:

A
Joystick bewegen <Q> und die Tasten fur die Zoom- und Focussteuerung driicken, um das Pattern zu
definieren; Wenn die Definition abgeschlossen ist, [[Z3g) zum Speichern driicken.

C~]JIES. C=~)EED. (=~ JEER Loschen Pattern 1, 2, 3.
(st )2y Start “apple peel”

6.18.6 Relais
Die vier Relais werden gleichzeitig mit Hilfe eines Spezialcodes gesteuert. Im Spezialcode sind die zu
aktivierenden Relais angegeben; die dort nicht genannten Relais gelten als deaktiviert. Die Reihenfolge, in der
die Relaisnummern in den Code eingegeben werden, spielt keine Rolle.

Beispiel:

(eoos J IENEER (oder (oo ) HER RN ) Aktivierungi Relais 1 und 3; Relais 2 und 4 sind deaktiviert
(o= ] IFEER I (ocer (o= | EEDIERED . - ) IEBEREED . <ic) Aktivierung Relais 1, 3 und 4;

Relais 2 ist deaktiviert
(cooe ) JiEQ Deaktivierung samtlicher Relais
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6.18.7 Sonstige Funktionen
XD Autoflip
@ Autofocus
(coos ) IEBIEB EEB D Ferreset der Domekamera

6.18.7.1 VPhase delay

(s ) ERRLY Erhéhung der Verzégerungsdauer VPhase; die Erhdhung erfolgt kontinuierlich, bis die Taste {REXg
losgelassen wird.
(shr) LS Verringerung der Verzégerungsdauer VPhase; die Herabsetzung erfolgt kontinuierlich, bis die Taste

losgelassen wird.
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6.19 Domekamera Star

6.19.1 Verweis auf andere Materialien und Dokumente

Dome Star SMD
MD200 Series Control Command Reference, rev.2.02, September 1, 1999

6.19.2 Anschiu

6.19.2.1 Kabel

DRSS Weil3 RS485A Data +
Gelb RS485B Data -

6.19.2.2 Einichtung d er Domekamera
Die Nummer der Domekamera muf} korrekt eingestellt werden. Siehe hierzu das zugehdrige Handbuch.

6.19.2.3 Einrichtung der Tastatur

Wahrend der Tastatureinrichtung muf} das Untermena
folgendermalen konfiguriert werden:

Die Baudrate ist fix (9600 baud).

6.19.3 Preset, scan, home

TZEBES (0-63): Speicherung der aktuellen Position als Preset-Position Nummer X

(e )RR R (0:-63): Loschen der Presetposition X

DS ER (0:63): Bewegung hin zur vorgespeicherten Preset-Position X

@ Bewegung hin zur Home-Position, die der Position Preset 1 entspricht.

6.19.4 Autopan, P atrol, tour

Beim Domemodell Star werden die Funktionen Autopan und Patrol unter den Begriffen Swing und Gruppe
geflihrt. AuBerdem kann die Autopanfunktion horizontal (Pan Swing) oder vertikal (Tilt Swing) erfolgen.
Swing ist eine Bewegung zwischen den Grenzpunkten zweier vorbestimmter preset-Positionen in der
Horizontalen oder der Senkrechten.

Eine Gruppe ist eine kontinuierliche Bewegung zwischen einer Serie von preset-Positionen.

Eine Tour gestattet die Zusammenfassung verschiedener Gruppen zu einer einzigen Positions-Sequenz.
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6.19.4.1 Swing

XD start Swing

Bei Betatigung der Taste wird gefragt, welcher Swingtyp gestartet werden soll, Pan oder Tilt:

Die Auswahl wird mit dem Joystick getroffen «@»> , mit wird bestatigt.

((eno )XY Deaktivierung Swing
(= )X Konfigurieren Swing

Bei Betatigung der Tasten wird gefragt, welcher Swingtyp eingerichtet werden soll, Pan oder Tilt:

Mit Joystick auswéhlen «@» und mit Gl bestatigen.

A
Mit dem Joystick 9 werden die einzelnen Eintrage aufgesucht und

bestatigt.

Die Nummern der gewahlten preset-Positionen werden als
Begrenzungspunkte fur die Swingfunktion eingefugt.

Einzugeben ist die Pausendauer bei Erreichen der Position.

Einzugeben ist die Swinggeschwindigkeit zwischen 1 (langsam) und
64 (schnell).

6.19.4.2 Gruppen

Start einer Gruppensequenz.
Bei Betatigung der Taste wird der Aktivierungsmodus abgefragt:

Einzugeben ist die Gruppennummer (0 bis 5)

Mit dem Joystick «@»> wird gewahlt, ob die Positionen nach der

eingerichteten Reihenfolge oder als zufallige Frequenz angesteuert
werden, dann bestatigen.

Unterbrechung einer Gruppensequenz.
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Achtung! Solange die Gruppen-Funktion nicht deaktiviert ist, reagiert die Domekamera nicht auf
Tastaturbefehle.

Konfigurieren der Gruppensequenzen.
Bei Betatigung der Taste wird die Nummer der zu andernden Gruppe abgefragt:

Einzugeben ist die Nummer der zu andernden Gruppe (0 bis 5)

Mit dem Joystick wird ausgewahlt, ob die Gruppe geandert oder
entfernt werden soll.

Mit bestatigen.

Beim Aufruf dieses Menus wurde die Gruppe geléscht. Die Zeile
"Hinzuftgen Position" ist nun mehrmals anzuwahlen, um die Sequenz
der Gruppenpositionen neu zu bestimmen. Ist die Sequenz
vollstandig, wahlt man “Speichern und Escape”

Einzugeben sind die gewinschte Position, die Scangeschwindigkeit
und die Pausendauer bei Erreichen der Position in Sekunden. Fir die
“Geschwindigkeit" und die “Pause” werden Werkseinstellungen
vorgeschlagen, die abanderbar sind.

6.19.4.3 Tour
Es ist eine Tour verflgbar, die als Zusammenfassung einer Serie von Gruppen definiert ist. Einzelheiten hierzu
kénnen dem Handbuch der Domekamera enthommen werden.

23 Tourbeginn
(=~ )W Tourende
(== JUES Einrichten der Tour

Bei Betatigung der Taste wird gefragt, welche Anderung an der Tour vorgenommen werden soll:

Mit dem Joystick wird ausgewahlt, ob die Tour gedndert oder entfernt

werden soll. Mit bestatigen.

Beim Aufrufen dieses Menis wurde die Tour geloscht. Nun ist
mehrmals die Zeile “Gruppe hinzufugen” anzuwahlen, um die
Sequenz der Tourgruppen neu zu definieren. Wenn die Sequenz
vollstandig ist, wahlen Sie “Speichern und escape”

Einzugeben ist die Gruppe, die der Toursequenz hinzugefligt werden
soll.
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6.19.5 Konfigurierung

Die Domekamera kann durch Dricken von Tastenkombinationen oder durch Eingabe eine Spezialcodes
konfiguriert werden.

Fir alle Schritte zur Einrichtung der Domek
TELEMETRIE freigegeben werden (Men |

6.19.5.1 Steuerung E xposure

(coo:) M) Modus AE

(cooe ) EQR Prioritat

(coo: ) MENEER shutter flickerless

nn Erhéhung Shutter-Wert

(coo: ) MEMEER Verringerung Shutter-Wert

(coos ) SEN I Erhhohung Iris open, (coct ) (IS EEN U iris open
(oo ) HER @R Erhohung iris close, (oo ) IEN) EEEER iris close
(oo ) (R manuell

(oo ) BEN BN Erhohung Shutter-Wert

nn Verringerung Shutter-Wert

(oo J HEN)@ER Erhohung Iris open, (oot ) T EEREER iris open
(oo ) MEN @R Erh6hung Iris close, (oo ) IEN) EEREER iris close
nn Erhéhung Verstarkung

nn Verringerung Verstarkung

(coos ) HER)EER V'aximale positive Verstarkung

(oot ) SEND BB Vaximale negative Verstarkung

6.19.5.2 Sonstige Ko nfigurationen

Autofocus: [cooe ) [ Aktivierung, (cooe ) [ Deaktivierung, [cooe ) [ one shot

White balance: oot ) [JEI) R auto, (oo ) N W one shot

Belichtung: (<ot ) (S MM heller, (coc: ) IENDEERD dunkler, (oo ) EI)EER Werkseinstellung
Autopower mode: (cooe ) [l Aktivierung, [coce ) [ Deaktivierung

Digital Zoom: (oot ) (|} lEN Aktivierung, (coo: ) [JEI) (ER Deaktivierung

(o= ] I BB EEB BN | ntcrner Videosynchronismus

Coos | IE B EES EER (0-359): Externer Videosynchronismus (X Phase in Grad)

6.19.6 Sonstige Funktionen

XD Autoflip

@ Aktivierung Autofocus

(coo: ) IE IEB IEB B Reset der Domekamera
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6.20 Domekamera VCL

6.20.1 Verweis auf andere Materialien und Dokumente

Dome VCL 8” Internal Orbiter
Details of VCLTP Protocol, file ref. CIMICROS8 26.05.99

6.20.2 AnschlufR

6.20.2.1 Kabel

) Weil} RS485A D+
Gelb RS485B D -

6.20.2.2 Einrichtung der Domekamera
Die Nummer der Domekamera muf} korrekt eingestellt werden. Siehe hierzu das zugehorige Handbuch.

6.20.2.3 Einrichtung der Tastatur

Wahrend der Tastaturelnrlchtung mul das Untermeni
< i — folgendermalen konfiguriert werden:

Die Baudrate ist fix (9600 baud).

6.20.3 Setup
Fir alle Schritte zur Einrichtung der Domekamera muf die Tastatur fur die KONFIGURATION DER
TELEMETRIE freigegeben werden (Men | i ).

6.20.4 Preset, scan, home

THEBERES 0-127): Speicherung der aktuellen Position als Preset-Position Nummer X

ENEIEIES (0-127): Bewegung hin zur vorgespeicherten Preset-Position X

@ Bewegung hin zur Home-Position, die der Position Preset 1 entspricht

6.20.5 Autopan und tour

Die Autopan-Funktion wird durch eine Bewegung zwischen den preset-Positionen 1 und 2 simuliert, Tour 4 wird
geandert. Die bisher gespeicherte Konfiguration von Tour 4 geht verloren.
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6.20.5.1 Autopan
M Start Autopan
Unterbrechung Autopan

6.20.5.2 Tour
Die Tour entspricht dem Begriff Patrol. 4 Toursequenzen stehen zur Verfligung.

Tourstart
Bei Betatigung der Taste wird die Nummer der zu aktivierenden Tour abgefragt:

Einzugeben ist die Tournummer (1-4) oder 0, um die letzte
unterbrochene Tour zu bezeichnen.

Unterbrechung Tour
Konfigurieren Touren

Bei Betatigung der Tasten wird nach der Nummer der zu andernden Tour gefragt:

Eingabe der Tournummer (1-4).

Beim Aufrufen dieses Menis wurde die Tour geldscht. Die Zeile
“Position hinzufigen” ist mehrmals anzuwahlen, um die Sequenz der
Tourpositionen neu zu bestimmen. Ist die Sequenz vollstandig, wird
“Speichern und escape” angewahlt.

Eingegeben werden die gewlinschte Position, die
Scangeschwindigkeit und die Pausendauer bei Erreichen der Position
in Sekunden. Fir die “Geschwindigkeit” und die “Pause” werden
Werkseinstellungen vorgeschlagen, die anderbar sind.

6.20.6 Kameraeinrichtung

Die Domekamera sieht die Aktivierung des Modus IR und des automatischen Autoflip vor. Beide Parameter
werden gemeinsam konfiguriert. Nur einige Videorekordermodelle unterstiitzen die Umstellung zwischen

mono/Farbe.

Im Falle von Infrarotbeleuchtung wird empfohlen, den Modus IR zu aktivieren.

Die Funktion Autoflip besteht in einer 180°-Drehung der Domekamera, wenn das Ende des unteren
Bewegungsbereiches erreicht ist.

(oo JlEMD: Modus IR deaktiviert, Autoflip deaktiviert
(oo BN : Modus IR aktiv, Autoflip deaktiviert

(oo JlEN: Modus IR deaktiviert, Autoflip aktiv
(oo ) EH: Modus IR aktiv, Autoflip aktiv.

Seite 117 MNVBDCJ01_0543



6.20.7 Optiken
Autofocus: (I Aktivierung, Deaktivierung

Autoiris: [BIzg Aktivierung, (evo ) (BIR8 Deaktivierung
Umschalten Mono/Farbe: g aktivieren/deaktivieren (Toggle), (s+r7) {fE] automatisch

6.20.8 Sonstige Funktionen

XD Autoflip
Alarmmodus: [[Z3 aktiviert, (evo ) {2 deaktiviert

Relais: (=) (Y aktiviert, (evo ) XY deaktiviert

(R Aktivierung Washer

@B Aktivierung Wiper
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6.21 Empfanger Videotec

Die Funktionsausstattung der Telemetrieempfanger Videotec hangen vom Modell ab. In der folgenden Tabelle

werden die Modelle verglichen:

UPT | DTRX3 | DTRX1 | DTRXDC | DTMRX2 | DTMRX1 | MICRODEC MDI
Mistral

Protokoll - v v v v v v -
Videotec
Protokoll Macro v v - - v - - v
Grundfunktionen* v v v v v v V2 v
Variable v - - v - - - v
Geschwindigkeit
Autopan toggle v v v v v - -
Autopan V'3 v - - v - - -
Start/Ende
Relaiszahl 2 4 4 of 1 1 - -
Relais toggle v v v v - v - -
Relais v v - - - - - -
aktiv./deaktiv.
Standardpatrol - v Vo v - - - v
(14 Pos.)
Patrol erweitert - v18 - - - - - -
(250 Pos.)
On Screen Menu v - - - - - - -
Preset Nr. 250 40 - 14 - - - 32
Home Position Ve - - - - - - -
Wiper/Washer v - - - v - - .
Auto Flip - - - - - - - -

*= UP / DOWN / LEFT / RIGHT / AUTOPAN / OPTIKEN BEFAHIGUNG

1)
2 ohne Autopan

® konfigurierbar durch OSM (On Screen Menu)
* zu kontrollieren, gem&R dem Modell

nur mit Macro Protokol

® verfligbare Funktion nur mit DTRP
® nur Funktion Wiper, oder AUX1
"'nur AUX3 und AUX4

® 40 Positionen

% AuRer dem Autopan und der Objektiv- Befahigung
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6.22 Empfanger Videotec mit Protokoll Videotec

6.22.1 Verweis auf andere Materialien und Dokumente

Telemetrieempfanger Videotec:
DTRX1, DTRX3 (mit Protokoll Videotec), DTRXDC, DTMRX1, DTMRX2, MICRODEC.

6.22.1.1 Einrichtung des Empfangers

Die neue Empfangergeneration der Videotec gestattet die Auswahl zwischen zwei Protokollen (Videotec und
Macro).

Dieses Kapitel behandelt ausschlieRlich das Protokoll Videotec.

Fir alle Schritte zur Einrichtung der Domekamera muf3 die Tastatur fur die KONFIGURATION DER
TELEMETRIE freigegeben werden (Mend | 4
Die Empfangernummer muf korrekt eingestellt werden. Slehe hlerzu das entsprechende Handbuch
Die Baudrate ist frei wahlbar: 1200, 9600 (default).

6.22.1.2 Einrichtung der Tastatur

Wahrend der Tastaturelnrlchtung muf das Untermenu
< i~ folgendermallen konfiguriert werden:

Empfanger Videotec

Die Baudrate muf® mit dem Einstellwert des Empfangers
Ubereinstimmen.

6.22.2 Anschluf

6.22.2.1 Kabel

Die Empfanger Videotec kénnen Uber ein beiliegendes Telefonkabel direkt mit Tastatur verbunden werden (zu
Test- und Steuerungszwecken). Fir Entfernungen bis zu 1.200 m wird das Standardanschluf3kabel benutzt, das
in § 3.3 - Standard-Anschlu8kabel, S. 12 beschrieben wird.

6.22.3 Preset, scan, home

ZESESN (1-14): Speicherung der aktuellen Position als Preset-Position Nummer X
EZNESES (1-14): Bewegung hin zur vorgespeicherten Preset-Position X

@R Bewegung hin zur Home-Position, die der Position Preset 1 entspricht

6.22.4 Autopan
(XD Aktivierung/Deaktivierung Autopan (Toggle)
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6.22.5 Patrol

Die Patrol-Sequenz stellt eine Serie von Preset-Positionen dar, die nacheinander gezeigt werden. Bei Erreichen
der einzelnen Positionen wird eine feste Pausendauer eingehalten. Die Funktion Patrol Standard sieht bis zu 14
Positionen vor.

Start Patrol
Konfigurieren Patrol

Bei Betatigung der Tasten erscheint ein Menu fur die AnderL_J_ng der Patrolfunktion.
Die tatsachliche Anderung der Patrolfunktion findet erst bei Ubertragung der Konfiguration zum Empfanger statt:

Unter “Positionen” wird die Patrol-Sequenz festgelegt.

Mit dem Joystick wird jede Position angewahlt und dort bestimmt, ob
sie aktiviert (Joystick nach rechts) oder nicht aktiviert wird (nach links).

Mit [[Z3 wird der Vorgang beendet.

Unter “Pause” wird die Pausendauer definiert, die bei Erreichen der
jeweiligen Position eingehalten wird. Die Dauer ist fur alle Posit.gleich.

Einzugeben ist eine Dauer von 1 bis 60 Sekunden.

Unter “Ubertragung” wird die Patrol-Konfiguration zum Empfanger
geschickt.

6.22.6 Relais

Wenn die Aktivierung/Deaktivierung eines Relais erforderlich ist, erscheint auf dem Display stets die Angabe “4
Relais verfugbar”. Ihre Zahl kann in Wirklichkeit je nach angeschlossenem Empfangermodell variieren, siehe
hierzu die Erlauterungen in der Tabelle “Funktionen der einzelnen Empfangermodelle”.

mAktivierung/Deaktivierung Relais (Toggle); bei Betatigung der Taste wird die Relaisnummer abgefragt.

6.22.7 Sonstige Funktionen

(B Aktivierung Washer

B Aktivierung Wiper
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6.23 Empfanger Videotec mit Protokoll Macro

6.23.1 Anmerkungen

Das Protokoll Macro wird gleichermalf3en fiir eine grof3e Bandbreite verschiedener Produkte genutzt, die extrem
unterschiedliche Funktionen haben.
Das Empfangershandbuch gibt Aufschluf® dartiber, welche Funktionen im Einzelnen vorhanden sind.

6.23.2 Verweis auf andere Materialien und Dokumente

Telemetrieempfanger Videotec DTRX3 und DTMRX2.
Schwenkneigekopf Videotec UPT.

Dome MDI Mistral.

Verveistabelle, siehe § 6.21 - Empfanger Videotec, S. 119.

6.23.3 AnschluB

6.23.3.1 Kabel

Die Empfanger Videotec und Linxs kénnen Uber ein beiliegendes Telefonkabel direkt mit der Tastatur
verbunden werden (zu Test- und Steuerungszwecken). Fur Entfernungen bis zu 1.200 m wird das
StandardanschluRkabel benutzt, das in § 3.3 - Standard-AnschluBkabel, S. 12 beschrieben wird.

6.23.3.2 Einrichtung des Empfangers

Die neue Empféngergeneration von Videotec gestattet die Auswahl zwischen zwei Protokollen (Videotec und
Macro).

Dieses Kapitel behandelt ausschlieBlich das Protokoll Macro. Die Empfanger missen nach den Anleitungen im
Herstellerhandbuch eingerichtet werden.
Fir alle Schritte zur Einrichtung des Empfa
TELEMETRIE freigegeben werden (Menu 4 : .).
Die Nummer des Empfangers muR richtig eingestellt werden Slehe das entsprechende Handbuch
Die Baudrate ist frei wahlbar: 1200, 9600 (default), 19200, 38400 baud.

R di Tastat far di KONFIGURATION DER

6.23.3.3 Einrichtung der Tastatur
W3

ntermenu
- folgendermallen konfiguriert werden:

Die Baudrate mul mit dem Einstellwert der Domekamera
ubereinstimmen.

6.23.4 Konfigurierung
Beginn der Konfigurierung

Empfangerreset

6.23.5 Autopan
m Aktivierung/Deaktivierung Autopan (Toggle)
(Gs=r ) (XX Aktivierung Autopan
((eno JBXIXY Deaktivierung Autopan

6.23.6 Preset, scan, home

EEIEIES (1-250): Speicherung der aktuellen Position als Preset-Position Nummer X

(=~ ZEREIES ES (1:250): Loschen der Preset-Position Nummer X

Seite 122 MNVBDCJ01_0543



: Léschen samtlicher Presetpositionen
ENEIEIES (1:-250): Bewegung hin zur vorgespeicherten Preset-Position X
@EXE: Bewegung hin zur Home-Position

(= JEIR: Speicherung der aktuellen Position als Home-Position

(eno JERIR: LSschen der Home-Position.

6.23.7 Patrol

Die Patrol-Sequenz stellt eine Serie von pReset-Positionen dar, die nacheinander gezeigt werden. Bei
Erreichen der einzelnen Positionen wird eine feste Pausendauer eingehalten. Das Protokoll Macro kann zwei
Patroltypen steuern: Patrol Standard und Patrol erweitert.

6.23.7.1 Patrol standard
Die Funktion Patrol standard entspricht der unter § 6.22.5 - Patrol, S. 121 beschriebenen.

Aktivierung/Deaktivierung Patrol Standard (Toggle)

Konfigurieren Patrol Standard
Aktivierung Patrol Standard
Deaktivierung Patrol Standard

6.23.7.2 Patrol erweitert

Die erweiterte Patrolfunktion umfaRt 99 preset-Positionen mit jeweils unterschiedlichen Pausendauern. Uber sie
verfugen nur einige Empfangermodelle, namlich jene, die das Protokoll Macro unterstitzen und mit preset
ausgestattet sind.

mAktivierung/Deaktivierung Patrol erweitert (Toggle)
(s++7) lZ Aktivierung Patrol erweitert

(=~ )l Deaktivierung Patrol erweitert

m Konfigurieren Patrol erweitert

Bei Betatigung der Tasten erscheint ein Meni zur Anderung der erweiterten Patrolfunktion:

Unter “Positionen” wird die Patrol-Sequenz bestimmt.

Eingegeben wird die erste und letzte Position der Patrol-Sequenz, die
aus samtlichen, eine nach der anderen aufgerufenen Positionen
zwischen diesen beiden Grenzwerten besteht

Unter “Default-Pause” kann eine Pausendauer eingestellt werden, wenn
sie fir alle Positionen gleich sein soll: Die bisherigen
Pauseneinstellungen werden geldscht.

Eingegeben wird ein Wert fiir die Defaultpause zwischen 0 und 60
Sekunden.
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Unter “Pause Einzelposition” kann fiir das Erreichen einzelner Positionen
eine Pausendauer eingestellt werden.

Eingegeben wird hier die Positionsnummer und die jeweilige
Pausendauer von 0 bis 60 Sekunden.

6.23.8 Relais

Wenn die Aktivierung/Deaktivierung eines Relais erforderlich ist, erscheint auf dem Display stets die Angabe “4
Relais verfligbar”. Ihre Zahl kann in Wirklichkeit je nach angeschlossenem Empfangermodell variieren, siehe
hierzu die Erlauterungen in der Tabelle “Funktionen der einzelnen Empfangermodelle”.

mAktivierung/Deaktivierung des Relais (Toggle); eine Relaisnummer von 1 bis 4 wird abgefragt.

(== J I3 Aktivierung Relais; abgefragt wird die Relaisnummer

(=~ JIEXEY Deaktivierung del Relais; viene chiesto il numero del Relais

6.23.9 Optiken
Autofocus: (IR Aktivierung, Deaktivierung
Autoiris: [BI8 Aktivierung, (v ) (BIR8 Deaktivierung

6.23.10 Sonstige Funktionen
(=R Aktivierung Washer
@D Aktivierung Wiper
XD Autoflip
Aktivierung “digital Flip”
Deaktivierung “digital Flip”
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7 Wartung

A

y \ Die Tastatur DCJ bedarf keiner aufwendigen Wartung.
Es wird empfohlen, sie auf eine feste Unterlage zu legen, die Strom- und Verbindungskabel so untergebracht,
daB sie den Bediener nicht behindern.

>

Das Gerat darf nur im ausgeschalteten Zustand gereinigt werden. Die Tastatur ist in regelmafigen
Abstanden mit einem trockenen Baumwolltuch zu reinigen, Reinigungsmittel und feuchte Ticher sollten nicht
verwendet werden.

8 Technische Eigenschaften

Netzversorgung: 100 - 240 V~ 47/63 Hz

Verbrauch: 15W

Abmessungen: 298 x 107 x 210 mm

Nettogewicht (ohne Netzteil): 810g

Funktionstemperatur: 0-45°C

RS485 3 linien je nach dem Geréat einstellbar
RS232 1 linie EIARS232C

Konformitat: EN50130-4 - EN50081-1 - EN60950

EN55022 Classe B - FCC Part. 15 Class B
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Sede Legale: Via Friuli, 6 - 136015 SCHIO (VI)
Telefono ++39 0445 697411 - Telefax ++39 0445 697414
R.E.A. n. 189121/Vicenza - Registro Imprese n. 19533//VI116
M/VI 018155 - Capitale Sociale € 520.000,00 int. versato

U | D E DT E C Codice Fiscale 00882600240 - Partita I.V.A. IT00882600240
e-mail: info@videotec.com - url: www.videotec.com

Dichiarazione di conformita
Declaration of conformity

La Ditta Videotec srl, Via Friuli 6 Schio (VI), dichiara sotto la sua responsabilita che i prodotti:
Videotec srl, having its head office in Schio (VI) Italy Via Friuli 6 Schio, declares under its responsibility that the products:

DCJ tastiera di controllo video e telemetria
video and telemetry control keyboard

ai quali questa dichiarazione si riferisce sono conformi ai seguenti documenti normativi:
to whom this declaration refers are in conformity with the following standards:

EN 61000-6-3 :2001

Compatibilita elettromagnetica (EMC)

Parte 6-3: Norme generiche — Emissione per gli ambienti residenziali, commerciali e dell’industria leggera
Electromagnetic compatibility (EMC)

Part 6-3: Generic standard — Emission standard for residential, commercial and light-industrial environments

EN 55022:1998 + EN 55022/A1:2000

Classe B

Apparecchi per la tecnologia dell'informazione - Caratteristiche di radiodisturbo - Limiti e metodi di misura
Information technology equipment — Radio disturbance characteristics - Limits and methods of measurement

EN 61000-3-2:2000

Compatibilita elettromagnetica (EMC)

Parte 3-2: Limiti — Limiti per le emissioni di corrente armonica (apparecchiature con corrente di ingresso <= 16 A per fase)
Electromagnetic compatibility (EMC)

Part 3-2: Limits - Limits for harmonic current emissions (equipment input current up to and including 16 A per phase)

EN 61000-3-3:1995 + EN 61000-3-3/A1:2001

Compatibilita elettromagnetica (EMC)

Parte 3-3: Limiti — Limitazione delle fluttuazioni di tensione e del flicker in sistemi di alimentazione in bassa tensione per
apparecchiature con corrente nominale <16 A e non soggette ad allacciamento su condizione

Electromagnetic compatibility (EMC)

Part 3-3: Limits - Limitation of voltage changes, voltage fluctuations and flicker in public low-voltage supply systems, for equipment with rated
current <= 16 A per phase and not subject to conditional connection

EN 50130-4:1995 + EN50130-4/A1:1998

Sistemi d'allarme - Parte 4: Compatibilita elettromagnetica

Norma per famiglia di prodotto: Requisiti di immunita per componenti di sistemi antincendio, antintrusione e di allarme personale
Alarm systems — Part 4: Electromagnetic compatibility

Product family standard: Immunity requirements for components of fire, intruder and social alarm system

EN 60950 : 1992 + EN 60950/A1:1993 + EN 60950/A2:1993 + EN 60950/A3:1995 + EN 60950/A4:1997 + EN 60950/A11:1997
Apparecchiature per la tecnologia dell'informazione

Sicurezza

Safety of information technology equipment.

In base a quanto previsto dalle seguenti direttive comunitarie CEE:
With reference to what it is provided for the following EEC-directives:

- 89/336/CEE.
- 92/31/CEE.

- 93/68/CEE.
- 73/23/CEE.

Schio 15/03/2004

Firma
Signature

{

Alessio Grotto
(Presidente)
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