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1 - AVWERTENZE E PRECAUZIONI
GENERALI PER LA SICUREZZA

1.1 - AVWWERTENZE GENERALI

A ATTENZIONE! Istruzioni importanti per la sicurezza.
Seguire tutte le istruzioni poiché un’installazione non corretta
puod causare gravi danni.

A ATTENZIONE! Istruzioni importanti per la sicurezza.
Per la sicurezza delle persone & importante seguire queste
istruzioni. Conservare queste istruzioni con cura.

A Secondo la piu recente legislazione europea, la
realizzazione di un’automazione deve rispettare le norme
armonizzate previste dalla Direttiva Macchine in vigore,

che consentono di dichiarare la presunta conformita
dell’automazione. In considerazione di cio, tutte le operazioni
di allacciamento alla rete elettrica, di collaudo, di messa

in servizio e di manutenzione del prodotto devono essere
effettuate esclusivamente da un tecnico qualificato e
competente.

A Al fine di evitare ogni pericolo dovuto al riarmo
accidentale del dispositivo termico di interruzione, questo
apparecchio non deve essere alimentato con un dispositivo
di manovra esterno, quale un temporizzatore, oppure essere
connesso a un circuito che viene regolarmente alimentato o
disalimentato dal servizio.

ATTENZIONE! Rispettare le seguenti avvertenze:

e Prima di iniziare I'installazione verificare le “Caratteristiche
tecniche del prodotto”, in particolare se il presente prodotto &
adatto ad automatizzare la vostra parte guidata. Se non & adatto,
NON procedere all’istallazione.

e |l prodotto non pud essere utilizzato prima di aver effettuato
la messa in servizio come specificato nel capitolo “Collaudo e
messa in servizio”.

e Prima di procedere con I'installazione del prodotto, verificare
che tutto il materiale da utilizzare sia in ottimo stato ed adeguato
all’'uso.

e |l prodotto non € destinato a essere usato da persone (bambini
compresi) le cui capacita fisiche, sensoriali 0 mentali siano ridotte,
oppure con mancanza di esperienza o di conoscenza.

e | bambini non devono giocare con I'apparecchio.

e Non permettere ai bambini di giocare con i dispositivi di comando
del prodotto. Tenere i telecomandi lontano dai bambini.

e Nella rete di alimentazione dell'impianto prevedere un dispositivo
di disconnessione (non in dotazione) con una distanza di apertura
dei contatti che consenta la disconnessione completa nelle
condizioni dettate dalla categoria di sovratensione IIl.

e Durante I'installazione maneggiare con cura il prodotto evitando
schiacciamenti, urti, cadute o contatto con liquidi di qualsiasi
natura. Non mettere il prodotto vicino a fonti di calore, né esporlo
a fiamme libere. Tutte queste azioni possono danneggiarlo ed
essere causa di malfunzionamenti o situazioni di pericolo. Se
questo accade, sospendere immediata-mente l'installazione e
rivolgersi al Servizio Assistenza.

e |l produttore non si assume alcuna responsabilita per danni
patrimoniali, a cose o a persone derivanti dalla non osservanza
delle istruzioni di montaggio. In questi casi € esclusa la garanzia
per difetti materiali.

e |llivello di pressione acustica dell’emissione ponderata A &
inferiore a 70 dB(A).

e |a pulizia e la manutenzione destinata ad essere effettuata
dall’utilizzatore non deve essere effettuata da bambini senza
sorveglianza.
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e Prima degli interventi sull’impianto (manutenzione, pulizia),
disconnettere sempre il prodotto dalla rete di alimentazione e da
eventuali batterie.

e \Verificare frequentemente I'impianto, in particolare controllare i
cavi, le molle e i supporti per rilevare eventuali sbilanciamenti e
segni di usura o danni. Non usare se € necessaria una riparazione
0 una regolazione, poiché un guasto all’installazione o un
bilanciamento dell’automazione non corretto possono provocare
lesioni.

e || materiale dell'imballo del prodotto deve essere smaltito nel
pieno rispetto della normativa locale.

e Tenere le persone lontane dall’automazione quando questa viene
movimentata mediante gli elementi di comando.

e Durante I'esecuzione della manovra controllare I'automazione
e mantenere le persone lontano da essa, fino al termine del
movimento.

e Non comandare il prodotto se nelle sue vicinanze ci sono persone
che svolgono lavori sull’automazione; scollegate I'alimentazione
elettrica prima di far eseguire questi lavori.

1.2 - AWWVERTENZE PER LINSTALLAZIONE

e Prima di installare il motore di movimentazione, controllare che
tutti gli organi meccanici siano in buone condizioni, regolarmente
bilanciati e che I'automazione possa essere manovrata
correttamente.

e Assicurarsi che gli elementi di comando siano tenuti lontani dagli
organi in movimento consentendone comunque una visione
diretta. A meno che non si utilizzi un selettore, gli elementi di
comando vanno installati ad un’altezza minima di 1,5m e non
devono essere accessibili.

e Se il movimento di apertura € controllato da un sistema
antincendio, assicurarsi che eventuali finestre maggiori di 200mm
vengano chiuse dagli elementi di comando.

e Prevenire ed evitare ogni forma di intrappolamento tra le parti in
movimento e quelle fisse durante le manovre.

* Apporre in modo fisso e permanente I'etichetta riguardante la
manovra manuale vicino all’elemento che consente la manovra
stessa.

e Dopo aver installato il motore di movimentazione assicurarsi che
i meccanismo, il sistema di protezione ed ogni manovra manuale
funzionino correttamente.



1.3 - DICHIARAZIONE UE DI CONFORMITA
E DICHIARAZIONE DI INCORPORAZIONE DI
QUASI MACCHINA

Dichiarazione in accordo alle Direttive: 2014/35/UE
(LVD); 2014/30/UE (EMC); 2006/42/CE (MD) ALLEGATO II,
PARTE B

Il fabbricante V2 S.p.A., con sede in
Corso Principi di Piemonte 65, 12035, Racconigi (CN), Italia

Dichiara sotto la propria responsabilita che:
I’automatismo modello: NUUR4, NUURG6

Descrizione: Attuatore elettromeccanico per barriere stradali

e ¢ destinato ad essere incorporato in una barriera stradale per
costituire una macchina ai sensi della Direttiva 2006/42/CE.
Tale macchina non potra essere messa in servizio prima di essere
dichiarata conforme alle disposizioni della direttiva 2006/42/CE
(Allegato II-A)

e ¢ conforme ai requisiti essenziali applicabili delle Direttive:
Direttiva Macchine 2006/42/CE (Allegato |, Capitolo 1)
Direttiva bassa tensione 2014/35/EU
Direttiva compatibilita elettromagnetica 2014/30/EU
Direttiva RoHS3 2015/863/EU

La documentazione tecnica & a disposizione dell’autorita competente
su motivata richiesta presso: V2 S.p.A.
Corso Principi di Piemonte 65, 12035, Racconigi (CN), Italia

La persona autorizzata a firmare la presente dichiarazione di
incorporazione e a fornire la documentazione tecnica:
Sergio Biancheri

Rappresentante legale di V2 S.p.A.

Racconigi, il 01/06/2021

SZW%QQ,

2 - DESCRIZIONE DEL PRODOTTO E
DESTINAZIONE D’USO

NUUR sono alzabarriere stradali elettromeccaniche per uso
residenziale, pubblico e industriale; controllano I'apertura e la
chiusura di un passaggio carraio.

Queste barriere sono dotate di un motoriduttore elettromeccanico
con motore a 24 V.

Le barriere funzionano mediante energia elettrica e, in caso di
mancanza di quest’ultima (black-out elettrico) & possibile effettuare
lo sblocco manuale dell’asta e muoverla manualmente. In alternativa
e possibile utilizzare la batteria tampone (mod. 161261, accessorio
opzionale) che garantisce all’automatismo di eseguire alcune
manovre nelle prime ore di assenza di alimentazione elettrica.

Le barriere vanno abbinate alle aste disponibili, singolarmente o in
coppia, per raggiungere la lunghezza desiderata e sono disponibili
diversi accessori opzionali a seconda dell’asta scelta, come mostrato
in tabella.

ACCESSORI INSTALLABILI

Armadio NUUR4 NUURG6

Asta 4m 5m 3+3m
Gomma si Si Si

Luci si S S
Asta a snodo si - -
Rastrelliera 2 pz 2 pz 2 pz
Appoggio mobile 1pz 1pz 1pz

Note importanti alla consultazione del manuale:

e in questo manuale, la dicitura “barriera stradale” fa riferimento ai
prodotti “NUUR4” e “NUURG”
e gli accessori citati nel manuale sono opzionali.

A Qualsiasi altro uso diverso da quello descritto € da
considerarsi improprio e vietato!

2.1 - CARATTERISTICHE TECNICHE

NUUR4 NUURG6
Alimentazione 230V~ 50 Hz
Alimentazione motore | 24 Vdc
Potenza massima 240W 300W
Potenza a riposo 3,5W 3,5W
Tempo di apertura 3+4s 5+6s
Ciclo di lavoro 8% 8%
(800 cicli ora max.) | (200 cicli ora max.)

12W sui terminali Z1-22-73

12W sui terminali Z4-25-26
ATTENZIONE: a questo carico va
sottratto I'eventuale consumo dei led
RGB e/o semafori collegati al modulo
opzionale SYNCLUX (far rifermiento al

Carico max accessori
alimentati a 24 Vdc

manuale SYNCLUX)
Tempgratura di 20 = 455 °C
esercizio
Grado di protezione IP54
Peso motore 44 Kg 52 Kg
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2.2 - ELENCO DELLE PARTI CHE
COMPONGONO IL PRODOTTO

La “Figura 1” mostra le parti principali che compongono NUUR.

_____

Supporto asta

Scocca di contenimento motoriduttore
Coperchio

Centrale elettronica di comando e controllo
Asta

Chiave di sblocco/blocco

TMOOW>»
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3 - INSTALLAZIONE

3.1 - VERIFICHE PRELIMINARI
ALL’INSTALLAZIONE

A Linstallazione deve essere effettuata da personale
qualificato, nel rispetto di leggi, norme e regolamenti e di
quanto riportato nelle presenti istruzioni.

Prima di procedere all'installazione del prodotto € necessario:

verificare 'integrita della fornitura

verificare che tutto il materiale da utilizzare sia in ottimo stato e
adatto all’'uso previsto

verificare che sia possibile rispettare tutti i limiti di impiego riportati
nel paragrafo “Limiti d'impiego del prodotto®

verificare che I'ambiente scelto per I'installazione sia compatibile
con I'ingombro totale del prodotto (vedere “Figura 2”)

verificare che la superficie scelta per I'installazione dell’alzabarriera
sia solida e possa garantire un fissaggio stabile

verificare che la zona di fissaggio non sia soggetta ad
allagamenti; eventualmente prevedere il montaggio del prodotto
adeguatamente sollevato da terra

verificare che lo spazio intorno all’alzabarriera consenta una facile
e sicura esecuzione delle manovre manuali

verificare che lungo la traiettoria del movimento dell’asta non vi
siano ostacoli che possano impedire le manovre di apertura e
chiusura

verificare che ciascun dispositivo da installare sia collocato in una
posizione protetta e al riparo da urti accidentali.

verificare che i punti di fissaggio dei vari dispositivi siano in zone
protette da urti e le superfici siano sufficientemente solide

evitare che le parti dell’automatismo possano venir immerse in
acqua o in altre sostanze liquide

non porre il prodotto vicino a fiamme o fonti di calore; in
atmosfere potenzialmente esplosive, particolarmente acide o
saline; questo puo danneggiare il prodotto ed essere causa di
malfunzionamenti o situazioni di pericolo

collegare la centrale ad una linea di alimentazione elettrica dotata
di messa a terra di sicurezza

3.2 - LIMITI D’IMPIEGO DEL PRODOTTO

Prima di procedere all'installazione del prodotto € necessario:

verificare che tutti i valori riportati nel capitolo “CARATTERISTICHE
TECNICHE” siano compatibili con I'uso previsto

verificare che sia possibile rispettare tutte le limitazioni, le
condizioni e le avvertenze e riportate nel presente manuale.



3.3 - IDENTIFICAZIONE E DIMENSIONI DI INGOMBRO

Le dimensioni di ingombro e I'etichetta (A) che permette I'identificazione del prodotto sono riportati in “Figura 2”.

0 . v NUUR4 T NUUR6
[ ] [ ] (-] [ ] [ ]
[} — [ ]

1113
1113

3.4 - RICEVIMENTO DEL PRODOTTO

Di seguito sono illustrati ed elencati tutti i componenti presenti nell’imballo del prodotto.

©® A
<%\ NUUR4 G

(
'I B

C
0
D
A Barriera stradale con centrale di comando incorporata F Tappo asta fisso; n°2 innesti per gomma paracolpi
B n°2 box per fotocellule G Supporto e coperchio asta
C Minuteria metallica (viti, rondelle, ecc.) H Piastra di fondazione
D n° 4 zanche di fissaggio I Innesto per asta (presente solo su NUURG)
E Chiavi per lo sblocco e il blocco manuale dell’asta
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3.5 - LAVORI DI PREDISPOSIZIONE ALL'INSTALLAZIONE

La figura mostra un esempio di impianto di automatizzazione:

o]
O
m

=

moow>

Fotocellule

Fotocellule su colonnina
Alzabarriera

Selettore a chiave
Lampeggiante

CARATTERISTICHE TECNICHE DEI CAVI ELETTRICI

Identificativo

Caratteristiche del cavo

Cavo ALIMENTAZIONE MOTORIDUTTORE
1 cavo 3 x 1,5 mm?
Lunghezza massima 30 m [nota 1]

Cavo LAMPEGGIANTE [nota 4]
1 cavo 2 x 0,5 mm?
Lunghezza massima 30 m

Cavo SELETTORE A CHIAVE
2 cavi 2 x 0,25 mm? [nota 3]
Lunghezza massima 30 m

Cavo FOTOCELLULE

1 cavo 2 x 0,25 mm? (TX)

1 cavo 4 x 0,25 mm? (RX)
Lunghezza massima 30 m [nota 2]

Altri cavi

Cavo INGRESSO OPEN
1 cavo 2 x 0,25 mm?
Lunghezza massima 30 m

Cavo INGRESSO CLOSE
2 x 0,25 mm?
Lunghezza massima 30 m

Cavo ANTENNA
1 cavo schermato tipo RG58
Lunghezza massima 15 m; consigliato < 5 m

Cavo SPIA ASTA APERTA [nota 4]
1 cavo 2 x 0,5 mm?
Lunghezza massima 30 m

Cavo LUCI ASTA [nota 4]

- 6 - ITALIANO

| componenti sopra citati sono posizionati secondo uno schema
tipico e usuale. Usando come esempio di riferimento lo schema di
“Figura 4, stabilire la posizione approssimativa in cui verra installato
ciascun componente previsto nell’impianto.

Nota 1 Se il cavo di alimentazione supera i 30 m di lunghezza,
occorre utilizzare un cavo con sezione maggiore (3 x 2,5
mm?2) ed & necessario installare una messa a terra di
sicurezza in prossimita dell’automazione.

Nota 2 Se il cavo supera i 30 m di lunghezza, fino ad un massimo
di 40 m, occorre utilizzare un cavo con sezione maggiore
(2 x 1 mm?).

Nota 3 Questi due cavi possono essere sostituiti da un unico cavo
da 4 x 0,5 mma.

Nota 4 Prima di effettuare il collegamento, verificare che I'uscita sia
programmata in funzione del dispositivo da collegare
(vedere capitolo “PROGRAMMAZIONE”).

A I cavi utilizzati devono essere adatti al tipo di ambiente in
cui avviene l'installazione.

A Durante la posa in opera dei tubi per il passaggio dei cavi
elettrici, considerare che a causa di possibili depositi d’acqua
presenti nei pozzetti di derivazione, i tubi di collegamento
possono creare fenomeni di condensa all’interno della
centrale e danneggiare i circuiti elettronici.

A Prima di eseguire I'installazione, preparare i cavi elettrici
necessari al vostro impianto, facendo riferimento alla “Figura
4” e a quanto riportato al capitolo “CARATTERISTICHE
TECNICHE*.




3.6 - REGOLAZIONE DELL’ALZABARRIERA 4. svitare il bullone (C) che fissa la molla alla leva di bilanciamento

L’alzabarriera esce dalla fabbrica impostata nel modo seguente:

e molla di bilanciamento fissata sulla destra, ancorata in fori che
non sono definitivi

e manovra di chiusura dell’asta orientata a sinistra (alzabarriera a
DESTRA del varco - parametro dir = d 3T come DEFAULT)

Per spostare I'aggancio della molla, procedere nel modo seguente:

1. togliere il coperchio superiore (A) dell’alzabarriere

2. dfilare il pannello posteriore prima verso I'altro e poi verso
I'esterno

a

N NI

5. togliere la molla di bilanciamento, sganciandola dalla piastra

3. allentare la tensione della molla di bilanciamento su NUUR4 e inferiore

NUURS allentando il dado (B) 6. se la direzione di chiusura & quella desiderata, la molla di
bilanciamento dovra essere posizionata come mostrato in figura

777777777777777

o
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e
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7. se sidesidera impostare la manovra di chiusura dell’asta sul lato 8. assicurare la molla alla piastra inferiore

destro dell'alzabarriera: 9. fissare I'occhiello della molla alla leva di bilanciamento, serrando a

e sbloccare il motoriduttore (vedere paragrafo “Sbloccare e fondo il bullone
bloccare manualmente il motoriduttore”), e ruotare di 90° la m
leva di bilanciamento

10. richiudere i coperchi del motoriduttore

11. se il motoriduttore ¢ stato precedentemente sbloccato, bloccarlo

L . R - di nuovo
e |a molla di bilanciamento dovra essere posizionata come mostrato

in figura NOTA: se ¢ stata modificata la direzione di apertura dell’asta, durante

la fase di programmazione della centrale di comando € necessario
. . N = |
impostare il parametro dir = S3C

NUURG6
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3.7 - INSTALLAZIONE DEL MOTORIDUTTORE

A Urn’installazione errata pud causare gravi ferite alla
persona che esegue il lavoro e alle persone che utilizzeranno
I'impianto.

Prima di iniziare ’'assemblaggio dell’automazione, effettuare
le verifiche preliminari descritte nei paragrafi “Verifiche

preliminari all’installazione“ e “Limiti d’impiego del prodotto*.

Se la superficie di appoggio ¢ esistente:
1. togliere il coperchio superiore (A) dell’alzabarriere

2. Ssfilare il pannello posteriore prima verso I'altro e poi verso
I'esterno

N U

3. appoggiare I'alzabarriera sulla superficie di fissaggio e tracciare i
punti in cui verranno fissate le asole

4. spostare I'alzabarriera e forare la superficie nei punti appena
tracciati

5. inserire 4 ancoraggi ad espansione, non in dotazione

6. posizionare correttamente I'alzabarriera e bloccarla con appositi
dadi e rondelle, non in dotazione.

(14

/g%

Se la superficie di appoggio non é esistente:

1. eseguire lo scavo di fondazione per ospitare la piastra di
fondazione

NOTA: La superficie di fissaggio deve essere perfettamente piana e
levigata. Se la superficie & di calcestruzzo, quest’ultimo deve avere
uno spessore di aimeno 0,15 m e deve essere adeguatamente
rinforzato con gabbie in ferro. Il volume del calcestruzzo deve essere
superiore a 0,2 m® (uno spessore di 0,25 m corrisponde a 0,8 m?,
cioe pari ad una base quadrata di circa 0,9 m per lato).

Il fissaggio sul calcestruzzo, puo essere eseguito utilizzando 4
ancoraggi ad espansione, dotati di viti 12 MA, che resistano ad un
carico a trazione di aimeno 400 kg. Se la superficie di fissaggio € di
materiale diverso, occorre valutarne la consistenza e verificare che i
quattro punti di ancoraggio possano resistere ad un carico di aimeno
1000 kg. Per il fissaggio utilizzare viti 12 MA.

2. predisporre le canaline per il passaggio dei cavi elettrici

3. sulla piastra di fondazione, fissare le quattro zanche (A) ponendo
su ognuna un dado ed una rondella (in dotazione) sui lati
superiore ed inferiore della piastra

A Il dado inferiore deve essere avvitato fino alla fine della
parte filettata

12
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4. effettuare la colata di calcestruzzo e, prima che inizi la presa,
posizionare la piastra di fondazione a filo della superficie, parallela
al’asta e perfettamente in bolla

5. attendere la completa presa del calcestruzzo; in genere, aimeno
due settimane

6. togliere i quattro dadi e rondelle superiori delle zanche
7. aprire 'armadio dell’alzabarriera (“Figura 5”)

8. posizionare correttamente I'alzabarriera e bloccarla con gli
appositi dadi e rondelle appena rimossi (“Figura 14”).
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3.8 - INSTALLAZIONE DELL’ASTA 3. oliare leggermente la guida di alluminio su entrambi i lati

4. per tutta la lunghezza dell’asta, inserire nelle feritoie i pezzi
Per il montaggio dell’asta all’alzabarriera, procedere come segue: di gomma paracolpi (F) alternandoli agli appositi giunti (G); la
1. solo per NUURS: inserire I'innesto in alluminio (D) a un’estremita gomma pud sporgere di circa 1 cm dalla fine dell’'asta
dell’asta piu corta e bloccarlo con la vite in dotazione

2. solo per aste formate da due pezzi: innestare il giunto
universale (E) nelle estremita libere delle due aste, allineandone
correttamente i fori; svitare equamente le tre viti del giunto in
modo da fissarlo all’interno delle aste

5. posizionare il tappo dell’asta (H) e bloccarlo con le due viti
6. posizionare ed incastrare i due tappi copri gomma (1)

A ATTENZIONE: se devono essere installate le luci asta
procedere prima di montare le gomme paracolpi.
Per l'installazione delle luci far riferimento al capitolo 15.3

-10 - ITALIANO



7. NUURA4: posizionare il supporto (B) sull'asta e fissarlo alla piastra
con le apposite viti
NUURG6: posizionare il supporto (B) sull'asta e fissarlo alla

contropiastra (C), quindi fissare il tutto alla piastra con le apposite
viti

A Nelle aste formate da due pezzi, & obbligatorio fissare
all’alzabarriera il pezzo di asta piu corto.

=

8. posizionare il coperchio del supporto e fissarlo con le viti in
dotazione

9. nella versione NUUR4 installare la piastra D

I—‘EA Dopo aver installato I’asta e la gomma paracolpi, prima
di procedere oltre & importante installare sull’asta anche
eventuali altri accessori, se previsti. Per la loro installazione,

fare riferimento ai rispettivi manuali di istruzioni.

3.9 - REGOLAZIONE DEI FINECORSA

MECCANICI

Per la regolazione dei finecorsa, procedere come segue:

1. sbloccare il motoriduttore con I'apposita chiave (fare riferimento
al paragrafo “Sbloccare e bloccare manualmente il

motoriduttore”)

N

apertura e una di chiusura

®

agire sulle viti dei fermi meccanici dei finecorsa (A -

far eseguire manualmente all’asta una manovra completa di

B) per

regolare I'assetto orizzontale dell’asta, quando questa € chiusa, e
I'assetto verticale dell’asta, quando questa € aperta

®

4. finite le regolazioni, serrare bene i dadi.
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3.10 - BILANCIAMENTO DELL'ASTA

’operazione di bilanciamento dell’asta serve a trovare I'equilibrio
migliore tra il peso complessivo dell’asta, completa degli accessori
installati, e la forza che gli viene contrapposta dalla tensione della
molla di bilanciamento.

Per verificare la tensione della molla, procedere nel modo seguente.

1. sbloccare il motoriduttore con I'apposita chiave (fare riferimento
al paragrafo “Sbloccare e bloccare manualmente il
motoriduttore*)

2. portare manualmente I'asta a circa meta della sua corsa (45°) e
lasciarla ferma

3. sel'asta non resta in posizione, allentare il dado (A) della molla

4. sel’asta tende a salire € necessario ridurre la tensione della molla
ruotando il tenditore (B) in senso antiorario. Al contrario, se I'asta
tende a scendere € necessario aumentare la tensione della molla
ruotando il tenditore (B) in senso orario.

/

-

5. ripetere I'operazione posizionando I'asta anche a 20° circa e a
70° circa. Se I'asta rimane ferma nella sua posizione, significa
che il suo bilanciamento & corretto; € consentito un leggero
sbilanciamento, ma I'asta non deve mai muoversi pesantemente

6. serrare il dado (A) della molla

7. bloccare il motoriduttore.

3.11 - SBLOCCARE E BLOCCARE
MANUALMENTE IL MOTORIDUTTORE

I motoriduttore & dotato di un sistema di sblocco meccanico che
consente di aprire e chiudere I'asta manualmente.

Queste operazioni manuali devono essere eseguite nei casi di
mancanza di energia elettrica, anomalie di funzionamento o nelle fasi
di installazione.

Per effettuare lo sblocco:
1. ruotare il coperchio copri chiave
2. inserire e ruotare la chiave (A) verso sinistra o destra

-12 - ITALIANO
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3. a questo punto, € possibile muovere manualmente I’asta nella
posizione desiderata.

Per effettuare il blocco:

1. riportare la chiave (A) alla sua posizione iniziale
2. estrarre la chiave

3. ruotare il coperchio copri chiave.

4 - COLLEGAMENTI ELETTRICI
4.1 - VERIFICHE PRELIMINARI

A Tutti i collegamenti elettrici devono essere eseguiti
in assenza di alimentazione elettrica di rete e con la
batteria tampone scollegata (se presente nell’automazione).

A Le operazioni di collegamento devono essere eseguite
esclusivamente da personale qualificato.

Per effettuare le connessioni elettriche:
1. aprire il box della centrale

2. far passare i cavi elettrici all'interno dell’alzabarriera, partendo
dalla base verso la centrale di comando

3. far passare il cavo di alimentazione tramite il pressa cavo A e
collegarlo al morsetto L N

4. serrare il pressa cavo
far passare i restanti cavi tramite i passacavi B

6. eseguire i collegamenti facendo riferimento allo schema elettrico
di Figura 28. Per maggiore comodita i morsetti sono estraibili.

o

A Prima di chiudere il coperchio eseguire le
programmazioni desiderate.



5 - CENTRALE DI COMANDO

KB24 ¢ dotata di un display il quale permette, oltre che una facile
programmazione, il costante monitoraggio dello stato degli ingressi;
inoltre la struttura a menu permette una semplice impostazione dei
tempi di lavoro e delle logiche di funzionamento.

Nel rispetto delle normative europee in materia di sicurezza elettrica e
compatibilita elettromagnetica (EN 60335-1, EN 50081-1 e

EN 50082-1) & caratterizzata dal completo isolamento elettrico tra la
parte di circuito digitale e quella di potenza.

Altre caratteristiche:

e Alimentazione protetta contro i cortocircuiti all’interno della
centrale, sui motori e sugli accessori collegati.

e Regolazione della potenza con parzializzazione della corrente.

e Rilevamento degli ostacoli mediante monitoraggio della corrente
sui motori (@amperometrica).

e Apprendimento automatico della posizione dei finecorsa.

e Test dei dispositivi di sicurezza (fotocellule € coste) prima di ogni
apertura.

e Disattivazione degli ingressi di sicurezza tramite menu di
configurazione: non occorre ponticellare i morsetti relativi alla
sicurezza non installata, & sufficiente disabilitare la funzione dal
relativo menu.

e Possibilita di funzionamento in assenza della tensione di rete
tramite pacco batteria opzionale (codice 161261).

e Possibilita di collegare un elettromagnete (ventosa) per tenere
chiusa la sbarra a riposo.

e Possibilita di usare le uscite luci, lampeggiante e elettromagnete
per controllare un semaforo a una direzione o a due direzioni
(senso unico alternato).

e Uscita in bassa tensione utilizzabile per una lampada spia o per
un lampeggiante a 24V.

e Relé ausiliario con logica programmabile per luci di cortesia,
lampeggiante o altro utilizzo.

e Funzione ENERGY SAVING

e Funzionamento con il modulo opzionale SYNCLUX che permette
di:
- Il funzionamento sincronizzato di due barriere.

- Il controllo di una striscia di led RGB (codice) lungo I'asta (un
solo lato o entrambi i lati) per indicare lo stato della barriera.

- Il controllo del semaforo a una direzione o due direzioni senza
rinunciare alle uscite standard.

- Due funzioni programmabili tramite rele a contatto pulito.

5.1 - ALIMENTAZIONE DA RETE

A ATTENZIONE: L’installazione della centrale, dei dispositivi
di sicurezza e degli accessori deve essere eseguita con
I'alimentazione scollegata.

La centrale deve essere alimentata da una linea elettrica a 230V-50Hz
0 120V-60Hz, protetta con interruttore magnetotermico differenziale
conforme alle normative di legge.

Collegare i cavi di alimentazione ai morsetti L e N.
Collegare il cavo di terra al morsetto J?—

5.2 - ALIMENTAZIONE DA ECO-LOGIC

LLa barriera puo essere alimentata tramite il sistema ad alimentazione
solare ECO-LOGIC.

Installare il sistema ECO-LOGIC seguendo le istruzioni allegate al
prodotto.

Collegare I'uscita del box batteria (connettore nero) sui faston
BATTERY della centrale. DA DEFINIRE

NOTA: si consiglia di precaricare le batterie prima
dell’installazione

A ATTENZIONE: attivare la funzione Energy Saving

A ATTENZIONE: se si utilizza il sistema ECO-LOGIC per
alimentare la barriera, non collegare I’'alimentazione di rete sui
morettiNe L
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5.3 - INGRESSI DI ATTIVAZIONE

La centrale KB24 dispone di due ingressi di attivazione, la cui
funzione dipende dalla modalita di funzionamento programmata (voce
Stk del menu di programmazione):

Modalita standard: il primo ingresso (START1) controlla I'apertura,
la chiusura e I'arresto secondo la programmazione impostata.

Il secondo ingresso (START2) provoca I'apertura della barriera
MASTER quando viene attivato il funzionamento sincronizzato di due
barriere.

Modalita Apri/Chiudi e Uomo Presente: un comando sull'ingresso
START1 comanda sempre I'apertura e un comando sull’'ingresso
START2 comanda sempre la chiusura.

e Nella modalita Apri/Chiudi il comando ¢ di tipo impulsivo, cioé un
impulso provoca la totale apertura o chiusura della barriera.

e Nella modalita Uomo Presente il comando ¢ di tipo monostabile,
cioe la barriera viene aperta o chiusa fintanto che il contatto &
chiuso e si arresta immediatamente se il contatto viene aperto.

Modalita Ingresso/Uscita: questa funzione deve essere impostata
quando si collega un semaforo per il senso unico alternato.

Il comando ¢ di tipo impulsivo, cioé un impulso provoca la totale
apertura della barra; se il comando arriva sull'ingresso START1 si
accende il verde nella direzione di entrata, se arriva sull'ingresso
START2 si accende il verde nella direzione di uscita.

Modalita Orologio: & analoga alla modalita standard, ma la barriera
rimane aperta fintanto che il contatto rimane chiuso sull'ingresso
START1; quando il contatto viene aperto inizia il conteggio del tempo
di pausa, scaduto il quale la barriera viene richiusa. Questa funzione
permette di programmare nell’arco della giornata le fasce orarie di
apertura della barriera, utilizzando un timer esterno.

E’ indispensabile abilitare la richiusura automatica.

A ATTENZIONE: in tutte le modalita, gli ingressi devono
essere collegati a dispositivi con contatto normalmente
aperto.

Collegare i cavi del dispositivo che comanda I'ingresso STARTT tra i
morsetti J1 € J4 della centrale.

Collegare i cavi del dispositivo che comanda I'ingresso START2 tra i
morsetti J2 € J4 della centrale.

La funzione associata all'ingresso START1 puo essere attivata
anche premendo il tasto T al di fuori del menu di programmazione,
o mediante un telecomando memorizzato sul canale 1 (vedere le
istruzioni del ricevitore MR).

La funzione associata all'ingresso START2 puo essere attivata
anche premendo il tasto d al di fuori del menu di programmazione,
o mediante un telecomando memorizzato sul canale 2 (vedere le
istruzioni del ricevitore MR).
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5.4 - STOP

Per una maggiore sicurezza € possibile installare un pulsante che
quando azionato provoca il blocco immediato della barriera.
Linterruttore deve avere un contatto normalmente chiuso, che si apre
in caso di azionamento.

Se I'interruttore di stop viene azionato mentre la barriera € aperta
viene sempre disabilitata la funzione di richiusura automatica; per
richiudere la barriera occorre dare un comando di start (se la funzione
di start in pausa € disabilitata, viene temporaneamente riabilitata per
consentire lo sblocco della barriera).

Collegare i cavi dell’interruttore di stop tra i morsetti J3 e J4 della
centrale.

5.5 - FOTOCELLULE

Le fotocellule possono essere attive in due modi:

1. Solo durante la chiusura: in questo caso il passaggio davanti al
fascio causa la riapertura immediata.

2. Durante I'apertura e la chiusura: in questo caso l'interruzione del
fascio causa I'arresto immediato. Quando il fascio viene liberato si
ha la ri-apertura completa della barriera.

A ATTENZIONE: installare le fotocellule in modo da coprire
Iintero piano di apertura / chiusura della barra.

La centrale fornisce un’alimentazione a 24VDC per le fotocellule

€ puod eseguire un test del loro funzionamento prima di iniziare
I'apertura della barra. | morsetti di alimentazione per le fotocellule
sono protetti da un fusibile elettronico che interrompe la corrente in
caso di sovraccarico.

e Collegare i cavi di alimentazione dei trasmettitori delle fotocellule
tra i morsetti Z3 (+) e Z2 (-) della centrale.

e Collegare i cavi di alimentazione dei ricevitori delle fotocellule tra i
morsetti Z1 (+) e Z2 (-) della centrale.

e Collegare il comune e I'uscita N.C. dei ricevitori delle fotocellule
sui morsetti J6 (PHOTO) e J9 (COM) della centrale. Usare le
uscite con contatto normalmente chiuso.

A ATTENZIONE:

e Se vengono installate piu coppie di fotocellule dello stesso tipo, le
loro uscite devono essere collegate in serie.
e Se vengono installate delle fotocellule a riflessione, I'alimentazione

deve essere collegata ai morsetti Z3 (+) e
Z2 (-) della centrale per effettuare il test di funzionamento.

e | e fotocellule non sono alimentate quando la centrale entra in
modalita ENERGY SAVING



5.6 - COSTE SENSIBILI

Si possono installare al posto del profilo anturto in gomma
normalmente fornito con la barra.

In caso di intervento durante la chiusura si ha la ri-apertura e la
disabilitazione della chiusura automatica.

La centrale € in grado di gestire sia la costa classica con contatto
normalmente chiuso sia la costa a gomma conduttiva con resistenza
nominale 8,2 kohm.

Collegare i cavi delle coste tra i morsetti J8 e J9 della centrale.

A ATTENZIONE: per soddisfare i requisiti della normativa
EN12978 e necessario installare coste sensibili a gomma conduttiva;
le coste sensibili con contatto normalmente chiuso devono essere
dotate di una centralina che ne verifichi costantemente la corretta
funzionalita. Se si utilizzano centraline che hanno la possibilita di
eseguire il test mediante interruzione dell’alimentazione, collegare i
cavi di alimentazione della centralina tra i morsetti Z3 (+) e Z2 (-) della
KB24.

In caso contrario collegarli tra i morsetti Z1 (+) e 22 (-).

A ATTENZIONE:

e Se si utilizzano piu coste con contatto normalmente chiuso, le
uscite devono essere collegate in serie.

e Se si utilizzano piu coste a gomma conduttiva, le uscite devono
essere collegate in cascata e solo I'ultima deve essere terminata
sulla resistenza nominale (8,2 KQ).

e | e coste attive, connesse all’alimentazione accessori, non sono
attive quando la centrale entra in modalita ENERGY SAVING.

5.7 - LUCI DI CORTESIA

['uscita COURTESY LIGHT consiste in un semplice contatto N.A. e
non fornisce nessun tipo di alimentazione.

Grazie all’uscita COURTESY LIGHT la centrale KB24 permette il
collegamento di un utilizzatore (ad esempio la luce di cortesia o le
luci da giardino), che viene comandato in modo automatico o tramite
azionamento dal canale 4 del ricevitore MR.

['uscita COURTESY LIGHT consiste in un semplice contatto N.A. e
non fornisce nessun tipo di alimentazione.
La portata massima del contatto & di 230V - 5A.

Collegare i cavi ai morsetti B1 e B2.

5.8 - USCITA LUCI IN BASSA TENSIONE

La centrale KB24 dispone di un uscita a 24Vdc che permette il
collegamento di un carico massimo di 12W.

Questa uscita puod essere usata per il collegamento di una lampada
spia, che indica lo stato del cancello, o per un lampeggiante in bassa
tensione.

Collegare i cavi della lampada spia o del lampeggiante in bassa
tensione ai morsetti Z5 (+) e Z4 (-)

A ATTENZIONE: rispettare la polarita se il dispositivo collegato lo
richiede.

5.9 - ANTENNA

Si consiglia di utilizzare I'antenna esterna modello ANS433 per
garantire la massima portata radio.

Collegare il polo caldo dell’antenna al morsetto A2 della centrale € la
calza al morsetto A1

5.10 - ELETTROMAGNETE DI TENUTA

La centrale KB24 & dotata di un’uscita per alimentare un
elettromagnete di tenuta. Tramite un menu dedicato € possibile
regolare la tensione di uscita fino ad un valore massimo di 24Vdc.
L"alimentazione dell’elettromagnete viene interrotta all’inizio di ogni
apertura (con anticipo regolabile da menu) e ripristinata alla fine della
chiusura (con ritardo regolabile da menu).

Collegare I'alimentazione dell’elettromagnete di tenuta tra i
morsetti Z5 (+) e Z6 (-)

NOTA: L’elettromagnete di tenuta & connesso all’alimentazione
degli accessori. Pertanto, per utilizzarlo & necessario
disattivare la funzione di risparmio energetico.

5.11 - SPIRA MAGNETICA O SENSORE DI
PRESENZA

NOTA: se la funzione ENERGY SAVING ¢ abilitata questa funzione
non & disponibile

L'ingresso ST.NC puo essere utilizzato il collegamento di un
dispositivo di rilevamento presenza per veicoli (spira magnetica)

0 persone (sensore di presenza) nell’area della barriera, tramite
I"apertura di un contatto normalmente chiuso.

Quando viene rilevata la presenza, la sbarra viene sollevata e non &
possibile abbassarla finché I'area non viene liberata.

Quando il sensore indica che I'area € nuovamente libera, inizia il
conteggio del tempo di chiusura automatica, se abilitato.

Lo stesso ingresso pud essere usato per un sensore antincendio, in
questo caso la sbarra non si abbassa automaticamente quando il
contatto viene ripristinato.

Collegare i cavi ai morsetti J5 e J9.
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6 - COLLEGAMENTI ELETTRICI
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Fase alimentazione 230V / 120V

N Neutro alimentazione 230V / 120V

A1 Schermatura antenna

A2 Centrale antenna

J1 START1 - Ingresso di attivazione 1 per il
collegamento di dispositivi tradizionali con contatto
N.A.

J2 START2 - Ingresso di attivazione 2 per il
collegamento di dispositivi tradizionali con
contatto N.A.

J3 Comando di STOP. Contatto N.C.

J4 Comune (-)

J5 ST.NC - Ingresso di START normalmente chiuso, da
utilizzare per un sensore di presenza

J6 Fotocellula. Contatto N.C.

J7 Predisposizione per usi futuri

J8 Costa di sicurezza

Jo Comune (-)

Z1 Uscita alimentazione 24Vdc per fotocellule ed altri
accessori

z2 Comune alimentazione accessori (-)

Z3 Alimentazione TX fotocellule/coste ottiche per Test
funzionale.
Collegare i cavi di alimentazione dei trasmettitori
delle fotocellule tra i morsetti Z2 e Z3

Z4 Uscita luci in bassa tensione (-)
(Lampada spia o lampeggiante 24V)

Z5 Alimentazione per luci in bassa tensione e
elettromagnete di tenuta (+)

Z6 Elettromagnete di tenuta (-)

B1-B2 Contatto N.A. (max. 230V-5A) per luce di cortesia o
lampeggiante supplementare

ADI Interfaccia ADI

RECEIVER | Ricevitore ad innesto

FUSE 5A

MAINS Segnala che la centrale € alimentata da rete elettrica

OVERLOAD | Segnala un sovraccarico sull’alimentazione degli

accessori
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7 - PANNELLO DI CONTROLLO
7.1 - DISPLAY

Quando viene attivata I'alimentazione il display visualizza:
e tuttii segmenti per 1 secondo

e modello della centrale per 1 secondo

e versione del firmware per 2 secondi

Al termine di questo test viene visualizzato il pannello di controllo:

CONTATTO CHIUSO  CONTATTO APERTO

STARTIS |, i i ~|--APERTURA IN CORSO
cTART2 | Q 9 9 g ~|-PAUSA (BARRIERA APERTA)
; ~|-CHIUSURA IN CORSO
|
STOP —
STNC—tl | {1 b up
DOWN COSTA
FOTOCELLULA MENU

ATTENZIONE: Quando la centrale & in modalita ENERGY
SAVING il display & spento.

Il pannello di controllo (in stand-by) indica lo stato fisico dei contatti
alla morsettiera e dei tasti di programmazione: se € acceso il
segmento verticale in alto, il contatto e chiuso; se € acceso il
segmento verticale in basso, il contatto e aperto (il disegno sopra
illustra il caso in cui gli ingressi: FOTOCELLULA, COSTA e STOP
sono stati tutti collegati correttamente).

| punti tra le cifre del display indicano lo stato lo stato dei pulsanti
di programmazione: quando si preme un tasto il relativo punto si
accende.

Le frecce a sinistra del display indicano lo stato degli ingressi di start.

Le frecce si accendono quando il relativo ingresso viene chiuso.

Le frecce a destra del display indicano lo stato della barriera:

e |a freccia piu in alto si accende quando la barriera & in fase di
apertura. Se lampeggia indica che I'apertura & stata causata
dall’intervento di un dispositivo di sicurezza (costa o rilevatore di
ostacoli).

e |a freccia centrale indica che la barriera € aperta in pausa.

Se lampeggia significa che & attivo il conteggio del tempo per la
chiusura automatica.

e | a freccia piu in basso si accende quando la barriera € in fase
di chiusura. Se lampeggia indica che la chiusura & stata causata
dall'intervento di un dispositivo di sicurezza (costa o rilevatore di
ostacoli).
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7.2 - USO DEI TASTI PER LA
PROGRAMMAZIONE

La programmazione delle funzioni e dei tempi della centrale viene
eseguita tramite un apposito menu di configurazione, accessibile ed
esplorabile tramite i 3 tasti T, 4 e OK posti di fianco al display della
centrale.

ATTENZIONE: Al di fuori del menu di configurazione,
premendo il tasto 7T si attiva il comando START e premendo il
tasto | si attiva il comando START PEDONALE.

Esistono tre tipologie di voci di menu:
* Menu di funzione

e  Menu di tempo

e Menu divalore

Impostazione dei menu di funzione

I menu di funzione permettono di scegliere una funzione tra un
gruppo di possibili opzioni. Quando si entra in un menu di funzione
viene visualizzata I'opzione attualmente attiva; mediante i tasti le?
¢ possibile scorrere le opzioni disponibili.

Premendo il tasto OK si attiva I'opzione visualizzata e si ritorna al
menu di configurazione.

Impostazione dei menu di tempo

| menu di tempo permettono di impostare la durata di una funzione.
Quando si entra in un menu di tempo viene visualizzato il valore
attualmente impostato.

e (Ogni pressione del tasto T fa aumentare il tempo impostato e
ogni pressione del tasto { lo fa diminuire.

e Tenendo premuto il tasto T si pud aumentare velocemente il
valore di tempo, fino a raggiungere il massimo previsto per questa
voce.

* Analogamente tenendo premuto il tasto { si pud diminuire

velocemente il tempo fino a raggiungere il valore 8.8"

e |n alcuni casi I'impostazione del valore 8 equivale alla
disabilitazione della funzione: in questo caso invece del valore O
viene visualizzato no.

e Premendo il tasto OK si conferma il valore visualizzato e si ritorna
al menu di configurazione.

Impostazione dei menu di valore

I menu di valore sono analoghi ai menu di tempo, ma il valore
impostato & un numero qualsiasi.

Tenendo premuto il tasto T ol tasto ¥ il valore aumenta o diminuisce
lentamente.

Premendo il tasto OK si conferma il valore visualizzato e si ritorna al
menu di configurazione.

Nelle prossime pagine sono rappresentati i menu di programmazione
principali della centrale.

Per muoversi dentro questi menu & necessario utilizzare i 3 tasti

T , d e OK secondo le indicazioni di questa tabella:

@ Premere e rilasciare il tasto OK
@ 2" Mantenere la pressione sul tasto OK per 2
secondi
Rilasciare il tasto OK
9 Premere e rilasciare il tasto T
0 Premere e rilasciare il tasto ¥




8 - ACCESSO ALLE IMPOSTAZIONI
DELLA CENTRALE

1. Tenere premuto il tasto OK fino a quando il display visualizza il
menu desiderato

2. Rilasciare il tasto OK: il display visualizza la prima voce del
sottomenu

-Pr & Programmazione della centrale (capitolo 13)

-LCnt Contatore di cicli (capitolo 12)

-k Orologio e programmazione timer (capitolo 16)

- £ 3C Programmazione del dispositivo accessorio SYNCLUX
-APP Autoapprendimento della corsa (capitolo 11)

-dEF Caricamento dei parametri di default (capitolo 9)

A ATTENZIONE: se non si effettua alcuna operazione

per piu di un minuto la centrale esce dalla modalita di
programmazione senza salvare le impostazioni e le modifiche
effettuate vengono perse.
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9 - CARICAMENTO DEI
PARAMETRI DI DEFAULT

In caso di necessita, & possibile riportare tutti i parametri al loro valore
standard o di default (vedere la tabella riassuntiva finale).

A ATTENZIONE: Questa procedura comporta la perdita di
tutti i parametri personalizzati.

1.

2.

S S

Mantenere premuto il tasto OK fino a quando il display visualizza
-dEF

Rilasciare il tasto OK: il display visualizza £SE (premere il tasto
OK solo se si desidera uscire da questo menu)

Premere il tasto {: il display visualizza dEF
Premere il tasto OK: il display visualizza no
Premere il tasto {: il display visualizza S

Premere il tasto OK: tutti i parametri vengono riscritti con il
loro valore di default (vedi capitolo 13), la centrale esce dalla
programmazione e il display visualizza il pannello di controllo.

..... " A 0 1 —
0 o

S| <A Ve
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10 - CONFIGURAZIONE VELOCE

In questo paragrafo viene illustrata una procedura veloce per
configurare la centrale e metterla immediatamente in opera.

Si consiglia di seguire inizialmente queste istruzioni per
verificare velocemente il corretto funzionamento della
centrale, del motore e degli accessori.
1. Richiamare la configurazione di default (capitolo 9)
2. Impostare i parametri
dir - StoP - Foko - CoS
Per la posizione delle voci all’interno del menu e per le opzioni
disponibili per ciascuna voce, fare riferimento al capitolo 13.
3. Awviare il ciclo di autoapprendimento dei finecorsa
(capitolo 11)
4. \Verificare il corretto funzionamento dell’automazione e se
necessario modificare la configurazione dei parametri desiderati.

11 - AUTOAPPRENDIMENTO DELLA
CORSA

Questo menu permette di apprendere in modo automatico le
posizioni di finecorsa della barriera in apertura ed in chiusura.

A ATTENZIONE: prima di procedere assicurarsi di aver
posizionato correttamente i fermi meccanici.

A ATTENZIONE: prima di procedere impostare
il parametro dir

A ATTENZIONE: se l'installazione € composta da due
barriere con funzionamento sincronizzato (MASTER e SLAVE)
la procedura di autoapprendimento deve essere eseguita per
entrambe le barriere. Le sicurezze saranno attive solo sulla
barriera che sta eseguento |'autoapprendimento.

1. Impostare le voci StoP, Foko, Co5, in base alle sicurezze
installate sulla barriera (capitolo 13).
2. Impostare il parametro Sk.rt in modalita SERn (default)

3. Tenere premuto il tasto OK fino a quando il display visualizza
-APP

4. Rilasciare il tasto OK: il display visualizza ESE (premere il tasto
OK solo se si desidera uscire da questo menu)

5. Premere il tasto V: il display visualizza £.LAu
6. Premere il tasto OK per avviare I'autoapprendimento:
6.1 La barra si muove in chiusura fino a trovare il punto di
arresto (fine chiusura)

6.2 Labarra siapre. Premere T quando la barra raggiunge
I’apertura desiderata. In alternativa lasciare intervenire
I’arresto meccanico.

6.3 La barra sirichiude automaticamente e memorizza la
lunghezza della corsa eseguita.

Durante le normali operazioni, la corsa della barra € sempre riferita

al punto di arresto in chiusura. Eventuali spostamenti di questo
punto causeranno uno spostamento corrispondente del punto di fine
apertura.

A ATTENZIONE: Se non si esegue questa procedura, la
centrale uscira dalla programmazione per time out (1 min)
mantenendo l'ultimo valore memorizzato
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12 - LETTURA DEL CONTATORE DI
CICLI E DELLA MEMORIA EVENTI

La centrale KB24 tiene il conto dei cicli di apertura della barriera
completati e, se richiesto, segnala la necessita di manutenzione dopo
un numero prefissato di manovre.

Inoltre registra gli eventi che si sono verificati durante il
funzionamento, associando ad ognuno un codice e la data/ora in

cui si & verificato; queste informazioni devono essere comunicate al
servizio di assistenza in caso di problemi.

ATTENZIONE: per avere 'informazione data/ora corretta,
bisogna impostare I'orologio integrato nella centrale, vedere
capitolo 19.

Sono disponibili tre contatori:

e Totalizzatore non azzerabile dei cicli di apertura completati
(opzione kot della voce Cnt)

e Contatore a scalare dei cicli che mancano al prossimo intervento
di manutenzione (opzione SEr wu della voce Cnk).
Questo secondo contatore puo essere programmato con il valore
desiderato.

e Contatore degli eventi (opzione EuEn)

Lo schema che segue illustra la procedura per leggere il totalizzatore,
leggere il numero di cicli mancanti al prossimo intervento di
manutenzione e programmare il numero di cicli mancanti al prossimo
intervento di manutenzione (nell’esempio la centrale ha completato
12451 cicli e mancano 1300 cicli al prossimo intervento); il codice
dell’'ultimo evento registrato € 176, e si € verificato alle 14.14.19 del
20 agosto.

L’area 1 rappresenta la lettura del conteggio totale di cicli completati:
conitast Ted e possibile alternare la visualizzazione delle migliaia
o delle unita.

L’area 2 rappresenta la lettura del numero di cicli mancanti al
prossimo intervento di manutenzione: il valore € arrotondato alle
centinaia.

L’area 3 rappresenta I'impostazione di quest’ultimo contatore: alla
prima pressione del tasto T o { il valore attuale del contatore viene
arrotondato alle migliaia, ogni pressione successiva fa aumentare
I'impostazione di 1000 unita o diminuire di 100. Il conteggio
precedentemente visualizzato viene perduto.

L’area 4 rappresenta la lettura della memoria eventi.

Il primo dato € un indice che permette di identificare I’evento:

n | & l'ultimo evento registrato, n 2 & il precedente e cosi via.

Gli altri dati vengono visualizzati automaticamente in successione e
riportano I'informazione data/ora (ciascun dato rimane visualizzato
per un secondo circa, se si vuole fermare temporaneamente

la visualizzazione tenere premuto il tasto MENU) ; I'ultimo dato
visualizzato ¢ il codice dell’evento (in alcuni casi dopo il codice evento
viene visualizzato un dato supplementare), poi la sequenza ricomincia
dallindice.

| dati vengono visualizzati per 1 minuto dopo di cui il display ritorna
alla visualizzazione normale.



m

=

(N

DL D

¢
L
M

o

nE

rr(
0

L

BN 3
o J.
; . 2
. ®
..... - -013 ©--02.3
2| S€ru | @ -01.3 [®-0¢2.
od
ECC. 8
a U :
..................................... >
(NN
13 - PROGRAMMAZIONE DELLA
CENTRALE DI COMANDO
I menu di programmazione - Pr & consiste in una lista di voci configurabili;
la sigla che compare sul display indica la voce attualmente selezionata.
Premendo il tasto ¥ si passa alla voce successiva; premendo il tasto Tsi
ritorna alla voce precedente. _
Premendo il tasto OK si visualizza il valore attuale della voce selezionata e si 0
puod eventualmente modificarlo. >
v
Lultima voce di menu (Fin &) permette di memorizzare le modifiche — >
effettuate e tornare al funzionamento normale della centrale. Per non - P '- o P

perdere la propria configurazione & obbligatorio uscire dalla modalita di
programmazione attraverso guesta voce del menu.

A ATTENZIONE: se non si effettua alcuna operazione per piu di
un minuto la centrale esce dalla modalita di programmazione senza
salvare le impostazioni e le modifiche effettuate vengono perse.

Tenendo premuto i tasti 4 e T le voci del menu di configurazione scorrono
velocemente, finché non viene visualizzata la voce F1n€ o En.5A.
In questo modo pud essere raggiunta velocemente la fine della lista.

RO
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PARAMETRO VALORE DESCRIZIONE DEFAULT DEFAULT MEMO

NUUR4 NUUR6

€nSA Funzione Energy Saving no no
Questa funzione ¢ utile per ridurre i consumi in stand-by
dell’automazione. Se la funzione & abilitata, la centrale entrera in
modalita ENERGY SAVING nelle seguenti condizioni:

e 5 secondi dopo la fine di un ciclo di lavoro

e 5 secondi dopo un’apertura (se la chiusura automatica non &
abilitata)

e 30 secondi dopo I'uscita dal menu di programmazione

In modalita ENERGY SAVING, si disattiva I'alimentazione di
accessori, display, lampeggiante.

[uscita dalla modalita ENERGY SAVING avviene:
e Se viene attivato un ciclo di lavoro
e Se sientrain un menu

no Funzione non abilitata
S Funzione abilitata
Adto La modalita di risparmio energetico si attiva automaticamente solo

se manca |'alimentazione da rete, cioé in caso di black out con
backup da batteria

chir Direzione d
Impostazione della direzione di azionamento.

Questo parametro deve essere impostato in base al
posizionamento dell'astal’installazione DESTRA o SINISTRA della
barriera (capitolo 3.6)

(]}
('}
o
(]}
('}

(.}
('}

Installazione destra (DX)

| o
LJ
M

Installazione sinistra (SX)

L .RASE Tempo di anticipo elettromagnete di tenuta g.o" g.o"

(=)
2
|

)
2

0 Questo menu permette di regolare I'anticipo con cui
I'elettromagnete di tenuta si sblocca prima che la barra venga
azionata in apertura

A ATTENZIONE: se 'elettromagnete di tenuta non &
presente impostare questo parametro a zero.

NOTA: Lelettromagnete di tenuta &€ connesso all’alimentazione
degli accessori. Pertanto, per utilizzarlo € necessario disattivare la
funzione Energy Saving

L. rSE Tempo di ritardo elettromagnete di tenuta 0.0 g.o0"

0.0" - §.0" | Questo menl permette di regolare il ritardo con cui I'elettromagnete
di tenuta si blocca dopo che la barra ha terminato la chiusura.

A ATTENZIONE: se 'elettromagnete di tenuta non &
presente impostare questo parametro a zero.

NOTA: Lelettromagnete di tenuta & connesso all’alimentazione
degli accessori. Pertanto, per utilizzarlo € necessario disattivare la
funzione Energy Saving

P.SEr Potenza elettromagnete di tenuta no no

no - 100 Questo menu permette di regolare la potenza a cui I'elettromagnete
di tenuta viene bloccato.

A ATTENZIONE: se 'elettromagnete di tenuta non &
presente impostare questo parametro su no.

NOTA: Lelettromagnete di tenuta € connesso all’alimentazione
degli accessori. Pertanto, per utilizzarlo € necessario disattivare la
funzione Energy Saving
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PARAMETRO

VALORE

DESCRIZIONE

DEFAULT
NUUR4

DEFAULT MEMO
NUUR6

£.PrE

Tempo prelampeggio

Prima di ogni movimento della barriera, il lampeggiante viene
attivato per il tempo £.Pr £ , per segnalare I'imminente manovra

no

Funzione disabilitata

Tempo prelampeggio differente per la chiusura

no

no

Se si assegna un valore a questo parametro, la centrale attivera il
prelampeggio prima della fase di chiusura per il tempo impostato
in questo menu (tempo impostabile da 0,5” a 1’00)

no

Prelampeggio in chiusura uguale a £.Pr &

P.AP

Potenza motore in apertura

€
o)

)
c

w
o
)
o
o

Percentuale rispetto alla massima potenza del motore

Potenza motore in chiusura

=D
[}

=2
[}

w
c
'
cd
o

Percentuale rispetto alla massima potenza del motore

Po.AL

Potenza motore durante le fasi di riallineamento
Le fasi di riallineamento intervengono nella prima chiusura dopo il
reset e durante I'apprendimento dei fine corsa

Percentuale rispetto alla massima potenza del motore

-Am

Rampa di avviamento

Per non sollecitare eccessivamente il motore, a inizio movimento
la potenza viene incrementata gradualmente, fino a raggiungere il
valore impostato o il 100% se lo spunto & abilitato. Maggiore ¢ |l
valore impostato, piu lunga € la durata della rampa, cioe piu tempo
€ necessario per raggiungere il valore di potenza nominale

SEn.A

Sensore di ostacoli in apertura

]
(]

Questo menu permette la regolazione della sensibilita del sensore
di ostacoli. Quando la corrente assorbita dal motore supera il
valore impostato, la centrale rileva un allarme.

Il rilevamento di un ostacolo causa I'arresto della barra.

La chiusura automatica viene disabilitata la seconda volta che il
ciclo viene interrotto da un ostacolo.

Se I'ostacolo viene rilevato in prossimita del fine corsa, viene
interpretato come arresto meccanico.

no

Funzione disabilitata

SEn.C

Sensore di ostacoli in chiusura

-
©

Questo menu permette la regolazione della sensibilita del sensore
di ostacoli. Quando la corrente assorbita dal motore supera il
valore impostato, la centrale rileva un allarme.

Il rilevamento di un ostacolo causa la riapertura completa, per
liberare I'ostacolo.

La chiusura automatica viene disabilitata la seconda volta che il
ciclo viene interrotto da un ostacolo.

Se I'ostacolo viene rilevato in prossimita del fine corsa, viene
interpretato come arresto meccanico.

no

Funzione disabilitata

rA.AP

Rallentamento in apertura

Questo menu permette di regolare la percentuale della corsa che
viene eseguita a velocita ridotta durante I'ultimo tratto di apertura
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PARAMETRO VALORE

DESCRIZIONE

Rallentamento in chiusura

DEFAULT
NUUR4

25

DEFAULT MEMO

NUUR6
2s

Questo menu permette di regolare la percentuale della corsa che
viene eseguita a velocita ridotta durante I'ultimo tratto di chiusura

Margine sul finecorsa

Questo menu permette di stabilire che un ostacolo, anche se
rilevato prima della posizione di pausa (barriera aperta), viene
comunque interpretato come fermo meccanico

co

Percentuale della corsa relativa al margine

no

Funzione disabilitata

St .AP

Start in apertura
Questo menu permette di stabilire il comportamento della centrale
se viene ricevuto un comando di Start durante la fase di apertura

PARUS

PARUS

La barriera si ferma ed entra in pausa

La barriera inizia immediatamente a richiudersi

La barriera continua ad aprirsi (il comando viene ignorato)

St .Ch

Start in chiusura
Questo menu permette di stabilire il comportamento della centrale
se viene ricevuto un comando di Start durante la fase di chiusura

Stof

Sktof

Stof

La barriera si ferma e il ciclo viene considerato concluso

APEF

La barriera si riapre

St .PR

Start in pausa

Questo menu permette di stabilire il comportamento della centrale
se viene ricevuto un comando di Start mentre la barriera &€ aperta in
pausa

M
=3
c:

)
=)
c-

~ [N
mu

La barriera inizia a richiudersi

no

I comando viene ignorato

PRY

Viene ricaricato il tempo di pausa

m
-
)
c=

Chiusura automatica
Nel funzionamento automatico, la centrale richiude
automaticamente la barriera allo scadere di un tempo prefissato

no

no

Funzione disabilitata

0.5" - 20'C

La barriera richiude dopo il tempo impostato
(tempo impostabile da 0,5” a 20.0")

Chkr

Chiusura dopo il transito

Nel funzionamento automatico, ogni volta che interviene una
fotocellula durante la pausa, il conteggio del tempo di pausa
ricomincia dal valore impostato in questo menu.

Analogamente, se la fotocellula interviene durante I'apertura, viene
immediatamente caricato questo tempo come tempo di pausa.
Questa funzione permette di avere una rapida chiusura dopo il
transito attraverso la barriera, per cui solitamente si utilizza un
tempo inferiore a Ch.AU

no

no

Funzione disabilitata

La barriera richiude dopo il tempo impostato
(tempo impostabile da 0,5” a 20.0")

PR.Er

Pausa dopo il transito

no

no

S

Per rendere minimo il tempo in cui la barriera rimane aperta,

e possibile fare in modo che la barriera si fermi non appena

viene rilevato il passaggio davanti alle fotocellule. Se abilitato il
funzionamento automatico, come tempo di pausa viene caricato il
valore Ch.kr

no

Funzione disabilitata
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PARAMETRO VALORE DESCRIZIONE DEFAULT DEFAULT MEMO

NUUR4 NUUR6

bL.ol Apertura forzata in caso di black out no no
no Funzione disabilitata
AP In caso di black out la barriera si apre
AP.Ch In caso di black out la barriera si apre e si richiude quando ritorna

I’alimentazione di rete

Lul, Luci di cortesia cruc | eLuc
Questo menu permette di impostare il funzionamento delle luci di
cortesia in modo automatico durante il ciclo di apertura

£ .Lul Funzionamento temporizzato (tempo impostabile da 0 a 20.0°) I 1'00
no Funzione disabilitata

oicL Luci accese per tutta la durata del ciclo.

0-20 Al termine del ciclo & possibile mantenere le luci accese per un

tempo impostabile da 0 a 20 minuti

AuUS Canale Ausiliario Mon Mon
Questo menu permette di impostare il funzionamento del rele
di accensione delle luci di cortesia mediante un telecomando
memorizzato sul canale 4 del ricevitore

e Funzionamento temporizzato (tempo impostabile da 0 a 20.0°)
bS5k Funzionamento bistabile
Mon Funzionamento monostabile
PR Impostazione uscita luci in bassa tensione FLSH FLSHh
FLSh Funzione lampeggiante (frequenza fissa)
no Funzione disabilitata
SEM Funzione semaforo (per le impostazioni vedi parametro SET che
segue)
WL, Funzione lampada spia: indica in tempo reale lo stato della barriera,

il tipo di lampeggio indica le quattro condizioni possibili:
- BARRIERA CHIUSA la luce & spenta

- BARRIERA IN PAUSA la luce & accesa fissa
NOTA: se la funzione ENERGY SAVING ¢ abilitata e la chiusura
automatica non e attiva, la luce rimane spenta

- BARRIERA IN APERTURA la luce lampeggia lentamente (2Hz)

- BARRIERA IN CHIUSURA la luce lampeggia velocemente (4Hz)

SEM Funzione semaforo integrata Orn.L Orn.b
Questa funzione deve essere abilitata dal menu SP1A.
Per il dettaglio delle varie opzioni leggere il capitolo 12

Orn.L Solo luce verde
PEQ.L Semaforo pedonale
A.o'W Senso unico alternato
ra.0n Luce verde e rossa
rEd.L Solo luce rossa
LP.PAR Lampeggiatore in pausa no no
no Funzione disabilitata
S Il lampeggiatore funziona anche durante il tempo di pausa (barriera

aperta con chiusura automatica attiva).
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PARAMETRO VALORE

DESCRIZIONE

DEFAULT
NUUR4

DEFAULT MEMO

NUUR6

opera, prima che inizi ogni ciclo di operazione normale, un test di
funzionamento sulle fotocellule. Se non ci sono anomalie funzionali
la barriera entra in movimento. In caso contrario resta fermo e il
lampeggiante si accende per 5 secondi. Tutto il ciclo di test dura
meno di un secondo.

Stk Funzione degli ingressi di attivazione START1 e START2 SERA SERA
Questo menu permette di scegliere la modalita di funzionamento
degli ingressi START1 e START2 (capitolo 5.3)
SERA Modalita standard
no Gliingressi di Start da morsettiera sono disabilitati.
Gli ingressi radio funzionano secondo la modalita SEfRn
n.oY Un comando sull'ingresso START1 o sul CANALE 1 del ricevitore
comanda I'apertura della barriera e I'accensione del semaforo
verde in entrata.
Un comando sull'ingresso START2 o sul CANALE 2 del ricevitore
comanda I'apertura della barriera e I'accensione del semaforo
verde in uscita
AP.Ch Modalita Apri/Chiudi
PrES Modalita Uomo Presente
orobL Modalita Orologio
Stof Ingresso STOP no no
no L’ ingresso STOP ¢ disabilitato (non & necessario ponticellare con il
comune)
ProS [ comando di STOP ferma la barriera: al successivo comando di
START la barriera riprende il moto nella direzione precedente
nuE I comando di STOP ferma la barriera: al successivo comando
di START la bartiera riprende il moto nella direzione opposta alla
precedente
St.nl Funzione dell’ingresso ST.NC no no
no Ingresso non attivo
F.rE Ingresso configurato per un allarme antincendio. In caso di
attivazione la barriera si apre e la chiusura automatica viene
disattivata
PrES Ingresso configurato per un sensore di presenza. In caso di
attivazione la barriera si apre; quando il passaggio viene liberato si
attiva il tempo di pausa prima della chiusura automatica
Foto Ingresso fotocellule no no
Questo menu permette di abilitare I'ingresso per le fotocellule
no Ingresso disabilitato (la centrale lo ignora)
APCH Ingresso abilitato sempre. Lintervento della fotocellula durante
I’apertura o la chiusura causa I'arresto della barriera.
Al ripristino la barriera riprende il movimento in apertura.
L’intervento a barriera chiusa inibisce I'apertura
CFCH Ingresso abilitato in chiusura e con barriera chiusa.
L'intervento della fotocellula durante la chiusura causa la riapertura.
L'intervento a barriera chiusa inibisce I'apertura
Ch Ingresso abilitato solo in chiusura. Lintervento della fotocellula
durante la chiusura causa la riapertura.
ATTENZIONE: se si sceglie questa opzione & necessario
disabilitare il test delle fotocellule
FE.tE Test delle fotocellule no no
Ao Funzione disabilitata
S Per garantire una maggior sicurezza per I'utente, la centrale
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PARAMETRO VALORE DESCRIZIONE DEFAULT DEFAULT MEMO

NUUR4 NUUR6

CoS Ingresso costa sensibile no no
Questo menu permette di abilitare I'ingresso per le coste sensibili

Ingresso disabilitato (la centrale lo ignora)

Ch Ingresso abilitato durante la chiusura. L'intervento della costa causa
la riapertura della barriera e la disattivazione dell’eventuale chiusura
automatica

Co.kE Test delle coste di sicurezza no no
Questo menu permette di impostare il metodo di verfica del
funzionamento delle coste di sicurezza

no Test disabilitato
rES, Test abilitato per coste a gomma resistiva
Foto Test abilitato per coste ottiche
SEn.u Sensore di velocita y y
o-1 Questo menu permette la regolazione della sensibilita con cui si

rileva che la barriera & bloccata da un ostacolo.

Se siimposta 8 I'ostacolo viene rilevato solo quando la barriera
viene fermata.

Quando interviene il sensore la barriera si ferma e viene comandata
in direzione inversa per 3 secondi per liberare I'ostacolo.

Il successivo comando di Start fa riprendere il movimento nella
direzione precedente.

SYnC Funzionamento MASTER/SLAVE della barriera per no no
installazioni con 2 barriere
no Barriera singola
MAS Barriera MASTER - funzionamento con 2 barriere
SLAu Barriera SLAVE - funzionamento con 2 barriere
Eu.di Visualizzazione degli eventi S, G,

Se questa funzione ¢ abilitata, ogni volta che un evento modifica il
normale funzionamento del cancello (intervento di una sicurezza,
comando da utente, ecc.) , sul display viene visualizzato un
messaggio che ne indica la causa.

S Funzione abilitata
no Funzione disabilitata
FinkE Fine programmazione Ao no

Questo menu permette di terminare la programmazione (sia
predefinita che personalizzata) salvando in memoria i dati modificati

no Non esce dal menu di programmazione
S Esce dal menu di programmazione memorizzando i parametri
impostati
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14 - COLLAUDO E MESSA IN SERVIZIO

Queste sono le fasi piu importanti nella realizzazione
dell’automazione, al fine di garantire la massima sicurezza
dellimpianto. Il collaudo puo essere usato anche per verificare
periodicamente i dispositivi che compongono I'automazione.

A Le fasi del collaudo e della messa in servizio
dell’automazione devono essere eseguite da personale
qualificato ed esperto che dovra farsi carico di stabilire le
prove necessarie a verificare le soluzioni adottate nei confronti
dei rischi presenti, e di verificare il rispetto di quanto previsto
da leggi, normative e regolamenti: in particolare, di tutti i
requisiti della norma EN 12445 che stabilisce i metodi di prova
per la verifica degli automatismi per cancelli.

| dispositivi aggiuntivi, devono essere sottoposti ad uno specifico
collaudo, sia per quanto riguarda la funzionalita sia per quanto
riguarda la loro corretta interazione con la centrale. Fare quindi
riferimento ai manuali istruzioni dei singoli dispositivi.

14.1 - COLLAUDO

Per eseguire il collaudo:

1. verificare che sia stato rispettato rigorosamente tutto quello
previsto al capitolo “AVVERTENZE E PRECAUZIONI GENERALI
PER LA SICUREZZA*

2. verificare il corretto bilanciamento dell’asta (vedere paragrafo
"Bilanciamento dell'asta")

3. verificare il corretto funzionamento dello sblocco manuale (vedere
paragrafo "Sbloccare e bloccare manualmente il motoriduttore”)

4. utilizzando i dispositivi di comando (trasmettitore, pulsante
di comando, selettore a chiave, ecc.), effettuare delle prove
di apertura, chiusura ed arresto dell'asta, accertando che il
movimento corrisponda a quanto previsto. E consigliato eseguire
diverse prove al fine di valutare il movimento dell'asta ed accertare
eventuali difetti di montaggio, di regolazione, nonché la presenza
di particolari punti d’attrito

5. verificare, uno ad uno, il corretto funzionamento di tutti i dispositivi
di sicurezza presenti nell'impianto (fotocellule, bordi sensibili ecc.)

6. verificare il corretto funzionamento delle fotocellule procedendo
nel modo seguente:

- aseconda che siano state installate una o due coppie di
fotocellule, servono uno o due parallelepipedi di materiale
rigido (es. pannelli di legno) con misure di 70x30x20 cm. Ogni
parallelepipedo dovra avere tre lati, uno per ogni dimensione, di
materiale riflettente (es, specchio o pittura bianca lucida) e tre
lati di materiale opaco (es. dipinti di nero opaco). Per la prova
delle fotocellule posizionate a 50 cm da terra, il parallelepipedo
va appoggiato sul terreno, mentre va sollevato di 50 cm per la
prova delle fotocellule posizionate ad 1 m da terra

- nel caso di prova di una coppia di fotocellule, il corpo di prova
deve essere posto esattamente sotto al centro dell’asta con i
lati da 20 cm rivolti verso le fotocellule e spostato lungo tutta la
lunghezza dell’asta
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- nel caso di prova di due coppie di fotocellule, la prova
deve prima essere eseguita singolarmente per ogni coppia
utilizzando un corpo di prova e poi ripetuta utilizzando due
corpi di prova; ogni corpo di prova va posizionato lateralmente
rispetto al centro dell’asta, ad una distanza di 15 cm € poi
spostato lungo tutta la lunghezza dell’asta

D

- durante queste prove, il corpo di prova deve essere rilevato
dalle fotocellule in qualsiasi posizione si trovi lungo tutta la
lunghezza dell’asta

7. verificare che non vi siano interferenze tra le fotocellule € altri
dispositivi:

- con un cilindro (diametro 5 cm, lunghezza 30 cm) interrompere
I'asse ottico che unisce la coppia di fotocellule, passarlo prima

vicino alla fotocellula TX, poi vicino alla RX e infine al centro, tra
le due fotocellule

D

— accertare che il dispositivo intervenga in tutti i casi, passando
dallo stato di attivo a quello di allarme e viceversa

- accertare che provochi nella centrale I'azione prevista (ad
esempio, I'inversione del movimento nella manovra di Chiusura)



10.

11.

verifica della salvaguardia per il pericolo di sollevamento: negli
automatismi con movimento verticale € necessario verificare che
non sia presente il pericolo di sollevamento. Questa prova pud
essere eseguita nel modo seguente:

- appendere a meta della lunghezza dell’asta un peso di 20 Kg
(ad esempio, un sacco di ghiaia)

- comandare una manovra di "Apertura" e verificare che durante
questa manovra 'asta non superi I'altezza di 50 cm dalla sua
posizione di chiusura

- nel caso I'asta superi questa altezza, occorre ridurre la forza
motore (vedere capitolo "PROGRAMMAZIONE")

se le situazioni pericolose provocate dal movimento dell’asta sono
state salvaguardate mediante la limitazione della forza d’impatto si
deve eseguire la misura della forza secondo quanto previsto dalla
norma EN 12445 ed eventualmente, se il controllo della “forza
motore” viene usato come ausilio al sistema per la riduzione della
forza d’impatto, provare e trovare la regolazione che dia i risultati
migliori

verifica dell’efficienza del sistema di sblocco:

- porre I'asta in posizione di Chiusura ed effettuare lo sblocco
manuale (vedere paragrafo "Sbloccare e bloccare manualmente
il motoriduttore")

- verificare che questo avvenga senza difficolta

- verificare che la forza manuale per muovere I'asta in Apertura,
non sia superiore a 200 N (circa 20 Kg)

- laforza & misurata perpendicolarmente all’asta e ad 1 m
dall’asse di rotazione

verifica del sistema di sconnessione dell’alimentazione: agendo
sul dispositivo di sconnessione dell’alimentazione e scollegando le
eventuali batterie tampone, verificare che i led e il display presenti
sulla centrale siano spenti e che inviando un comando I'asta resti
ferma. Verificare I'efficienza del sistema di blocco per evitare la
riconnessione non intenzionale o non autorizzata.

14.2 - MESSA IN SERVIZIO

A La messa in servizio puo avvenire solo dopo aver
eseguito con esito positivo tutte le fasi di collaudo.

A Prima di mettere in servizio 'automazione informare
adeguatamente il proprietario sui pericoli ed i rischi residui
ancora presenti.

A E vietata la messa in servizio parziale o in situazioni
“provvisorie”.

Per eseguire la messa in servizio:

1.

realizzare il fascicolo tecnico dell’automazione che dovra
comprendere i seguenti documenti: un disegno complessivo
dell’automazione, lo schema dei collegamenti elettrici effettuati,
I’analisi dei rischi presenti e le relative soluzioni adottate, la
dichiarazione di conformita del fabbricante di tutti i dispositivi
utilizzati e la dichiarazione di conformita compilata dall’'installatore
fissare in maniera permanente sull’alzabarriera un’etichetta o

una targa con indicate le operazioni per lo sblocco e la manovra
manuale "Figura 32"

52

o

A\l
|

apporre sull’alzabarriera una targhetta contenente almeno

i seguenti dati: tipo di automazione, nome ¢ indirizzo del
costruttore (responsabile della “messa in servizio”), numero di
matricola, anno di costruzione e marcatura “CE”

compilare e consegnare al proprietario dell’automazione la
dichiarazione di conformita dell’automazione

compilare e consegnare al proprietario dell’automazione il
“Manuale per I'uso” dell’automazione

compilare e consegnare al proprietario dell’automazione il “Piano
di manutenzione” che raccoglie le prescrizioni sulla manutenzione
di tutti i dispositivi dell’automazione.
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15 - APPROFONDIMENTI (Accessori)

15.1 - COLLEGAMENTO DI UN RICEVITORE
AD INNESTO MR

La centrale KB24 ¢& predisposta per I'innesto di un ricevitore della
serie MR.

A ATTENZIONE: Porre la massima attenzione al verso di
innesto dei moduli estraibili.

Il modulo ricevitore MR ha a disposizione 4 canali ad ognuno dei
quali & associato un comando della centrale:

CANALE 1 = STARTT1

CANALE 2 = START2

CANALE 3 = STOP

CANALE 4 = LUCI DI CORTESIA

NOTA: Per la programmazione dei 4 canali e delle logiche di
funzionamento leggere attentamente le istruzioni allegate al
ricevitore MR.

15.2 - COLLEGAMENTO E INSTALLAZIONE
DELLA BATTERIA TAMPONE

A Il collegamento elettrico della batteria alla centrale
deve essere eseguito soltanto dopo aver concluso tutte le
fasi di installazione e programmazione, in quanto la batteria
rappresenta un’alimentazione elettrica di emergenza.

A Prima di procedere all’installazione di una batteria
tampone togliere I'alimentazione elettrica alla centrale.

Per installare e collegare la batteria:
1. installare la staffa portabatteria
2. posizionare la batteria sulla staffa e fermarla con una fascetta
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3. collegare la batteria al connettore dedicato

15.3 - COLLEGAMENTO LUCI DELL’ASTA
(ACCESSORIO OPZIONALE)

Per eseguire l'installazione:

1. portare I'asta in posizione verticale

2. svitare le viti che fissano il coperchio copri asta e il supporto
3. rimuovere momentaneamente I'asta

4. applicare la striscia led adesiva sull'asta inserendola nella
scanalatura

A ATTENZIONE: se la striscia led deve essere
accorciata eseguire il taglio dove riportato il simbolo

o



5. inserire il cavo di cablaggio attraverso il foro presente sul’armadio  15.4 - FOTOCELLULE
@ NUUR 4 E possibile installare una delle fotocellule nello spazio previsto

allinterno dell’alzabarriera.
% Per eseguire I'installazione:
T 1. estrarre la scheda della fotocellula (A) dal proprio box facendo
leva con un cacciavite a taglio. Prestare cautela a non
6

danneggiare i componenti elettrici.
2. aprire il box predisposto per le fotocellule (B) fornito in dotazione

3. incastrare la scheda nella parte posteriore del box

4. forare la gomma (C) predisposta per il passaggio del cavo
elettrico

5. passare il cavo di collegamento della fotocellula attraverso la
gomma

6. collegarlo alla scheda della fotocellula

A lasciare un po’ piu di cavo all’interno del supporto asta,
in modo da permettere la rotazione dell’asta senza provocare
nessuna tensione sul cavo.

6. collegare il cavo luci al modulo SYNCLUX (per l'installazione

seguire le istruzioni dedicate fornite con il modulo)

. . , R 7. chiudere il box con il coperchio bloccando la gomma nella propria
7. bloccare il cavo all'interno dell'rmadio utilizzando delle fascette P 9 prop

sede
8. montare le gomme paracolpi come descritto nel capitolo 3.8 ) . .
o 9 P P i P 8. agganciare il box sulla lente (D) presente all'interno del cassone,
9. inserire I'asta e bloccarla con supporto e coperchio facendolo scorrere dall'alto verso il basso.

A Per ulteriori informazioni consultare il manuale istruzioni
delle fotocellule.
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16 - IMPOSTAZIONE DEI TIMER

Con il menu - E£M & possibile regolare I'ora del’RTC della centrale e
impostare fino a 8 timer per far aprire e/o chiudere il cancello ad orari
prestabiliti, con programmazione settimanale.

16.1 - SETTAGGIO OROLOGIO - SEt

Per poter utilizzare le funzioni di temporizzazione & necessario settare
I'orologio della centrale.

Entrare nel menu SEE e impostare anno, mese, giorno e ora tramite i
tasti T, 4 e OK:

Y20 - indical’anno 2020

M il =indicail mese 11 (Novembre)
816 - indicail giorno del mese
hid - indica I'ora

m 14 = indicaiminuti

Dopo aver impostato i parametri sopra € possibile abilitare la funzione
day light saving che permette all’orologio della centrale di rimanere
allineato all’ora corretta durante i cambi fra ora solare/legale.

NOTA: impostando il parametro dL 5.4 sara abilitato il cambio d'ora
automatico nelle date convenute.

Terminate le impostazioni, premere il OK per confermare e salvare i
nuovi parametri.

16.2 - SETTAGGIO TEMPORIZZAZIONI - £EM

E possibile settare fino a 8 temporizzazioni e per ognuna di queste
puod essere attivato un diverso comando.

1. Entrare nel menu £E{T1 e selezionare il timer desiderato tramite i
tasti T, 4 e OK (vedi diagramma dal punto 2 in poi).

2. Selezionare la funzione desiderata da associare al timer.

Le funzioni disponibili per i timer sono le seguenti:

Chil: esegue un comando di chiusura all’orario impostato.

orol: permette di impostare un orario per I'apertura automatica
ed uno per la chiusura automatica. Tra 'orario di apertura
e quello di chiusura sara possibile comandare il cancello
in apertura o chiusura tramite comandi.

imposta un orario per I'apertura automatica ed uno per la
chiusura automatica. Tra I'orario di apertura e quello di
chiusura tutti i comandi vengono disabilitati.

Cio consente di avere la certezza che la barriera
all'interno di questi orari rimanga aperta.

Prio:

3. Impostare gli orari del timer (*)
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(*) Impostazione degli orari dei timer

1. Il display visualizza I'orario di apertura attualmente impostato
(diagramma 2 riquadro A) : le ore lampeggiano
NOTA: la freccia in alto di fianco ai secondi € accesa per indicare
che si sta programmando I'orario di apertura

2. Regolare I'ora tramite i tasti Tle premere OK per confermare: i
minuti lampeggiano

3. Regolare i minuti tramite i tasti Tle premere OK per confermare

4. |l display visualizza I'orario di chiusura attualmente impostato
(diagramma 2 riquadro B) : le ore lampeggiano
NOTA: la freccia in basso di fianco ai secondi & accesa per
indicare che si sta programmando I'orario di chiusura

5. Regolare I'ora tramite i tasti T { e premere OK per confermare: i
minuti lampeggiano

6. Regolare i minuti tramite i tasti T { e premere OK per
confermare: il display visualizza il giorno della settimana
(M = lunedi, £u = marted, '&' = mercoledi, £h = giovedi, Fr
= venerdi, SR = sabato, Su = domenica) visualizzando se la
funzione in quel giorno & attiva () o disattiva (n)

7. Impostare il parametro desiderato per tutti i giorni quindi
selezionare EST per salvare ed uscire: il display visualizza il timer
appena impostato (es. £i1. 1)

8. Selezionare SRY'E per salvare le impostazioni: il display visualizza
pannello di controllo

NOTA: quando un timer & stato memorizzato verra identificato sul
display dal lampeggio del cursore » a fianco (es. £Ti.2 »)

CANCELLAZIONE DEI TIMER PROGRAMMATI
Per cancellare la programmazione di un timer procedere come segue:

1. Entrare nel menu £EM e selezionare il timer desiderato tramite i
tasti T, 4 e OK (vedi diagramma dal punto 2 in poi).

2. |l'timer programmato viene identificato sul display dal lampeggio
del cursore » a fianco (es. £MM.2 »)

3. Selezionare la funzione CANC: il display visualizza il timer appena
cancellato (es. M. 1)

4. Selezionare SRY'E per salvare le impostazioni: il display visualizza
pannello di controllo

16.3 - SOSPENSIONE DELLE
TEMPORIZZAZIONI - susp

Tramite il parametro SUSP & possibile sospendere le temporizzazioni
per un periodo selezionabile che va da un minimo di 6 ore fino ad una
settimana.

In questo periodo eventuali temporizzazioni programmate non
verranno considerate.

Questa funzione € molto utile per il cliente finale nel caso volesse
sospendere le aperture/chiusure precedentemente programmate
senza pero cancellarle.

1. Entrare nel menu SUSP e selezionare il periodo per cui si
desidera sospendere le temporizzazioni:
6h > 6ore
i2 h-> 12o0re
I. dRY - 1 giorno
2. dRY > 2 giorni
3. dRY > 3 giorni

'WEE - 1 settimana

2. Premere OK per confermare: il display visualizza pannello di
controllo
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17 - FU NZ|ONE SEMAFORO La funzione semaforo deve essere attivata nel menu SPIR, quindi con

il menu SEM & possibile scegliere quale funzione si vuole che venga
eseguita. Per alcune funzioni &€ necessario utilizzare altre uscite della
centrale: in questo caso si perdono le funzionalita dell’elettromagnete
e delle luci di cortesia.

Alla centrale & possibile collegare un semaforo per indicare al veicolo
quando & possibile attraversare il varco, oppure due semafori per
regolare la direzione di accesso.

Per il collegamento del semaforo & possibile usare la scheda
opzionale Synclux; nel caso in cui non si voglia aggiungere questa
scheda, o se & gia utilizzata per le luci dell’asta, € possibile usare
I'uscita delle luci in bassa tensione per collegare il semaforo
direttamente alla centrale, rinunciando alle altre funzioni di questa
uscita.

|
Funzione: solo luce verde o [

SEM=0rn.L

DOWN

Asta in apertura: verde lampeggiante
Asta aperta: verde fisso ffﬁ. |-|
Tutti gli altri casi: spento _

NOTA: Le funzioni elettromagnete
di tenuta e luce di cortesia restano
disponibili.

Funzione: solo luce rossa

SEM=rEd.L
DOWN

Asta in chiusura: rosso lampeggiante
Asta chiusa: rosso fisso
Tutti gli altri casi: spento

L

) T T ) ) 7 . ) ) . ) | % ~ N

: [(TTTTTIL
|

NOTA: Le funzioni elettromagnete
di tenuta e luce di cortesia restano
disponibili.
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4
Funzione: semaforo senso unico % {ﬁ’ |‘|

m [
SEM=rd.Cn 2D 25 2D 25 2 2 25 2 1 0 25 7D 2B . 2

Asta in apertura: verde lampeggiante
Asta aperta: verde fisso
Asta in chiusura: rosso lampeggiante
Asta chiusa: rosso fisso

NOTA: La funzione luce di cortesia
resta disponibile.

. . MENU
Funzione: Senso unico alternato
° [T ]

SEM=R.oW =
: : DOWN
Asta in apertura o aperta: verde nella
direzione abilitata, rosso nell’altra
L~

Asta in chiusura o chiusa: rosso in ;ﬁ; |_|
entrambe le direzioni

L—~ 3 3V VNN —~ 3 3 % I~
|—0 O—l
._'—
M L
>-— G

b
— \U\V
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WUV
—
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Asta chiusa: verde all’interno, rosso

L

Funzione: Semaforo Pedonale
SEM=PEJ.L E DOWN
|

all’esterno .
Asta aperta: rosso all'interno, verde
s N3 3333 J1 V33— 3
al’esterno 7
Asta in movimento: rosso su entrambi
i lati
m L Y
>—0—) —
) . C
i dél

R R GG R R G G
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18 - ANOMALIE DI FUNZIONAMENTO

In questo paragrafo vengono elencate alcune anomalie di
funzionamento che si possono presentare, ne viene indicata la causa
e la procedura per porvi rimedio.

NOTA: in seguito ad un’anomalia il messaggio di errore
visualizzato sul display rimane attivo fino a quando la centrale

riceve un comando di START o viene premuto il tasto MENU.

Alcune anomalie vengono segnalate tramite un messaggio sul display,
altre con delle segnalazioni tramite il lampeggiante o i led montati sulla

centrale.

VISUALIZZAZIONE

Il led MAINS non si accende

NOTA: il led si intravede
tra le fessure di aerazione
della parte posteriore del
contenitore

DESCRIZIONE

Significa che manca tensione sulla scheda
della centrale.

NOTA: il led non si accende mai se il motore
funziona a batteria

SOLUZIONE

1. Assicurarsi che non vi sia un’interruzione di tensione a
monte della centrale.

2. Prima di agire sulla centrale, togliere corrente tramite
il sezionatore installato sulla linea di alimentazione e
rimuovere il morsetto di alimentazione.

3. Controllare se il fusibile F1 & bruciato. In questo caso,
sostituirlo con uno di pari valore.

Il led OVERLOAD é acceso

Significa che & presente un sovraccarico
sull’alimentazione degli accessori.

1. Rimuovere la parte estraibile contenente i morsetti
J1-J9e Z1 - 2Z6. Il led OVERLOAD si spegne.

2. Eliminare la causa del sovraccarico.

3. Reinnestare la parte estraibile della morsettiera e
verificare che il led non si accenda nuovamente.

Prelampeggio prolungato

Quando viene dato un comando di start il
lampeggiatore si accende immediatamente,
ma il cancello tarda ad aprirsi.

Significa che & scaduto il conteggio di cicli impostato € la
centrale richiede un intervento di manutenzione (capitolo 12)

Il diplay visualizza Foto

Quando viene dato un comando di start
I'asta non si alza (o non si richiude).
Significa che l'intervento della fotocellula
impedisce la manovra della barriera.

1. Verificare che non ci siano ostacoli tra le fotocellule.

2. Assicurarsi che le fotocellule siano alimentate e
funzionanti: interrompere il raggio e verificare che sul
display il segmento della fotocellula cambi posizione

Il diplay visualizza CoS

Quando viene dato un comando di start
I'asta non si alza (o non si richiude).
Significa che I'intervento della costa
impedisce la manovra della barriera.

1. Verificare che la costa non sia premuta o danneggiata.

2. Assicurarsi che la costa sia collegata correttamente:
attivare la costa e verificare che sul display il segmento
della costa cambi posizione.

Il diplay visualizza St oP

Quando viene dato un comando di start il
cancello non si apre.

Significa che I'ingresso di STOP impedisce
la manovra del cancello.

1. Verificare che il pulsante di STOP non sia premuto.
2. Assicurarsi che il pulsante funzioni correttamente.

Il diplay visualizza Fir €

LLa barriera si alza senza aver ricevuto
nessun comando e non si riesce a
richiudere. Significa che & intervenuto
I"allarme incendio.

Verificare le cause della segnalazione e se possibile
ripristinare il funzionamento.

Il diplay visualizza Pr €S

La barriera € alzata e la centrale rifiuta i
comandi di chiusura. Significa che il sensore
di presenza ¢ attivo.

Rimuovere la causa dell’attivazione del sensore. Se nessun
oggetto o persona impegna il sensore di presenza, significa
che il sensore € guasto o non ¢ alimentato.

Il diplay visualizza Er r 2

Significa che ¢ fallito il test del MOSFET.

Contattare il servizio di assistenza tecnica V2 per inviare la
centrale in riparazione

Il diplay visualizza Er r 3

Quando viene dato un comando di start la
barriera non si apre.
Significa che ¢ fallito il test delle fotocellule.

1. Assicurarsi che nessun ostacolo abbia interrotto il
fascio delle fotocellule nel momento in cui & stato dato il
comando di start.

2. Assicurarsi che le fotocellule che sono state abilitate da
menu siano effettivamente installate.

3. Assicurarsi che le fotocellule siano alimentate e
funzionanti: interrompere il raggio e verificare che sul
display il segmento della fotocellula cambi posizione.

4. Controllare che le fotocellule siano correttamente
collegate come indicato nel capitolo 5.5
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VISUALIZZAZIONE

Il diplay visualizza Er S

DESCRIZIONE

Quando viene dato un comando di start la
barriera non si apre.

Significa che ¢ fallito il test delle coste
sensibili.

SOLUZIONE

1. Assicurarsi che il menu relativo al test delle coste
(Co.kE) sia configurato correttamente.

2. Assicurarsi che le coste abilitate da menu siano
effettivamente installate.

3. Controllare che le coste siano correttamente collegate
come indicato nel capitolo 5.6

Il diplay visualizza Er r &

Quando viene dato un comando di start la
barriera non si alza. Significa che ¢ fallito

il test del circuito di misurazione della
corrente del motore.

Contattare il servizio di assistenza tecnica V2 per inviare la
centrale in riparazione

Il diplay visualizza Er r 7

Errore encoder

Verificare il collegamento dell’encoder

Il diplay visualizza Er r 8

Quando si cerca di eseguire una funzione
di autoapprendimento il comando viene
rifiutato.

Significa che I'impostazione della centrale
non & compatibile con la funzione richiesta.

Verificare che gli ingressi di Start siano abilitati in modalita
standard (menu Skrt impostato su SERA)

Il diplay visualizza Er 9

Significa che la programmazione e
stata bloccata con la chiave di blocco
programmazione CL1+ (codice 161213).

Per procedere con la modifica delle impostazioni &
necessario inserire nel connettore interfaccia ADI 2.0 la
stessa chiave usata per attivare il blocco programmazione e
sbloccarla.

Il diplay visualizza € i

Quando viene dato un comando di start
la barriera non si alza. Significa che &
intervenuta la protezione termica del
motore.

Attendere che il motore si sia raffreddato.

Il diplay visualizza Er 12

Durante la manovra 'asta si ferma. Significa
che I'elettronica di controllo del motore ha
raggiunto una temperatura troppo elevata
€ proseguire la manovra comporterebbe un
serio rischio per I'integrita dei componenti.

La centrale tornera a funzionare regolarmente quando |l
circuito si sara raffreddato.

Il diplay visualizza €r 13

Il circuito di autodiagnosi ha rilevato
un malfunzionamento che impedisce il
funzionamento sicuro dell’automazione

Contattare il servizio di assistenza tecnica V2 per inviare la
centrale in riparazione

Il diplay visualizza €r 14

Il circuito di autodiagnosi ha rilevato
un errore nella tabella dei parametri di
configurazione

Entrare nel menu di configurazione, verificare attentamente
tutti i parametri e correggere gli eventuali errori. Se 'errore
persiste contattare il servizio di assistenza tecnica V2 per
inviare la centrale in riparazione

Il diplay visualizza &1

Quando viene dato un comando di start la
barriera non si alza. Significa che & stato
programmato un timer all’interno della
centrale, che impedisce I'azionamento della
barriera in questo momento.

Attendere che la centrale sia nuovamente disponibile.

Il diplay visualizza SCEn

Quando viene dato un comando di start la
barriera non si alza. Significa che & in atto
uno scenario comandato dalla App.

Attendere che la centrale sia nuovamente disponibile, o
interrompere I'esecuzione dello scenario da App.
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ISTRUZIONI ED AVVERTENZE
DESTINATE ALLUTILIZZATORE

Prima di usare per la prima volta I'automazione, fatevi spiegare
dall’installatore I'origine dei rischi residui e dedicate qualche

minuto alla lettura di questo manuale istruzioni ed avvertenze per
I'utilizzatore, consegnatovi dall'installatore. Conservate il manuale per
ogni dubbio futuro e consegnatelo ad un eventuale nuovo proprietario
dell’automazione.

A ATTENZIONE!

La vostra automazione & un macchinario che esegue
fedelmente i vostri comandi. Un uso incosciente ed improprio
puo farlo diventare pericoloso:

e non comandate il movimento dell’automazione se nel suo raggio
di azione si trovano persone, animali o cose

e ¢ assolutamente vietato toccare parti dell’automazione mentre
I'asta & in movimento

e |e fotocellule non sono un dispositivo di sicurezza ma soltanto un
dispositivo ausiliario alla sicurezza. Sono costruite con tecnologia
ad altissima affidabilita ma possono, in situazioni estreme, subire
malfunzionamenti o addirittura guastarsi e, in certi casi, il guasto
potrebbe non essere subito evidente. Per questi motivi, durante
I'utilizzo dell’automazione € necessario seguire tutte le indicazioni
riportate in questo manuale

e verificare periodicamente il corretto funzionamento delle
fotocellule.

A E ASSOLUTAMENTE VIETATO transitare mentre I'asta
si sta chiudendo! Il transito & consentito solo se I'asta &
completamente aperta e ferma.

A BAMBINI

Un impianto di automazione garantisce un alto grado di
sicurezza. Con i suoi sistemi di rilevazione controlla e
garantisce il suo movimento in presenza di persone o cose. E
comunque prudente vietare ai bambini di giocare in prossimita
dell’automazione e non lasciare i telecomandi alla loro portata
per evitare attivazioni involontarie. L’automazione non & un
gioco!

Il prodotto non & destinato ad essere utilizzato da persone
(bambini compresi) le cui capacita fisiche, sensoriali o

mentali siano ridotte, oppure con mancanza di esperienza o
di conoscenza, a meno che esse abbiano potuto beneficiare,
attraverso l'intermediazione di una persona responsabile della
loro sicurezza, di una sorveglianza o di istruzioni riguardanti
I'uso del prodotto.

Anomalie: se viene notato un qualunque comportamento anomalo
dell’automazione, togliere I'alimentazione elettrica all’impianto ed
eseguire lo sblocco manuale del motore (vedere le istruzioni a fine
capitolo) per far funzionare manualmente I'asta. Non effettuare alcuna
riparazione ma richiedere I'intervento del vostro installatore di fiducia.

l-,-,al Non modificare I'impianto e i parametri di
programmazione e di regolazione della centrale di comando:
la responsabilita é del vostro installatore.

Rottura o assenza di alimentazione: in attesa dell’intervento del
vostro installatore o del ritorno dell’energia elettrica, se I'impianto non
€ dotato di batterie tampone, I'automazione puo essere ugualmente
utilizzata eseguendo lo sblocco manuale del motore (vedere

le istruzioni a fine capitolo) e muovendo I'asta manualmente.

Dispositivi di sicurezza fuori uso: ¢ possibile far funzionare
I’automazione anche quando qualche dispositivo di sicurezza non
funziona correttamente oppure & fuori uso. E possibile comandare
I'alzabarriera in modalita “Uomo presente” procedendo nel modo
seguente:

1. inviare un comando per azionare I'asta, con un trasmettitore
oppure con un selettore a chiave, ecc. Se tutto funziona
correttamente |'asta si muovera regolarmente, altrimenti restera in
posizione

2. in questo caso, entro 3 secondi azionare nuovamente il comando
e mantenerlo azionato

3. dopo 2 secondi circa, |'asta effettuera la manovra richiesta in
modalita “Uomo presente” e ciog I'asta continuera a muoversi
solo fino a quando verra mantenuto azionato il comando.

A Se i dispositivi di sicurezza sono fuori uso, si consiglia
di far eseguire la riparazione al piu presto, da un tecnico
qualificato.

Il collaudo, le manutenzioni periodiche e le eventuali riparazioni
devono essere documentate da chi esegue il lavoro e i documenti
devono essere conservati dal proprietario dell'impianto. Gli unici
interventi che I'utilizzatore pud eseguire periodicamente, sono la
pulizia dei vetrini delle fotocellule (utilizzare un panno morbido e
leggermente umido) e la rimozione di eventuali foglie o sassi che
potrebbero ostacolare I'automatismo.

A L’utilizzatore dell’automazione prima di effettuare
qualsiasi operazione di manutenzione deve sbloccare
manualmente il motore per impedire che qualcuno possa
azionare inavvertitamente I'asta (vedere le istruzioni a fine
capitolo).

Manutenzione: per mantenere costante il livello di sicurezza e per
garantire la massima durata dell'intera automazione & necessaria una
manutenzione regolare (almeno ogni 6 mesi).

I—‘—‘——‘J Qualunque intervento di controllo, manutenzione
o riparazione deve essere eseguito solo da personale
qualificato.

Smaltimento: al termine della vita dell’automazione, assicuratevi
che lo smantellamento sia eseguito da personale qualificato e che i
materiali vengano riciclati o smaltiti secondo le norme valide a livello
locale.

Sostituzione pila del telecomando: se il vostro radiocomando
dopo qualche tempo vi sembra funzionare peggio, oppure

non funzionare affatto, potrebbe semplicemente dipendere
dall’esaurimento della pila (a seconda dell’'uso, possono trascorrere
da diversi mesi fino ad oltre un anno). Ve ne potete accorgere dal
fatto che la spia di conferma della trasmissione non si accende, &
fioca, oppure si accende solo per un breve istante. Prima di rivolgervi
all'installatore provate a scambiare la pila con quella di un altro
trasmettitore eventualmente funzionante: se questa fosse la causa
dell’anomalia, sara sufficiente sostituire la pila con altra dello stesso
tipo.
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Sblocco e movimento manuale
Per effettuare lo sblocco:

ruotare il coperchio copri chiave
inserire e ruotare la chiave (A) verso sinistra o destra

1.
2.

3.

| — (S

a guesto punto, € possibile muovere manualmente I'anta nella
posizione desiderata.

Per effettuare il blocco:

1.
2.
3.

riportare la chiave (A) alla sua posizione iniziale
estrarre la chiave.

togliere il tappo in gomma al lato opposto del cassone ed inserire
il cilindro serratura nel foro

dall’interno del cassone, inserire dal basso verso l'alto la molla a
“U” per bloccare il cilindro serratura

riportare la chiave (A) alla sua posizione iniziale
estrarre la chiave.
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PIANO DI MANUTENZIONE (da
consegnare all’utilizzatore finale)

A Questo registro di manutenzione deve essere consegnato
al proprietario dell’automazione dopo averlo compilato nelle
parti richieste.

Nel presente Registro devono essere elencate tutte le attivita di
manutenzione, di riparazione e di modifica svolte. Il Registro dovra
essere aggiornato ad ogni intervento e conservato con cura per
essere disponibile per eventuali ispezioni da parte di organismi
autorizzati.

Il presente “Registro di manutenzione” si riferisce al seguente
automatismo:

mod. NUUR - matricola n® ................ - installato in data ................ -
OFESSO .eeiititeeee e ettt e e e e et e e e e e e st ra e e

Fanno parte di questo “Registro di manutenzione” i seguenti
documenti allegati:

1) - Piano di manutenzione

Secondo il documento allegato “Piano di Manutenzione”, le
operazione di manutenzione devono essere svolte con la seguente
periodizzazione:

ogni 6 mesi oppure 50.000 cicli di manovre, secondo I'evento che
si verifica per primo.

PIANO DI MANUTENZIONE

A Attenzione! - La manutenzione dell’impianto deve
essere effettuata da personale tecnico e qualificato, nel
pieno rispetto delle norme per la sicurezza previste dalle
leggi vigenti e delle prescrizioni sulla sicurezza riportate nel
capitolo “AVVERTENZE E PRECAUZIONI GENERALI PER LA
SICUREZZA“, presente all’inizio di questo manuale.

In generale, I'alzabarriera stradale non necessita di manutenzioni
particolari; tuttavia, un controllo regolare nel tempo che consente
di mantenere in efficienza I'impianto e di assicurare il regolare
funzionamento dei sistemi di sicurezza installati.

Per la manutenzione dei dispositivi aggiunti all’alzabarriera stradale,
seguire le disposizioni previste nei rispettivi piani di manutenzione.
Come regola generale; si consiglia di eseguire un controllo periodico,
con la cadenza: ogni 6 mesi 0 50.000 manovre.

Si precisa che anche in caso di rottura della molla, I'alzabarriera
stradale resta conforme al requisito previsto in "4.3.4 della norma
EN 12604: 2000".

A Il sistema di bilanciamento dell’asta deve essere
verificato almeno 2 volte I’anno, preferibilmente in
corrispondenza dei cambi di stagione.

Alla cadenza prevista, per la manutenzione occorre eseguire questi
controlli e sostituzioni:

1. scollegare qualsiasi sorgente di alimentazione elettrica

2. verificare lo stato di deterioramento di tutti i materiali che
compongono l'alzabarriera con particolare attenzione a fenomeni
di corrosione o di ossidazione delle parti strutturali; sostituire le
parti che non forniscono sufficienti garanzie

3. verificare che i collegamenti a vite siano stretti adeguatamente
(specialmente quelli della molla di bilanciamento)

4. verificare che non ci sia gioco tra la leva di bilanciamento e
I'albero d’uscita. In caso avvitare a fondo la vite centrale

5. lubrificare la testa a snodo della molla di bilanciamento e la zanca
inferiore

6. nelle versioni NUURG, verificare il perfetto bloccaggio fra i due
segmenti dell’asta. Eventualmente agire sule viti di espansione.

7. posizionare I'asta in posizione verticale e verificare che il passo
tra le spire della molla di bilanciamento sia costante senza
deformazioni

8. sbloccare e verificare il corretto bilanciamento dell’asta ed
eventuali impedimenti durante I'apertura e chiusura manuale

9. ribloccare ed effettuare la procedura di collaudo.

10. Verifica della salvaguardia per il pericolo di sollevamento: negli
automatismi con movimento verticale € necessario verificare che
non sia presente il pericolo di sollevamento.

Questa prova puo essere eseguita nel modo seguente:
appendere a meta della lunghezza dell’asta un peso di 20 kg
(ad esempio, un sacco di ghiaia), comandare una manovra di
"apertura" e verificare che durante questa manovra I’asta non
superi I'altezza di 50 cm rispetto alla posizione di chiusura.
Nel caso I'asta superi questa altezza, occorre ridurre la forza
motore (vedere paragrafo “Programmazione della centrale di
comando®).

11. Se le situazioni pericolose provocate dal movimento dell’asta
sono state salvaguardate mediante la limitazione della forza
d’impatto si deve eseguire la misura della forza secondo quanto
previsto dalla norma EN 12445 ed eventualmente, se il controllo
della “forza motore” viene usato come ausilio al sistema per
la riduzione della forza d’impatto, provare e infine trovare la
regolazione che dia i risultati migliori.

12. Verifica dell’efficienza del sistema di sblocco: porre I'asta
in posizione di "chiusura" ed effettuare lo sblocco manuale
del motoriduttore (vedere paragrafo “Sbloccare e bloccare
manualmente il motoriduttore®) verificando che questo avvenga
senza difficolta. Verificare che la forza manuale per muovere I'asta
in "apertura”, non sia superiore a 200 N (circa 20 kg); la forza e
misurata perpendicolare all’asta e ad 1 m dall’asse di rotazione.
Infine, verificare che la chiave necessaria per 1o sblocco manuale
sia disponibile presso I'automatismo.

13. Verifica del sistema di sconnessione dell’alimentazione: agendo
sul dispositivo di sconnessione dell’alimentazione e scollegando
le eventuali batterie tampone, verificare che tutti i led presenti
sulla centrale siano spenti e che inviando un comando I'asta resti
ferma. Verificare I'efficienza del sistema di blocco per evitare la
connessione non intenzionale o non autorizzata.
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TABELLA INTERVENTI

Data

Descrizione dell’intervento effettuato
(Descrizione delle verifiche, regolazioni, riparazioni,
modifiche...)

Firma del Tecnico

Firma del Proprietario

Sono state eseguite tutte le fasi previste dal piano manutenzione
__ Sl
__NO
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1 - GENERAL SAFETY WARNINGS AND
PRECAUTIONS

1.1 - GENERAL WARNINGS

A WARNING! Important safety instructions. Observe all
the instructions as improper installation may cause serious
damages.

A WARNING! Important safety instructions. It is important
to comply with these instructions to ensure personal safety.
Store these instructions carefully.

A According to the latest European legislation, an
automated device must be constructed in conformity to the
harmonised rules specified in the current Machinery Directive,
which allow for declaring the presumed conformity of the
automation. Consequently, all the operations for connecting
the product to the mains electricity, its commissioning and
maintenance must be carried out exclusively by a qualified and
expert technician.

A In order to avoid any danger from inadvertent resetting of
the thermal cut-off device, this appliance must not be powered
through an external switching device, such as a timer, or
connected to a supply that is regularly powered or switched
off by the circuit.

WARNING! Please abide by the following warnings:

e Before commencing the installation, check the “Product technical
specifications”, in particular whether this product is suitable for
automating your guided part. Should it not be suitable, do NOT
proceed with the installation.

e The product cannot be used before it has been commissioned as
specified in the “Testing and commissioning” chapter.

e Before proceeding with the product’s installation, check that all
the materials are in good working order and suited to the intended
applications.

e The product is not intended for use by persons (including children)
with reduced physical, sensory or mental capacities, nor by
anyone lacking sufficient experience or familiarity with the product.

e Children must not play with the appliance.

e Do not allow children to play with the product’s control devices.
Keep the remote controls out of reach of children.

e The system’s power supply network must include a disconnection
device (not supplied) with a contact opening gap permitting
complete disconnection under the conditions envisaged by
Overvoltage Category Il

e During the installation process, handle the product with care by
avoiding crushing, impacts, falls or contact with liquids of any
kind. Do not place the product near sources of heat nor expose
it to open flames. All these actions can damage the product and
cause it to malfunction, or lead to dangerous situations. Should
this occur, immediately suspend the installation process and
contact the Technical Assistance Service.

e The manufacturer declines all liability for damages to property,
objects or people resulting from failure to observe the assembly
instructions. In such cases, the warranty for material defects shall
not apply.

e The weighted sound pressure level of the emission A is lower than
70 dB(A).

e (Cleaning and maintenance reserved for the user must not be
carried out by unsupervised children.

e Before intervening on the system (maintenance, cleaning), always
disconnect the product from the mains power supply and from
any batteries.
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e Inspect the system frequently, in particular the cables, springs
and supports to detect any imbalances and signs of wear or
damage. Do not use the product if it needs to be repaired or
adjusted, because defective installation or incorrect balancing of
the automation can lead to injuries.

e The packing materials of the product must be disposed of in
compliance with local regulations.

e Keep persons away from the gate when it is manoeuvred using
the control elements.

e \When operating the gate, keep an eye on the automated
mechanism and keep all bystanders at a safe distance until the
movement has been completed.

e Do not operate the product if anyone is working nearby;
disconnect its power supply before permitting such work to be
done.

1.2 - INSTALLATION WARNINGS

e Prior to installing the drive motor, check that all mechanical
components are in good working order and properly balanced,
and that the automation can be manoeuvred correctly.

e Make sure that the control elements are kept far from moving
parts but nonetheless directly within sight. Unless a selector is
used, the control elements must be installed at least 1.5 m above
the ground and must not be accessible.

e [f the opening movement is controlled by a fire-sensing system,
make sure that any windows larger than 200 mm are closed using
the control elements.

e Prevent and avoid any form of entrapment between the moving
and fixed parts during the manoeuvres.

e Permanently affix the label concerning the manual manoeuvre
near its actuating element.

e After installing the drive motor, make sure that the mechanism,
protective system and all manual manoeuvres function properly.



1.3 - EU DECLARATION OF CONFORMITY
AND DECLARATION OF INCORPORATION OF
PARTLY COMPLETED MACHINE

Declaration in accordance with Directives: 2014/35/UE
(LVD); 2014/30/UE (EMC); 2006/42/CE (MD) ANNEX I,
PART B

The manufacturer V2 S.p.A., headquarters in
Corso Principi di Piemonte 65, 12035, Racconigi (CN), Italy

Under its sole responsibility hereby declares that:
the partly completed machinery model(s): NUUR4, NUURG6

Description: electromechanical actuator for barriers

e isintended to be installed to create a machine according to the
provisions of the Directive 2006/42/EC. The machinery must not
be put into service until the final machinery into which it has to be
incorporated has been declared in conformity with the provisions
of the Directive 2006/42/EC (annex II-A).

e s compliant with the applicable essential safety requirements of
the following Directives:
Machinery Directive 2006/42/EC (annex |, chapter 1)
Low Voltage Directive 2014/35/EU
Electromagnetic Compatibility Directive 2014/30/EU
Directive ROHS3 2015/863/EU

The relevant technical documentation is available at the national
authorities’ request after justifiable request to: V2 S.p.A.
Corso Principi di Piemonte 65, 12035, Racconigi (CN), Italy

The person empowered to draw up the declaration and to provide
the technical documentation:

Sergio Biancheri

Legal representative of V2 S.p.A.

Racconigi, 01/06/2021

SZW%QQ,

2 - PRODUCT DESCRIPTION AND
INTENDED USE

NUUR are electromechanical road barrier mechanisms for residential,
public and industrial use, which control the opening and closing of a
driveway.

These barriers are equipped with an electromechanical gearmotor
with a 24 V motor.

The barriers work on electricity and in case of a power outage
(blackout), the boom can be unlocked manually and moved by hand.
Alternatively, it is possible to use the back-up battery (model 161261
- optional accessory) which ensures that certain manoeuvres can be
carried out in the first few hours of a power outage.

The barriers must be combined with the available booms, individually
or in pairs, to reach the desired length. Various optional accessories
are available, depending on the chosen boom, as shown

in the table.

INSTALLABLE ACCESSORIES

Cubicle NUUR4 NUURG6

Boom 4m 5m 3+3m
Rubber si Si Si
Lights si S S
Jointed boom si - -
Aluminium skirt 2pz 2 pz 2 pz
Mobile support 1pz 1pz 1pz

Important notes for using the manual:

e throughout this manual, the term "boom gate" refers to the three
products “NUUR4” and “NUURG”
e the accessories mentioned in the manual are optional.

A Any use of the product other than the intended use
described is not allowed!

2.1 - TECHNICAL CHARACTERISTICS

NUUR4 NUURG6
Power supply 230V~ 50 Hz
Motor power supply 24 Vdc
Maximum power 240W 300W
Power in stand-by 3,5W 3,5W
Opening time 3+4s 5+6s
Operative intermittence 80 % I 80 % .
(800 cicli ora max.) | (200 cicli ora max.)

12W on Z1-7Z2-73 terminals

12W on Z4-75-76 terminals
ATTENTION: any consumption of

the RGB LEDs and / or traffic lights
connected to the optional SYNCLUX
module must be subtracted from this load
(refer to the SYNCLUX manual)

Maximum load on
24 Vdc attachments

Operating temperature | -20 =+ +55 °C
Protection degree P54
Weight 44 Kg 52 Kg
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2.2 - LIST OF CONSTITUENT PARTS

"Figure 1" shows the main parts making up the NUUR.

_____

Boom support

Gearmotor containment box

Cover

Electronic control and command unit
Boom

Locking/unlocking key

TMOOW>»
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3 - INSTALLATION

3.1 - PRE-INSTALLATION CHECKS

A The installation must be carried out by qualified
personnel in compliance with the current legislation,
standards and regulations, and with the instructions provided
in this manual.

Before proceeding with the product’s installation, it is necessary to:
e check the integrity of the supply

e check that all the materials are in good working order and suited
to the intended use

e check whether it is possible to observe the operating limits
specified in the paragraph “Product usage limits®

e check that the installation location is compatible with the overall
clearance of the product (see “Figure 2

e check that the surface chosen for installing the boom gate is solid
and can ensure stable anchorage

* make sure that the installation area is not subject to flooding; if
necessary, the product must be installed appropriately raised
above ground level

e check that the space surrounding the boom gate allows for
executing the manual manoeuvres easily and safely

e check that there are no obstacles along the boom'’s path capable
of hampering the opening and closing manoeuvres

e check that each device to be installed lies in a position that is
protected against the risk of accidental impact.

e verify that the mounting positions of the various devices are
protected against impacts and that the mounting surfaces are
sufficiently sturdy

e prevent any parts of the automation from being immersed in
water or other liquids

e keep the product away from heat sources and open flames and
acid, saline or potentially explosive atmospheres; these may
damage the product and cause malfunctions or dangerous
situations

e connect the control unit to an electricity supply line equipped with
a safety earthing system

3.2 - PRODUCT USAGE LIMITS

Before proceeding with the product’s installation, it is necessary to:

e check that all the values appearing in the “TECHNICAL
SPECIFICATIONS” chapter are compatible with the intended use

e check that all limitations, conditions and warnings appearing in
this manual can be fully observed.



3.3 - PRODUCT IDENTIFICATION AND OVERALL DIMENSIONS

The overall dimensions and the label (A), which allows for identifying the product, are shown in "Figure 2”.

0 . v NUUR4 T NUUR6
[ ] [ ] (-] [ ] [ ]
[} — [ ]

1113
1113

3.4 - RECEIPT OF THE PRODUCT

All the components contained in the product’s packaging are illustrated and listed below.

©® A
<%\ NUUR4 G

(
'I B

| —

Boom gate with integrated control unit
2 photocell boxes

Metal hardware (screws, washers, etc.)
4 anchor bolts

Fixed boom cap; 2 connectors for rubber impact protectors
Boom cover and support

Foundation plate

Boom connector (only present on NUURG)

moow>
-—Tom

Keys for manually locking and unlocking the boom
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3.5 PRE-INSTALLATION WORKS

The figure shows an example of an automation system:

o]
O
m

=

Photocells
Photocells on column
Boom gate cubicle
Key selector

Warning light

moow>

TECHNICAL SPECIFICATIONS OF ELECTRICAL CABLES

Identification Cable characteristics
no.

GEARMOTOR POWER SUPPLY cable
1 1 cable 3 x 1.5 mm?
Maximum length 30 m [note 1]

WARNING LIGHT cable [nota 4]
2 1 cable 2 x 0,5 mm?
Maximum length 30 m

KEY SELECTOR cable
3 2 cables 2 x 0,25 mm? [nota 3]
Maximum length 30 m

PHOTOCELL cable

1 cable 2 x 0.25 mm? (TX)

1 cable 4 x 0.25 mm? (RX)
Maximum length 30 m [note 2]

OPEN INPUT cable
1 cable 2 x 0.25 mm?
Maximum length 30 m

CLOSE INPUT cable
2 x 0.25 mm?
Maximum length 30 m

Altri cavi ANTENNA cable
1 x RG58-type shielded cable
Maximum length 15 m; recommended < 5 m

OPEN BOOM INDICATOR cable [ note 4]
1 cable 2 x 0.5 mm?
Maximum length 30 m

BOOM LIGHTS cable [note 4]
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The above-mentioned components are positioned according to a
typical standard layout. Using the layout in "Figure 4" as a reference,
define the approximate position in which each component of

the system will be installed.

Note 1 If the power supply cable is longer than 30 m, a cable
with larger cross-sectional area (3 x 2.5 mm?) must be used
and a safety earthing system must be installed near the
automation.

Note 2 If the cable is longer then 30 m, up to maximum 40 m, it
is necessary to use a cable with a greater cross-sectional
area (2 x 1 mm?).

Note 3 These two cables can be replaced by a single 4 x 0.5 mm?
cable.

Note 4 Before making the connection, verify that the output is
programmed on the basis of the device to be connected
(refer to the chapter “PROGRAMMING")..

A The cables used must be suited to the type of
environment of the installation site.

A When laying the pipes for routing the electrical cables,
take into account that any water deposits in the junction
boxes may cause the connection pipes to form condensate
inside the control unit, thus damaging the electronic circuits.

A Before proceeding with the installation, prepare the
required electrical cables by referring to "Figure 4" and to that
stated in the "TECHNICAL SPECIFICATIONS" chapter.




3.6 - ADJUSTING THE BOOM GATE 4. loosen the bolt (C) fastening the spring to the balancing lever

The boom gate is factory-set in the following way:

® balancing spring fastened to the right, anchored through
non-permanent holes

e closing manoeuvre of the boom towards the left (barrier to the
RIGHT of the road crossing - parameter dir = d 3T as DEFAULT)

To move the spring attachment, proceed as explained below:
1. remove the upper cover (A) of the boom gate cubicle
2. slide out the rear panel first towards the other and then outwards

Q

N N

C

3. loosen the tension of the balancing spring on NUUR4 and NUURG 5. remove the balancing spring, by detaching it from the lower plate

by loosening the nut (B) 6. if the closing direction is the desired one, the balancing spring
should be positioned as shown in the diagram

777777777777777

NUUR4
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7. to set the closing manoeuvre of the boom towards the right of the 8. secure the spring to the lower plate

barrier mechanism: 9. fasten the spring’s eyelet to the balancing lever, tightening the bolt
e unlock the gearmotor (refer to the “Manually unlocking and vigorously
locking the gearmotor” paragraph) and turn the balancing lever

by 90°

10. close the covers of the gearmotor
11. if the gearmotor was previously unlocked, lock it again

e the balancing spring should be positioned as shown in the

. NOTE: if the opening direction of the boom was modified, during the
diagram

programming phase of the control unit, the parameter must be set
dir=53C

NUUR4 NUURG6
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3.7 - INSTALLING THE GEARMOTOR

A Incorrect installation may cause serious physical injury to
the person working on the system or to its future users.
Before starting to assemble the automation, complete the
preliminary checks described in the “Preinstallation checks”
and “Product usage limits” paragraphs.

If there is a support surface:
1. remove the upper cover (A) of the boom gate cubicle
2. slide out the rear panel first towards the other and then outwards

NN

3. place the cubicle on the anchoring surface and mark the points
corresponding to the slots

[

4. move the cubicle and drill the surface through the marked points
5. insert 4 expansion bolts (not supplied)

6. arrange the cubicle properly and secure it with the appropriate
nuts and washers (not supplied).

(14

/@ﬁ

If there is no support surface:
1. dig the hole to insert the foundation plate

NOTE: The anchoring surface must be completely flat and smooth.
If the surface is made of concrete, the latter must be at least 0,15 m
thick and must be suitably reinforced with iron cages. The concrete
must have a volume above 0.2 m® (a 0.25 m thickness corresponds
to 0.8 m?, that is, equal to a square base with sides each measuring
roughly 0.9 m). The plate can be anchored to the concrete using

the 4 expansion bolts, equipped with 12 MA screws capable of
withstanding a tensile load of at least 400 kg. If the anchoring surface
is made of a different material, it is necessary to verify its consistency
and whether the four anchoring points can withstand a load of at
least 1,000 kg.

Use the 12 MA screws to fasten the plate.

2. arrange the pipes for routing the electrical cables

3. fasten the four anchor bolts (A) to the foundation plate, inserting a
nut and washer (supplied) on each, on the upper and lower sides
of the plate

A The lower nut must be screwed up to the end of the
thread

[
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4. pour the concrete and, before it starts to set, place the foundation
plate flush with the surface, parallel to the boom and perfectly
level

5. wait for the concrete to set completely, which generally takes two
weeks

6. remove the four upper nuts and washers from the anchor bolts
7. open the cubicle panel (“Figure 5%)

8. arrange the cubicle properly and secure it with the appropriate
nuts and washers removed previously (“Figure 14%).
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3.8 - INSTALLING THE BOOM 3. lightly oil the aluminium rail on both sides

4. along the entire length of the boom, insert the rubber impact

Proceed as follows to mount the boom of the gate: protectors through the slots (F) alternating them with the relevant
1. solo per NUURS: insert the aluminium connector (D) into one end joints (G); the rubber protector can protrude roughly 1 cm from
of the shortest boom and lock it with the screw provided the end of the boom

2. only for booms made up of two pieces: connect the universal
joint (E) into the free ends of the two booms, aligning the holes
correctly; loosen the three screws of the joint equally so that the
latter can be fastened inside the booms

5. put on the boom cap (H) and secure it with the two screws
6. position and fit together the two rubber protector caps (I)

A ATTENTION: if boom lights must be installed, proceed
before assembling the bumper rubber.
For installation of the lights, refer to chapter 15.3
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7. NUURA4: position the support (B) on the boom and fasten it to the 9. in the NUUR4 version, install plate D
plate with the specific screws

NUURG6: position the support (B) on the boom and fasten it to
the counter-plate (C) then fasten everything to the plate with the @

specific screws
@
A For booms formed in two parts, the shortest part of the
boom must be fastened to the barrier lift.
©
D
®

I—‘E«J After installing the boom and the rubber impact
protector, before proceeding further, the other accessories - if
relevant - must be installed on the boom.

To install them, refer to the respective instruction manuals.

3.9 - ADJUSTING THE MECHANICAL LIMIT
SWITCHES

To adjust the limit switches, proceed as follows:

1. unlock the gearmotor with the relevant key provided (refer to the
“Manually unlocking and locking the gearmotor” paragraph)

2. manually move the boom so that it completes a full opening and

closing manoeuvre

turn the screws of the mechanical stops (A - B) to adjust the

boom'’s horizontal position, when it is closed, and its vertical

position, when it is open

®

©

8. position the cover of the support and fasten using the screws
supplied

4. after making the adjustments, tighten the nuts vigorouslyi.
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3.10 - BOOM BALANCING

The boom balancing operation is used to find the best balance
between the overall weight of the boom, inclusive of the installed
accessories, and the force opposed by the tension of the balancing
spring.

To verify the spring tension, proceed as explained below.

1. unlock the gearmotor with the relevant key provided (refer to the
“Manually unlocking and locking the gearmotor” paragraph)

2. manually move the boom to about half-way (45 ) and leave it
stationary

3. if the boom does not stay in position, loosen nut (A) on the spring

4. if the boom tends to rise, reduce the tension of the spring by
turning the stretcher (B) anti-clockwise. On the other hand, if the
boom tends to fall, increase the spring tension by turning the
stretcher (B) clockwise.

5. repeat the operation by positioning the boom also at roughly 20°
and 70°. If the boom remains stationary in its position, it means
that it is correctly balanced; a slight imbalance is allowed, but the
boom must never move substantially

6. tighten nut (A) for the spring
7. lock the gearmotor.

3.11 - MANUALLY UNLOCKING AND LOCKING
THE GEARMOTOR

The gearmotor is equipped with a mechanical unlocking system that
allows for opening and closing the boom manually.

These manual operations should only be performed in case of a
power outage, malfunctions or during the installation phases.

To unlock the device:
1. turn the key slot cover
2. insert the key (A) and turn it towards the left or right
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3. at this point, you can manually move the boom to the desired
position.

To lock the device:

1. turn the key (A) back to its initial position
2. remove the key

3. turn the key slot cover.

4 - ELECTRICAL CONNECTIONS
4.1 - PRELIMINARY CHECKS

A All electrical connections must be made with the system
disconnected from the mains electricity and with the back-up
battery (if present) disconnected.

A The connection operations must only be carried out by
qualified personnel.

To carry out the electrical connections:
1. open the control unit box

2. pass the electric cables inside the barrier lift, starting from the
bottom and working towards the control unit

3. Pass the power cable using the cable gland A and connect it
using the terminal L N

4. tighten the cable gland
pass the remaining cables using the cable glands B

6. install the connections, with reference to the wiring diagram in
Figure 28. For further convenience, the terminals can be removed.

o

A Before closing the cover, program the system (refer
to paragraph “PROGRAMMING®).



5 - CONTROL UNIT

KB24 is provided with a display that, not only makes programming
simple, but also allows a continuous monitoring of the input statuses;
in addition, thanks to a menu structure, the working schedule and the
operation logic can be set easily.

In compliance with the European standards concerning electrical

safety and electromagnetic compatibility (EN 60335-1, EN 50081-1
and EN 50082-1) it has been equipped with the low voltage circuit
total electric insulation (motors included) from the network voltage.

Other characteristics:

e Power supply protected from short circuits within the controller,
on the motors and on the connected accessories.

e Adjustment of the power by partializing the current.
e Detecting obstacles by monitoring the current on the motors.
e Automatic learning of the limit switch position

e Tests for safety devices (photocells, safety ribbons and mosfet)
before each opening.

e Deactivation of safety inputs through the configuration menu: no
jumper is required for terminals concerning safety devices that
have not been installed, yet. You will only need to disable this
function from its relevant menu.

e The device can operate without mains power, by using the
optional battery pack (code 161261).

e Possibility of connecting an electromagnet (suction cup) to keep
the rest bar closed.

e Possibility of using the light outputs, flashing indicator and electro
magnets to control a traffic light in one direction or two directions
(alternating one-way).

e | ow voltage output that can be used for a signal light or a 24V
flashing light.

e Auxiliary relay with programmable logic for courtesy light, flashing
light or other use.

e ENERGY SAVING FUNCTION
e QOperation with the optional SYNCLUX module that allows:
- Synchronised operation of the two barriers.

- Control of a RGB led strip (code) along the boom (one side only
or both sides) to indicate the status of the barrier.

- Traffic light control in one direction or two directions without
giving up standard outputs.

- Two programmable functions using clean contact relay.

5.1 - POWER SUPPLY

A WARNING: Installation of control unit and safety
devices must be carried out with power disconnected.

The control unit must be fed by a 230V-50Hz or 120V-60Hz electric
line, protected by a differential magnetothermal switch complying with
the law provisions in force.

Connect the power supply wires to terminals L and N on the board
located next to the transformer.

Connect the earth cable to terminal J?—

5.2 - ECO-LOGIC POWER SUPPLY

The barrier can be powered by the solar power system
ECO-LOGIC.

Install the ECO-LOGIC system following the instructions included
with the product.

Connect the output of the battery box (black connection) to the
BATTERY connector of the control unit.

NOTE: it is recommended the batteries be pre-charged prior
to installation

A WARNING: activate the Energy Saving function

A WARNING: If you use the ECO-LOGIC to power the
barrier, do not connect the power supply on terminals N and L
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5.3 - INGRESSI DI ATTIVAZIONE

The control unit KB24 has two activation inputs available, whose
functions depend on the programmed mode of operation (See
voice Strt on the programming menu):

Standard mode: first input (START1) controls the opening, the
closing and the arrest depending on the programming mode set.
The second input (START2) causes the opening of the barrier
MASTER when it is activated the synchronized operation of two
barriers.

Open/Close and Dead Man mode: an input command on
push-button START1 always commands the opening and an input
command on push-button START2 always commands the closing.

e |n the Open/Close mode the command is of impulsive type, that
is, an impulse causes the total opening or closing of the barrier.

e |nthe Dead Man mode, the command is of the monostable type,
that is the barrier opens or closes as long as the contact is closed
and arrests immediately if the contact becomes open.

Input/Output Mode: this function must be set when a traffic light is
connected for an alternating one-way.

The command is impulsive, that is, a pulse causes the bar to open
completely; if the command arrives on the input START1 the green
switches on in the entry direction, if it arrives on the input START2 the
green switches on in the exit direction.

Clock mode: it is analogous to the standard mode, but the barrier
remains opened as long as the contact remains closed on the
input START1; when the contact comes opened begins the pause
countdown, which upon expiring the barrier recloses.

This function allows programming throughout the day the opening
hour cycles of the barrier, using for this an external timer.

It is indispensable to enable automatic reclosing.

A ATTENTION: in all modes, the input commands must be
connected to devices with normally opened contacts.

Connect the cables of the device that commands the START1
input between terminals J1 and J4 of the control unit.

Connect the cables of the device that commands the START2
input between terminals J2 and J4 of the control unit.

The function associated to the START1 input command can also be
activated by pressing push-button T from outside the programming
menu, or by means of a remote control command memorized on
channel 1 (see the instructions of receiver MR).

The function associated to the START2 input command can also be
activated by pressing push-button 4 from outside the programming
menu, or by means of a remote control command memorized on
channel 2 (see the instructions of receiver MR).
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5.4 - STOP

For greater safety it is possible to install a push-button that when
pressed causes immediate stop of the barrier. The switch must have
a normally closed contact that opens in case of set in action.

If the stop switch is set in action while the barrier is opened, the
automatic reclosing function becomes disabled; in order to reclose
the barrier it is necessary to give a start command (if the start function
in pause is disabled, it becomes temporarily reenabled in order to
allow the lock release of the barrier).

Connect the stop switch cables between cables J3 and J4 of
the control unit.

5.5 - PHOTOCELLS

Photocells can be activated in two ways:

1. Only during closing: in which case the passage in front of the
beam would cause the immediate reopening.

2. During the opening and closing: in which case the interruption of
the beam causes the immediate arrest. When the beam is freed,
a complete reopening of the barrier occurs.

A ATTENTION: install the photocells to cover the entire
opening / closing surface of the boom.

The control unit KB24 provides 24VDC power supply for the
photocells and it can test their performance before beginning the
opening of the boom. An electronic fuse that shuts down the power
supply in case of an overload protects the power supply terminals of
the photocells.

e Connect the feeder cables of the photocells transmitter between
terminals Z3 (+) and Z2 (-) of the control unit.

e Connect the feeder cables of the photocells receiver between
terminals Z1 (+) and Z2 (-) of the control unit.

e Connect the Common and the N.C. (Normally Closed) contact of
the photocells receiver on terminals J6 (PHOTO) and J9 (COM)
of the control unit. Use the exits with normally closed contact.

A\ srrenion:
e if more photocells copies of the same kind are to be installed,
their outputs must be connected in series.

e f reflection photocells are to be installed, the power supply must
be connected to terminals Z3 (+) and Z2 (-) of the control unit to
carry out the functional test.

e The photocells are not powered when the control unit switches to
ENERGY SAVING mode



5.6 - SAFETY RIBBONS

They can be installed located on the anti-shock rubber bumper strip,
which normally comes provided with the boom kit.

In case of intervention during the closing, reopening and disabling of
the automatic closing occurs.

The control unit is able to carry out either the classic safety ribbons
with normally closed contact, or conductive rubber safety ribbons
with 8,2 kohm nominal resistance.

Connect the cables between terminals J8 and J9 of the control unit.

A ATTENTION: In order to meet the requirements of the
EN12978 rules, it is necessary to install safety ribbons controlled by a
control unit continuously checking the proper working.

If using control units suited to the test by power outage, connect the
power supply cables of the control unit between terminals Z3 (+) and
Z2 (-) of the control unit.

Otherwise, connect them between terminals Z1 (+) and Z2 (-).

A ATTENTION:

e |f more safety ribbons with normally closed contact are used, their
outputs must be connected in series.

e |f more safety ribbons with pressure conductive rubber are used,
their outputs must be connected in cascade style and only the
last one must be ended on the nominal resistance.

e The active edges, connected to the accessory power supply, are
not active when the control unit switches to ENERGY SAVING
mode

5.7 - COURTESY LIGHT

The COURTESY LIGHT output consists of a simple N.O. contact
(Normally Open Circuit) and does not provide any power supply.
Thanks to the COURTESY LIGHT output, the control unit KB24
allows the connection of a utility light (a courtesy light or a garden
light, for example), which is programmed automatically, or by
arming channel 4 of the MR receiver.

The COURTESY LIGHT output consists of a simple N.O. contact
and does not provide any power supply. The maximum output of the
contact is of 230V - 5A

Connect the cables to terminals B1 and B2.

5.8 - LOW VOLTAGE LIGHT OUTPUT

The control unit has a 24 VDC output that allows connection of a
maximum load of 12 W.

This output can be used to connect a warning light, indicating the
status of the barrier, or for a low voltage flashing light.

Connect the low voltage signal light or flashing light wires to
terminals Z5 (+) and Z4 (-).

A CAUTION: Pay attention to the polarity of the connected
device if necessary.

5.9 - ANTENNA

We suggest to use the external aerial (model: ANS433) in order to
guarantee the maximal range.

Connect the antenna hot pole to terminal A2 of the control unit and
the braiding to terminal A1.

5.10 - HOLDING MAGNET

The control unit KB24 is equipped with an output for feeding an
holding magnet. Through a dedicated menu it is possible to regulate
the output voltage up to a maximum value of 24Vdc.

The power supply to the holding magnet is interrupted at the
beginning of every opening (with adjustable anticipation from the
menu) and restored at the end of the closing (with adjustable delay
from the menu).

Connect the power supply to the holding magnet between
terminals Z5 (+) and Z6 (-).

PLEASE NOTE: The locking electromagnet is connected to the
accessory power supply. Hence, it is essential to deactivate
the energy saving function to use it.

5.11 - MAGNETIC COIL OR PRESENCE
SENSOR

NOTE: if the ENERGY SAVING function is enabled, this function is
not available

The ST.NC input can be used for the connection of a presence
detection device for vehicles (magnetic coil) or people (presence
sensor) in the barrier area, using opening of a normally closed
contact.

When presence is detected, the bar is raised and it is not possible to
lower it until the area is freed.

When the sensor indicates the area is free again, the count starts for
automatic closure time, if enabled.

The same input can be used for the fire-prevention sensor. In this
case, the bar is not lowered automatically when contact is reset.

Connect the cables to terminals J5 and J9.
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Power supply feeding phase 230V / 120V

N Neutral feed 230V / 120V

A1 Antenna shield

A2 Antenna

Ji START1 — Activation input 1 for connection of
traditional devices with N.O. (normally open)
contact

J2 START2 - Activation input 2 for connection of
traditional devices with N.O. (normally open)
contact

J3 STOP Command. N.C. (normally closed) contact

Ja Common (-)

J5 ST.NC - START input normally closed, to use for a
presence sensor

J6 Photocell. N.C. (normally closed) contact

J7 Setup for future use

J8 Safety ribbon

Jo Common (-)

Z1 Power output 24Vdc for photocells and other
accessories

z2 Accessory power common (-)

Z3 Power supply - photocell/optical edge TX for
functional Test.
Connect power supply cables of photocells
transmitter between terminals Z2 and Z3

Z4 Low voltage light output (-)
(Warning light or flashing light (24V)

Z5 Power supply for low voltage lights and hold
electromagnets (+)

Z6 Hold electromagnet (-)

B1-B2 Contact N.A. (max. 230V-5A) for additional
courtesy light or flashing light

ADI ADI interface

RECEIVER | Plug in receiver

FUSE 5A

MAINS [t signals that the control unit is being powered

OVERLOAD | It signals an overload on the accessories power

supply
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7 - PANNELLO DI CONTROLLO
7.1 - DISPLAY

When the power supply is enabled, the display will show:
e all the segments for 1 second

e model of the control unit for 1 second

e firmware version for 2 seconds

Panel will be viewed upon completion of this test:

CLOSED CONTACT

OPEN CONTACT

STARTIS | (i : ~|-OPENING IN PROGRESS
TART2- g (9; % g ~|--PAUSE (BARRIER OPENED)
. ~|--CLOSING IN PROGRESS
STOP
STNC——| | ] b up
DOWN SAFETY RIBBON
PHOTOCELL MENU

PLEASE NOTE: The display is off when the control unit is in
ENERGY SAVING mode.

The control panel represents the physical status of the terminal
board contacts and of the program mode keys: if the upper vertical
segment is on, the contact is closed; if the lower vertical segment is
on, the contact is open (the above picture shows an instance where
the inputs PHOTOCELL, SAFETY RIBBONS and STOP have all been
correctly connected).

Points being among display digits show the status of programming
push-buttons: as soon as a push-button is pressed, its relevant point
turns on.

The arrows on the left of the display show the state of the start
inputs.

The arrows light when the related input is closed.

Le frecce a destra del display indicano lo stato della barriera:

e The arrow further at the top is illuminated when the barrier is
in opening phase. If it flashes, it indicates that the opening has
been caused from the participation of an emergency device
(obstruction sensor or obstacle detector).

e The center arrow indicates that the barrier is opened in pause. If
it flashes it means that the time counter is active and counting for
the automatic closing.

e The lower arrow is illuminated when the barrier is in phase of
closing. If it flashes it indicates that the closing has been caused
by an interruption of an emergency device (obstruction sensor or
obstacle detector).
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7.2 - USE OF THE KEYS FOR PROGRAMMING

The control unit functions and times are programmed by means of

a special configuration menu, which can be accessed and explored
by using the 3 keys, T, ¥ and OK, located on the side of the control
unit display.

PLEASE NOTE: Outside the configuration menu, pressing
the T key activates the START command, pressing the | key
activates the PEDESTRIAN START command.

There are the following three kinds of menu items:
e Function menu

e Time menu

e Value menu

Function menu setup

Function menus allow selecting a function from among a group of
available options. When you enter into a function menu, the current
active option will be viewed; you can scroll all available options
through dand T keys. By pressing the OK key, you will activate the
option viewed and you will return to the configuration menu.

Time menu setup

Time menus allow setting a function duration. When you enter into a
time menu, the current setup value will be viewed; the display mode
depends on the current value:

e Each time you press T key, current time value increases and each
time you press the J key, current time value decreases.

e By holding down the T key, you can quickly increase the time
value, up to reach the max. value allowed for this item.

e Vice versa, by holding down the J key, you can quickly decrease

the time value down to reach 5.8"

¢ In some circumstances, setting the value to 8 means that the
relevant function is disabled, in this case, no will appear instead
of 8

e By pressing on OK you will confirm the displayed value and you
will return to the configuration menu.

Value menu setup

Value menus are similar to time menus; however, the setup value can
be any number.

By holding down Tord keys, the value will increase or decrease
slowly.

By pressing on OK you will confirm the displayed value and you will
return to the configuration menu.

The main programming menus of the control unit are shown in the
next pages.

To go through the menus use the three keys T, ! and OK according
to the following chart:

@ Press and release the push-button OK

B

Release the push-button OK

Keep pressed the push-button OK for 2 seconds

0 Press and release the push-button T

0 Press and release the push-button ¢




8 - ACCESSING THE CONTROL UNIT
SETTINGS

1. Press and hold the OK key until the display shows the menu
desired

2. Release the OK key: the display will show the first item in the
sub-menu

-Pr G Programming the control unit (chapter 13)

-Cnt Cycle counter (chapter 12)

-&M Clock and timer programming (chapter 16)

- £ 3C Programming of the SYNCLUX accessory device
-APP Self-learning of the stroke (chapter 11)

-dEF Loading the default parameters (chapter 9)

A WARNING: in case no operation is carried out for more

than one minute, the control unit exits from the programming
mode without saving any of your setups and changes, which
will get lost.
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9 - LOADING THE DEFAULT
PARAMETERS

If necessary, it is possible to restore all parameters to their standard
or default values (see the final summary table).

A PLEASE NOTE: This procedure results in the loss of all
customised parameters.

1.
2.

S S

Press and hold the OK key until the display shows -dEF

Release the OK key: the display shows ESC (only press the OK
key if it is desired to exit this menu)

Press the ¥ key: the display shows dEF
Press the OK key: the display shows no
Press the ¥ key: the display shows S

Press the OK key: all parameters are overwritten with their default
values (see Chapter 13), the control units exits programming
mode and the display shows the control panel.

..... " A 0 1 —
0 o

S @000
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10 - QUICK CONFIGURATION

This paragraph concerns a quick procedure to set the control unit
and set it at work immediately.

We recommend following these instructions, in order to
check quickly the correct operation of control unit, motor and
accessories, and then changing the configuration in case of
any non-satisfactory parameter.
1. Call up the default configuration: see chapter 9
2. Setitems
dir - StoP - Foto - CoS
For the position of the item menus inside the main menu and for
the options related to each item menu, refer to the chapter 13.

3. Start the self-learning cycle (chapter 11)

4. Check that the automation work properly and if necessary modify
the configuration of the desired parameters.

11 - STROKE SELF-LEARNING

This menu allows automatically learning the end-stop positions of the
pbarrier in opening and closing.

A ATTENTION: before proceeding, make sure to position
the mechanical stops correctly.

A ATTENTION: before proceeding set the dir parameter

A ATTENTION: if installation is composed of two barriers
with synchronised operation (MASTER and SLAVE) the self-
learning procedure must be executed for both barriers.

The safety devices will only be enabled on the barrier that is
executing self-learning.

1. Set the parameter Stof, Foto, Co5, based on the safety
installed on the barrier (chapter 13).

2. Set up the St.rt parameter in SERn modality (default)

3. Maintain hold pressed push-button OK until the display reads
-APP

4. Release push-button OK: the display reads EST (press push-
button OK only if desired to exit from this menu)

5. Press the push-button ¥: the display reads k.LRu

6. Press the push-button OK in order to start the auto-learning:

6.1 The boom moves in closing until reaching the arrest point
(end of closing)

6.2 The boom opens. Press h when the boom reaches the
desired opening. As alternative let the mechanical arrest
intervene.

6.3 The boom recloses automatically and it memorizes the
length.

During normal operations, the travel height of the boom is always
reported to the point of arrest in closing. Any movements of this point
will cause an equal movement of the end opening point.

A ATTENTION: If this procedure is not followed, the control
unit will exit from the Time out programming (1 min) retaining
the last memorized value
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12 - READING THE COUNTER OF THE
CYCLES AND EVENTS MEMORY

KB24 control unit counts the completed opening cycles of the
barrier and, if requested, it shows that service is required after a fixed
number of cycles.

Furthermore, events can be recorded which occurred during
operation, associating to each a code and a date/time in which each
occurred; this information must be communicated to the support
service if problems arise.

ATTENTION: to have the correct date/time information, you
must set the clock built into the control unit, see chapter 19.

There are 3 counters available:

e Atotalizing counter for completed opening cycles thatcannot be
zeroed (option tok ofitem Enk)

e A downward counter for the number of cycles before the next
request for service (option SEr u of item Cnk ).

e Events counter (option EuEn)

The scheme hereafter shows how to read the totalizing counter,

how to read the number of cycles before the next service is

required as well as how to program the number of cycles before

the next request for service (as for the example shown, the control
unit completed no. 12451 cycles and there are no. 1300 cycles
before the next service request; the code of the last recorded event is
176, and it occurred at 14.14.19 on 20 August.

Area 1 is the reading of the total number of completed cycles;
through Tand { keys, you can alternate the display of thousands or
units.

Area 2 is the reading of the number of cycles before the next request
for service: its value is rounded down to the hundreds.

Area 3 represents the setting of this counter: on first pressing of the
key T or 4 the current value of the counter, it is rounded off to the
thousand, every subsequent press increases the setting by 1000
units or decreases by 100. The previously displayed count is lost.

Area 4 represents reading of the events memory.

The first data is an index that allows identification of the event:

n 1 is the last event recorded, n 2 is the previous one and so on.
The other data are automatically displayed in succession and
provide information on the date/time (each data remains displayed
for approximately one second, if you want to temporarily stop the
display, keep the MENU key pressed); the last data displayed is the
code of the event (in some cases, after the event code additional
data is displayed), then the sequence restarts from the index.

The data are displayed for 1 minute, after which the display returns to
normal view.
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13 - PROGRAMMING THE CONTROL UNIT

The configuration menu - P+ G consists in a list of configurable items; the
display shows the selected item.
By pressing A you will pass to the next item; by pressing T, you will return

to the previous item. N
FinE @
4

By pressing OK, you can view the current value of selected item and
possibly change it.

The last menu item (Fi1n€ ) allows storing the carried out changes and going
back to the control unit normal operation. You must exit from programming

v
mode through this menu item if you do not want to lose your configuration. - P _ i OK)» E ([ H oK He
L n.J @

A WARNING: in case no operation is carried out for more than
one minute, the control unit exits from the programming mode 0 0
without saving any of your setups and changes, which will get lost. o ~>

until item F1n € or En.SA is viewed.

A4
By holding down the dor T keys, configuration menu items will scroll fast, @»
. . . | oir
In this way, you can quickly reach either the top or bottom of the list.
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PARAMETER VALUE DESCRIPTION DEFAULT DEFAULT MEMO

NUUR4 NUUR6

€nSA Energy saving function no no
This function is useful for reducing the energy consumption of the
automation device while in stand-by mode.

If the function is enabled, the control unit will enter ENERGY
SAVING mode under the following conditions:

e 30 seconds after completion of an operational cycle
e 30 seconds after an opening (if automatic closure is not enabled)
¢ 30 seconds after exiting the programming menu

In ENERGY SAVING mode, power to the accessories, display,
flashing lights and closure electromagnets is deactivated.
ENERGY SAVING mode is exited:

e |f an operational cycle is activated
e |f one of the menus is accessed

no Function deactivated

S Function activated

Alto The energy saving mode is automatically enabled only if the power
supply mains is down, i.e. In the event of a blackout with battery
backup

cir Direction d
Set up the functioning directions.

This parameter must be set up based on the RIGHT or LEFT
installation of the barrier (chapter 3.6)

(]}
('}
o
(]}
('}

(.}
('}

Installation on the right (DX)

| o
LJ
[}

Installation on the left (SX)

L.ASE Holding magnet anticipation time o.o0" c.o"

(=)
2
|

)
2

U This menu allows regulating the anticipated time with which the
holding magnet is unblocked before the barrier comes set in
opening action.

A ATTENTION: if the holding magnet is not present, set
this parameter to zero.

NOTE: The locking electromagnet is connected to the accessory
power supply. Hence, it is essential to deactivate the energy saving
function to use it.

L.-GE Holding magnet delay time c.o" c.o"

0.0" - §.0" | This menu allows regulating the delay with which the holding
magnet jams after the barrier has finished closing.

A ATTENTION: if the holding magnet is not present to set
up this parameter to zero.

NOTE: The locking electromagnet is connected to the accessory
power supply. Hence, it is essential to deactivate the energy saving
function to use it

P CSEr Holding magnet power no no

no - 100 This menu allows regulating the power with which the
electromagnetic vacuum gripper becomes blocked.

A ATTENTION: if the holding magnet is not present, set
up this parameter to zero.

NOTE: The locking electromagnet is connected to the accessory
power supply. Hence, it is essential to deactivate the energy saving
function to use it.
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PARAMETER

VALUE

DESCRIPTION

DEFAULT
NUUR4

DEFAULT MEMO

NUUR6

£.PrE

Pre-blinking time

Before any barrier movement, blinker will be activated for £.Pr &
time, to warn about the incoming motion

no

Function deactivated

Different closing pre-flashing time

no

no

If this parameter has a value assigned to it, the control unit will
activate pre-flashing prior to closure for the length of time set in
this menu (adjustable time from 0.5” to 1°00)

no

The closing pre-flashing time corresponds to &.Pr €

P.AP

Motor power in opening phase

€
o

cd
c

w
o
]
o
o

Percentage compared to the maximum motor power

P.Ch

Motor power in closing phase

w
o
'
[
o

Percentage compared to the maximum motor power

Po.AL

Motor power during the realignment phase
The realignment phases intervene in the first closure after resetting
and during learning of the limit switches.

Percentage compared to the maximum motor power

-Am

Starting ramp

In order not to stress too much the motor, when the motion starts
the power is gradually increased, until reached the set value or
100% if the take-off is enabled.

Higher is the set value, longer the length of time of the ramp, that
is the time necessary to reach the value of nominal power.

SEn.A

Opening obstacles sensor

=]
(]
]

This menu allows adjustment of sensor sensitivity to obstacles.
When the current absorbed by the motor exceeds the value set,
the control unit detects an alarm.

Detection of an obstacle causes the bar to stop.

Automatic closure is disabled the second time the cycle is
interrupted by an obstacle.

If the obstacle is detected near the limit switch, it is interpreted as
a mechanical stop.

no

Function deactivated

SEn.C

Closure obstacles sensor

-
©
>

This menu allows adjustment of sensor sensitivity to obstacles.
When the current absorbed by the motor exceeds the value set,
the control unit detects an alarm.

Detection of an obstacle causes complete re-opening, to free the
obstacle.

Automatic closure is disabled the second time the cycle is
interrupted by an obstacle.

If the obstacle is detected near the limit switch, it is interpreted as
a mechanical stop.

no

Function deactivated

rA.AP

Slow down in opening

This menu allows regulating the percentage of the ride/drive that is
carried out at reduced speed during the last opening stretch
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PARAMETER VALUE DESCRIPTION DEFAULT DEFAULT MEMO

NUUR4 NUUR6

rR.Ch Slow down in closing 25 2S

no - | 00 This menu allows regulating the percentage of the ride/drive that is
carried out at reduced speed during the last closing stretch

mFC Edge of the limit switch !
This menu allows you to establish that an obstacle, even if detected
before pause positioning (barrier open) is however interpreted as a
mechanical stop.

o
c

i -2S Percentage of the stroke relating to the edge

no Function disabled

St AP Start command during the opening phase PARUS PARLS
This menu allows fixing the control unit conduct in case it receives
a Start command during the opening phase

PAUS The barrier closes and enters in pause

Cht The barrier immediately starts to reclose

no The barrier continues to open (the command is ignored)

Sk Ch Start command during the closing phase Skof Skof
This menu allows fixing the control unit conduct in case it receives
a Start command during the closing phase

StoP The barrier closes and the cycle is considered concluded

APEr The barrier reopens

)
=3
c:
)
=3
c:

St PR Start command during the pause
This menu allows establishing the behavior of the control units if a
Start command is received while the barrier is opened in pause

Chay The barrier starts to reclose

no The command is ignored

PRUS The pause time becomes recharged (Ch.AY)

m
-
)
cz

Automatic Closing no no
In automatic operation, the control unit automatically recloses the
barrier at the end of the preset time

no Function deactivated

0.8" - 28'0 | The barrier recloses after the time set

Ch.tkr Closing after transit no no
During the automatic operation, the pause count down starts from
the set up value each time a photocell operates during the pause.
If the photocell operates during the opening time, this time will be
immediately stored as pause time.

This function allows having a fast closing after the transit through
the barrier, for which usually a lesser time for Ch. AU (automatic
closing) is used

no Function deactivated

0.8" - 20'0 | The barrier recloses after the time set

PR.Er Pause after the transit no no

S, In order to render minimum the time in which the barrier remains
open, it is possible to make the barrier close as soon as the
passage in front of photocells has ended. If the automatic operation
is enabled, the Ch.kr value is loaded/programmed as time of
pause

no Function deactivated
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PARAMETER VALUE DESCRIPTION DEFAULT DEFAULT MEMO

NUUR4 NUUR6

bL.oU Forced opening due to blackout no no
no Function disabled
AP In case of blackout the barrier opens
AP.Ch In case of blackout the barrier opens and closes again when the
mains power returns
LUl Courtesy lights cruc | eLuc
This menu allows setting up the operation of the courtesy lights
automatically during the barrier’s opening cycle
£ .LuC Timed functioning (from O to 20°) 1 '00 I
no Function disabled
OiCL Turned on for the entire duration of the cycle.
0-20 At the end of the cycle, the lights can be kept on for a time settable
from O to 20 minutes
AUS Auxiliary channel Mon Mon
This menu allows setting the operating of the relay of the lighting
of the courtesy lights by means of a remote control stored on the
channel 4 of the receiver MR
e Timed functioning (from 0 a 20°)
bS5k Bistable functioning
Mon Monostable functioning
SP,A Setting low voltage light output FLSh FLSH
FLSh Flashing function (fixed frequency)
no Function disabled
SEM Traffic light function (for the settings, see the SEM parameter that
follows)
WL, Spy lamp function: it indicates in real time the state of the barrier,
the type of flash indicates the four possible conditions:
- BARRIER CLOSED the light is off
- BARRIER IN PAUSE the light is on fixed
PLEASE NOTE: the light remains off if the ENERGY SAVING
function is enabled and automatic closure is deactivated
- BARRIER IN OPENING the light blinks slowly (2Hz)
- BARRIER IN CLOSING the light blinks fast (4Hz)
SEM Integrated traffic light function Sral | GrnlL
This function must be enabled from the 5P menu.
For the detail on the various options, read chapter 12
Orn.L Green light only
PES.L Pedestrian traffic light
Ao Alternating one-way system
rd.0n Green and red light
rEd.L Red light only
LP.PA Flashing lamp in pause no no
no Function disabled
S The flashing lamp works also during the pause time (barrier opened
withactive automatic closing)
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PARAMETER VALUE

DESCRIPTION

DEFAULT
NUUR4

DEFAULT MEMO
NUUR6

Strt

Function of input START1 and START2
This menu allows choosing the mode of operation of the input
START1 and START2

StRn

StRn

StRn

Standard mode

no

The Start input commands on the terminal strip are disabled.
The radio command function depending of the mode SEfRn

n.olY

A command on the START1 input of CHANNEL 1 of the receiver
commands opening of the barrier and switch on of the green traffic
light inbound.

A command on the START2 input of CHANNEL 2 of the receiver
controls opening of the barrier and switch on of the green traffic
light outbound

AP.Ch

Open/Close mode

PrES

Dead Man mode

orobL

Clock mode

Sktof

STOP INPUT

no

no

no

The input STOP is disabled

ProS

The STOP command set the barrier idle: on the next successive
command START the barrier resumes the motion in the same
direction

II’ILIE

The STOP command sets the barrier idle: on the next successive
START command makes the barrier resume the motion in the
opposite direction to the previous one

St.nl

ST.NC input function

no

no

no

Input not enabled

FirE

Input configured for a fire-prevention alarm. If enabled, the barrier
opens and automatic closure is disabled

PrE€S

Input configured for presence sensor. If enabled, the barrier opens;
when passage is freed, the pause time enables before automatic
closure.

Foto

Photocell input
This menu allows programming the behavior in case of participation
of the photocell

no

no

no

Disabled input (the control unit ignores it)

APChH

Input always enabled. The interruption of the photocell during the
opening or closing causes the arrest of the barrier.

At reset the barrier resumes the opening movement.

The interruption when in closed barrier inhibits the opening.

Input enabled in closing and with closed barrier.
The interruption of the photocell during the closing causes the
reopening.

Input command enabled only in closing. The interruption of the
photocell during the closing causes the reopening.
ATTENTION: if this option is chosen, it is necessary to
disable the test of photocells

FE.EE

Test of the photocells

no

no

no

Function disabled

S

In order to achieve a safer operation for the user, the unit performs
a photocells operational test, before a normal working cycle.

If no operational faults are found, the barrier starts moving.
Otherwise, it will stand still and the flashing light will stay onfor 5
sec. The whole test cycle lasts less than one second
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PARAMETER VALUE DESCRIPTION DEFAULT DEFAULT MEMO

NUUR4 NUUR6

CoS Safety ribbon input no no
This menu allows enabling the input for safety ribbon

Input disabled (ignored by the control unit)

Ch Input enabled during closure and disabled during opening.
The intervention of the safety ribbon cause the reopening of the
barrier and the disactivation of any automatic closing

Co.tE Test of the safety ribbons no no
This menu allows setting the method of control of the safety
ribbons working

no Test disabled
rES, Test enabled for conductive rubber safety ribbons
Foko Test enabled for optical safety ribbons
SEn.u Speed sensor y y
o-1 This menu allows adjustment of the sensitivity used to detect if the

barrier is blocked by an obstacle.

If set to O the obstacle is only detected when the barrier is
stopped.

When the sensor intervenes, the barrier stops and is operated in
the reverse direction for 3 seconds to remove the obstacle.
The next start command restarts the movement in the previous

direction
SYAl MASTER/SLAVE operation of the barrier for installations with no no
2 barriers
no Single barrier
mAsS MASTER barrier - operation with 2 barriers
SLRu SLAVE barrier - operation with 2 barriers
Eu.c Display of the events S, S,

If this function is enabled, every time that an event changes the
normal operation of the gate (coming into action of a safety, control
by user, etc.) the display shows a message indicating the cause.

S Function activated
no Function deactivated
FinE End of Programming Ao no

This menu allows to finish the programming (both default and
personalized) saving the modified data into memory

no Do not quit the programming

S End of programming
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14 - TESTING AND COMMISSIONING

These are the most important phases of the automation’s
construction, as they ensure maximum safety of the system.

The test can also be used to periodically verify the devices making up
the automation.

A Testing and commissioning of the automation must

be performed by skilled and qualified personnel, who are
responsible for the tests required to verify the solutions
adopted according to the risks present, and for ensuring that
all legal provisions, standards and regulations are met, in
particular all the requirements of the EN 12445 standard, which
defines the test methods for checking gate automations.

The additional devices must undergo specific testing, both in terms of
their functions and their proper interaction with the control unit.
Refer to the instruction manuals of the individual devices.

14.1 - TESTING

To run the test:

1. verify that all the instructions stated in the “GENERAL SAFETY
WARNINGS AND PRECAUTIONS” chapter have been strictly
observed

2. check that the boom is correctly balanced (see paragraph “ Boom
balancing*)

3. check that the manual unlocking device works properly (see
paragraph “Manually unlocking and locking the gearmotor®)

4. using the control devices (transmitter, control push-button, key
selector, etc.), test the boom opening, closing and stopping
phases, ensuring that the movement matches the specifications.
Several tests should be conducted to assess the boom’s
movement and to check for any assembly or adjustment defects
or any particular points of friction

5. verify the correct operation of all the safety devices present,
one-by-one (photocells, sensitive edges, etc.) whenever a device
intervenes, the "OK" LED on the control unit will emit 2 quicker
flashes to confirm the recognition

6. verify the correct operation of the photocells in the following way:

- depending on whether one or two pairs of photocells have
been installed, one or two blocks of rigid material (e.g. wooden
panels) are required, measuring 70x30x20 cm. Each block
must have three sides of reflective material (e.g. mirror or glossy
white paint), one for each dimension, and three sides of opaque
material (e.g. matt black paint). To test the photocells positioned
50 cm above the ground, the block must be placed on the
ground, or raised to 50 cm when testing photocells positioned
1 m above the ground

- if the test is on a pair of photocells, the testing block must be
placed directly under the centre of the boom with the 20 cm
sides facing the photocells and moved along the entire length
of the boom
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- if the test is on two pairs of photocells, the test must first be
performed individually for each pair of photocells using one
testing block and then repeated using two testing blocks;
each testing block must be positioned laterally in relation to the
centre of the boom, at a distance of 15 cm and then moved
along the entire length of the boom

- during these tests, the testing block must be detected by the
photocells in any position it lies along the entire length of the
boom

7. check that there are no interferences between the photocells and
other devices:

- block the line of sight between the pair of photocells with a
cylinder (diameter 5 cm, length 30 cm), by moving it close to
the TX photocell first then next to the RX photocell and then at
the mid-point between the two

D

— check that the device intervenes in all cases, switching from the
active to the alarm status and vice-versa

— check that it triggers the intended action in the control unit (e.g.
a reversal of the movement during the closing manoeuvre)



10.

11.

check on the safeguard against the lifting hazard: in automations
with vertical movement it is necessary to verify that there is no
lifting hazard. This test can be carried out in the following way:

- hang a 20 kg load (e.g. a sand bag) midway along the boom’s
length

- send an opening command and check that during the
manoeuvre the boom does not exceed a height of 50 cm above
its closed position

- if the boom exceeds this height, the motor force must be
reduced (refer to the chapter “PROGRAMMING®)

if potentially dangerous situations due to the boom’s movement
have been prevented by limiting the impact force, the latter must
be measured according to the EN 12445 standard and, if the
“motor force” control is used to aid the system in reducing the
impact force, it is necessary to test various adjustments to find
the one that gives the best results

checking the efficiency of the unlocking system:

- put the boom in the closed position and manually unlock it (see
paragraph “Manually unlocking and locking the gearmotor*)

- verify that this occurs smoothly

- verify that the manual force to move the boom during the
opening phase does not exceed 200 N (roughly 20 kg)

- the force is measured perpendicularly to the boom at 1 m from
the rotation axis

verification of the power supply disconnection system: operate
the power disconnection device and disconnect any available
back-up batteries; check that all the LEDs on the control unit are
OFF and that the boom remains stationary when a command is
sent. Check the efficiency of the locking system to prevent any
unintentional or unauthorised connection.

14.2 - COMMISSIONING

A Commissioning can only be performed after all testing
phases have been successfully completed.

A Before commissioning the automation, ensure that the
owner is properly informed of all residual risks
and hazards.

A The gate cannot be commissioned partially or under
“temporary” conditions.

To commission the automation:

1.

compile the automation’s technical file, which must include the
following documents: overall drawing of the automation, wiring
diagram, risk assessment and relative solutions adopted, the
manufacturer’s declaration of conformity for all devices used and
the declaration of conformity compiled by the installer

affix a permanent label or sign on the cubicle specifying the
operations for unlocking the gate and manoeuvring it manually
“Figure 32“

52

o

A\l
|

affix a data plate to the cubicle specifying at least the following
data: type of automation, name and address of the manufacturer
(responsible for commissioning), serial number, year of
manufacture and CE mark

compile the declaration of conformity of the automation and hand
it to the owner of the automation

compile the User Manual of the automation and hand it to the
owner of the automation

compile and provide the owner with the automation’s
“Maintenance schedule”, containing the maintenance instructions
for all the automation’s devices.
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15 - FURTHER INFORMATION
(Accessories)

15.1 - PLUG IN RECEIVER

KB24 control unit is suitable for plugging in MR receiver.

A WARNING: Pay attention to the way you connect the
removable modules.

MR module receiver is provided with 4 channels and each of
them is suitable for a command of KB24 control unit:

CHANNEL 1 = START1
CHANNEL 2 = START2
CHANNEL 3 = STOP

CHANNEL 4 = COURTESY LIGHT

NOTE: Before programming 4 channels and function logics
read carefully the instructions of MR.

15.2 - CONNECTING AND INSTALLING THE
BACKUP BATTERY

A The electrical connection of the battery to the control
unit must be made only after completing all the installation
and programming stages, as the battery is an emergency
power supply.

A Before installing a back-up battery, disconnect the
power supply to the control unit.

To install and connect the battery:
1. install the battery holding bracket
2. position the battery on the bracket and fasten it with the tie
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3. connect the battery to the dedicated connector

15.3 - BOOM LIGHTS CONNECTION
(OPTIONAL ACCESSORY)

For installation:

1. bring the boom to the vertical position

2. unscrew the screws fastening the barrier cover and the support
3. temporarily remove the boom

4. apply the adhesive led strip on the boom and insert it in the slot

A ATTENTION: if the led strip must be shortened, cut where
the symbol is shown

o



5. insert the wiring using the hole on the cabinet

D

NUUR 4

A leave a bit of cable inside the boom support, so that the
boom can be rotated without causing any tension along the
cable.

6. connect the lights cable to the SYNCLUX module (for installation,
follow the specific instructions supplied with the module)

7. fasten the cable inside the cabinet using the ties
assemble the bumper rubber as described in chapter 3.8
9. insert the boom and fasten it with the support and cover

®

15.4 - PHOTOCELLS

You can install one of the photocells inside the barrier mechanism
in the space provided.

To perform the installation:

1.

2.

S L S

remove the card of the photocell (A) from its box by levering with a
screwdriver. Take care not to damage the electrical components.

open the box prepared for the photocells (B) provided

secure the card into the back of the box

drill through the rubber part (C) prepared for passing the cables
pass the photocell connection cable through the rubber part
connect it to the photocell card

close the box with the cover, blocking the rubber part inside its
housing

hook the box over the lens (D) inside the cabinet, sliding it from
the top downwards

A For further information, refer to the instruction manual
for the photocells.
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16 - TIMER SETTING

With the - &M menu, you can adjust the time of the RTC on the
control unit and set up to 8 timers to open and/or close the gate at
the preset times, with weekly programming.

16.1 - CLOCK SETTING - St

To use the timing functions, you should set the clock on the control
unit.

Enter the SEE menu and set the year, month, day and time using the
keys T, | and OK:

Y20 = indicates the year 2020

m i1 = indicates the month 11 (November)
d 16 = indicates the day of the month
hid — indicates the time

m 4 > indicates the minutes

Having set the above parameters, you can enable the day light
saving function which allows the clock on the control unit to remain
aligned with the correct time during the changes between the
standard/ daylight saving time.

NOTE: setting the dL 5.4 parameter, the automatic time change on
the given dates will be enabled.

Having terminated the settings, press OK to confirm and save the
new parameters.

16.2 - TIMINGS SETTING - :EMm

You can set up to 8 timings and a different command can be enabled
for each of these.

1. Enter the £EEM menu and select the desired timer using the keys
T, 1 and OK (see diagram from point 2 onwards).

2. Select the desired function to associate with the timer.

The functions available for the timers are as follows:

Chil:  execute a closure command at the time set.

orolL: allows you to set a time for automatic opening and one
for automatic closure. Between the opening time and
closure time, you can control the gate opening or closure
using commands.

sets a time for automatic opening and one for automatic
closure. Between the opening and closure time, all the
commands are disabled.

This allows you to be sure that the barrier within these
times stays open.

Prio:

3. Set the times of the timer (*)
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(*) Setting of timer times

1. The display shows the opening time currently set (diagram 2
panel A) : the hours flash
NOTE: the top arrow beside the seconds is on to indicate the
opening time is being programmed

2. Adjust the time using the keys Tl and press OK to confirm: the
minutes flash

3. Adjust the time using the keys Tl and press OK to confirm

4. The display shows the closure time currently set (diagram 2 panel
B) : the hours flash
NOTE: the bottom arrow beside the seconds is on to indicate the
closure time is being programmed

5. Adjust the time using the keys T { and press OK to confirm: the
minutes flash

6. Adjust the minutes using the keys T 4 and press OK to confirm:
the display shows the day of the week
(M = Monday, tu = Tuesday, &' = Wednesday, £h = Thursday,
Fr = Friday, SR = Saturday, Su = Sunday) displaying if the
function on that day is enabled (3) or disabled (n)

7. Set the desired parameter for each day then select £SC to save
and exit; the display shows the timer just set (e.g. £fT1. 1)

8. Select SRY'E to save the settings: the display shows the control
panel

NOTE: when a timer is saved, it will be identified on the display by
the flashing cursor » to the side (e.g. £MM1.2 »)

CANCELLING PROGRAMMED TIMERS
To delete programming of a timer, proceed as follows:

1. Enter the £EEM menu and select the desired timer using the keys
T, 4 andOK (see diagram from point 2 onwards).

2. The programmed timer is identified on the display by the flashing
cursor » to the side (e.g. .2 »)

3. Select the CRAAC function: the display shows the timer which has
just been cancelled (e.g. £iT1. 1)

4. Select SAV'E to save the settings: the display shows the control
panel

16.3 - SUPSENDING TIMERS - suseP

Using the SUSP parameter, you can suspend the timers for a period
which can be selected ranging from a minimum of 6 hours to a week.
In this period, any programmed timers will be considered.

This function is very useful for the end client if he or she wants to
suspend openings/closures previously programmed without however
deleting them.

1. Enter the SUSP menu and select the period for which you want
to suspend the timers:

6h = 6hours
i2hg = 12hours
I.gRY = 1 day

2. dRY—> 2days
3. dRY—> 3days
'WEE = 1week

2. Select OK to confirm: the display shows the control panel
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17 - TRAFFIC LIGHT FUNCTION

A traffic light can be connected on the control unit to indicate to the
vehicle when it can go through the opening, or two traffic lights to
adjust the entry direction.

For connection of the traffic light, you can use the Synclux optional
board; if you want to add this board, or if already used for the lights
on the boom, you can use the output of the low voltage lights to
connect the traffic light directly to the control unit, giving up the other
functions on this output.

The traffic light function must be enabled on the SPR menu,
therefore the SEM menu allows you to choose which function

you want to be executed. For some functions, you must use other
outputs of the control unit; in this case, the functionalities are lost of
the electromagnet and the courtesy lights.

Function: green light only

SEM=0rn.L

DOWN

Boom opening: flashing green
Boom opened: fixed green
All other cases: off

L

: [(TTTTTIL |

NOTE: The hold electromagnetic
functions and the courtesy light

remain available.

Function: red light only

SEM=rEd.L

DOWN

Boom closing: flashing red
Boom closed: fixed red
All other cases: off

: [(TTTTTIL

L

NOTE: The hold electromagnetic
functions and the courtesy light

e % A

remain available.
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&
Function: one-way traffic light % {ﬁ’ |‘|

m [
SEM=rd.Cn 2D 25 2D 25 2 2 25 2 1 0 25 7D 2B . 2

Boom opening: flashing green
Boom opened: fixed green
Boom closing: flashing red
Boom closed: fixed red

NOTE: The courtesy light function
remains available.

Function: Alternating one-way WENU
e ° [ ]]

SEM=R.o'

DOWN
Boom opening or opened: green in
the enabled direction, red in the other ;ﬁ; |_|

Boom closing or closed: red in both

directions %
N N e T e Z N N N —~ 3 3 /O—l I~

I

b
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[t
WUV
—
O
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M
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Function: Pedestrian Traffic Light
SEM=PEL.L

Boom closed: green inside, red
outside

Boom open: red inside, green outside
Boom in motion, red on both sides

L

DOWN

U\
—
®

; 1L
0
IJ

R R G G

R R G G
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18 - OPERATION DEFECTS

This paragraph shows some possible operation defects, along with
their cause and applicable remedy.

NNOTE: following an anomaly, the error message displayed

on the display stays active until the control unit receives a
START command or the MENU key is pressed.

Some anomalies are signalled using a message on the display, others
with flashing signs or the leds assembled on the control unit.

DISPLAYING

MAINS led does not switch
on

NOTE: the led is seen
through the ventilation slots
of the rear of the container

DESCRIPTION

[t means that there is no voltage on control
unit card.

NOTE: the led is never switched on if
the motor is battery operated

SOLUTION

1. Before acting on the control unit, disconnect through the
disconnecting switch on the power line and remove the
power supply terminal.

2. Be sure that there is no voltage break upstream the
control unit.

3. Check whether the fuse is burnt-out, if so replace it with
same value.

OVERLOAD led is on

It means that there is an overload on
accessory power supply.

1. Remove the extractable part containing terminals J1 -
J9 and Z1 - Z6 . OVERLOAD led will switch off.

2. Remove the overload cause.

3. Reinsert the terminal board extractable part and check
that this led is not on again

Too long pre-blinking

When a Start command is given and the
blinker switches on immediately but the
gate is late in opening

[t means that the setup cycle count down expired and the
control unit shows that service is required (chapter 12)

The display shows Foko

When a command is given to start, the

boom does not lift (or does not close again).

[t means the intervention of the photocell
prevents barrier manoeuvre.

1. Check there are no obstacles between the photocells.

2. Ensure the photocells are powered and working:
interrupt the ray and check that the photocell segment
on the display changes position

The display shows Co5

When a command is given to start, the

boom does not lift (or does not close again).

It means the intervention of the rib prevents
barrier manoeuvre.

1. Check the safety edge is not pressed or damaged.

2. Ensure safety edge is connected correctly: activate the
safety edge and check the safety edge section on the
display changes position.

The display shows Stof

When a start command is given, the barrier
does not open.

It means that STOP input prevents gate
movement.

1. Check the STOP button is not pressed.
2. Ensure the button is working correctly

The display shows Fir €

The barrier is raised without receiving any
control and cannot close again. It means
the fire alarm is on.

Check the signalling causes and, if necessary, reset
operation.

The display shows PrES

The barrier has raised and the control unit
refuses the closure commands. It means
the presence sensor is enabled.

Remove the cause of sensor enabling. If no object or
person engages the presence sensor, it means the sensor is
faulty or not aligned.

The display shows Err ¢

[t means that MOSFET test failed

Contact the V2 technical assistance service to send the
control unit for repair

The display shows Err 3

When a start command is given, the barrier
does not open.
It means that the photocell test failed.

1. Be sure that no obstacle interrupted the photocell beam
when the Start command was given.

2. Be sure that photocells, as enabled by their relevant
menus, have been installed actually.

3. Be sure that photocells are powered and working:
interrupt the ray and check that the photocell segment
on the display changes position.

4. Ensure the photocells are connected correctly, as shown
in the chapter 5.5
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DISPLAYING

The display shows Err S

DESCRIPTION

When a start command is given, the barrier
does not open.

It means that the test of the safety edges
failed.

SOLUTION

1. Make sure that the menu relative to the test of the facets
for cables (Co.£E) is configured correctly.

2. Make sure that the safety edges enabled by menu are
actually installed.

3. Check the safety edges are correctly connected as
indicated in chapter 5.6.

The display shows Err &

When a start command is given, the
barrier does not rise. It means that the
measurement circuit test has failed of the
motor current.

Contact the V2 technical assistance service to send the
control unit for repair

The display shows Err 7

Encoder error

Check the connection of the encoder

The display shows Err 8

When executing a self-learning function the
control is refused.

[t means that the setting of the control

unit is not compatible with the requested
function

Check the Start inputs are enabled in standard mode
(Strt menuseton SERR)

The display shows Err S

It means that programming was locked by
means of the programming lock key CL1+
(code 161213).

To change the settings it is necessary to insert in the
connector of the ADI interface the same key used to
activate the programming lock, and unlock the device.

The display shows Er il

When a start command is given, the barrier
does not rise. It means that motor thermal
protection has intervened.

Wait for the motor to cool.

The display shows Eri2

During manoeuvre, the barrier stops. It
means the control electronics of the motor
have reached too high a temperature and
proceeding with the manoeuvre could
cause serious risk for the intactness of the
components.

The control unit will start working again when the circuit has
cooled.

The display shows €13

The self-diagnosis circuit has detected a
malfunction that prevents the safe operation
of the automation

Contact the V2 technical assistance service to send the
control unit for repair

The display shows €14

The self-diagnosis circuit has detected an
error in the configuration parameter table

Enter the configuration menu, carefully check all the
parameters and correct any errors. If the error persists,
contact the V2 technical assistance service to send the
control unit for repair

The display shows &1}

When a start command is given, the
barrier does not rise. It means a timer was
programmed inside the control unit, which
prevents barrier enabling at that time.

Wait for the control unit to become available again.

The display shows SCEn

When a start command is given, the barrier
does not rise. It means an App-controlled
situation is in progress.

Wait for the control unit to be available again, or shut-off
execution of the App situation.
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INSTRUCTIONS AND WARNINGS FOR
THE USER

Before using the automation for the first time, ask the installer to
explain the origin of any residual risks and take a few minutes to read
this instruction manual and warnings for the user given to you by the
installer. Store the manual for future reference and hand it to the new
owner when transferring the automation.

A WARNING!

Your automation is a machine that faithfully executes
commands imparted by the user. Negligence and improper use
may lead to dangerous situations:

e do not manoeuvre the gate if there are people, animals or objects
within its range of operation

e tis strictly forbidden to touch parts of the automation while the
boom is moving

e the photocells are not a safety device but only an auxiliary aid
to safety. They are built using highly reliable technology but, in
extreme conditions, may malfunction or even become defective.
In certain cases, the defect may not be clearly evident. For these
reasons, it is important to follow all the instructions given in this
manual when using the automation

e periodically check that the photocells work properly.

A IT IS STRICTLY FORBIDDEN to transit while the boom is
moving! Transit is allowed only if the boom is fully open and
stationary.

A CHILDREN

An automation system guarantees a high degree of safety.
With its detection systems, it can control and guarantee the
gate’s movement in the presence of people or objects. It is
nonetheless advisable to forbid children from playing near
the automation and not to leave remote controls near them to
prevent any unwanted activation of the system.

The automation is not a toy!

The product is not intended for use by persons, including
children, with limited physical, sensory or mental capacities,
or who lack experience or knowledge, unless supervised or
trained in the use of the product by a person responsible for
their safety.

Anomalies: if the automation shows any signs of anomalous
behaviour, disconnect the power supply to the system and manually
unlock the motor (see instructions at the end of the chapter) to
manoeuvre the boom manually. Do not attempt any repairs personally
but contact your trusted installer.

L,al Do not modify the system or the programming and
adjustment parameters of the control unit: your installer is
exclusively responsible for these operations.

Failure or lack of power supply: while waiting for the installer

to intervene or the electricity to be restored, if the system is not
equipped with back-up batteries, the automation can nonetheless be
used by manually unlocking the motor (consult the instructions at the
end of the chapter) and moving the boom manually.

Safety devices out of order: the automation can also be used

when one or more safety devices are defective or out of order.

The gate can be operated in the “Hold-to-run” mode in the following

way:

1. submit a control to move the boom, using a transmitter or key
selector, etc. If everything works properly, the boom will move
normally, otherwise it will stay in position

2. in this case, within 3 seconds press the control again and hold it
down

3. after roughly 2 seconds, the boom will complete the requested
manoeuvre in “Hold-to-run” mode, in other words, it will continue
to move so long as the control is held down.

A If the safety devices are out of order, have the system
repaired as soon as possible by a qualified technician.

The test, periodic maintenance and any repairs must be documented
by the person carrying out the work and the documents must be
stored by the owner of the automation. The only interventions the
user may carry out periodically include cleaning of the photocell glass
components (use a soft and slightly damp cloth) and removing any
leaves or stones that may obstruct the automation.

A Before carrying out any maintenance operations, the user
of the automation must manually unlock the motor to prevent
anyone from accidentally triggering the boom’s movement
(consult the instructions at the end of the chapter).

Maintenance: in order to ensure constant levels of safety and the
longest useful life for the automation, routine maintenance must be
carried out (at least every 6 months).

I—‘—‘v‘J Only qualified personnel is authorised to carry out
checks, maintenance operations and repairs.

Disposal: at the end of its useful life, the automation must be
dismantled by qualified personnel and the materials must be recycled
or disposed of in compliance with the local regulations in force.

Replacing the remote control battery: if your remote control
appears to be working poorly after some time, or stops working
altogether, it may simply depend on flat batteries (depending on how
much the device is used, the batteries may last from several months
to over a year). You will notice this by the fact that the indicator light
signalling the transmission fails to light up, is weak or lights up only
for a short time. Before contacting the installer, try replacing the
battery with that of another transmitter that works properly: if the
anomaly is resolved, simply replace the flat battery with one of the
same type.
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Unlocking and manual movement

To unlock the device:
1. turn the key slot cover
2. insert the key (A) and turn it towards the left or right

L — S

3. at this point, you can manually move the boom to the desired
position.

To lock the device:

1. turn the key (A) back to its initial position
2. remove the key

3. turn the key slot cover.
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MAINTENANCE SCHEDULE (to be
handed to the end user)

A This maintenance register must be passed on to the new
owner of the automation, after having filled in the relevant
sections.

This register must contain a list of all the maintenance activities, repair
work and alterations to the automation. The register must be updated
every time work is carried out and must be stored carefully so that it
is available for any inspections that may be required by the relative
authorities.

This “Maintenance register” refers to the following automation:

model NUUR - serial no°

The following attached documents are part of the Maintenance
Register:
1) - Maintenance schedule

According to the enclosed document “Maintenance Schedule”,
maintenance operations must be performed at the following intervals:
every 6 months or every 50.000 manoeuvre cycles, depending on
the event that occurs first.

MAINTENANCE SCHEDULE

A Warning! - All maintenance work on this system must be
carried out by qualified technical personnel, in full compliance
with the safety standards provided for by the laws in force and
the safety instructions specified in the “GENERAL SAFETY
WARNINGS AND PRECAUTIONS” chapter, at the beginning of
this manual.

In general, this boom gate mechanism does not require special
maintenance; however, regular checks over time will ensure system
efficiency and correct operation of the safety systems installed.

For maintenance of devices added to the boom gate mechanism,
follow the provisions laid down in the respective maintenance
schedules.

As a general rule, it is advisable to perform a periodic check every 6
months or 50.000 manoeuvres.

Bear in mind that should the spring break, the boom gate will
nonetheless conform to the requirement set out in section 4.3.4 of
the EN 12604:2000 standard.

A The boom balancing system must be checked at least 2
times a year, preferably when the seasons change.

These checks and replacements must be performed at the scheduled

maintenance intervals:

1. disconnect all power supplies

2. check for any deterioration of the components which form the
barrier mechanism, paying particular attention to corrosion or
oxidation of the structural parts; replace any parts that are below
the required standard

3. make sure that all screwed connections are properly tightened
(especially those of the balancing spring)

4. check that there is no clearance between the balancing lever and
the exit shaft. If necessary, fully tighten the central screw

5. lubricate the swivel head of the balancing spring and the lower
anchor

6. on versions NUURBG, check the perfect locking between the two
boom segments. If necessary, adjust the expansion screws.

7. place the boom in the vertical position and verify that the pitch
between the coils of the balancing spring is constant without any
deformation

8. unlock and check the correct balancing of the boom and for any
obstacles during manual opening and closing

9. relock the boom and run the testing procedure.

10. Verification of the safeguard against the risk of lifting: on
automations with vertical movement, it is necessary to check that
there is no lifting danger. This test can be carried out as follows:
hang a 20 kg load (e.g. a sand bag) halfway along the length of
the boom then command an opening manoeuvre and check that
during the manoeuvre the boom does not exceed a height of 50
cm above its closed position. If the boom exceeds this height,
the motor force must be reduced (refer to the “Programming the
control unit” paragraph).

11. If potentially dangerous situations due to the boom’s movement
have been prevented by limiting the impact force, the latter must
be measured according to the EN 12445 standard and, if the
“motor force” control is used to aid the system in reducing the
impact force, it is necessary to test various adjustments to find
the one that gives the best results.

12. Checking the efficiency of the unlocking system: place the boom
in the “closed” position and manually unlock the gearmotor
(refer to the “Manually unlocking and locking the gearmotor”
paragraph), making sure that this occurs without difficulty. Check
that the manual force for moving the boom to the “open” position
does not exceed 200 N (approximately 20 kg); the force is
measured perpendicular to the boom and at 1 m from the axis
of rotation. Lastly, check that the manual release key is available
near the automation.

13. Check the power supply disconnection system: operate the
power disconnection device and disconnect any available back-
up batteries; check that all the LEDs on the control unit are
OFF and that the boom remains stationary when a command is
sent. Check the efficiency of the locking system to prevent any
unintentional or unauthorised connection.
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TABLE ON INTERVENTIONS

Date

Description of intervention performed
(Description of checks, adjustments, repairs, modifications,
etc.)

Signature of
Technician

Signature of Owner

All the phases envisaged in the maintenance schedule have been
carried out

__YES

__NO
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1 - CONSIGNES ET PRECAUTIONS
GENERALES DE SECURITE

1.1 - RECOMMANDATIONS

A ATTENTION ! Instructions importantes pour la sécurité.
Il est important de suivre toutes les instructions fournies
étant donné qu'une installation incorrecte est susceptible de
provoquer des dommages graves.

A ATTENTION ! Instructions importantes pour la sécurité.
Pour la sécurité des personnes, il est important de suivre ces
instructions. Conserver ces instructions avec soin.

A Conformément a la Iégislation européenne actuelle,

la réalisation d'un automatisme implique le respect des
normes harmonisées prévues par la Directive Machines en
vigueur, qui permettent de déclarer la conformité présumée
de l'automatisme. De ce fait, toutes les opérations de
branchement au secteur électrique, d’essai, de mise en
service et de mainte- nance du produit doivent étre effectuées
exclusive- ment par un technicien qualifié et compétent.

A Afin d'éviter tout danger di au réarmement accidentel
du disjoncteur, cet appareil ne doit pas étre alimenté par

le biais d'un dispositif de manceuvre externe, comme par
exemple un temporisateur, ou bien étre connecté a un circuit
réguliéerement alimenté ou déconnecté de la ligne.

ATTENTION ! respecter toutes les recommandations
suivantes:

e Avant de commencer l'installation, vérifier les « Caracté- ristiques
techniques du produit » en s'assurant notam- ment qu'il est bien
adapté a I'automatisation de votre piece guidée. Dans le cas
contraire, NE PAS procéder a I'installation.

e |e produit ne peut pas étre utilisé avant d’avoir effectué la mise
en service comme I'explique le chapitre « Essai et mise en
service ».

e Avant l'installation du produit, s'assurer que tout le matériel a
utiliser est en excellent état et adapté a I'usage prévu.

e |e produit ne peut étre utilisé par des personnes (notamment les
enfants) dont les capacités physiques, sensorielles ou mentales
sont limitées, ou ne disposant pas de I'expérience ou des
connaissances nécessaires.

e |es enfants ne doivent pas jouer avec |'appareil.

e Ne pas laisser les enfants jouer avec les dispositifs de commande
du produit. Conserver les émetteurs hors de la portée des
enfants.

e Prévoir dans le réseau d’alimentation de I'installation un dispositif
de déconnexion (non fourni) avec une distance d’ouverture
des contacts qui permette la déconnexion compléte dans les
conditions dictées par la catégorie de surtension IIl.

e Pendant I'installation, manipuler le produit avec soin en évitant
tout écrasement, choc, chute ou contact avec des liquides de
quelque nature que ce soit. Ne pas positionner le produit pres de
sources de chaleur, ni 'exposer a des flammes nues. Toutes ces
actions peuvent 'endommager et créer des dysfonctionnements
ou des situations de danger. Le cas échéant, suspendre
immeédiatement I'installation et s'adresser au service apres-vente.

e | e fabricant décline toute responsabilité en cas de dommages
patrimoniaux causés a des biens ou a des per- sonnes dérivant
du non-respect des instructions de montage. Dans ces cas, la
garantie pour défauts matériels est exclue.

e | e niveau de pression acoustique d'émission pondérée A est
inférieur & 70 dB(A).

e | e nettoyage et I'entretien qui doivent étre effectués par
I'utilisateur ne doivent pas étre confiés a des enfants sans
surveillance.
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e Avant toute intervention (entretien, nettoyage), il faut toujours
débrancher le produit du secteur et des éventuelles batteries.

e Contréler frequemment l'installation, en particulier les cébles, les
ressorts et les supports pour repérer d'éventuels déséquilibrages
et signes d’usure ou dommages. Ne pas utiliser I'installation
en cas de réparations ou de réglages nécessaires étant donné
qu'une panne ou un mauvais équilibrage de I'automatisme peut
provoquer des blessures.

e Eloigner les personnes de I'automatisme lors de son
actionnement au moyen des éléments de commande.

e Durant cette opération, contrbler I'automatisme et s'assurer que
les personnes restent bien a une distance de sécurité jusqu’a la
fin de la manceuvre.

e Ne pas activer le produit lorsque des personnes effectuent des
travaux sur I'automatisme ; débrancher I'alimentation électrique
avant de permettre la réalisation de ces travaux.

1.2 - RECOMMANDATIONS POUR
L'INSTALLATION

e Avant d'installer la motorisation, contréler que tous les organes
meécaniques sont en bon état, qu'ils sont correctement équilibrés
et qu'aucun obstacle n‘empéche le bon actionnement de
’automatisme.

e S'assurer que les éléments de commande sont bien a I'écart des
organes en mouvement tout en restant directement visibles. Sous
réserve de |'utilisation d'un sélecteur, les éléments de commande
doivent étre installés a une hauteur minimale de 1,5 metre et ne
doivent pas étre accessibles.

e En cas de mouvement d'ouverture contrélé par un sys- teme
antiincendie, s'assurer de la fermeture des éventuelles fenétres de
plus de 200 mm par les éléments de commande.

e Prévenir et éviter toute possibilité de coincement entre les parties
en mouvement et les parties fixes durant les manoeuvres.

e Apposer de fagon fixe et définitive I'étiquette concernant la
manceuvre manuelle pres de I'élément qui la permet.

e Apres l'installation de la motorisation, s'assurer que le
mécanisme, le systéeme de protection et toute manceuvre
manuelle fonctionnent correctement.



1.3 - DECLARATION UE DE CONFORMITE ET
DECLARATION D’INCORPORATION DE
QUASI-MACHINE

Déclaration en accord avec les Directives: 2014/35/UE
(LVD); 2014/30/UE (EMC); 2006/42/CE (MD) ANNEXE I,
PARTIE B

Le fabricant V2 S.p.A., ayant son siege social a:
Corso Principi di Piemonte 65, 12035, Racconigi (CN), Italie

Déclare sous sa propre responsabilité que I’automatisme modéle:
NUUR4, NUUR6

Description: actionneur électromécanique pour barriere levante

e aété congu pour étre incorporé dans une barriére levante en vue
de former une machine conformément a la Directive 2006/42/CE.

Cette machine ne pourra pas étre mise en service avant d’étre
déclarée conforme aux dispositions de la directive 2006/42/CE
(Annexe II-A)

e est conforme exigences essentielles applicables des Directives:
Directive Machines 2006/42/CE (Annexe |, Chapitre 1)
Directive basse tension 2014/35/UE
Directive compatibilité électromagnétique 2014/30/UE
Directive ROHS2 2011/65/CE

La documentation technique est a disposition de 'autorité
compétente sur demande motivée a I'adresse suivante:

V2 S.p.A.

Corso Principi di Piemonte 65, 12035, Racconigi (CN), Italie

La personne autorisée a signer la présente déclaration
d’incorporation et a fournir la documentation technique est :
Sergio Biancheri

Représentant légal de V2 S.p.A.

Racconigi, 01/06/2021

S?MKMQ,

2 - DESCRIPTION DU PRODUIT ET
APPLICATION

NUUR sont des barrieres routieres électromécaniques a usage
résidentiel, public et industriel. Elles contrélent I'ouverture et la
fermeture d'un passage véhiculaire.

Ces barrieres sont équipées d'un opérateur électromécanique a
moteur 24 V.

Les barrieres fonctionnent a I'électricité et, en cas d’absence de
cette derniére (panne de courant), il est possible d'effectuer le
déverrouillage manuel de la lisse et de la déplacer manuellement. |l
est également possible d'utiliser la batterie tampon (mod. 161261,
accessoire en option) qui garantit que I'automatisme exécute
certaines manceuvres durant les premieres heures sans courant
électrique.

Les barrieres sont associées aux lisses disponibles, individuellement
ou en paire, pour atteindre la longueur désirée et plusieurs
accessoires en option sont disponibles selon la lisse choisie, comme
indiqué dans le tableau.

ACCESSOIRES INSTALLABLES

Armoire NUUR4 NUURG6

Lisse 4m 5m 3+3m
Caoutchouc oui oui oui
Lumieres oui oui oui
Lisse a rotule oui - -
Tablier 2 pce 2 pce 2 pce
Lyre de repos mobile 1 pce 1 pce 1 pce

Notes importantes pour la consultation du manuel :

e dans ce manuel, le terme « barriere routiere » désigne les deux
produits “NUUR4” et “NUURG”
e |es accessoires mentionnés dans ce manuel sont en option.

A Toute utilisation différente de celle décrite doit étre
considérée comme impropre et interdite !

2.1 - CARACTERISTIQUES TECHNIQUES

NUUR4 NUURG6
Alimentation 230V~ 50 Hz
Alimentation moteur 24 Vdc
Puissance maximum 240W 300W
Puissance au repos 3,5W 3,5W
Temps d’ouverture 3+4s 5+6s
Intermittence de travail ﬁguﬁ (ri(;())(.)oycles / ﬁgﬁ (é(;())(;:ycles /

12W sur bornes Z1-72-73

12W sur bornes Z4-75-76

Charge max . | ATTENTION : toute consommation
accessoires alimentes | yos | ED RGB et/ou des feux tricolores
a 24 Vdc

connectés au module optionnel
SYNCLUX doit étre soustraite de cette
charge (se référer au manuel SYNCLUX)

Température de

. -20 + +55 °C
fonctionnement
Indice de protection IP54
Poids 44 Kg 52 Kg
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2.2 - LISTE DES COMPOSANTS DU PRODUIT 3 - INSTALLATION

La « Figure 1 » représente les parties principales qui composent le

NUUR. 3.1 - VERIFICATIONS PRELIMINAIRES AVANT
LINSTALLATION
o A L'installation doit étre effectuée par du personnel qualifié,
dans le respect des lois, des normes et des réglements ainsi
que de toutes les instructions fournies ici.
: : : : Avant de procéder a l'installation du produit, Il faut :
i i i i o vérifier que la fourniture est intacte
i —— | e vérifier que tout le matériel & utiliser est en excellent état et adap-
| | | té & I'usage prévu
I I I
‘o ° X e vérifier la possibilité de respecter toutes les limites d’utilisation
* - + “ indiquées dans le paragraphe « Limites d'utilisation du pro- duit »
. ™ — T e vérifier que I'environnement choisi pour l'installation est compa-
° S tible avec les dimensions globales du produit (voir "Figure 2")
Teo--- e érifier que la surface choisie pour installer la barriére est solide et
peut garantir une fixation stable
ﬂ @' I e vérifier que la zone de fixation est a I'abri des inondations ; pré-
o voir éventuellement le montage du produit a un endroit surélevé
e veiller a ce que I'espace autour de la barriere permette une exé-
N | cution facile et sire des manceuvres manuelles
e vérifier qu’il n'y a pas d'obstacles qui pourraient empécher les
manceuvres d'ouverture et de fermeture le long de la trajectoire
de déplacement de la lisse
e vérifier que chaque dispositif a installer se trouve dans une posi-
tion protégée, a I'abri des chocs accidentels.
e vérifier que les points de fixation des différents dispositifs se
trouvent dans des endroits a I’abri des chocs et que les surfaces
A Support lisse sont suffisamment solides
B Coque de I'opérateur e Qviter que les parties de I'automatisme puissent étre immergées
C Couvercle dans I'eau ou dans d’autres substances liquides
D Centrale électronique de commande et de contréle e ne pas positionner le produit & proximité de flammes ou de
E Lisse sources de chaleur, dans des atmospheéres potentiellement ex-
F Clé de déblocage/blocage plosives, particuliérement acides ou salines, afin d'éviter de I'en-

dommager, de provoquer des anomalies de fonctionnement ou
des situations de danger

e connecter la logique de commande a une ligne d’alimentation
électrique avec mise a la terre

3.2 - LIMITES D'UTILISATION DU PRODUIT

Avant de procéder a l'installation du produit, Il faut :

e vérifier que toutes les valeurs figurant dans le chapitre
« CARACTERISTIQUES TECHNIQUES » sont compatibles avec
I'utilisation prévue

e vérifier qu'il est possible de respecter toutes les limitations, les
conditions et les recommandations indiquées dans cette notice.
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3.3 - IDENTIFICATION ET DIMENSIONS D'ENCOMBREMENT

Les dimensions d'encombrement et I'étiquette (A) permettant I'identification du produit sont représentées sur la « Figure 2 ».

0 . w . NUUR4 T NUUR6
[ ] [ ] (-] [ ] [ ]
[} — [ ]

1113
1113

3.4 - RECEPTION DU PRODUIT

Tous les composants présents dans I'emballage du produit sont illustrés et listés ci-dessous.

(3] A
<%\ NUUR4

(
@ B

C
NUUR6
0
E
D
|

Barriere routiere avec centrale de commande incorporée F Bouchon de lisse fixe ; 2 connecteurs pour pare-chocs en
2 boitiers pour photocellules caoutchouc

o

Petites pieéces métalliques (vis, rondelles, etc.) Support et couvercle de la lisse

4 pattes de fixation H Plague de fondation
Connecteur pour lisse (présente uniguement sur NUURB)

moow >

Clés pour déverrouillage et verrouillage manuel de la lisse
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3.5 - TRAVAUX DE PREPARATION A LINSTALLATION

La figure montre un exemple d’installation d’automatisation:

o]
O
m

=

Photocellules
Photocellules sur colonne
Barriére

Sélecteur a clé

Clignotant

moow>

CARACTERISTIQUES TECHNIQUES DES CABLES
ELECTRIQUES

Identification Caractéristiques du cable

Cable ALIMENTATION OPERATEUR

1 1 cable 3 x 1,5 mm?
Longueur maximale 30 m [note 1]

2 Céble CLIGNOTANT [note 4]
1 cable 2 x 0,5 mm? Longueur maximale 30 m
Cable SELECTEUR A CLE

3 2 cébles 2 x 0,25 mm? [note 3]

Longueur maximale 30 m

Céble de PHOTOCELLULE

1 céble 2 x 0,25 mm? (émetteur)

1 céble 4 x 0,25 mm? (récepteur)
Longueur maximale 30 m [note 2]

Cables ENTREE OPEN
1 céble 2 x 0,25 mm?
Longueur maximale 30 m

Cable ENTREE CLOSE
2 x 0,25 mm?
Longueur maximale 30 m

Altri cavi Céable ANTENNE
1 céble blindé type RG58
Longueur maximale 15 m; conseillé < 5 m

Cable VOYANT LISSE OUVERTE [note 4]
1 cable 2 x 0,5 mm?
Longueur maximale 30 m

Cable ECLAIRAGE LISSE [note 4]
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Ces composants sont placés selon un schéma typique et com- mun.
En utilisant comme exemple de référence le schéma de la

« Figure 4 », établir la position approximative ou sera installé chaque
composant prévu dans l'installation.

Note 1 Sile cable d’alimentation fait plus de 30 m de long, il faut
utiliser un cable d’une section supérieure (par exemple 3 x
2,5 mm2) et il faut réaliser une mise a la terre de sécurité a
proximité de I’'automatisme.

Note 2 Sile cable dépasse les 30 m de long, et jusqu'a un
maximum de 40 m, il faut utiliser un cable d'une section
plus grande (2 x 1 mm?).

Note 3 Ces deux cables peuvent étre remplacés par 1 cable unique
de 4 x 0,5 mm?.

Note 4 Avant d’effectuer la connexion, vérifier que la sortie est
programmeée en fonction du dispositif a connecter (voir le
chapitre "PROGRAMMATION").

A Les cables utilisés doivent étre adaptés au type
d’environnement ou est effectuée l'installation.

A Durant la pose des gaines pour le passage des cables
électriques, tenir compte du fait qu’a cause d’éventuels
dépots d’eau dans les boites de déri- vation, les gaines de
raccordement peuvent créer

des phénoménes de condensation a l'intérieur de la centrale
qui risquent d’endommager les circuits électroniques.

A Avant de procéder a l'installation, préparer les cables
électriques nécessaires a l'installation et se reporter

a la « Figure 4 » et a ce qui est indiqué au chapitre «
CARACTERISTIQUES TECHNIQUES ».



3.6 - REGLAGE DE LA BARRlERE 4. dévisser le boulon (C) qui maintient le ressort au levier
d’équilibrage

La barriere quitte I'usine configurée comme suit :

e ressort d’équilibrage fixé sur la droite, fixé dans les trous qui ne
sont pas définitifs

e manceuvre de fermeture de la lisse orientée a gauche (barriere a
DROITE de la porte - paramétre dir = d 3 € par défaut)

Pour déplacer la fixation du ressort, procéder comme suit :
1. retirer le couvercle supérieur (A) de la barriere

2. enlever le panneau arriére tout d’abord vers I'autre panneau puis
vers |'extérieur

A

N N

[

. . o o ) 5. supprimer le ressort d'équilibrage en le décrochant de la plaque
3. relacher la tension du ressort d’équilibrage en dévissant I'écrou inférieure

®) 6. sile sens de fermeture est celui souhaité, le ressort d'équilibrage

doit étre positionné comme indiqué sur la figure

NUUR4
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7. <s’il faut définir la manceuvre de fermeture de la lisse sur le coté 8. fixer le ressort a la plaque inférieure
droit de la barriere :

9. fixer I'ceillet du ressort au levier d’équilibrage, en vissant le boulon
débloquer I'opérateur (voir le paragraphe « Débrayer et bloquer a fond
manuellement Popérateur ») et faire pivoter de 90° le levier

d’équilibrage m

10. refermer les couvercles du motoréducteur

11. si 'opérateur a déja été déverrouillé, le verrouiller a nouveau
e leressort d'équilibrage doit étre positionné comme indiqué sur la
figure

REMARQUE : si la direction d’ouverture de la lisse a été

modifiée, il faut programmer le paramétre dir = S3C durant Ia
@ phase de programmation

G

Dt

NUUR4

NUURG6
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3.7 - INSTALLATION DE L’OPERATEUR

A Une installation incorrecte peut causer de graves
blessures aux personnes qui effectuent le travail et a celles qui
utiliseront le produit. Avant de commencer I'assemblage de
I'automa- tisme, faire les contréles préliminaires décrits aux
paragraphes « Vérifications préliminaires avant I'installation »
et « Limites d'utilisation du produit ».

S’il existe une surface d’appui :

1. retirer le couvercle supérieur (A) de la barriere

2. enlever le panneau arriére tout d’abord vers I’autre panneau puis
vers |'extérieur

NN

3. poser la barriére sur la surface de fixation et marquer les points ou
seront fixés les orifices

[

4. déplacer la barriére et percer la surface dans les points tout juste
marqués

5. introduire 4 chevilles a expansion, non fournies

6. placer la barriere correctement et la bloquer avec les écrous et
rondelles prévus a cet effet mais non fournis

(14

/g%

Si la surface d’appui n'existe pas :
1. creuser des fondations pour accueillir le radier

NOTE: La surface de fixation doit étre parfaitement plane et lisse.

Si la surface est en béton, ce dernier doit avoir une épaisseur d’'au
moins 0,15 m et doit étre suffisamment renforcé par des cages en fer.
Le volume du béton doit étre supé- rieur a 0,2 m® (une épaisseur de
0,25 m correspond a 0,8 m?, qui est égal a une base carrée d’environ
0,9 m par coété).

La fixation sur béton peut étre exécutée a I'aide de 4 chevilles a
expansion, équipées de vis 12 MA, qui peuvent supporter une
charge de traction d’au moins 400 kg. Si la surface de fixation est

en matériau différent, il faut évaluer la consistance et vérifier que les
quatre points de fixation peuvent supporter une charge d’au moins
1000 kg. Utiliser les vis a 12 MA pour la fixation.

2. prédisposer les gaines pour le passage des cables électriques

3. sur le radier, fixer les quatre pattes (A), en plagant sur chacune
un écrou et une rondelle (fournis) sur le dessus et le dessous du
radier

A L'écrou inférieur doit étre vissé jusqu'a la fin du filetage

1)

&

o
N\
S SO DU
=T S
o0 Q{J)))))))m\\\\\\ Q
%QQQOO 0@ v d b O
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Q&% S /
sl
LS A

G
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4. couler le béton et, avant qu'il ne commence a prendre, placer le
radier au ras de la surface. S'assurer qu'il est bien parallele a la
lisse et parfaitement a niveau

5. attendre que le béton durcisse completement. En regle générale,
au moins deux semaines

6. enlever les quatre écrous et les rondelles supérieurs des pattes
ouvrir I'armoire de la barriere («Figure 5»)

N

8. placer la barriere correctement et la bloquer avec les écrous et les
rondelles prévus a cet effet tout juste enlevés («Figure 14").
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3.8 - INSTALLATION DE LA LISSE 3. graisser légerement le rail en aluminium des deux cotés

4. 8.sur toute la longueur de la lisse, insérer dans les fentes les

Pour le montage de la lisse sur la barriere, procéder comme suit : amortisseurs de chocs en caoutchouc (F) en les alternant avec
1. seulement pour NUURS: insérer le connecteur en aluminium (D) les joints appropriés (G) ; le caoutchouc peut dépasser environ
a une extrémité de la lisse plus courte et le bloquer avec la vis d'1 cmde la fin de la lisse
fournie

2. uniquement pour les lisses composées de deux piéces :
enclencher le joint universel (E) dans les extrémités libres des
deux lisses, en alignant correctement les trous; dévisser de la
méme fagon les trois vis du joint afin de le fixer a I'intérieur des
lisses

5. positionner le couvercle de la lisse (H) et le fixer a I'aide des deux
vis
6. positionner et encastrer les deux embouts en caoutchouc (1)

A ATTENTION : si on doit installer les feux de la lisse, le
faire avant de monter les pare-chocs.
Pour l'installation des feux, se reporter au chapitre 15.3
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7. NUURA4: placer le support (B) sur la lisse et le fixer sur la plaque
avec les vis adaptées

NUURG6: placer le support (B) sur la lisse et le fixer sur la contre-
plaque (C), puis fixer I'ensemble sur la plaque avec les vis
adaptées

A Pour les lisses formées de deux morceaux, il est
obligatoire de fixer le morceau de lisse le plus court sur la
barriére levante.

=

8. placer le couvercle du support et le fixer avec les vis fournies

9. dans la version NUUR4 installer la plaque D

I—‘E«J Apres avoir installé la lisse et 'amortisseur de chocs en
caoutchouc, avant de continuer, il est important d'installer sur
la lisse également d'autres accessoires, s’ils sont prévus.

Pour leur installation, se référer aux manuels d’utilisation
respectifs.

3.9 - REGLAGE DES FIN DE COURSE
MECANIQUES

Pour le réglage des fins de course, procéder comme suit :

1. débrayer |'opérateur avec la clé prévue a cet effet (voir le
paragraphe « Débrayer et bloquer manuellement
Popérateur »)

N

faire exécuter manuellement une manceuvre compléte d’ouverture
et une fermeture a la lisse

agir sur les vis des butées mécaniques des fins de course (A - B)
pour ajuster I'alignement horizontal de la lisse, quand elle est
fermée, et I'alignement vertical de la lisse, quand elle est ouverte

®

®

‘nn . l.‘ "“v

4. une fois les réglages finis, bien visser les écrous.
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3.10 - EQUILIBRAGE DE LA LISSE

L'opération d'équilibrage de la lisse est de trouver le meilleur équilibre
entre le poids total de la lisse, avec les accessoires installés, et la
force qui lui est opposée par la tension du ressort d'équilibrage.

Pour vérifier la tension du ressort, procéder comme suit.

1. débrayer |'opérateur avec la clé prévue a cet effet
(voir le paragraphe « Débrayer et bloquer manuellement
Popérateur »)

2. placer manuellement la lisse a mi-course (45°) et la laisser a I'arrét

@

si la lisse ne reste pas en position, dévisser I'écrou (A) du ressort

4. silalisse a tendance a monter, il faut réduire la tension du ressort
en tournant le tendeur (B) dans le sens contraire des aiguilles
d’une montre. En revanche, si la lisse a tendance a descendre,

il faut augmenter la tension du ressort en tournant le tendeur (B)
dans le sens des aiguilles d’une montre.

<

-

5. répéter |'opération en plagant la lisse méme a environ 20° et a
environ 70°. Si la lisse reste a I'arrét dans sa position, cela signifie
que son équilibrage est correct ; un Iéger déséquilibrage est
autorisé, mais la lisse ne doit jamais se déplacer lourdement

6. visser I'écrou (A) du ressort

7. embrayer |'opérateur.

3.11 - DEBRAYER ET BLOQUER
MANUELLEMENT L’'OPERATEUR

"opérateur est muni d’un systéeme de déverrouillage mécanique qui
permet d’ouvrir et de fermer manuellement la lisse.

Ces opérations manuelles doivent étre effectuées en cas de coupure
de courant électrique ou d’anomalies de fonctionnement ou dans les
phases d’installation.

Pour effectuer le déverrouillage :
1. tourner le couvercle qui cache la clé
2. insérer et tourner la clé (A) vers la gauche ou la droite
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3. ace moment-la, il est possible d'amener manuellement la lisse
dans la position désirée.

Pour effectuer le blocage :

1. tourner la clé (A) dans sa position initiale
2. retirer la clé

3. tourner le couvercle qui cache la clé

4 - BRANCHEMENTS ELECTRIQUES
4.1 - VERIFICATIONS PRELIMINAIRES

A Toutes les connexions électriques doivent étre effectuées
en I'absence d’alimentation électrique du secteur et avec

la batterie tampon débranchée (si elle est présente dans
I’automatisme).

A Les raccordements doivent étre effectués exclusi-
vement par un personnel qualifié.

Pour effectuer les connexions électriques :

1. ouvrir le boitier de la centrale

2. faire passer les cables électriques a I'intérieur de la barriere
levante, en partant de la base vers la centrale de commande

3. faire passer le cable d’alimentation avec le presse-étoupe A et le
brancher a la borne L N

»

serrer le presse-étoupe
5. faire passer les cébles restants avec les presse-étoupes B

effectuer les branchements en se reportant au schéma électrique
de la Figure 28. Pour une question de commodité, les bornes
sont amovibles.

o

A Avant de fermer le couvercle, effectuer les
programmations souhaitées.



5 - ARMOIRE DE COMMANDE

La KB24 est dotée d’un affichage qui permet, en plus d’'une
programmation aisée, le monitoring constant de I'état des entrées; de
surcroft la structure a menus permet de régler de maniere simple les
temps de travail et les logiques de fonctionnement.

Dans le respect des lois européennes concernant la sécurité
électrique et compatibilité électromagnétique (EN 60335-1,
EN 50081-1 et EN 50082-1) elle est caractérisée par le total
isolement électrique du circuit a basse tension (y compris les
moteurs) par la tension de réseau.

Autres caractéristiques:

e Alimentation auto-protégée contre les courts-circuits a I'intérieur
de I'armoire de commande, sur les moteurs et sur les accessoires
branchés

e Réglage de la puissance par découpage du courant

e Détection d’obstacles par contrdle du courant sur le moteur
(ampérométrique)

e Apprentissage automatique de la position des capteurs de fin de
course

e Tests des dispositifs de sécurité (photocellules, barres palpeuses)
avant chague ouverture

e Desactivation des entrée de securité a travers le menu de
configuration: il n’est pas necessaire de ponter les entrées
sécurités non utilisées, il suffit de dés-habiliter la fonction dans le
menu relatif

e Possibilité de fonctionnement en absence de la tension de réseau
avec des batteries en option (code 161261

e Possibilité de brancher un électro-aimant (ventouse) pour garder
la barriere au repos fermeée.

e Possibilité d’utiliser les sorties feux, clignotant et électro-aimants
pour contrdler un feu de circulation a une direction ou a deux
directions (sens unique alterné).

e Sortie en basse tension utilisable pour une lampe témoin ou pour
un clignotant a 24V

e Relais auxiliaire avec logique programmable pour éclairage de
courtoisie, clignotant ou autre utilisation

e Fonction ENERGY SAVING
e Fonctionnement avec le module en option SYNCLUX qui permet :
- Le fonctionnement synchronisé de deux barrieres.

- Le contrdle d'une rangée de LED RGB (code) le long de la
lisse (un seul c6té ou les deux cotés) pour indiquer I'état de la
barriere.

- Le contréle du feu de circulation a une direction ou deux
directions sans renoncer aux sorties standard.

- Deux fonctions programmables avec relais a contact propre.

5.1 - ALIMENTATION

A ATTENTION: Linstallation de I’armoire des dispositifs de
sécurité et des accessoires doit étre faite avec I'alimentation
débranchée.

"armoire doit étre alimenté en 230V-50Hz / 120V-60Hz protégé avec
interrupteur magnéto-thermique différentiel conforme aux normes de
loi en vigueur.

Brancher les cables d’alimentation aux borniers L et N de la carte
positionnée a cbté du transformateur.
Relier le cable de terre a la borne J?—

5.2 - ALIMENTATION PAR ECO-LOGIC

La barriére peut étre alimentée en utilisant le systeme a alimentation
solaire ECO-LOGIC.

Installer le systeme ECO-LOGIC en suivant les instructions fournies
avec le produit.

Brancher la sortie du boitier batterie (connecteur noir) au connecteur
BATTERY de la centrale.

REMARQUE: il est conseillé de pré-charger les batteries avant
I'installation

A ATTENTION: activer la fonction “Energy saving”

D\ ATTENTION : si c'est le systéme ECO-LOGIC qui
est utilisé pour alimenter la barriére, ne pas brancher
I’alimentation secteur sur les bornes N et L
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5.3 - ENTREES DE ACTIVATION

L"armoire KB24 est équipée de deux entrée d’activation, dont la
fonction dépend de la modalité de fonctionnement programmeée (Voir
la rubrique St r & du menu programmation):

Modalité standard: la premiére entrée (START1) contrble
I'ouverture, la fermeture et I'arrét selon la configuration introduite.
La seconde entrée (START2) provoque I'ouverture de la barriere
MASTER quand est activé le fonctionnement synchronisé de deux
barrieres.

Mode Ouvre/Ferme et Homme mort: une commande sur la
premiere entrée (START1) gere toujours I'ouverture et une commande
sur la deuxieme entrée (START2) gere toujours la fermeture.

e En mode Ouvre/Ferme la commande est de type a impulsion,
c’est a dire que chaque impulsion cause I'ouverture ou la
fermeture totale de la barriere.

e En mode Homme Mort la commande est du type monostable,
c’est a dire, la barriére est ouverte ou fermée tant que le contact
reste fermé et s’arréte immédiatement si le contact est ouvert.

Mode Entrée/Sortie : cette fonction doit étre configurée quand on
branche un feu de circulation pour le sens unique alterné.

La commande est de type impulsif, ¢’est-a-dire qu’une impulsion
provoque I'ouverture totale de la porte ; si la commande arrive sur
'entrée STARTT, le vert s’allume dans la direction d'entrée, si elle
arrive sur I'entrée START2, le vert s'allume dans la direction de sortie.

Mode Horloge: elle est analogue a la modalité standard, mais la
barriére reste ouverte tant que le contact reste fermé sur I'entrée
START1; quand le contact est ouvert, le comptage du temps de
pause commence: une fois échu ce temps, la barriére est refermée.
Cette fonction permet de programmer dans la journée les bandes
horaires d’ouverture de la barriére, en utilisant un minuteur externe.
Il faut en ce cas activer la refermeture automatique.

A ATTENTION: Dans toutes les modalités, les entrées
doivent entre branchées a dispositifs avec contact
normalement ouvert.

Brancher les cébles du dispositif qui commande la entrée START1
entre les bornes J1 et J4 de I'armoire de commande.

Brancher les cables du dispositif qui commande la entrée START2
entre les bornes J2 et J4 de I'armoire de commande.

Il est possible activer la fonction associée a la entrée START1 en
appuyant la touche T au dehors du menu de programmation, ou a
travers d’un émetteur mémorisé sur le canal 1 (voir les notices du
récepteur MR.

Il est possible d’activer la fonction associée a la entrée START2 en
appuyant la touche 4 au dehors du menu de programmation, ou au
moyen d’une télécommande mémorisé sur le canal 2 (voir les notices
d’instructions du récepteur MR).
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5.4 - ARRET

Pour une plus grande sécurité il est possible d’installer un interrupteur
lequel, si actionné, cause le blocage immédiat de la barriére.
Linterrupteur doit avoir un contact normalement fermé, que s’ouvre
en cas d’actionnement.

Si l'interrupteur de stop est actionné pendant que la barriere

est ouverte la fonction de refermeture automatique est toujours
désactivée ; pour refermer la barriére il faut donner une commande
de start (si la fonction de start en pause est désactivée, elle est
temporairement réhabilitée pour permettre le déblocage de la
barriere).

Brancher les cables de I'interrupteur de stop entre les bornes J3 et
J4 de I'armoaire.

5.5 - PHOTOCELLULES

Les photocellules peuvent étre activées en deux modes:

1. Uniguement pendant la fermeture: dans ce cas le passage devant
le faisceau cause la réouverture immédiate.

2. Pendant I'ouverture et la fermeture: dans ce cas le I'interruption
du faisceau cause I'arréte immédiat.
Quand le faisceau est libéré on obtient la réouverture complete de
la barriere.

A ATTENTION: installer les photocellules de fagon a couvrir
entierement le plan d’ouverture / fermeture de la lisse.

"armoire fournit une alimentation a 24VDC pour les photocellules
et peut exécuter un test du fonctionnement avant de commencer
I'ouverture de la lisse. Les bornes d’alimentation pour les Cellules
sont protégés par un fusible électronique que coupe la courant en
cas de surcharge.

e Brancher les cables d’alimentation des émetteurs des
photocellules entre les bornes Z3 (+) et Z2 (-) de I'armoire de
commande.

e Brancher les cables d’alimentation des récepteurs des
photocellules entre les bornes Z1 (+) et Z2 (-) de I'armoire de
commande.

e Brancher la commune et la sortie N.F, des récepteurs des
photocellules sur les bornes J6 (PHOTO) et J9 (COM) de
I’armoire de commande. Utiliser les sorties avec contact
normalement fermé.

A ATTENTION:

e Sjon installe plusieurs couples de cellules du méme type, ses
sorties doivent étre branchées en série.

e Sion installe des cellules a reflex, I'alimentation doit étre branchée
aux bornes Z3 (+) et Z2 (-) de I'armoire de commande pour
effectuer le test de fonctionnement.

e | es photocellules ne sont pas alimentées lorsque le central est en
modalité ENERGY SAVING



5.6 - BARRES PALPEUSES

Il est possible de les installer a la place du profil anti-choc en
caoutchouc normalement fourni avec la lisse. En cas d’intervention
pendant la fermeture on obtient la réouverture et la désactivation de
la fermeture automatique.

La centrale est en mesure de gérer soit la lisse palpeuse classique
avec contact normalement fermé, soit la lisse palpeuse en
caoutchouc conducteur avec résistance nominale 8,2 kOhms.

Brancher les cables des barres palpeuses entre les bornes J8 et J9 de
I’armoire de commande.

A ATTENTION: pour satisfaire aux normes EN12978 il est
nécessaire d’installer les barres palpeuses sensibles en caoutchouc
conducteur; les barres palpeuses sensibles avec contact
normalement fermé doivent étre équipées d’une centrale qui en vérifie
constamment la correcte fonctionnalité. Si on utilise des centrales qui
ont la possibilité d’exécuter le test par coupure de I'alimentation, relier
les cables d’alimentation de la centrale entre les bornes Z3 (+) et Z2
(-) de la KB24. En cas contraire les relier entre les bornes Z1 (+) et
Z2 (-).

A ATTENTION:

e Sil'on utilise plusieurs barres palpeuses avec contact
normalement fermé, les sorties doivent étre reliées en série.

e Sil'on utilise plusieurs barres palpeuses au caoutchouc
conductible, les sorties doivent étre reliées en chute et seulement
la derniere doit étre terminée sur la résistance nominale.

e |es cbtes actives, branchées a I'alimentation des accessoires,
ne sont pas actives lorsque le central est en modalité ENERGY
SAVING.

5.7 - LUMIERE DE COURTOISIE

La sortie COURTESY LIGHT consiste en un simple contact N.O et ne
fournit aucune alimentation.

Gréace a la sortie COURTESY LIGHT I'armoire de commande permet
le branchement d’un utilisateur (par exemple la lumiére de courtoisie
ou les lumiéres de jardin), qui est commandé en mode automatique
ou par actionnement du canal 4 du récepteur MR.

La sortie COURTESY LIGHT est un contact sec de type NO et libre
de potentiel.
La plage de contact maximale est 230V - 5A.

Brancher les cables aux bornes B1 et B2.

5.8 - SORTIE LUMIEREs EN BASSE TENSION
["armoire de commande KB24 dispose d’une sortie a 24Vdc qui
permet le branchement d’une charge jusqu’a 12W.

Cette sortie peut étre utilisée pour le branchement d’une lampe
témoin, qui indique I'état du portail, ou pour un clignotant en basse
tension.

Relier les cables de la lampe témoin ou du clignotant en basse
tension aux bornes Z5 (+) et Z4 (-).

A ATTENTION: respecter la polarité si le dispositif relié le
demande.

5.9 - ANTENNE

On conseille d’utiliser I'antenne externe modéle ANS433 pour pouvoir
garantir la portée maximale.

Brancher I’ame centrale de I'antenne a la borne A2 de I'armoire et le
blindage a la borne A1

5.10 - ELECTROVENTOUSE

["armoire de commande KB24 est équipée d’une sortie pour
alimenter une électroventouse; Depuis un menu dédié il est possible
de régler la tension de sortie jusqu’a une valeur maximum de 24VDC.
"alimentation de I'électroventouse est interrompue au début de
chaque ouverture (avec avance réglable depuis le menu) et rétablie a
la fin de la fermeture (avec retard réglable depuis le menu).

Brancher I'alimentation de I’électroventouse entre les bornes
Z5 (+) e Z6 (-).

REMARQUE : L’électroaimant d’étanchéité est branché a
I'alimentation des accessoires. Par conséquent, afin de
I'utiliser il est nécessaire de désactiver la fonction d’économie
d’énergie.

5.11 - SPIRE MAGNETIQUE OU CAPTEUR DE
PRESENCE

REMARQUE : si la fonction ENERGY SAVING est activée, cette
fonction n’est pas disponible

L'entrée ST.NC peut étre utilisée pour le branchement d’un dispositif
de détection présence pour véhicules (spire magnétique) ou
personnes (capteur de présence) dans la zone de la barriere, grace a
I’ouverture d’un contact normalement fermé.

Quand la présence est relevée, la barriere est soulevée et il n’est pas
possible de la baisser tant que la zone n’a pas été libérée.

Quand le capteur indique que la zone est a nouveau libre, le
comptage du temps de fermeture automatique commence, si activé.

Cette entrée peut aussi étre utilisée pour un capteur contre les
incendies, dans ce cas la barriere ne se baisse pas automatiquement
quand le contact est réinitialisé.

Brancher les cébles aux bornes J5 et J9.
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6 - BRANCHEMENTS ELECTRIQUES
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Phase alimentation 230V / 120V

N Neutre alimentation 230V / 120V

A1 Blindage antenne

A2 Centrale antenne

Ji START1 - Entrée d’activation 1 pour le branchement
de dispositifs traditionnels avec contact N.O.

J2 START2 - Entrée d’activation 2 pour le branchement
de dispositifs traditionnels avec
contact N.O.

J3 Commande d’arrét STOP. Contact N.F.

J4 Commun (-)

J5 ST.NC - Entrée de START normalement fermée, a
utiliser pour un capteur de présence

J6 Photocellule. Contact N.F.

J7 Prédisposition pour utilisations futures

J8 Barre palpeuse de sécurité

Jo Commun (-)

Z1 Sortie alimentation 24 VDC pour photocellules
et d’autres accessoires

z2 Commun alimentation accessoires (-)

Z3 Alimentation TX photocellules pour test de
fonctionnement. Brancher les cables d’alimentation
des cellules émettrice entre les bornes Z2 et Z3

Z4 Sortie lumieres en basse tension (-)

(Lampe témoin ou clignotant 24V)

Z5 Alimentation pour feux en basse tension et électro-
aimant de maintien (+)

Z6 Electro-aimant de maintien (-)

B1-B2 Contact N.O. ( max 230V-5A) pour lumiere de
courtoisie ou clignotant additionnel

ADI Interface ADI

RECEIVER | Recepteur embrochable

FUSE 5A

MAINS Il signale que la centrale est alimentée

OVERLOAD | Il signale surcharge sur I'alimentation des

accessoires
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7 - PANNEAU DE CONTROLE
7.1 - DISPLAY

Lorsque I'alimentation est activée, I'afficheur indique :
e tous les segments pendant 1 seconde

e modele de la centrale pendant 1 seconde

e version du firmware pendant 2 secondes

A la fine de ce test vient visualisé le panneau de contréle

CONTACT FERME ~ CONTACT OUVERT

STARTIN |, i »|-~OUVERTURE EN COURS
R g’ 9 9 g »|~PAUSE (BARRIERE OUVERTE)
! »~FERMETURE EN COURS
|
STOP
STNC—et} | {1 b up
DOWN BARRE PALPEUSE
PHOTOCELLULE MENU

ATTENTION : Lorsque le central est en modalité
ENERGY SAVING, I’afficheur est éteint.

Le panneau de controle signale I'état physique des contacts a la
plague a bornes et des touches de programmation: si le segment
vertical en haut est allumé, le contact est fermé; si le segment vertical
en bas est allumé, le contact est ouvert (le dessin indiqué ci dessus
illustre le cas ou les entrées: PHOTOCELLLULE, LISSE PALPEUSE,
et STOP ont été toutes raccordées correctement).

Les points entre les chiffres de I'afficheur indiquent I'état des boutons
de programmation: quand on presse une touche, le point relatif
s’allume.

Les fleches a la gauche de I'afficheur indiquent I'état des entrées de
start. Les fleches s’allument quand I'entrée relative se ferme.

Les fleches a droite de I'afficheur indiquent I'état de la barriere:

e | afleche plus en haut s’allume quand la barriére est en phase
d’ouverture. Si elle clignote elle indique que I'ouverture a été
causeée par I'intervention d’un dispositif de s(reté (lisse palpeuse
ou détecteur d’obstacles).

e | afleche centrale indique que la barriere est en état de repos.

Si elle clignote cela signifie que le comptage du temps pour la
fermeture automatique est actif.

e Lafleche plus en bas s’allume quand la barriere est en phase
de fermeture. Si elle clignote cela indique que la fermeture a été
causeée par I'intervention d’un dispositif de s(ireté (lisse palpeuse
ou détecteur d’obstacles).
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7.2 - UTILISATION DES TOUCHES DE
PROGRAMMATION

La programmation des fonctions et des temporisations de I'armoire
de commande est exécutée depuis un menu de configuration prévu a
cet effet, accessible et explorable par 3 touches T, | et OK situées
a coté de I'écran d’affichage de I'armoire de commande.

ATTENTION : En dehors du menu de configuration, en
appuyant sur la touche T, la commande START est activée, en
appuyant sur la touche {, la commande START PIETON est
activée.

Il existent trois types de voix de menu:
* Menu de fonction

e Menu de temps

e Menu de valeur

Réglage d’un paramétre dans un menu de fonction

Les menus de fonction permettent de choisir une fonction parmi un
ensemble de possibilité. Quand on entre dans un menu de fonction
on visualise I'option actuellement active ; en utilisant des touches J
et T on fait défiler options disponibles.

En appuyant sur la touche OK on active I'option visualisée et on
retourne au menu de configuration.

Réglage des paramétres de temps

Les menus de temps permettent de régler la durée d’une fonction.
Quand on entre dans un menu de temps on visualise la valeur
actuelle ; I'affichage des temps dépend de la valeur réglée.

e Chaque pression du touche h augmente le temps établit et
chaqgue pression du touche i diminue.

e En maintenant appuyé la touche h on peut augmenter rapidement
la valeur de temps, jusqu’a atteindre le maximum prévu pour
cette valeur.

e Evidemment on peut diminuer rapidement le temps jusqu’a
atteindre la valeur 3.8" en maintenant appuyé la touche i.
e Dans tous les cas régler une valeur a C revient a désactiver la

fonction: dans ce cas, au lieu de la valeur 8.8" on visualise no.

e En appuyant la touche OK on valide la valeur visualisée et on
retourne au menu de configuration.

Réglage des parameétres de valeur

Les parameétres de valeur sont similaires aux parametres de temps,
mais la valeur établit est un nombre.

En maintenant appuyé la touche T ou ¥ la valeur augmente ou
diminue doucement.

En appuyant la touche OK on valide la valeur visualisée et on
retourne au menu de configuration.

Les principaux menus de programmation de I'armoire de commande
sont représentés dans les pages suivantes.

Pour se déplacer dans ces menus utiliser les trois touches

« T, d et OK » selon les indications du tableau suivant :

D
D
@
O

Appuyer et relacher la touche OK

Maintenir la touche OK appuyée pour
2 secondes

Relacher la touche OK

Appuyer et relacher la touche T

Appuyer et relacher la touche J




8 - ACCES AUX PARAMETRES DE
L’ARMOIRE DE COMMANDE

1. Maintenir enfoncée la touche OK jusqu’a quand I'écran affiche le
menu désiré

2. Relacher la touche OK: la premiere rubrique du sous-menu
s’affiche sur I'écran
-Pr$T Programmation de I'armoire de commande

(chapitre 13)

Compteur de cycles (chapitre 12)

Horloge et programmation minuteur (chapitre 16)

-€3C Programmation du dispositif accessoire SYNCLUX
-APP Auto-apprentissage de la course (chapitre 11)
-dEF Chargement des paramétres par défaut (chapitre 9)

-Cnt
-Em

A ATTENTION: Si aucun des boutons de programmation
n’est pressé pendant plus d’une minute, ’'armoire sort
automatiquement de programmation et les paramétres
modifiés ne seront pas mémorisés.

9 - CHARGEMENT DES PARAMETRES
PAR DEFAUT

Si besoin, il est possible de rétablir tous les parameétres a leur valeur
standard ou par défaut (voir le tableau récapitulatif final).

A ATTENTION : Cette procédure comporte la perte de tous
les paramétres personnalisés.

1. Maintenir enfoncée la touche OK jusqu’a ce que I'écran affiche
-gEfF
2. Relacher la touche OK: I'inscription ESE s’affiche sur I'écran
(appuyer sur la touche OK uniquement si vous souhaitez quitter le
menu)
Appuyer sur la touche \ I'inscription dEF s’affiche sur I'écran
Appuyer sur la touche OK : I'inscription no s’affiche sur I'écran
Appuyer sur la touche $: I'inscription S s’affiche sur I'écran
Appuyer sur la touche OK : tous les parametres sont réinitialisés
a leur valeur par défaut (voir chapitre 13), I'armoire de commande
quitte la programmation et le panneau de contrble s’affiche sur
I'écran.
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10 - CONFIGURATION RAPIDE

Ce paragraphe illustre une procédure rapide pour configurer I'armoire
de commande et la mettre immédiatement en oeuvre.

On conseille de suivre du début ces notices, pour vérifier
rapidement le correct fonctionnement de I’armoire, du moteur
et des accessoires.
1. Rappeler la configuration de défaut: voir chapitre 9
2. Configurer les parametres
dir - SkoP - Foko - CoS en fonction des sécurités
installées sur le portail.
3. Démarrer le cycle d’auto-apprentissage (chapitre 11)

4. \Vérifier le fonctionnement correct de I'automation et si nécessaire
modifier la configuration des paramétres désirés.

11 - AUTO-APPRENTISSAGE DE LA
COURSE

Ce menu permet d’apprendre en mode automatique les positions de
fin de course de la barriere en ouverture et en fermeture.

A ATTENTION: avant de procéder s’assurer d’avoir installé
dans la position correcte les butées mécaniques.

A ATTENTION: avant de procéder imposer le paramétre dir

A ATTENTION : si l'installation se compose de deux
barriéres avec fonctionnement synchronisé (MAITRE et
ESCLAVE), la procédure d’auto-apprentissage doit étre
effectuée pour les deux barriéres. Les sécurités seront actives
uniquement sur la barriére qui effectue I’auto-apprentissage.

1. Configurer les rubriques Skof - Foko - CoS5, en fonction des
sécurités installées sur la barriere (chapitre 13).

2. Configurer le parametre St.rk en mode SERn

3. Maintenir enfoncée la touche OK jusqu’a quand I'afficheur
visualise -APP

4. Relacher la touche OK: I'afficheur visualise EST (presser la
touche OK uniquement si I'on désire sortir de ce menu)

5. Presser la touche V: L'afficheur visualise £.LRu
6. Presser la touche OK pour démarrer le cycle
d’auto-apprentissage:
6.1 Lalisse se déplace en fermeture jusqu’a trouver le point
d’arrét (fin fermeture)

6.2 Lalisse s'ouvre. Presser T quand la lisse atteint I'ouverture
désirée. En alternative laisser intervenir I'arrét mécanique

6.3 La lisse se referme automatiquement et mémorise la
longueur de la course exécutée.

Pendant les normales opérations, la course de la lisse est rapportée
toujours au point d’arrét en fermeture. Tout déplacement éventuel
de ce point causa un déplacement correspondant du point de fin
ouverture.

A ATTENTION: Si cette procédure n’est pas exécutée,
I’'armoire de commande sortira de la programmation par time
out (1 min) en maintenant la derniére valeur mémorisée.

- 108 - FRANCAIS

12 - LECTURE DU COMPTEUR
DE CYCLES ET DE LA MEMOIRE
EVENEMENTS

"armoire KB24 tiens le compte des cycles d’ouverture de la barriere
complétés et si souhaité, signale la nécessite d’entretien aprés un
nombre fixé de manceuvres.

Il enregistre par ailleurs les événements qui se sont vérifiés durant

le fonctionnement et il associe a chacun un code et la date/heure a
laquelle il s'est vérifié ; ces informations doivent étre communiquées
au service d'assistance en cas de problémes.

ATTENTION : pour avoir I'information date/heure correcte,
il faut configurer I’horloge intégrée dans la centrale, voir
chapitre 19.

Il'y a a disposition 3 compteurs:

e Totalizzatore non azzerabile dei cicli di apertura completati
(Totalisateur des cycles d’ouverture complétés qu’on peut pas le
mettre a zéro (option Lot de la voix Cnt)

e Compteur dégressif des cycles que manquent a la prochaine
entretien (option SEr u de la voix Cnk). Ce deuxiéme compteur
peut étre programmé avec le valeur souhaité.

e Compteur des événements (option EuEn)

Le schéma a coté montre la procédure pour lire le totalisateur, lire le
nombre de cycle manquant a la prochaine entretien et programmer le
nombre de cycle manquant a la prochaine entretien (dans I'exemple
I'armoire a complété 12451 cycles et manquent environ 1300 cycles
a la prochaine entretien); le code du dernier événement enregistré est
176, et il s'est vérifie¢ a 14.14.19 le 20 aodt.

L’aire 1 représente la lecture du compte totale des cycles complété:
avec les touches T et 4 est possible alterner la visualisation des
milliers ou des unités

L’aire 2 représente la lecture du nombre des cycles manquants a la
prochaine entretien: le valeur est arrondi a la centaine

L’aire 3 représente la configuration de ce dernier compteur : a

la premiere pression de la touche T ou ¥, la valeur actuelle du
compteur est arrondie aux milliers, chaque pression successive fait
augmenter la configuration de 1 000 unités ou diminuer de 100. Le
comptage précédemment visualisé est perdu.

L'aire 4 représente la lecture de la mémoire événements.

La premiére donnée est un indice qui permet d’identifier I'événement:
n | est le dernier événement enregistré, n € est le précédent et ainsi
de suite.

Les autres données sont affichées automatiquement en succession
et reportent I'information date/heure (chagque donnée reste affichée
pendant environ une seconde, si I'on veut arréter temporairement
I'affichage, garder la touche MENU enfoncée) ; la derniére donnée
affichée est le code de I'événement (dans d'autres cas, une donnée
supplémentaire est affichée apres le code événement), puis la série
reprend depuis I'indice.

Les données sont affichées pendant 1 minute apres quoi I'affiche
revient a |'affichage normal.
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13 - PROGRAMMATION DE L’ARMOIRE DE
COMMANDE
Le menu de programmation -Pr G consiste en une liste de paramétres
configurables; le sigle qui s’affiche a I’écran indique le parameétre
actuellement sélectionnée. En appuyant la touche d au parameétre suivant ; F E
en appuyant la touche T on retourne au paramétre précédent. 1N
A
Appuyant la touche OK on visualise la valeur actuelle du parameétre 0 Q
sélectionné et on peut éventuellement la modifiée. > ~
\ 4 :
Le dernier paramétre du (Fi1nE) permet de mémoriser les z
modifications effectuées et retourner au fonctionnement normal de la - P '- S ’ E n . S H
centrale. Pour mémoriser toute modification, il est impératif de sortir de Yy

A ATTENTION: Si aucun des boutons de programmation n’est
pressé pendant plus d’'une minute, ’'armoire sort automatiquement de
programmation et les parameétres modifiés ne seront pas mémorisés.

En maintenant appuyé la touche douT,les parameétres du menu de
configuration défilent trés vite, jusqu’a I'affichage Fin€ ou £n.5A.
De cette fagon on peut atteindre rapidement le début et la fin de la liste.

RO
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PARAMETRE VALEUR DESCRIPTION DEFAULT DEFAULT MEMO

NUUR4 NUUR6

€nSA Fonction ENERGY SAVING no Ao

Cette fonction est utile pour réduire les consommations lorsque

I’automatisme est en veille.

Si la fonction est activée, I’'armoire de commande entrera en mode

ENERGY SAVING dans les conditions suivantes:

e 5 secondes apres la fin d’un cycle de travail

e 5 secondes apres une ouverture (si la fermeture automatique
n’est pas activée)

e 30 secondes apres la sortie du menu de programmation

En mode ENERGY SAVING, I'alimentation des accessoires, de
I’affichage, des voyants clignotants est désactivée.

Le mode ENERGY SAVING est quitté lorsque:
e Un cycle de travalil est activé
e On accede a un menu

no Fonction désactivée
S Fonction activée
Alko Le mode d’économie d’énergie s'active automatiquement

uniquement si I'alimentation de réseau manque, c'est-a-dire dans
le cas d’une panne de courant avec sauvegarde depuis batterie

dir Direction a3l a3l
Configuration de la direction d’actionnement.
Ce parametre doit étre configuré sur la base de 'installation
DROITE ou GAUCHE de la barriere (chapitre 3.6)
d3¢c Installation a droite (DX)
Sac Installation a gauche (SX)
L .ASE Tempo di ritardo elettromagnete di tenuta c.o" g.o"
0.0" - §.0" | Ce menu permet de régler I'avance avec laquelle I'électroventouse
de débloque avant que la lisse soit actionnée en ouverture
A ATTENTION : si I’électroventouse n’est pas présente
configurer ce parameétre a zéro.
REMARQUE : I'électroventouse est branché a I'alimentation des
accessoires. Par conséquent, afin de I'utiliser il est nécessaire de
désactiver la fonction d’économie d’énergie.
L. -SE Temps de retard électroventouse 0.0 g.0"
0.0" - §.0" | Ce menu permet de régler le retard avec lequel I'électroventouse
de blogue avant que la lisse ait terminé en ouverture.
A ATTENTION: si I’électroventouse n’est pas présente
configurer ce paramétre a zéro.
REMARQUE : I'électroventouse est branché a I'alimentation des
accessoires. Par conséquent, afin de I'utiliser il est nécessaire de
désactiver la fonction d’économie d’énergie.
P SEr Puissance électroventouse no no
no - 100 Ce menu permet de régler la puissance avec laquelle

I’électroventouse est bloquée.

A ATTENTION: si I’électroventouse n’est pas présente
configurer ce paramétre a zéro.

REMARQUE : I'électroventouse est branché a I'alimentation des
accessoires. Par conséquent, afin de I'utiliser il est nécessaire de
désactiver la fonction d’économie d’énergie.
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PARAMETRE VALEUR DESCRIPTION DEFAULT DEFAULT MEMO
NUUR4 NUUR6
L PFE Temps clignotement préalable 1.0" 1.g"
0.8" - 1'00 | Avant de chague mouvement de la barriére, le clignotant viens
activé pour le temps £.Pr €, pour signaler que commence le
mouvement.
no Fonction désactivée
EPCH Temps de pré-clignotement différent pour la fermeture no no
0.8" - 1 '00 | Silon assigne une valeur a ce paramétre, I'armoire de commande
activera le pré-clignotement avant la phase de fermeture pour le
temps préréglé dans ce menu (temps réglable de 0,5” a 1°00)
no Temps de pré-clignotement égal a £.Pr &
P AP Puissance du moteur a 'ouverture 100 100
30 - 180 Pourcentage par rapport a la puissance maximale du moteur
P.ChH Puissance du moteur a la fermeture 10 10
30 - 100 Pourcentage par rapport a la puissance maximale du moteur
Po.RL Puissance moteur durant les phases de réalignement 30 &0
Les phases de réalignement interviennent durant la premiere
fermeture aprés la réinitialisation et durant I'apprentissage des fins
de course
HEESHH Pourcentage par rapport a la puissance maximale du moteur
rAMm Rampe de démarrage 2 y
0-86 Pour ne pas solliciter excessivement le moteur, au début du
mouvement la puissance est augmentée graduellement, jusqu'a
atteindre la valeur introduite ou le 100% si le démarrage pleine
puissance est activé. Plus haute est la valeur introduite, plus
longue est la durée de la rampe, c'est-a-dire plus de temps est
nécessaire pour atteindre la valeur de puissance nominale
GEn.A Capteur d’obstacles en ouverture 4o A n.CAR
0.08 - 8.0R | Ce menu permet de régler la sensibilité du capteur d’obstacles.
Quand le courant absorbé par le moteur dépasse la valeur
configurée, la centrale releve une alarme.
La détection d’un obstacle cause I'arrét de la barre.
La fermeture automatique est désactivée la deuxieme fois que le
cycle est interrompu par un obstacle.
Si I'obstacle est détecté a proximité du fin de course, cela est
interprété comme un arrét mécanique.
no Fonction désactivée
SEn.C Capteur d’obstacles en fermeture yonR noR
0.08 - 8.0R | Ce menu permet de régler la sensibilité du capteur d’obstacles.
Quand le courant absorbé par le moteur dépasse la valeur
configurée, la centrale releve une alarme.
La détection d’un obstacle cause la réouverture compléte, pour
libérer I'obstacle.
La fermeture automatique est désactivée la deuxieme fois que le
cycle est interrompu par un obstacle.
Si I'obstacle est détecté a proximité du fin de course, cela est
interprété comme un arrét mécanique.
no Fonction désactivée
rB.RP Ralentissement en ouverture ugo 4o
no - 100 Ce menu permet de régler le pourcentage de la course qui
est exécutée a la vitesse réduite pendant le dernier parcours
d’ouverture
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rR.Ch Ralentissement en fermeture cs 2s
no - |1 00 Ce menu permet de régler le pourcentage de la course qui est
exécutée a la vitesse réduite pendant le dernier parcours de
fermeture
mFc Marge sur le fin de course HH HH
Ce menu permet d’établir qu’un obstacle, méme si détecté avant la
position de pause (barriere ouverte), est quoi qu’il en soit interprété
comme arrét mécanique.
1 - 2§ Pourcentage de la course relative a la marge
no Fonction désactivée
St .ARP Start en ouverture PRUS PALIS
Ce menu permet d’établir le comportement de I'armoire s'il recoit
un commande de Start pendant la phase d’ouverture.
PAUS La barriére s’arréte et entre en pause.
ChiY La barriere commence a se refermer immédiatement.
no La barriere continue a s’ouvrir (la commande est ignorée)
St .Ch Start en fermeture SkoP Sk oP
Ce menu permet d’établir le comportement de I'armoire s’on recoit
un commande de Start pendant la phase de fermeture
Stof La barriere s’arréte et le cycle est considéré terminé
APE- La barriére s’ouvre & nouveau
GL PR Start en pause Chil Chiu
Ce menu permet d’établir le comportement de I'armoire s’elle recoit
une commande de Start pendant que la barriere est ouverte ou en
pause
ChiY La barriere commence a se refermer
Ao La commande est ignorée
PRU Le temps de pause est rechargé (Ch.RU)
Ch.AY Fermeture automatique no no
L’armoire referme automatiquement la barriére a I'échéance du
temps établit
no Fonction désactivée
0.8" - 280'0 | La barriere se referme aprés le temps de présélection
Ch.tr Fermeture apreés le passage no no
Dans le fonctionnement automatique, chaque fois qu’interviens
une photocellule pendant la pause, le compte du temps de pause
recommence a partir du valeur établit en ce menu.
De fagon analogue , si la cellule interviens pendant I'ouverture,
viens immédiatement chargé ce temps comme temps de pause.
Cette fonction permet d’avoir une fermeture rapide apres le
passage a travers la barriere, donc on utilise d’habitude un temps
inférieur a Ch.AU
no Fonction désactivée
0.8" - 20.0' | La barriere se referme aprés le temps de présélection
PR.Er Pause aprés le passage no no
S, Pour rendre le temps minimum dans lequel la barriére reste
ouverte, il est possible de faire en sorte que la barriere s’arréte
des le passage devant les photocellules est détecté. Si activé le
fonctionnement automatique, comme temps de pause est chargé
la valeur Ch.kr.
no Fonction désactivée
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bL.ol Ouverture forcée en cas de panne de courant no no
no Fonction désactivée
AP En cas de panne de courant, la barriere s’ouvre
AP.Ch En cas de panne de courant, la barriére s’ouvre et se referme

quand l'alimentation de réseau revient

Lol Lumiére de courtoisie croc [ eue
Ce menu permet de configurer le fonctionnement de la sortie
contact sec (B1-B2)

£ .Lul Fonctionnement temporisé (de 0 a 20) 1 '00 1 'an
no Fonction désactivée

OiCL Allumée pour toute la durée du cycle.

0-20 Ala fin du cycle, il est possible de maintenir les feux allumés

pendant un temps a configurer de 0 a 20 minutes

AuUS Canal auxiliaire Mon Mon
Ce menu permet de configurer le fonctionnement de la sortie
contact sec B1-B2 lorsque celle ci est pilotée au moyen d’une
télécommande mémorisée sur le canal 4 du récepteur

e Fonctionnement temporisé (de 0 a 20")
biSt Fonctionnement bistable
Mon Fonctionnement monostable
5P Configuration sortie lumiére en basse tension FLSh | FLSH
FLSh Fonction clignotant (fréquence fixe)
no Fonction désactivée
SEM Fonction feu de circulation (pour les configurations voir paramétre

SEM par la suite)

WL, Fonction lampe témoin: il indique en temps réel I'état de la barriére,
le type clignotement indique les quatre conditions possibles:

- BARRIERE A ARRETE, la lumiére est éteinte

- BARRIERE EN PAUSE la lumiére est toujours allumée
REMARQUE : si la fonction ENERGY SAVING est activée et
la fermeture automatique n’est pas active, la lumiere demeure
éteinte

- BARRIERE EN OUVERTURE la lumiére clignote lentement (2Hz)

- BARRIERE EN FERMETURE la lumiére clignote rapidement

(4Hz)
SEM Fonction feu de circulation intégrée Gral | Gra.l
Cette fonction doit étre activée depuis le menu SPA.
Pour le détail des différentes options, lire le chapitre 12
Orn.L Feu vert uniquement
PEQ.L Feu piétons
R.o' Sens unique alterné
rd.Gn Feu vert et rouge
rEd.L Feu rouge uniguement
LP.PR Clignotant en pause no no
no Fonction désactivée
S Le clignotant fonctionne aussi pendant le temps de pause (barriere

ouverte avec la fermeture automatique activée)
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Gkrk Funcién de las entradas de Start SERN SERn
Este menu permite seleccionar la modalidad de funcionamiento de
las entradas START1 y START2 (capitulo 5.3)

SERA Modalidad standard (normal)

no Las entradas de Start en la bornera estan inhabilitadas.
Las entradas de radio funcionando segun la modalidad SEfRn

.ol Une commande sur I'entrée START1 ou sur le CANAL 1 du
récepteur commande I'ouverture de la barriére et la mise en
marche du feu vert en entrée.
Une commande sur I'entrée START2 ou sur le CANAL 2 du
récepteur commande I'ouverture de la barriére et la mise en
marche du feu vert en sortie.

AP.Ch Modalidad Abre/Cierra
PrES Modalidad Hombre Presente
orobL Modalidad Reloj
Sktof Entrada Stop (Paro) no no
no La entrada STOP esta inhabilitada
ProS El comando de STOP detiene la barrera: al comando sucesivo de
START la barrera reinicia el movimiento en la misma direccion
e El comando de STOP detiene la barrera: al sucesivo comando
START la barrera reinicia el movimiento en la direccion opuesta a la
anterior
Sk.nC Fonction de I’entrée ST.NC no no
no Entrée non active
FirE Entrée configurée pour une alarme anti-incendie. En cas
d’activation, la barriere s’ouvre et la fermeture automatique est
désactivée
PrES Entrée configurée pour un capteur de présence. En cas

d’activation, la barriere s’ouvre ; quand le passage est libéré, le
temps de pause s'active avant la fermeture automatique

Foto Entrada de fotocelda no no
Este menu permite programar el comportamiento en caso de
activacion de la fotocelda.

no Entrada inhabilitada (la centralita lo ignora)

APCH Entrada habilitada siempre. La activacion de la fotocelda durante la
apertura o el cierre causa la detencion de la barrera.
Al restablecimiento, la barrer reinicia el movimiento de apertura.

CFChH Entrada habilitada en cierre y con barrera cerrada.
La activacién de la fotocelda durante el cierre causa la reapertura.
La activacion con con la barrera cerrada inhibe la apertura.

Ch Entrada habilitada tnicamente durante el cierre.

La activacién de la fotocelda durante el cierre causa la reapertura.
Atencion: Si se selecciona esta opcidn es necesario
inhabilitar la prueba de las fotoceldas.

FE.EE Test de las fotocélulas no no
no Funcién desactivada
S Para garantizar una mayor seguridad al usuario,el cuadro realiza

antes que inicie cada ciclo de operacién normal,un test de
funcionamiento de las fotocélulas. Si no hay anomalias la barrera
entra en movimento.

En caso contrario permanece parada y la lampara de sefalizacion
se enciende por 5 segundos. Todo el ciclo de test dura menos de
un segundo.
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CoS Entrada Banda de Seguridad no no
Este menu permite habilitare la entrada para las banda de
seguridad

Entrada deshabilitada (el cuadro de maniobras lo ignora)

Ch Entrada habilitada durante el cierre y deshabilitada durante la
apertura. La intervencion del borde causa la reapertura de la
barrera y la desactivacion del eventual cierre automatico.

Co.kE Test de las bandas de seguridad no no
Este menu permite programar el metodo de verificacion del
funcionamiento de las bandas de seguridad

no Test deshabilitado
rES, Test habilitada para bandas a goma resistiva
Foko Test habilitado para bandas épticas
SEn.u Capteur de vitesse y y
g0-1 Ce menu permet de régler la sensibilité avec laquelle on releve que

la barriere est bloquée par un obstacle.

Si se programa & el obstaculo es detectado sélo cuando la barrera
es parada.

Cuando interviene el sensor la barrera se detiene y se acciona en
direccion inversa durante 3 segundos para liberar el obstaculo.
El siguiente mando de Start retoma el movimiento en la direccion
anterior.

SYnC Fonctionnement MAITRE/ESCLAVE de la barriére pour des no no
systémes avec 2 barriéres

no Barriere simple

MRS Barriere MAITRE - fonctionnement avec 2 barrieres

SLRu Barriére SLAVE - fonctionnement avec 2 barriéres

Cu.c Affichage des événements S, S,
Si cette fonction est activée, chaque fois qu’un évenement modifie
le fonctionnement normal du portail (intervention d’une sécurité,
commande d’un utilisateur, etc.) I'écran affiche un message qui en
indique la cause.

S Fonction activée
no Fonction désactivée
FinE Fin Programacion no no

Este menu permite terminar la programacion (ya sea por defecto o
personalizada) grabando en memoria los datos modificados

no No salir de la programacion

S Modificaciones terminadas: fin programacion
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14 - ESSAI ET MISE EN SERVICE

Il s’agit des phases les plus importantes dans la réalisation de
I'automatisation, afin de garantir la sécurité maximum de I'installation.
La procédure d’essai peut étre également utilisée pour vérifier
périodiquement les dispositifs qui composent I'automatisme.

A Les phases de I’essai et de la mise en service de
I'automatisme doivent étre effectuées par du personnel
qualifié et expérimenté, qui devra se charger d’établir les
essais nécessaires pour vérifier les solutions adoptées

en fonction du risque présent et s’assurer du respect de
tout que ce qui est prévu par les lois, les normes et les
réglementations. Notamment il faudra vérifier le respect de
toutes les prescriptions de la norme EN 12445 qui établit les
méthodes d’essai pour le controle des automa- tismes des
portails.

Les dispositifs supplémentaires doivent faire I'objet d'essais
spécifigues en termes de fonctionnalités, mais aussi au niveau de
leur interaction avec la centrale. Consulter pour cela les manuels
d'instructions de chaque dispositif.

14.1 - ESSAI DE MISE EN SERVICE

Pour exécuter I'essai :

1. s'assurer du strict respect des instructions fournies au chapitre
« CONSIGNES ET PRECAUTIONS GENERALES DE SECURITE »

2. véyifier I'équilibrage correct de la lisse (voir le paragraphe
« Equilibrage de la lisse»)

3. Vérifier le bon fonctionnement du déverrouillage manuel (voir le
paragraphe "Débrayer et bloguer manuellement I'opérateur»)

4. al'aide des dispositifs de commande (émetteur, bouton de
commande, sélecteur a clé, etc.), réaliser des essais d'ouverture,
de fermeture et d'arrét de la lisse, en veillant a ce que le
mouvement corresponde bien a ce qui est prévu. Il convient
d’effectuer différentes manceuvres pour controler la fluidité
du mouvement de la lisse et détecter les éventuels défauts
de montage et de réglage ainsi que la présence de points de
frottement

5. Vérifier un a un le fonctionnement correct de tous les dispositifs
de sécurité de l'installation (photocellules, barres palpeuses, etc.)
lorsqu'un dispositif se déclenche, la led « OK » sur la centrale
clignote deux fois rapidement pour confirmer la reconnaissance

6. Vérifier le fonctionnement correct des photocellules en procédant
comme suit :

— selon qu’une ou deux paires de photocellules sont installées, il
faut un ou deux parallélépipedes d’un matériau rigide (par ex.
panneaux de bois) avec les dimensions 70x30x20 cm. Chaque
parallélépipéde devra présenter trois cotés, un pour chaque
dimension, en matériau réfléchissant (ex. : miroir ou peinture
blanche brillante) et trois cotés en matériau opaque (ex. : peints
en noir mat). Pour I'essai des photocellules positionnées a
50 cm du sol, poser le parallélépipede au sol alors qu’il doit
étre soulevé a 50 cm du sol, pour I'essai des photocellules
positionnées a 1 m du sol

— en cas d'essai d’une paire de photocellules, le corps d'essai
doit étre exactement positionné sous la lisse, au milieu, avec les
cbtés de 20 cm orientés vers les photocellules et déplacé sur
toute la longueur de la lisse
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- en cas d'essai de deux paires de photocellules, I'essai doit
étre effectué tout d'abord individuellement pour chaque paire
de photocellules en utilisant un corps d'essai puis répété en
utilisant deux corps d'essai; il faut po- sitionner chaque corps
d'essai latéralement par rapport au centre de la lisse, a une
distance de 15 cm, puis le déplacer sur toute la longueur de la
lisse

- durant ces essais, le corps d'essai doit étre détecté par les
photocellules quelle qu'en soit sa position sur toute la longueur
de la lisse

7. s'assurer de |'absence de toute interférence entre les

photocellules et d'autres dispositifs :

- avec un barillet (diametre 5 cm, longueur 30 cm), interrompre
I'axe optique qui relie la paire de photocellules, passer tout
d’abord a proximité de la photocellule émettrice TX, puis a
proximité de la photocellule réceptrice RX et enfin au centre,
entre les deux photocellules

D

- s'assurer de l'intervention effective du dispositif en passant de
I'état d'activation a I'état d'alarme et vice versa

- s'assurer qu'il provoque bien, dans la centrale de commande
I'action prévue (ex. : l'inversion du mouvement dans la
manceuvre de fermeture)



10.

11.

contrble de la protection contre le danger de levage : sur les
automatismes a mouvement vertical, s'assurer de I'absence de
tout danger de levage. Cet essai peut étre exécuté comme suit :

— suspendre au milieu de la lisse un poids de 20 kg (par exemple
un sac de gravier)

— commander une manceuvre d'« ouverture » et s'assurer que,
durant cette méme manceuvre, la lisse ne dépasse pas la
hauteur de 50 cm par rapport a sa position de fermeture

— sila lisse dépasse cette hauteur, il faut réduire la force du
moteur (voir le chapitre "PROGRAMMATION?»)

si les situations de risque liées au mouvement de la lisse ont été
enregistrées moyennant la limitation de la force d’impact, il faut
effectuer la mesure de la force d’impact selon les prescriptions

de la norme EN 12445, Si le contrdle de la « force moteur » est
utilisé pour aider le systeme a réduire la force d’'impact, essayer et
trouver les réglages qui donnent les meilleurs résultats

contréle de I'efficacité du systeme de déverrouillage :

— placer la lisse en position fermée et effectuer le déverrouillage
manuel (voir le paragraphe "Débrayer et bloquer manuellement
I’opérateur»)

— vérifier que cela se produise sans difficulté

— vérifier que la force manuelle pour déplacer la lisse en Ouverture
ne dépasse pas 200 N (environ 20 Kg)

— la force est mesurée perpendiculairement a la lisse et a 1 m de
|'axe de rotation

contréle du systeme de mise hors tension : intervenir sur le
dispositif de mise hors tension et déconnecter toute éventuelle
batterie tampon ; s'assurer que toutes les leds et I'affichage
prévues sur la centrale sont bien éteintes et qu'a I'envoi d'une
commande la lisse ne bouge pas. Contrdler |'efficacité du
systeme de verrouillage pour éviter la connexion involontaire ou
non autorisée.

14.2 - MISE EN SERVICE

A La mise en service ne peut étre faite que si toutes les
phases d'essai ont été exécutées avec un résultat positif.

A Avant de mettre ’automatisme en service, informer de
maniére adéquate le propriétaire sur les dangers et les risques
résiduels.

A La mise en service partielle ou dans des situations
« provisoires » n’est pas autorisée.

Pour effectuer la mise en service :

1.

réaliser le dossier technique de I'automatisme qui devra inclure
les documents suivants : le schéma complet de I'automatisme,
le schéma des connexions électriques effectuées, I'analyse
des risques présents et les solutions adoptées, la déclaration
de conformité du fabricant de tous les dispositifs utilisés et la
déclaration de conformité établie par l'installateur

fixer de maniére permanente sur la barriére une étiquette ou une
plague indiquant les opérations a effectuer pour le dé- verrouillage
et la manoceuvre manuelle "Figure 32"

52

RS

A\l
|

fixer sur la barriere une plague comportant au moins les données
suivantes : type d'automatisme, nom et adresse du constructeur
(responsable de la « mise en service »), numéro de série, année
de construction et label « CE »

remplir et remettre au propriétaire la déclaration de conformité de
['automatisme

remplir et remettre au propriétaire la déclaration de conformité de
['automatisme le « Manuel d’utilisation » de I'automatisme

réaliser et remettre au propriétaire de I'automatisme le « Plan de
maintenance » qui réunit les prescriptions pour la maintenance de
tous les dispositifs de I'automatisme.
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15 - INFORMATIONS
COMPLEMENTAIRES (Accessoires)

15.1 - CONNEXION D'UN RECEPTEUR
EMBROCHABLE MR

["armoire KB24 est prévue pour le branchement d’un
récepteur de la série MR.

A ATTENTION: Insérer le module récepteur en faisant bien
attention au sens de branchement.

Le module récepteur MR est doté de 4 canaux.
A chacun on a associé une fonction de I'armoire:

CANAL 1 = START1

CANAL 2 = START2

CANAL 3 = STOP

CANAL 4 = LUMIERES DE COURTOISIE

ATTENTION: Pour la programmation des 4 canaux et des
logiques de fonctionnement, lire attentivement les notices
jointes au récepteur MR.

15.2 - RACCORDEMENT ET INSTALLATION DE
LA BATTERIE TAMPON

A Le raccordement électrique de la batterie a la centrale
doit étre effectué seulement aprés avoir terminé toutes les
phases d’installation et de programmation, car la batterie
représente une alimentation électrique d’urgence.

A Avant d'installer une batterie tampon, débrancher
I'alimentation électrique de la centrale.

Pour installer et brancher la batterie :
1. installer le support porte-batterie
2. placer la batterie sur le support et la bloquer avec un collier
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3. brancher la batterie au connecteur dédié

15.3 - BRANCHEMENT DES FEUX DE LA LISSE
(ACCESSOIRE EN OPTION)

Pour effectuer I'installation :

1. amener la lisse en position verticale

2. dévisser les vis qui fixent le couvercle couvrelisse et le support
3. retirer momentanément la lisse

4. appliquer la bande LED autocollante sur la lisse et I'introduire
dans la rainure

A ATTENTION : si la bande LED doit étre raccourcie, couper
la ou le symbole est reporté

o



5. introduire le cordon de céablage a travers le trou présent sur
I'armoire

D

NUUR 4

A laisser un peu plus de cable a l'intérieur du support de
la lisse, de maniére a permettre la rotation de la lisse sans
provoquer de tension sur le cable.

6. brancher le cable feux sur le module SYNCLUX (pour I'installation
suivre les instructions dédiées fournies avec le module)

7. bloguer le céble a l'intérieur de I'armoire en utilisant des colliers
monter les parechocs comme décrit au chapitre 3.8
9. introduire la lisse et la bloquer avec support et couvercle

®

15.4 - PHOTOCELLULES

Une des photocellules peut étre installée dans I'espace prévu a
I'intérieur de la barriére.
Pour effectuer I'installation :

1. extraire la carte de la photocellule (A) de son boitier en fai- sant
pression a |'aide d'un tournevis plat. Veiller a ne pas endommager
les composants électriques.

2. ouvrir le boftier prévu pour les photocellules (B) fourni

3. insérer la carte au dos du boitier

4. percer le caoutchouc (C) prévu pour le passage du cable
électrique

5. faire passer le céble de raccordement de la photocellule a travers
le caoutchouc

6. le connecter a la carte de la photocellule

7. fermer le bottier a I'aide du couvercle en bloguant le caout- chouc
dans son logement

8. accrocher le boitier sur la lentille (D) dans le caisson en le faisant
glisser de haut en bas.

A Pour plus d'informations, consulter le manuel des
photocellules.
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16 - CONFIGURATION DES MINUTEURS

Avec le menu - £ il est possible de régler I'heure de I'RTC de la
centrale et de configurer jusqu’a 8 minuteurs pour faire ouvrir et/
ou fermer le portail a des horaires préétablis, avec programmation
hebdomadaire.

16.1 - REGLAGE DE L'HORLOGE - SEt

Afin de pouvoir utiliser les fonctions de temporisation, il faut régler
I’horloge de la centrale.

Entrer dans le menu SEL et configurer I'année, le mois, le jour et
I'heure avec les touches T , | et OK :

Y20 - indique I'année 2020

m il = indique le mois 11 (Novembre)

& = indique le jour du mois

] - indique I'heure

14 = indique les minutes

=]
h
m

Apres avoir configuré les parametres ci-dessus, il est possible
d'activer la fonction day light saving qui permet a I'horloge
de la centrale de rester alignée avec I'’heure correcte durant les
changements entre heure solaire/légale.

REMARQUE : si on configure le paramétre gL 5.4 le changement
d’heure automatique sera activé pour les dates convenues.

Une fois les configurations terminées, appuyer sur OK pour confirmer
et sauver les nouveaux parametres.

16.2 - REGLAGE DES TEMPORISATIONS -
EEM

Il est possible de régler jusqu’a 8 temporisations et pour chacune
d’elles, une commande différente peut étre activée.

1. Entrer dans le menu £EEM et sélectionner le minuteur désiré a
I'aide des touches T , L et OK (voir diagramme & partir du point
2).

2. Sélectionner la fonction désirée a associer au minuteur.

Les fonctions disponibles pour les minuteurs sont les suivantes :

Chil @ il effectue une commande de fermeture a I'horaire
programme.

. il permet de programmer un horaire pour I'ouverture
automatique et un pour la fermeture automatique.
Entre I'horaire d’ouverture et celui de fermeture, il est
possible de commander le portail en ouverture et
fermeture a I'aide des commandes.

il programme un horaire pour I'ouverture automatique et
un pour la fermeture automatique. Entre I’horaire
d’ouverture et celui de fermeture, toutes les commandes
sont désactivées.

Cela permet d’avoir la certitude que la barriére, durant
ces horaires, reste ouverte.

orobL

Prio:

3. Programmer les horaires du minuteur (*)
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(*) Configuration des horaires des minuteurs

1. L'écran affiche I'horaire d’ouverture actuellement programmé
(diagramme 2 encadré A) : les heures clignotent
REMARQUE : |a fleche en haut a coté des secondes est allumée
pour indiquer que I'on est en train de programmer I’horaire
d’ouverture

2. Régler I'heure avec les touches T et appuyer sur OK pour
confirmer : les minutes clignotent

3. Régler les minutes avec les touches T et appuyer sur OK pour
confirmer

4. |’écran affiche I'horaire de fermeture actuellement programmé
(diagramme 2 encadré B) : les heures clignotent
REMARQUE : la fleche en bas a coté des secondes est allumée
pour indiquer que I'on est en train de programmer I’horaire de
fermeture

5. Régler I'heure avec les touches T 4 et appuyer sur OK pour
confirmer : les minutes clignotent

6. Reégler les minutes avec les touches T et appuyer sur OK pour
confirmer : I'écran affiche le jour de la semaine
(M = lundi, Eu = mardi, ‘&' = mercredi, £h = jeudi,
Fr =vendredi, SA = samedi, Su = dimanche) et affiche si la

fonction ce jour-la est activée (3) ou désactivée (n)

7. Configurer le paramétre souhaité pour tous les jours, puis
sélectionner EST pour sauver et sortir : I’écran affiche le minuteur
qui vient d’étre programmé (ex. £T1. 1)

8. Sélectionner SAY'E pour sauver les configurations : I'écran affiche
le panneau de contrble

REMARQUE : quand un minuteur a été mémorisé, il est identifié sur
I’écran par le clignotement du curseur » a coté. .2 »)

ANNULATION DES MINUTEURS PROGRAMMES
Pour annuler la programmation d’un minuteur, procéder comme suit :

1. Entrer dans le menu EET et sélectionner le minuteur désiré a
I'aide des touches T , L et OK (voir diagramme a partir du point
2).

2. Le minuteur programmeé est identifié sur I'écran par le
clignotement du curseur » a coté (ex. £iMt.2)

3. Sélectionner la fonction CAAC : I'écran affiche le minuteur qui
vient d’étre effacés (ex. £M. 1)

4. Sélectionner SAY'E pour sauver les configurations : I'écran affiche
le panneau de contrble

16.3 - SUSPENSION DES TEMPORISATIONS

- SUSP

Gréce au paramétre SUSP, il est possible de suspendre les
temporisations pour une période qui peut étre sélectionnée qui va
d’un minimum de 6 heures jusqu’a une semaine.

Durant cette période, d’éventuelles temporisations programmeées ne
sont pas prises en compte.

Cette fonction est tres utile pour le client final s’il veut suspendre les
ouvertures/fermetures précédemment programmeées sans devoir les
effacer.

1. Entrer dans le menu SUSP et sélectionner la période pour
laquelle on souhaite suspendre les temporisations :

6h > Bheures
ieh - 12heures
I.dRY - 1jour

2. dRY>  2jours

3. dAY>  3jours
'WEE - 1 semaine

2. Appuyer sur OK pour confirmer : I'afficheur affiche le tableau de
commande.
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17 - FONCTION DU FEU DE
CIRCULATION

Il est possible de brancher un feu de circulation a la centrale pour
indiquer au véhicule quand il est possible de traverser le passage, ou
bien deux feux de circulation pour réguler la direction d'acces.

Pour le branchement du feu de circulation, il est possible d’utiliser la

carte en option Synclux ; si on ne souhaite pas ajouter cette carte ou
si elle est déja utilisée pour les feux de la lisse, il est possible d'utiliser
la sortie des feux en basse tension pour brancher le feu de circulation
directement a la centrale, et on renonce aux autres fonctions de cette

LLa fonction feu de circulation doit étre active dans le menu SPIA, il
est donc possible avec le menu SET de choisir quelle fonction on
veut effectuer. Pour certaines fonctions, il est nécessaire d'utiliser
d’autres sorties de la centrale : dans ce cas, on perd les capacités de
fonctionnement de I'électro-aimant et des feux de courtoisie.

sortie.

Fonction : feu vert uniquement

SEM=0rn.L

DOWN

Lisse en ouverture : vert clignotant
Lisse ouverte : vert fixe
Tous les autres cas : éteint

REMARQUE : Les fonctions
électro-aimant de maintien et feu de

courtoisie restent disponibles.

Fonction : feu rouge uniquement

SEM=rEd.L

DOWN

Lisse en fermeture : rouge clignotant
Lisse fermée : rouge fixe
Tous les autres cas : éteint

: [(TTTTTIL

L

REMARQUE : Les fonctions
électro-aimant de maintien et feu de

T o

courtoisie restent disponibles.
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Fonction : feu de circulation sens
unique

SEM=rd.Cn

Lisse en ouverture : vert clignotant
Lisse ouverte : vert fixe

Lisse en fermeture : rouge clignotant
Lisse fermée : rouge fixe

REMARQUE : La fonction lumieres
de courtoisie reste disponible.

f

Fonction : Sens unique alterné
SEM=R.oW

Lisse en ouverture ou ouverte : vert
dans la direction autorisée, rouge
dans l'autre

Lisse en fermeture ou fermée : rouge
dans les deux directions

i i I MENU
— IO
DOWN
s
s
——————— |
A Ll .

U\
—
L

b
— \U\V

R R G G

M
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LO
Fonction : Feu piétons [ Q
SEM=PEJ.L DOWN
. L. ST Py
Lisse fermée : vert a l'intérieur, rouge ﬂ+ |—|
a I'extérieur _
al'extérieur 7
Lisse en mouvement : rouge des deux
cotés
M L/ ® ) o—
\ - 0L
i dd

R R GG R R G G
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18 - ANOMALIE DE FONCTIONNEMENT

Ce paragraphe énumere toutes les anomalies de fonctionnement
pouvant étre détectées ainsi que les procédures de résolution du

probleme.

REMARQUE: suite a une anomalie, le message d’erreur affiché
sur I’écran reste actif jusqu’a ce que la centrale recoive une

commande de START ou que la touche MENU soit pressée.

Certaines anomalies sont signalées via un message sur I'écran,
d’autres a travers des signalisations via le clignotant ou les led

installés sur la centrale.

AFFICHAGE

La led MAINS ne s’allume
pas

REMARQUE : la LED
apparait entre les fissures
d’aération de la partie
arriere du conteneur

DESCRIPTION

Cela signifie que la platine CITY1-EVO n’est
pas alimentée.

REMARQUE : la LED ne s'allume jamais
si le moteur fonctionne a batterie

SOLUTION

1. Avant d’intervenir sur I'armoire, couper I'alimentation
au niveau du tableau électrique et débrocher le bornier
d’alimentation.

2. S’assurer qu’il n’y a pas de coupure secteur en amont
de la platine.

3. Controler sile fusible F1 est brllé. En ce cas, le
remplacer par un autre fusible de méme valeur.

La led OVERLOAD est
allumé

Cella indique une surcharge sur
I'alimentation des accessoires.

1. Enlever la partie extractible contenant les bornes J1 - J9
et Z1 - Z6. La led OVERLOAD doit s’eteindre.

2. Eliminer la cause de la surcharge

3. Ré-embrocher le bornier extractible et vérifier que la led
ne s’allume a nouveau

Clignotement de préavis
prolongé

Quand on donne un commande de start le
clignotant s’allume immédiatement, mais le
portail ne s’ouvre pas de suite.

Cela signifie que le nombre de cycles défini a expiré et que
la centrale nécessite une maintenance (chapitre 12)

Lafficheur indique Foto

Quand une commande de start est donnée,
la lisse ne se souleve pas (ou ne se referme
pas).

Cela signifie que I'intervention de la
photocellule empéche la manceuvre de la
barriere.

1. Vérifier 'absence d’obstacles entre les photocellules.

2. S’assurer que les photocellules sont alimentées et
fonctionnent: interrompre le rayon et vérifier que le
segment de la photocellule, sur I'écran, change de
position

Lafficheur indique Co5

Quand une commande de start est donnée,
la lisse ne se souléve pas (ou ne se referme
pas). Cela signifie que I'intervention de la
cbte empéche la manceuvre de la barriére.

1. Vérifier que la barre palpeuse n’est pas pressée ou
endommageée.
2. S’assurer que la barre palpeuse est bien connectée:

activer la barre palpeuse et vérifier que le segment de la
barre palpeuse, sur I'écran, change de position

Lafficheur indique St oP

Lorsqu’une commande de start est donnée,
le portail ne s’ouvre pas.
Cela signifie que I'entrée de STOP empéche
la manceuvre du portail.

1. \érifier que la touche de STOP n’est pas pressée.
2. S’assurer que la touche fonctionne correctement.

Lafficheur indique Fir €

La barriere se souleve sans avoir recu de
commande et elle ne parvient pas a se
refermer. Cela signifie que I'alarme incendie
est intervenue.

Vérifier les causes de la signalisation et s’il est possible de
rétablir le fonctionnement.

Lafficheur indique Pr €S

La barriere est soulevée et la centrale refuse
les commandes de fermeture. Cela signifie
que le capteur de présence est actif.

Retirer la cause de I'activation du capteur. Si aucun objet
ni aucune personne n’active le capteur de présence, cela
signifie que le capteur est en panne et qu'il n’est pas
alimenté.

L afficheur indique Er r2

Cella signifie que le test des MOSFET a
échoué.

Contacter le service d’assistance technique V2 pour
envoyer la centrale en réparation

afficheur indique Er r 3

Quand une commande de start est donnée,
la barriére ne s'ouvre pas.

Cela signifie que le test des cellules a
échoué.

1. S’assurer qu’aucun obstacle a interrompu le faisceau
des photocellules au moment qu’on a donné la
commande de start.

2. S’assurer que les cellules habilitées dans les menu
soient effectivement installées.

3. S’assurer que les cellules soient alimentées et
fonctionnant: interrompre le rayon et vérifier que le
segment de la photocellule, sur I'écran, change de
position.

4. Controler que les cellules photoélectriques soient reliées
comme indiqué correctement dans le chapitre 5.5
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AFFICHAGE

Lafficheur indique Er r S

DESCRIPTION

Quand une commande de start est donnée,
la barriére ne s'ouvre pas.

Cela signifie que le test des barres
palpeuses a échoué.

SOLUTION

1. S’assurer que le menu relatif au test des barres
palpeuses (Co.EE) soit configuré correctement.

2. S’assurer que les barres palpeuses habilitées par menu
sont effectivement installées.

3. Controler que les barres palpeuses soient reliées
comme indiqué correctement dans le chapitre 5.6

Lafficheur indique Er r &

Quand une commande de start est donnée,
la barriere ne se souleve pas Cela signifie
que le test du circuit de mesure du courant
du moteur a échoué.

Contacter le service d’assistance technique V2 pour
envoyer la centrale en réparation

Lafficheur indique Er r 7

Erreur encodeur

Veérifier le branchement de I’encodeur

L afficheur indique Er r 8

Quand on cherche a exécuter une fonction
d’auto-aprentissage la commande est
refusée.

Cela veut dire que la configuration

de I'armoire de commande n’est pas
compatible avec la fonction demandée.

Vérifier que les entrées de Start sont habilitées en modalité
standard (menu Sk r & configuré sur SERRA)

Lafficheur indique Er 9

Cela signifie que la programmation a
été bloqué avec la clé de verrouillage du
programme CL1+ (cod. 161213).

Pour procéder a la modification des données, il est
nécessaire d’insérer dans le connecteur interface ADI
2.0 la méme clé utilisée pour activer le blocage de la
programmation.

Lafficheur indique Er i

Quand une commande de start est donnée,
la barriere ne se souleve pas Cela signifie
que la protection thermique du moteur est
intervenue.

Attendre que le moteur ait refroidi.

L afficheur indique Eri2

La lisse s'arréte durant la manceuvre. Cela
signifie que I'électronique de contrble

du moteur a atteint une température

trop élevée et poursuivre la manceuvre
entrainerait un grave risque pour l'intégrité
des composants.

La centrale recommence a fonctionner normalement quand
le circuit a refroidi.

L afficheur indique €r13

Le circuit d’autodiagnostic a détecté un
dysfonctionnement empéchant le bon
fonctionnement de I'automatisme

Contacter le service d’assistance technique V2 pour
envoyer la centrale en réparation

Lafficheur indique €r 14

Le circuit d’autodiagnostic a détecté une
erreur dans le tableau des parametres de
configuration

Entrez dans le menu de configuration, vérifiez
soigneusement tous les parameétres et corrigez les erreurs.
Si I'erreur persiste, contactez le service d’assistance
technique de V2 pour envoyer I'armoire de commande en
réparation.

Lafficheur indique &1}

Quand une commande de start est
donnée, la barriere ne se souleve pas Cela
signifie qu’un minuteur a été programme

a I'intérieur de la centrale, qui empéche
I'actionnement de la barriere a ce moment-
la.

Attendre que la centrale soit a nouveau disponible.

Lafficheur indique SCEn

Quand une commande de start est donnée,
la barriere ne se souléve pas Cela signifie
qu'un scénario commandé par I'application
est en cours.

Attendre que la centrale soit a nouveau disponible, ou
interrompre I'exécution du scénario depuis I'application.
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INSTRUCTIONS ET
RECOMMANDATIONS DESTINEES A
L'UTILISATEUR

Avant d’utiliser pour la premiére fois I'automatisme, faites-vous
expliquer par I'installateur I'origine des risques résiduels et consacrez
quelgues minutes a la lecture de ce manuel d’instructions et
d’avertissements pour I'utilisateur qui vous est remis par I'installateur.
Conservez le manuel pour pouvoir le consulter pour n’importe

quel doute futur et remettez-le a tout nouveau propriétaire de
I'automatisme.

A ATTENTION !

Votre automatisme est une machine qui exécute fidélement
vos commandes. Une utilisation inconsciente et impropre du
produit peut le faire devenir dangereux :

e ne commandez pas le mouvement de I'automatisme si des
personnes, des animaux ou des objets se trouvent dans son
rayon d’action

e | est absolument interdit de toucher des parties de I'automatisme
quand la lisse est en mouvement

e |es photocellules ne sont pas un dispositif de sécurité mais
uniquement un dispositif auxiliaire a la sécurité. Elles sont
construites selon une technologie extrémement fiable mais
peuvent, dans des situations extrémes, connaitre des problemes
de fonctionnement ou méme tomber en panne ; dans certains
cas, la panne peut ne pas étre immeédiatement évidente. Pour ces
raisons, au cours de I'automatisme, vous devez suivre toutes les
ins- tructions contenues dans ce manuel

e vérifier régulierement le bon fonctionnement des photocellules.

A IL EST ABSOLUMENT INTERDIT de transiter pendant que
la lisse est en phase de fermeture ! Le passage n'est autorisé
que si la lisse est complétement ouverte et a I'arrét.

A ENFANTS

Une installation d’automatisation garantit un haut niveau de
sécurité. Grace a ses systémes de détection, elle contréle et
garantit ses mouvements en présence de personnes ou de
choses. Il est toutefois prudent de ne pas laisser les enfants
jouer a proximité de I'automatisme et de ne pas laisser les
télécommandes a leur portée pour éviter des mises en marche
involontaires. L’automatisme n’est pas un jouet!

Le produit ne peut étre utilisé par des personnes (notamment
les enfants) dont les capacités physiques, sensorielles ou
mentales sont limitées, ou ne disposant pas de I'expérience
ou des connaissances nécessaires, a moins que celles-ci aient
pu bénéficier, par I'intermédiaire d’une personne responsable
de leur sécurité, d’une surveillance ou d’instructions sur
I'utilisation du produit.

Anomalie : si on constate tout comportement anormal de
I'automatisme, couper I'alimentation électrique a I'installation et
exécuter le déverrouillage manuel du moteur (voir les instructions en
fin de chapitre) pour faire fonctionner la lisse manuellement. Ne jamais
tenter de le réparer mais demander l'intervention de votre installateur
de confiance.

l-,-,al Ne pas modifier I'installation et les parameétres
de programmation et de réglage de la centrale : cette
responsabilité incombe a votre installateur.

Coupure ou absence d’alimentation électrique : attendre
I'intervention de l'installateur ou le retour de I'électricité. Si le systéeme
n’est pas équipé de batteries tampons, I'automatisme peut étre
utilisé indifféremment en exécutant le déverrouillage manuel du
moteur (voir les instructions en fin de chapitre) et en déplagant la lisse
manuellement.

Dispositifs de sécurité hors usage : il est possible de faire
fonctionner I'automatisme méme lorsque certains dispositifs de
sécurité ne fonctionnent pas correctement ou sont hors d'usage. Il
est possible de commander la barriere en mode « homme-mort » en
procédant comme suit :

1. envoyer une commande pour actionner la lisse, a I'aide d'un
émetteur ou d'un sélecteur a clé, etc. Si tout fonctionne
correctement, la lisse se déplacera normalement. Dans le cas
contraire, elle restera dans sa position

2. dans ce cas, dans les 3 secondes, réactiver la commande et la
garder active

3. apres 2 secondes environ, la lisse effectuera la manceuvre
demandée en mode « Homme mort ». Elle continuera a se
déplacer tant que la commande sera activée.

A Si les dispositifs de sécurité sont hors service, il est
recommandé de faire appel a un technicien qualifié dés que
possible pour effectuer la réparation.

[’essai final, les maintenances périodiques et les éventuelles
réparations doivent étre documentés par la personne qui se charge
des maintenances et les documents doivent étre conservés par le
propriétaire de l'installation. Les seules interventions que I'utilisateur
peut effectuer périodiquement sont le nettoyage des lentilles des
photocellules (utiliser un chiffon doux et Iégerement humide) et
I'enlevement des feuilles ou des pierres qui pourraient entraver
I’automatisme.

A Avant d'effectuer toute opération de maintenance,
l'utilisateur de I'automatisme doit déverrouiller
manuellement le moteur afin d'éviter que quelqu'un actionne
involontairement la lisse (voir les instructions en fin de
chapitre).

Maintenance : pour maintenir un niveau de sécurité constant et
pour garantir la durée maximum de tout I'automatisme, il faut effec-
tuer une maintenance réguliere (au moins tous les 6 mois).

I—‘Ev‘J Toute intervention de contréle, maintenance ou
réparation doit étre exécutée exclusivement par du personnel
qualifié.

Mise au rebut: a la fin de la vie utile de |'automatisme, assurez-vous
que le démantelement est effectué par du personnel qualifié et que
les matériaux sont recyclés ou mis au rebut en respectant les normes
locales en vigueur.

Changement des piles de la télécommande : si la
radiocommande qui au bout d’une certaine période présente des
problémes de fonctionnement ou ne fonctionne plus du tout, cela
pourrait dépendre tout simplement du fait que la pile est usagée
(suivant I'intensité d’utilisation, il peut s’écouler plusieurs mois jusqu’a
plus d’un an). Vous pouvez vérifier cet état de chose si le voyant de
confirmation de la transmission est faible, s’il ne s’allume plus du
tout ou s'il ne s’allume qu’un bref instant. Avant de vous adresser a
I'installateur, essayez de remplacer la pile en utilisant celle d’un autre
émetteur qui fonctionne encore : si cette intervention remédie au
probleme, il vous suffit de remplacer la pile usagée par une neuve du
méme type.
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Déverrouillage et mouvement manuel

Pour effectuer le déverrouillage :
1. tourner le couvercle qui cache la clé
2. insérer et tourner la clé (A) vers la gauche ou la droite

] — S

3. ace moment-la, il est possible d'amener manuellement la lisse
dans la position désirée.

Pour effectuer le blocage :

1. tourner la clé (A) dans sa position initiale
2. retirer laclé

3. tourner le couvercle qui cache la clé
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PLAN D'ENTRETIEN (a remettre a
Putilisateur final)

A Ce registre de maintenance doit étre remis au
propriétaire de I'automatisme aprés I’avoir diment rempli.

Il faut prendre note dans ce Registre de toutes les activités de
maintenance, de réparation et de modification effectuées.

Le Registre devra étre mis a jour a chaque intervention et conservé
avec soin pour étre disponible pour d’éventuelles inspections de la
part d’organismes autorisés.

Le présent « Registre de maintenance » se réfere a I'automatisme
suivant :

... —installé endate du ...............

Le « Registre de maintenance » inclut les documents suivants :
1) - Plan d'entretien

Sur la base du document joint « Plan de Maintenance », les
opérations de maintenance doivent étre effectuées en respectant
la fréquence suivante : tous les 6 mois ou bien 50.000 cycles de
manceuvres, selon I'événement qui se vérifie en premier.

PLAN DE MAINTENANCE

A Attention ! - La maintenance de Pinstallation doit étre
effectuée par du personnel technique et qua lifié, dans le plein
respect des normes de sécurité prévues par les lois en vigueur
et des consignes de sécurité qui figurent au chapitre

« CONSIGNES ET PRECAUTIONS GENERALES DE

SECURITE », au début de ce manuel.

En général, la barriere ne requiert aucun entretien particulier ;
toutefois, un contréle régulier permet de garantir le bon
fonctionnement de I'installation et I'efficacité des dispositifs de
sécurité installés. Pour I'entretien des accessoires de la barriere,
suivre les dispositions prévues dans les plans de maintenance
respectifs.

Il est généralement conseillé d'effectuer un contréle périodique tous
les 6 mois ou toutes les 50.000 mancesuvres.

A noter qu'en cas de rupture du ressort, la barriére reste conforme
a la condition requise au paragraphe « 4.3.4 de la norme EN 12604:
2000 ».

A Le systéme d'équilibrage de la lisse doit étre contrdlé
au moins 2 fois par an, de préférence lors du changement de
saison.

A I’échéance prévue pour la maintenance, il faut effectuer les
contrdles et les remplacements suivants :

1. déconnecter toutes les sources d'alimentation électrique

2. \vérifier I'état de détérioration de tous les matériaux qui composent
la barriere avec une attention particuliere pour détecter les
éventuels phénomenes de corrosion ou d'oxydation des parties
de la structure ; remplacer les parties qui n'offrent pas de
garanties suffisantes

3. s'assurer que les raccords vissés sont bien serrés (surtout ceux
du ressort d'équilibrage)

4. s'assurer de I'absence de jeu entre le levier d'équilibrage et I'arbre
de sortie. Dans le cas contraire, serrer a fond la vis centrale

5. lubrifier la téte de joint articulée du ressort d'équilibrage ainsi que
le crochet inférieur

6. sur les versions NUURG, s'assurer du verrouillage parfait entre
les deux segments de la lisse. Agir éventuellement sur les vis
d'expansion.

7. positionner la lisse a la verticale et s'assurer que le pas entre les
spires du ressort d'équilibrage est constant et sans déformations

8. déverrouiller et contréler I'équilibrage correct de la lisse ainsi que
tout éventuel obstacle durant I'ouverture et la fermeture manuelle

9. verrouiller a nouveau et effectuer la procédure d'essai.

10. Contréle de la protection contre le danger de levage : sur les
automatismes a mouvement vertical, s'assurer de I'absence de
tout danger de levage. Cet essai peut étre effectué de la fagon
suivante : suspendre, au milieu de la lisse, un poids de 20 kg
(ex. : sac de gravier), commander une manceuvre d'« ouverture »
et contrler que durant cette manceuvre la lisse ne dépasse pas
la hauteur de 50 cm par rapport a sa position de fermeture. Si la
lisse dépasse cette hauteur, il faut réduire la force du moteur (voir
le paragraphe « Programmation de la centrale de commande »).

11. Si'on n’a pas remédié aux situations de risque liées au
mouvement de la lisse moyennant la limitation de la force
d’impact, il faut effectuer la mesure de la force d’'impact selon les
prescriptions de la norme EN 12445. Si le contrble de la
« force moteur » est utilisé pour aider le systeme a réduire la force
d’impact, essayer et trouver les réglages qui donnent les meilleurs
résultats.

12. Controle de I'efficacité du systéeme de déverrouillage : amener
la lisse en position de « fermeture » et effectuer le débrayage
manuel de 'opérateur (voir le paragraphe « Débrayer et bloquer
manuellement I'opérateur ») en contrélant que cette opération a
lieu sans aucune difficulté. Contréler que la force manuelle pour
déplacer la lisse en position d’« ouverture » ne dépasse pas 200
N (environ 20 kg) ; la force est mesurée perpendiculairement a la
lisse et a 1 m de I'axe de rotation. S'assurer enfin de la présence,
a proximité de I'automatisme, de la clé de déverrouillage
manuelle.

13. Contréle du systéeme de mise hors tension : intervenir sur le
dispositif de mise hors tension et déconnecter toute éventuelle
batterie tampon ; s'assurer que toutes les led prévues sur la
centrale sont bien éteintes et qu'a I'envoi d'une commande
la lisse ne bouge pas. Contréler I'efficacité du systeme de
verrouillage pour éviter la connexion involontaire ou non autorisée.
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TABLEAU DES INTERVENTIONS

Date

Description de I’intervention effectuée
(Description des contrdles, réglages, réparations,
modifications...)

Firma del Tecnico

Firma del Proprietario

Toutes les phases prévues par le plan de maintenance ont été
effectuées

___Ooul

__NON
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1 - ADVERTENCIAS Y PRECAUCIONES
GENERALES DE SEGURIDAD

1.1 - ADVERTENCIAS GENERALES

A {ATENCION! Instrucciones importantes para la seguridad.
Seguir todas las instrucciones: una instalacion incorrecta
puede provocar dafnos graves.

A {ATENCION! Instrucciones importantes para la seguridad.
Para la seguridad de las personas es importante seguir estas
instrucciones. Conservar estas instrucciones con cuidado.

A Segun la legislacion europea mas reciente, la
realizacion de una automatizacion debe respetar las normas
armonizadas previstas por la Directiva Maquinas vigente,
que permiten declarar la presuncion de conformidad de la
automatizacion. Considerando todo esto, las operaciones
de conexiodn a la red eléctrica, prueba, puesta en servicio

y mantenimiento del producto deberan ser llevadas a cabo
exclusivamente por un técnico cualificado y competente.

A Para evitar cualquier peligro debido al restablecimiento
accidental del interruptor térmico, el aparato no debe
alimentarse mediante un dispositivo de maniobra externo,
como un temporizador, ni debe conectarse a un circuito que
regularmente se conecte y desconecte de la alimentacion.

{ATENCION! Respete las siguientes advertencias:

e Antes de comenzar la instalacion, verificar las “Caracteristicas
técnicas del producto” y asegurarse de que el producto sea
adecuado para la automatizacion en cuestion. NO proceder con
la instalacion si el producto no es adecuado.

e El producto no se puede utilizar sin haber llevado a cabo las
operaciones de puesta en servicio especificadas en el apartado
“Prueba y puesta en servicio”.

e Antes de proceder a la instalacion del producto, comprobar
que todo el material que se vaya a utilizar esté en perfectas
condiciones y sea apto para el uso.

e El producto no puede ser utilizado por ninos ni por personas con
capacidades fisicas, sensoriales 0 mentales reducidas o carentes
de experiencia o de conocimiento.

e | os niNos no deben jugar con el aparato.

e No permitir que los nifios jueguen con los dispositivos de mando
del producto. Mantener los mandos a distancia fuera del alcance
de los nifos.

e Enlared de alimentacién de la instalacidn, colocar un dispositivo
de desconexién (no suministrado) con una distancia de apertura
de los contactos que permita la desconexion completa en las
condiciones dictadas por la categoria de sobretension IIl.

e Durante la instalacion, tratar el producto con cuidado evitando
aplastamientos, caidas o contactos con cualquier tipo de liquido.
No colocar el producto cerca de fuentes de calor y no exponerlo
a llamas libres. Todas estas ac- ciones pueden dafnarlo y provocar
defectos de funcionamiento o situaciones de peligro. En tal caso,
suspender inmediatamente la instalacion y acudir al Servicio de
Asistencia.

e [l fabricante no asume ninguna responsabilidad ante danos
patrimoniales, de bienes o de personas, derivados del
incumplimiento de las instrucciones de montaje. En estos casos,
la garantia por defectos de material queda sin efecto.

e El nivel de presion acustica de la emision ponderada A es inferior
a 70 dB(A).

e |alimpiezay el mantenimiento del aparato deben ser efectuados
por el usuario y no por nifos sin vigilancia.
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Antes de realizar cualquier operacion en la instalacion (impieza,
mantenimiento) hay que desconectar el aparato de la red de
alimentacion y eventuales baterias.

e Inspeccionar la instalacion con frecuencia, especialmente
los cables, muelles y soportes, a fin de detectar posibles
desequilibrios y marcas de desgaste o danos. No utilizar la
instalacion si es necesaria una reparacion o una regulacion:
una averia en la instalacion o un equilibrio incorrecto de la
automatizacion puede provocar lesiones.

e El material del embalaje del producto debe desecharse en plena
conformidad con la normativa local.

e Mantener a las personas alejadas de la automatizacion al
accionar el movimiento mediante los elementos de mando.

e Durante la ejecucion de una maniobra, controlar la
automatizacion y asegurarse de que las personas se mantengan
alejadas hasta que termine el movimiento.

e No poner en funcionamiento el producto cuando en sus
proximidades se estén realizando tareas en la automatizacion; es
necesario desconectar la fuente de alimentacion antes de realizar
estas tareas.

1.2 - ADVERTENCIAS PARA LA INSTALACION

e Antes de instalar el motor de accionamiento, comprobar que
todos los drganos mecanicos estén en buenas condiciones y
bien equilibrados y que la automatizacion se pueda manejar
correctamente.

e Asegurarse de que los elementos de mando se mantengan lejos
de los érganos en movimiento, permitiendo la vision directa.
A no ser que se utilice un selector, los elementos de mando se
deben instalar a una altura minima de 1,5m y no deben quedar
accesibles.

e Sjel movimiento de apertura es controlado por un sistema
antiincendio, asegurarse de que las ventanas de mas de 200mm
sean cerradas por los elementos de mando.

e Prevenir y evitar cualquier forma de atrapamiento entre las partes
en movimiento y las partes fijas durante las maniobras.

e Fijar de manera permanente la etiqueta relativa a la maniobra
manual cerca del érgano de maniobra.

e Después de instalar el motor de accionamiento, asegurarse
de que el mecanismo, el sistema de proteccion y todas las
maniobras manuales funcionen correctamente.



1.3 - DECLARA’CIC')N UE DE CONFORMIDAD
Y DECLARACION DE INCORPORACION DE
CUASI MAQUINAS

Declaracion en conformidad con las Directivas:
2014/35/UE (LVD); 2014/30/UE (EMC); 2006/42/CE
(MD) ANEXO Il, PARTE B

El fabricante V2 S.p.A., con sede en Corso Principi di Piemonte 65,
120835, Racconigi (CN), Italia

Declara bajo su propia responsabilidad que:
el automatismo modelo: NUUR4, NUUR6

Descripcion: Motor electromecanico para barreras automaticas

e esta destinado a ser incorporado en una barreras automaticas
para constituir una maquina conforme a la
Directiva 2006/42/CE.
Dicha maquina no podra ser puesta en servicio antes de ser
declarada conforme con las disposiciones de la directiva
2006/42/CE (Anexo II-A)

e es conforme con los requisitos esenciales aplicables de las
Directivas:
Directiva de maquinas 2006/42/CE (Anexo |, Capitulo 1)
Directiva de baja tension 2014/35/UE
Directiva de compatibilidad electromagnética 2014/30/UE
Directiva ROHS2 2011/65/CE

La documentacion técnica esta a disposicion de la autoridad
competente bajo peticidon fundada en:

V2 S.p.A., Corso Principi di Piemonte 65,

120835, Racconigi (CN), Italia

LLa persona autorizada para firmar la presente declaraciéon de
incorporacion y a proporcionar la documentacion técnica:
Sergio Biancheri

Representante legal de V2 S.p.A.

Racconigi, il 01/06/2021

SZW%QQ,

2 - DESCRIPCION DEL PRODUCTO Y
USO PREVISTO

NUUR son elevadores de barrera viales electromecanicos para uso
residencial, publico e industrial: controlan la apertura y el cierre de un
vado permanente.

Las barreras estan dotadas de un motorreductor electromecanico
con motor a 24 V.

Las barreras funcionan mediante energia eléctrica y, en caso de
interrupcion del suministro eléctrico, es posible desbloquearlas

y moverlas manualmente. Como alternativa, es posible utilizar la
bateria de reserva (mod. 161261, accesorio opcional), que garantiza
la ejecucion de algunas maniobras en las primeras horas del corte
de suministro eléctrico. Las barreras se deben combinar con las
varillas disponibles, individuales o en pares, para alcanzar la longitud
deseada. Existen varios accesorios opcionales segun la varilla
elegida, como se indica en la tabla.

ACCESORIOS INSTALABLES

Armadio NUUR4 NUURG6

Barrera 4m 5m 3+3m
Goma si si sf
Luces si si sf
Barrera articulada si - -
Soporte 2 un. 2 un. 2 un.
Apoyo movil 1un. 1un. 1un.

Notas importantes para la consulta del manual:

e en este manual, con “barrera vial” nos referimos a los tres
productos “NUUR4” y “NUUR6”

e |os accesorios citados en el manual son opcionales.

A iCualquier otro uso distinto del descrito debe
considerarse indebido y prohibido!

2.1 - CARACTERISTICAS TECNICAS

NUUR4 NUURG6
Alimentacion 230V~ 50 Hz
Alimentacion del motor | 24 Vdc
Potencia maxima 240W 300W
Potencia en reposo 3,5W 3,5W
Tiempo de apertura 3+4s 5+6s
Intermitencia de trabajo 80 % - 80 % -

(800 cicli ora max.) | (200 cicli ora max.)

12W en terminales Z1-72-73

12W en terminales Z4-75-26
ATENCION: de esta carga se debe
restar cualquier consumo de los LED
RGB y/o seméaforos conectados al
modulo SYNCLUX opcional (consulte el
manual SYNCLUX)

Carga max accesorios
alimentados a 24 Vdc

Temperatura de

. -20 + +55 °C
servicio

Grado de proteccién P54

Peso motore 44 Kg 52 Kg

ESPANOL - 135 -



2.2 - LISTA DE LAS PARTES QUE COMPONEN
EL PRODUCTO

La “Figura 1” muestra las principales partes que componen NUUR.

_____

Soporte de la barrera

Estructura de alojamiento del motorreductor
Tapa

Central electrénica de mando y control
Barrera

Llave de desbloqueo/bloqueo

TMOOW>»
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3 - INSTALACION

3.1 - COMPROBACIONES PREVIAS A LA
INSTALACION

A La instalacion debe ser efectuada por personal
cualificado, respetando las leyes, normas y reglamentos y las
instrucciones de este manual.

Antes de comenzar con la instalacion del producto es necesario:

e verificar la integridad del suministro

e comprobar que todo el material que se vaya a utilizar esté en
perfectas condiciones y que sea apto para el uso previsto

e comprobar que sea posible respetar todos los limites de
utilizacién indicados en el apartado “Limites de empleo del
producto”

e comprobar que el ambiente de instalacion sea compatible con el
espacio total ocupado por el producto (ver "Figura 2")

e comprobar que las superficies de instalacion del elevador de
barrera sean solidas y garanticen una fijacion estable

e comprobar que la zona de fijacion no esté sujeta a inundaciones;
en todo caso, hacer una instalacion levantada del suelo

e comprobar que el espacio alrededor del elevador de barrera
permita la ejecucion facil y segura de las maniobras manuales

e comprobar que a lo largo de la trayectoria del movimiento no
haya obstaculos que puedan impedir las maniobras de apertura y
cierre

e comprobar que cada dispositivo que se deba instalar quede
colocado en una posicion segura y protegida de golpes
accidentales.

e Compruebe que los puntos de fijacion de los distintos
dispositivos se encuentren en zonas protegidas de choques y
que las superficies sean suficientemente firmes

e |Los componentes del automatismo no deben quedar sumergidos
en agua ni en otras substancias liquidas

e No instalar el producto cerca de llamas o fuentes de calor, 0 en
atmaosferas con riesgo de explosion, muy acidas o salinas: el
producto podria arruinarse y tener problemas de funcionamiento
0 generar situaciones peligrosas

e Conecte la central a una linea de alimentacion eléctrica dotada de
puesta a tierra de seguridad

3.2 - LIMITES DE EMPLEO DEL PRODUCTO

Antes de comenzar con la instalacion del producto es necesario:

e verificar la compatibilidad de los valores indicados en el capitulo
“CARACTERISTICAS TECNICAS” con el uso previsto

e comprobar que sea posible respetar todos los limites de uso, las
condiciones y las advertencias indicados en este manual



3.3 - IDENTIFICACION Y MEDIDAS MAXIMAS

Las medidas maximas y la etiqueta (A) que permite la identificacion del producto se ilustran en la “Figura 2”.

0 . v NUUR4 T NUUR6
[ ] [ ] (-] [ ] [ ]
[} — [ ]

1113
1113

3.4 - RECEPCION DEL PRODUCTO

A continuacion se enumeran e ilustran todos los componentes contenidos en el embalaje del producto.

(3] A
<%\ NUUR4

(
@ B

C
NUUR6
0 @
E
D
|

A Barrera vial con central de mando incorporada F Tapon barrera fijo; 2 acoplamientos para goma parachoques
B 2 cajas para fotocélulas G Soporte y tapa de la barrera
C Herrajes metalicos (tornillos, arandelas, etc.) H Placa de cimentacion
D 4 zancas de fijacion I Acoplamiento para barrera (presente sélo en NUURG)
E Llaves para el desbloqueo y bloqueo manual de la barrera

ESPANOL - 137 -




3.5 - TAREAS

PREVIAS A LA INSTALACION

La figura muestra un ejemplo de instalacion de automatizacion:

o]
O
m

=

Fotocélulas

Selector de llave
Intermitente

moow>

Fotocélulas en columna
Elevador de barrera

CARACTERISTIC
ELECTRICOS

AS TECNICAS DE LOS CABLES

Identificacion

Caracteristicas del cable

Cable ALIMENTACION MOTORREDUCTOR
1 cable 3 x 1,5 mm?
Longitud maxima 30 m [nota 1]

Cable INTERMITENTE [nota 4]
1 cable 2 x 0,5 mm?
Longitud maxima 30 m

Cable SELECTOR DE LLAVE
2 cables 2 x 0,25 mm? [nota 3]
Longitud maxima 30 m

Cable FOTOCELULAS

1 cable 2 x 0,25 mm? (TX)

1 cable 4 x 0,25 mm? (RX)
Longitud maxima 30 m [nota 2]

Cable ENTRADA OPEN
1 cable 2 x 0,25 mm?
Longitud maxima 30 m

Cable ENTRADA CLOSE
2 x 0,25 mm?
Longitud maxima 30 m

Altri cavi

Cable ANTENA
1 cable blindado tipo RG58
Longitud maxima 15 m; recomendado < 5 m

Cable TESTIGO BARRERA ABIERTA [nota 4]
1 cable 2 x 0,5 mm?
Longitud maxima 30 m

Cable LUCES BARRERA [nota 4]
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Estos componentes estan colocados segun un esquema tipico
y habitual. Tomando como referencia el esquema de la “Figura
4’, establecer la posicion aproximada donde se instalara cada
componente previsto en la instalacion.

Nota 1 Si el cable de alimentacion supera los 30 m de longitud, hay

que utilizar un cable de seccion mayor (3 x 2,5 mm?)

e instalar una puesta a tierra de seguridad cerca de la

automatizacion.

Si el cable supera los 30 m de longitud, hasta un maximo

de 40 m, es necesario utilizar un cable de seccion mayor

(2 x 1 mm?).

Estos dos cables se pueden sustituir con un unico cable de

4 x 0,5 mm?.

Nota 4 Antes de efectuar la conexion, comprobar que la salida esté
programada en funcion del dispositivo a conectar (ver el
capitulo "PROGRAMACION®).

Nota 2

Nota 3

A Los cables utilizados deben ser adecuados para el tipo
de ambiente en el que se realiza la instalacion.

A Durante el montaje de los tubos para el paso de los
cables eléctricos, tenga en cuenta que, por motivos de
posibles depdsitos de agua en las arquetas de derivacion, los
tubos de conexidn podrian crear condensados dentro de la
central y dafar los circuitos electrénicos.

A Antes de realizar la instalacidon, preparar los cables
eléctricos necesarios para el sistema, tomando como
referencia la “Figura 4” y lo indicado en el capitulo
“CARACTERISTICAS TECNICAS*.



3.6 - REGULACION DEL ELEVADOR DE 4. desenroscar el perno (C) que fija el muelle a la palanca de
BARRERA equilibrio

El elevador de barrera sale de fabrica configurado de la siguiente
manera:

e muelle de equilibrio fijado a la derecha, anclado en orificios no
definitivos

e maniobra de cierre de la barrera orientada a la izquierda (barrera a
la DERECHA de la puerta - parametro dir = d 3 por DEFAULT)

Para desplazar el gancho del muelle:
1. quitar la tapa superior (A) del elevador de barrera
2. extraer el panel posterior hacia arriba y luego hacia fuera

A

N N

C

5. 5.quitar el muelle de equilibrio, desenganchandolo de la placa

inferior
3. reducir la tensidn del muelle de equilibrio en NUUR4 y NUURG . . - .
. 6. sila direccion de cierre no es la deseada, colocar el muelle como
aflojando la tuerca (B) en la figura

777777777777777

Q
o-
°E
(0]
=9

D

NUUR4
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AN

NUUR4

NUURG6
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para configurar la maniobra de cierre de la barrera a la derecha:

desbloquear el motorreductor (ver el apartado "Desbloquear

y bloquear manualmente el motorreductor") y girar 90° la
palanca de equilibrio

8. asegurar el muelle a la placa inferior

9. fijar la argolla del muelle a la palanca de equilibrio apretando a
fondo el perno

10. cerrar las tapas del motorreductor
11. si el motorreductor ha sido desblogueado, bloquearlo de nuevo

NOTA: se ha modificado el sentido de apertura del poste, durante la

fase de programacion de la central de mando es necesario configurar
el parametro dir = S3C



3.7 - INSTALACION DEL MOTORREDUCTOR

A Una instalacion incorrecta podria provocar heridas
graves a la persona que realice el trabajo y a las personas que
utilicen el sistema.

Antes de ensamblar el automatismo, realice los controles
preliminares descritos en los apartados “Comprobaciones
previas a la instalacion” y “Limites de empleo del producto”.

Si la superficie de apoyo ya existe:
1. quitar la tapa superior (A) del elevador de barrera
2. extraer el panel posterior hacia arriba y luego hacia fuera

NN

3. apoyar el elevador de barrera sobre la superficie de fijacion y
marcar los puntos donde se fijaran las aletas

[

4. desplazar el elevador de barrera y perforar la superficie en los
puntos marcados

5. introducir 4 tornillos de expansion, no suministrados

6. colocar correctamente el elevador de barrera y bloquearlo con
tuercas y arandelas, no suministradas.

(14

/%%

Si la superficie de apoyo no existe:
1. realizar la excavacion para alojar la placa de cimentacion

NOTA: La superficie de fijacion debe ser perfectamente llana y lisa.
Si la superficie es de hormigon, éste debe tener un espesor de al
menos 0,15 m y debe estar adecuadamente reforzado con jaulas
de hierro. El volumen del hormigdn debe ser superior a 0,2 m® (un
espesor de 0,25 m corres- ponde a 0,8 m?, es decir, una base
cuadrada de aproxi- madamente 0,9 m por lado). La fijacion en el
hormigdn se puede realizar con 4 anclajes de expansion mediante
tornillos 12 MA resistentes a una carga de traccion de al menos 400
kg. Si la superficie de fijacion es de un mate- rial diferente, evaluar su
consistencia y comprobar que los cuatro puntos de anclaje puedan
resistir una carga de al menos 1000 kg. Para la fijacion utilizar
tornillos 12 MA.

2. predisponer los conductos para el paso de los cables eléctricos

3. en la placa de cimentacion fijar las cuatro zancas (A) colocando
en cada una de ellas una tuerca y una arandela (suministradas),
sobre la parte superior e inferior de la placa

A La tuerca inferior se debe enroscar a fondo

w
&

0050

4. efectuar la colada de hormigdn y, antes del fraguado, poner la

placa de cimentacion a ras de la superficie, paralela a la barrera 'y
perfectamente nivelada

5. esperar hasta que el hormigon fragle por completo; en general,
tarda dos semanas

6. quitar las cuatro tuercas y arandelas superiores de las zancas
7. abrir el armario del elevador de barrera ("Figura 5")
8. colocar correctamente el elevador de barrera y bloquearlo con las

tuercas y arandelas que se acaban de quitar ("Figura 14").

ESPANOL - 141 -



3.8 - |NSTA|_AC|(')N DE LA BARRERA 3. aceitar ligeramente la guia de aluminio a ambos lados

4. en toda lalongitud de la barrera insertar las piezas de goma

Para el montaje de la barrera en el elevador de barrera: parachoques (F) alternandolas con los ejes (G); la goma puede
1. sélo para NUURG: insertar el acoplamiento de aluminio (D) en un sobresalir aproximadamente 1 cm del final de la barrera
extremo de la barrera mas corta y bloquearlo con el tornillo en
dotacion

2. solo para barreras formadas por dos piezas: acoplar el gje
universal (E) en los extremos libres de las dos barreras alineando
correctamente sus orificios; desenroscar en igual medida los tres
tornillos del eje para fijarlo al interior de las barreras

5. poner el tapdn de la barrera (H) y bloguearlo con los dos tornillos
6. ponery encastrar los dos tapones para la goma (l)

A ATENCION: si se van a instalar las luces del poste,
proceda antes de montar las gomas parachoques.
Consulte el capitulo 15.3 para la instalacion de las luces.
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7. NUURA4: coloque el soporte (B) en el poste y fijelo a la placa
utilizando los tornillos correspondientes

NUURG6: coloque el soporte (B) en el poste y fijelo a la
contraplaca (C), a continuacion fije toda la estructura utilizando
los tornillos correspondientes

A Es obligatorio fijar en el sistema levantador de barrera la
pieza de poste mas corta en aquellos postes compuestos por
dos piezas.

=

8. coloque la tapa del soporte y fijelo con los tornillos suministrados
de serie

9.

en la version NUUR4 instale la placa D

I—‘E«J Después de instalar la barrera y la goma parachoques,

instalar sobre la barrera los otros accesorios previstos.
Para la instalacion consultar los manuales de instrucciones
correspondientes.

3.9 - REGULACION DE LOS TOPES
MECANICOS

Para regular los topes:

1.

N

®

Desbloquee el motorreductor con la llave correspondiente
(apartado “Desbloquear y bloquear manualmente el
motorreductor”)

ejecutar manualmente con la barrera una maniobra completa de
apertura y una maniobra completa de cierre

regular los tornillos de los bloqueos mecanicos de los topes
(A - B) para ajustar la geometria horizontal de la barrera cuando
esta cerrada, y la geometria vertical cuando esta abierta

®

4.

terminadas las regulaciones, apretar bien las tuercas.
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3.10 - EQUILIBRIO DE LA BARRERA

LLa operacion de equilibrio de la barrera sirve para hallar el mejor
equilibrio entre el peso total de la barrera con los accesorios
instalados y la fuerza contrapuesta por la tension del muelle de
equilibrio.

Para verificar la tension del muelle.

1. Desbloquee el motorreductor con la llave correspondiente
(apartado “Desbloquear y bloquear manualmente el
motorreductor”)

2. llevar la barrera manualmente a aproximadamente la mitad de su
recorrido (45°) y detenerla

3. sila barrera no permanece en posicion aflojar la tuerca (A) del
muelle

4. sila barrera tiende a subir, es necesario reducir la tension del
muelle girando el tensor (B) en sentido antihorario. Si la barrera
tiende a bajar, es necesario aumentar la tension del muelle
girando el tensor (B) en sentido horario.

- J

5. repetir la operacion colocando la barrera a aproximadamente
20°y 70°. Si la barrera permanece detenida en su posicion, el
equilibrio es correcto; se admite un leve desequilibrio, pero la
barrera nunca debe moverse con pesadez

6. apretar la tuerca (A) del muelle
7. Bloquear el motorreductor.

3.11 - DESBLOQUEAR Y BLOQUEAR
MANUALMENTE EL MOTORREDUCTOR

El motorreductor esta equipado con un sistema de bloqueo
mecanico que permite abrir y cerrar la barrera manualmente.

Estas operaciones manuales deben realizarse siempre que no haya
energia eléctrica, en caso de un funcionamiento anémalo o en las
fases de instalacion.

Para efectuar el desbloqueo:
1. girar la tapa cubre llave
2. colocar y girar la llave (A) hacia la izquierda o la derecha
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3. a partir de este momento, puede mover manualmente el poste en
la posicion deseada.

Per effettuare il blocco:

1. riportare la chiave (A) alla sua posizione iniziale
2. estrarre la chiave

3. ruotare il coperchio copri chiave.

4 - CONEXIONES ELECTRICAS
4.1 - CONTROLES PRELIMINARES

A Todas las conexiones eléctricas deben realizarse cuando
no haya alimentacion eléctrica de red y con la bateria de
reserva desconectada (si la hay).

A Las operaciones de conexion deben ser ejecutadas
por personal cualificado.

Para realizar las conexiones eléctricas:
1. abrala caja de la unidad de control

2. pase los cables eléctricos por el interior del sistema levantador de
barrera, partiendo de la base hacia la unidad de control

3. pase el cable de alimentacion por el prensacables A y conéctelo
al terminal L N

4. apriete el prensacables
pase los cables restantes por los prensacables B

6. realice las conexiones con referencia al diagrama de cableado de
la figura 28. Para mayor comodidad, los terminales se pueden
retirar.

o

A Antes de cerrar la tapa, efectuar la programacion
deseada.



5 - CUADRO DE MANIOBRAS

El KB24 esta dotado de un display el cual permite, ademas de
una facil programacion, la constante visualizacion del estado

de las entradas; ademas la estructura con menus permite una
simple programacion de los tiempos de trabajo y de las I6gicas de
funcionamiento.

Respetando las normativas europeas en materia de seguridad
eléctrica y compatibilidad electromagnética (EN 60335-1,

EN 50081-1 y EN 50082-1), la PD14 se caracteriza por el completo
aislamiento eléctrico del circuito en baja tension (incluyendo los
motores) de la tension de red.

Otras caracteristicas:

e Alimentacion con proteccion contra cortocircuitos al interior de la
centralita, para los motores y los accesorios conectados.

e Regulacion de la potencia con entregas parciales de la corriente.

e Deteccion de los obstaculos mediante el monitoreo de la
corriente de los motores (amperimétrica).

e Aprendizaje automatico de la posicion de los finales de carrera.

e Test de los dispositivos de seguridad (fotocélulas y bandas de
seguridad) antes de cada apertura.

e Desactivacion de las entradas de las seguridades mediante el
menu de programacion: no es necesario puentear los bornes
referentes a la seguridad no instalada, es suficiente deshabilitar la
funcion en el menu correspondiente.

e Posibilidad de funcionamiento en ausencia de la tension de red
mediante paquete baterias opcional (codigo 161261).

e Posibilidad de conectar un electroiman (ventosa) para mantener la
barrera cerrada cuando no se utiliza.

e Posibilidad de utilizar las salidas de luz, luz intermitente y
solenoide para controlar un semaforo de un solo sentido o de dos
sentidos (un sentido alterno).

e Salida en baja tension utilizable por una lampara piloto o por una
luz intermitente de 24 V.

e Relé auxiliar con légica programable para luces de cortesia,
intermitentes o bien otra utilizacion.

e Funcion ENERGY SAVING
e Funcionamiento con el modulo opcional SYNCLUX que permite:
- El funcionamiento sincronizado de dos barreras.

- El control de una tira de ledes RGB (cddigo) a lo largo del
poste (un solo lado 0 ambos lados) para indicar el estado de la
barrera.

- El control de semaforos unidireccionales o bidireccionales sin
renunciar a las salidas estandar.

- Dos funciones programables mediante relés de contacto limpio.

5.1 - ALIMENTACION DE RED

A La instalacion del cuadro, de los dispositivos de seguridad
y de los accesorios tiene que hacerse con la alimentacion
desconectada

El cuadro tiene que ser alimentado por una linea eléctrica de
230V-50Hz / 120V-60Hz, protegido con interruptor diferencial
conforme con las normativas de ley.

Conecte los cables de alimentacion a los bornes L'y N de la placa
ubicada al costado del transformador.
Conecte el cable de tierra al borne

5.2 - ALIMENTACION POR ECO-LOGIC

La barrera puede ser alimentada mediante el sistema de alimentacion
solar ECO-LOGIC.

Instalar el sistema ECO-LOGIC siguiendo las instrucciones adjuntas
al producto.

Conecte la salida de la caja de la bateria (conector negro) al conector
BATTERY de la unidad de control.

NOTA: se aconseja cargar previamente las baterias antes de la
instalacion

A ATENCION: activar la funcién Energy Saving (Ahorro de
energia)

A ATENCION: si se utiliza el sistema ECO-LOGIC para
alimentar la barrera, no conectar la alimentacion de red a los
bornesNyL
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5.3 - ENTRADAS DE ACTIVACION

La centralita KB24 dispone de dos entradas de activacion, cuya
funcion depende de la modalidad de funcionamiento programada
(consulte el elemento Sk r & del mend de programacion):

Modalidad standard (normal): La primera entrada (START1)
controla la apertura, el cierre y la detencion segun la programacion.
La segunda entrada (START2) provoca la apertura de la barrera
MASTER cuando se activa el funcionamiento sincronizado de dos
barreras.

Modalidad Abre/Cierra y hombre presente: un comando a la
entrada START1 ordena siempre la apertura y un comando a la
entrada START2 ordena siempre €l cierre.

e Enla modalidad Abre/Cierra el comando es de tipo impulsivo,
pues un impulso provoca la apertura o cierre total de la barrera.

e Enla modalidad Hombre presente el comando es de tipo
monoestable, pues la barrera se abre o cierra en tanto que el
contacto esté cerrado y se detiene inmediatamente si el contacto
se abre.

Modalidad de Entrada/Salida: esta funcion debe configurarse
cuando se conecta un semaforo para un sentido Unico alternado.

LLa orden es impulsiva, es decir, un impulso provoca la apertura
completa del poste; si la orden llega a la entrada START1, el verde
se enciende en el sentido de entrada, si llega a la entrada START2, el
verde se enciende en el sentido de salida.

Modalidad Reloj: es parecida a la modalidad standard (normal), pero
la barrera permanece abierta en tanto que el contacto permanezca
cerrado a la entrada START1; cuando el contacto se abre se inicia
la cuenta del tiempo de pausa, que al concluir la barrera se vuelve a
cerrar.

Esta funcion permite programar en el transcurso de la jornada

los intervalos horarios de apertura de la barrera, utilizando un reloj
externo.

Es indispensable habilitar el nuevo cierre automatico.

A ATENCION: en todas las modalidades, las entradas se
deben conectar a dispositivos con contacto normalmente
abierto.

Conecte los cables del dispositivo que comanda la entrada START1
entre los bornes J1 y J4 de la centralita.

Conecte los cables del dispositivo que comanda la entrada START2
entre los bornes J2 y J4 de la centralita.

La funcién asociada a la entrada START1 se puede activar también
pulsando el botén T fuera del ment de programacion o mediante un
telecomando memorizado en el canal 1 (consulte las instrucciones
del receptor MR).

La funcién asociada a la entrada START2 se puede activar también
pulsando el botén 4 fuera del menti de programacion o mediante un
telecomando memorizado en el canal 2 (consulte las instrucciones
del receptor MR).
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5.4 - STOP

Para una mayor seguridad es posible instalar un botdn que

cuando se accione provoque el bloqueo inmediato de la barrera. El
interruptor debe contar con un contacto normalmente cerrado, que
se abre en caso de actuarse.

Si el interruptor de paro se actua mientras la barrera esta abierta
siempre se inhabita la funcion de nuevo cierre automatico; para volver
a cerrar la barrera se necesita un comando de inicio (si la funcion de
inicio esta en pausa e inhabilitada, se rehabilita temporalmente para
permitir el desbloqueo de la barrera).

Conecte los cables del interruptor de paro entre los bornes
J3y J4 de la centralita.

5.5 - FOTOCELDAS

LLas fotoceldas pueden activarse en dos modos:

1. Unicamente durante el cierre: en este caso el paso por delante
del haz causa la reapertura inmediata.

2. Durante la apertura y el cierre: en este caso, la interrupcion del
haz causa la detencion inmediata. Cuando el haz se ve liberado
se tiene la reapertura completa de la barrera.

A ATENCION: Instale las fotoceldas de modo que cubran el
plano completo de apertura y cierre de la barra.

La centralita KB24 proporciona una alimentacion a 24 VCC

para las fotoceldas y se puede realizar una comprobacion de su
funcionamiento antes de iniciar la apertura de la barra. Los bornes
de alimentacion para las fotoceldas estan protegidos con un fusible
electronico que interrumpe la corriente en caso de sobrecarga.

e (Conecte los cables de alimentacion de los transmisores de las
fotoceldas entre los bornes Z3 (+) y Z2 (-) de la centralita.

e Conecte los cables de alimentacion de los receptores de las
fotoceldas entre los bornes Z1 (+) y Z2 (-) de la centralita

e Conecte el comun vy la salida N.C. de los receptores de las
fotoceldas a los bornes J6 (PHOTO) y J9 (COM) de la centralita.
Use la salida con contacto normalmente cerrado.

A ATENCION:

e Siseinstalan mas pares de fotoceldas del mismo tipo, sus
salidas deben conectarse en serie.

e Sise instalan fotoceldas a reflexion, la alimentacion debe
conectarse a los bornes Z3 (+) y Z2 (-) de la centralita para
efectuar la comprobacién de su funcionamiento.

e | as fotocélulas no reciben alimentacién cuando la central entra
en modalidad ENERGY SAVING



5.6 - COSTILLAS SENSIBLES

Se pueden instalar en la posicion del perfil parachoques de goma
normalmente suministrado con la barra. En caso de intervencion
durante el cierre se produce la reapertura y la inhabilitacion del cierre
automatico.

La centralita es capaz de operar tanto la costilla clasica con contacto
normalmente cerrado como la costilla de goma conductora con
resistencia nominal de 8,2 KOhms.

Conecte los cables de la costilla entre los bornes J8 y J9 de la
centralita.

A ATENCION: Para satisfacer los requisitos de la normativa
EN12978 es necesario instalar costillas sensibles de goma
conductiva; las costillas sensibles con contacto normalmente cerrado
deben estar dotadas de una centralita que verifique constantemente
su correcto funcionamiento. Si se utilizan centralitas que cuentan con
la posibilidad de efectuar la comprobacidon mediante la interrupcion
de la alimentacion, conecte los cables de alimentacion de la centralita
entre los bornes Z3 (+) y Z2 (-) de la KB24. En caso contrario
conecte entre los bornes Z1 (+) y Z2 (-).

A ATENCION:

e Sjse utilizan mas costillas con contacto normalmente cerrado, las
salidas deben conectarse en serie.

e Sise utilizan mas costillas de goma conductiva, las salidas deben
conectarse en cascada y Unicamente la Ultima debe terminarse
con la resistencia nominal.

e | os lados activos, conectados a la alimentacion de los
accesorios, no estan activas cuando la central entra en
modalidad ENERGY SAVING.

5.7 - LUCES DE CORTESIA

La salida COURTESY LIGHT consiste en un simple contacto
normalmente abierto y no proporciona ningun tipo de alimentacion.
Gracias a la salida COURTESY LIGHT la centralitakB24 permite
una conexion de usuario (por ejemplo, la luz de cortesia o las luces
de jardin), que se comanda de modo automatico o mediante el
accionamiento del canal 4 del receptor MR.

La salida COURTESY LIGHT consiste en un simple contacto
normalmente abierto y no proporciona ningun tipo de alimentacion.
La capacidad maxima del contacto es de 230V-5A.

Conecte los cables a los bornes B1'y B2.

5.8 - SALIDA DE LUCES EN BAJA TENSION
La central KB24 cuenta con una salida de 24Vdc que permite la
conexion de una carga maxima de 12W.

Esta salida puede ser usada para la conexion de una lampara
indicadora, que indica el estado de la cancela, o para un
indicador intermitente en baja tension.

Conecte los cables de la lampara piloto o de la luz intermitente
de baja tension a los bornes Z5 (+) y Z4 (-).

A ATENCION: Respete la polaridad si el dispositivo
conectado lo requiere.

5.9 - ANTENA EXTERNA
Se aconseja el empleo de un’antena externa modelo ANS433 para
poder garantizar el maximo alcance.

Conectar el positivo de la antena al borne A2 del cuadro y la malla al
borne A1.

5.10 - ELECTROVENTOSA

La centralita KB24 esta dotada de una salida para alimentar una
electroventosa. Mediante un menu dedicado es posible regular la
tension de salida hasta un valor maximo de 24 VCC.

LLa alimentacion de la electroventosa se interrumpe al inicio de toda
apertura (con anticipacion regulable en el menu) y restablecida al final
del cierre (con retardo regulable en el menu).

Conecte la alimentacion de la electroventosa entre los bornes
Z5 (+) y Z6 (-)

NOTA: I'electroventosa esta conectada a la alimentacion de los
accesorios. Por tanto, para utilizarla es necesario desactivar la
funcion de ahorro de energia.

5.11 - ESPIRA MAGNETICA O SENSOR DE
PRESENCIA

NOTA: si la funcién ENERGY SAVING (AHORRO DE ENERGIA) esta
habilitada esta funcidn no esta disponible.

La entrada ST.NC puede utilizarse para conectar un dispositivo

de deteccion de presencia de vehiculos (espira magnético) o de
personas (sensor de presencia) en la zona de la barrera mediante la
apertura de un contacto normalmente cerrado.

Cuando se detecta la presencia, la barrera se levanta y no puede
bajarse hasta que se despeje la zona.

Cuando el sensor indica que la zona vuelve a estar libre, comienza el
tiempo de cierre automatico, si esta activado.

La misma entrada puede utilizarse para un sensor de incendio,
en cuyo caso la barrera no bajara automaticamente cuando se
restablezca el contacto.

Conecte los cables a los terminales J5 y J9.

ESPANOL - 147 -



ya
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Fase de alimentacion de 230V / 120V

N Neutro de alimentacion de 230V / 120V

A1 Blindaje de la antena

A2 Antena

Ji START1, entrada de activacion 1 para la conexion
de dispositivos tradicionales con contacto N.A.

J2 START2, entrada de activacion 2 para la conexion
de dispositivos tradicionales con contacto N.A.

J3 Comando de STOP (Paro) Contacto N.C.

J4 Comun (-)

J5 ST.NC - Entrada de START normalmente cerrada,
para ser utilizada por un sensor de presencia

J6 Fotocelda. Contacto N.C.

J7 Preparacion para usos en el futuro

J8 Costilla de seguridad

Jo Comun (-)

Z1 Salida de alimentacion de 24 VCC para fotoceldas y
otros accesorios

z2 Comun alimentacion accesorios (-)

Z3 Alimentacion 24VAC - TX fotocélula/costas dpticas
para test funcional.
Conectar los cables de alimentacion de los emisores
de las fotocélulas entre los bornes 22 y Z3

Z4 Salida de luces en baja tension
(indicador intermitente ou lampara piloto 24V)

z5 Alimentacion de las luces de baja tension y del
electroiman de retencion (+)

Z6 Electroiman de retencion (-)

B1-B2 Contacto N.A. (max. 230V-5A) para luz de cortesia o
intermitente suplementario

ADI Interfaz ADI

RECEIVER | Receptor enchufable

FUSE 5A

MAINS Sefiala que la centralita esta alimentada

OVERLOAD | Sefala una sobrecarga en la alimentacion de los

accesorios
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7 - PANEL DE CONTROL
7.1 - DISPLAY

Cuando se enciende la fuente de alimentacion, la pantalla muestra:
e todos los segmentos durante 1 segundo

e modelo de la centralita durante 1 segundo

e version del firmware durante 2 segundos

Al termine di questo test viene visualizzato il pannello di controllo:

CONTACTO CERRADO  CONTACTO ABIERTO

STARTIS [, i »|-~APERTURA EN CURSO
START2a g’ 9 9 g »|~PAUSA ( BARRERA ABIERTA )
; »|-CIERRE EN CURSO
|
STOP !
STNC—retf | {1 b up
DOWN COSTA
FOTOCELULA MENU

NOTA: si el panel esta apagado, la central podria estar en el
modo ENERGY SAVING; pulse la tecla OK para encenderlo

El panel de control indica el estado fisico de los contactos en

los bornes y de las teclas de programacion: si esta encendido

el segmento vertical de arriba, el contacto esta cerrado; si esta
encendido el segmento vertical de abajo, el contacto esta abierto
(el dibujo arriba indicado ilustra el caso en el que las entradas:
FOTOCELULA, BANDA DE SEGURIDAD y STOP han sido todos
conectadas correctamente).

Los puntos entre las cifras del display indican el estado de los
pulsadores de programacion: cuando se pulsa una tecla el punto
correspondiente se enciende.

Las flechas a la izquierda del display indican el estado de las
entradas de START. Las flechas se encienden cuando la entrada esta
cerrada.

Las flechas a la derecha de la pantalla indican el estado de la barrera.

e | aflecha superior se enciende cuando la barrera esta en fase de
apertura. Si parpadea, indica que la apertura ha sido causada por
la intervencion de un dispositivo de seguridad (costilla o detector
de obstaculos).

e |aflecha central indica que la barrera esta abierta en pausa.

Si parpadea significa que esta activa la cuenta del tiempo para el
cierre automatico.

e | aflecha inferior se enciende cuando la barrera esta en fase de
cierre. Si parpadea, indica que el cierre ha sido causado por la
intervencion de un dispositivo de seguridad (costilla o detector de
obstaculos).
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7.2 - USO DE LAS TECLAS PARA LA
PROGRAMACION

La programacion de las funciones y de los tiempos de la central
se efectua mediante menu de configuracion adecuado, accesible
y explorable mediante las 3 teclas T, { y OK situadas al lado del
display de la central.

ATENCION: Fuera del menu de configuracion, pulsando la
tecla T se activa el mando START, pulsando la tecla | se
activa el mando START PEATONAL.

Existen tres tipos de voces de menu:
* Menu de funcion

e Menu de tiempo

e Menu de valor

Programacion de los menus de funciéon

Los menus de funcion permiten elegir una funcion entre un grupo

de posibles opciones. Cuando se entra en un menu de funcion se
visualiza la opcidn activa en ese momento; mediante las teclas J Y% T
es posible desplazarse entre las opciones disponibles.

Pulsando la tecla OK se activa la opcion visualizada y se vuelve al
menu de configuracion.

Programacion de los menus de tiempo

Los menus de tiempo permiten programar la durada de una
funcion. Cuando se entra en un menu de tiempo se visualiza el valor
programado en ese momento.

e Cada presién de la tecla T aumenta el tiempo programado y
cada presion de la tecla 1o disminuye.

e Manteniendo pulsada la tecla T se puede aumentar rapidamente
el valor del tiempo, hasta conseguir el maximo previsto para esa
VOZ.

e De la misma forma manteniendo pulsada la tecla dse puede

disminuir répidamente el tiempo hasta llegar al valor 3.8" .

e En algunos casos la programacion del valor 8 equivale a la
deshabilitacion de la funcién: en este caso en lugar del valor 8.0"
se visualiza no.

e Pulsando la tecla OK se confirma el valor visualizado y se vuelve
al menu de configuracion.

Programacion de los menus de valor

LLos menus de valor son como los menus de tiempo, pero el valor
programado es un numero cualquiera.

Manteniendo pulsada la tecla T o latecla ¥ el valor aumenta o
disminuye lentamente.

Pulsando la tecla OK se confirma el valor visualizado y se vuelve al
menu de configuracion.

Los menu de programacién mas importantes del cuadro de
maniobras se ensefian en las paginas siguientes.

Para moverse al interior del menu utilizar las tres teclas T, J«, OK
conforme a las indicaciones de la tabla:

D
D
@
O

Pulsar y soltar la tecla OK

Mantener pulsada la tecla OK durante
2 segundos

Soltar la tecla OK

Pulsar y soltar la tecla T

Pulsar y soltar la tecla J




8 - ACCESO A LAS CONFIGURACIONES 9 - CARGA DE LOS PARAMETROS POR
DE LA CENTRAL DEFECTO

1. Mantenga pulsada la tecla OK hasta que en el display se visualice EN caso de necesidad, es po&ble volver a poner TOdOS los
el menti deseado. parametros en su valor estandar o por defecto (véase el cuadro

2. Suelte la tecla OK: en el display se visualiza la primera opcién del sinoptico final).

submenu. .
A ATENCION: Este procedimiento comporta la pérdida de

todos los parametros personalizados.
1. Mantenga pulsada la tecla OK hasta que en el display se visualiza

-Pr G Programacion de la central (capitulo 13)
-Cnt Contador de ciclos (capitulo 12)

- &M Programacion de relojes y temporizadores (capitulo 16) -dEF
- £ 3C Programacion del dispositivo accesorio SYNCLUX 2. Suelte la tecla OK: en el display se visualiza ESL (pulse la tecla
-APP Autoaprendizaje de la carrera (capitulo 11) OK solo si se desea salir de este menu)

Pulse la tecla {: en el display se visualiza dEF
Pulse la tecla OK: en el display se visualiza no
Pulse la tecla {: en el display se visualiza S

Pulse la tecla OK: todos los parametros son reescritos con
su valor por defecto (véase capitulo 13), la central sale de la
programacion y en el display se visualiza el panel de control.

-dEF Carga de los parametros por defecto (capitulo 9)

A ATENCION: si no se efectua ninguna operacion
durante mas de un minuto el cuadro sale de la modalidad
de programacion sin guardar las programaciones y las
modificaciones efectuadas que seran perdidas.
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10 - CONFIGURACION RAPIDA

En este parrafo se ilustra un procedimento rapido para configurar el
cuadro y ponerlo en marcha inmediatamente

Se aconseja seguir inicialmente estas instrucciones, para
verificar rapidamente el correcto funcionamiento del cuadro,el
motor y de los accesorios.

1. Seleccionar la configuracion por defecto (capitulo 9)

2. Programe los elementos
dir - StoP - Foto - CoS
segun el dispositivo de seguridad instalado en la barrera
(capitulo 13).

3. Inicie el ciclo de autoaprendizaje (capitulo 11)

4. \erificar el correcto funcionamiento de la automacion y si es
necesario modificar la configuracion de los parametros deseados.

11 - AUTOAPRENDIZAJE DE LA
CARRERA

Este menu permite aprender en modo automatico las
posiciones de fin del recorrido de la barrera en aperturay en
cierre.

A ATENCION: Antes de proceder, asegurese de haber
colocado correctamente los topes mecanicos.

A ATENCION: Antes de proceder programar las opciones
dir

A ATENCION: si la instalacién consta de dos barreras

con funcionamiento sincronizado (MASTER y SLAVE), el
procedimiento de autoaprendizaje debe realizarse para ambas
barreras. Los seguros estaran activos sélo en la barrera que
esta realizando el autoaprendizaje.

1. Programe los elementos Stof - Foko - CoS segin el
dispositivo de seguridad instalado en la barrera

2. Programar el parametro Sk.rk en modalidad SEfRn

3. Mantener pulsada la tecla OK hasta que en el display se visualiza
-APP

4. Soltar la tecla OK: en el display visualiza €SC (pulsar la tecla OK
solo si se desea salir de este menu)

5. Pulsar la tecla ¥: en el display se visualiza £.LAu
6. Pulsar la tecla OK para poner en marcha el autoaprendizaje:

6.1 La barra se mueve en cierre hasta que encuentra el punto
de parada (fin de cierre)

6.2 Labarra se abre. Pulsar T cuando la barra alcanza la
abertura deseada. En alternativa dejar que intervenga la
parada mecanica.

6.3 La barra se cierra automaticamente y memoriza la longitud
de la carrera efectuada.

Durante operaciones normales, la carrera de la barra esta siempre
referida al punto de parada en cierre. Los posibles desplazamientos
de este punto causaran un desplazamiento correspondiente del
punto de fin de apertura.

A ATENCION: Si no se efecttia este procedimiento,
la central saldra de la programacion por time out (1 min)
manteniendo el ultimo valor memorizado.
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12 - LECTURA DEL CONTADOR
DE CICLOS Y DE LA MEMORIA DE
EVENTOS

El cuadro KB24 cuenta los ciclos de apertura de la barrera
completados y, si se quiere, sefala la necesidad de mantenimiento
después de un numero establecido de maniobras.

También registra los eventos ocurridos durante el funcionamiento,
asociando a cada uno un codigo y la fecha/hora en que se produjo;
esta informacion debe ser comunicada al servicio de asistencia en
caso de problemas.

ATENCION: para disponer de la informacién correcta sobre
la fecha y la hora, es necesario ajustar el reloj integrado en la
unidad de control, véase el capitulo 19.

Se dispone de 3 tipos de contadores:

e Totalizador no reseteable de los ciclos de apertura completados
(opcion kot del mend Cnt)

e (Cuenta atras de los ciclos que faltan para la préxima intervencion
de mantenimiento (opcion SErw del ment Cnk). Este segundo
contador puede programarse con el valor que se desee.

e Contador de eventos (opcion EuEn)

El esquema ilustra el procedimiento para leer el totalizador, leer

el numero de ciclos que faltan para la préxima intervencion de
mantenimiento y programar el nimero de ciclos que faltan para la
préxima intervencion de mantenimiento (en el ejemplo el cuadro

ha completado 12451 ciclos y faltan 1322 ciclos a la préxima
intervencion; el cédigo del ultimo evento registrado es 176, y ocurrid
alas 14.14.19 del 20 de agosto.

El area 1 representa la lectura total de los ciclos completados: con
las teclas T y ! es posible alternar la visualizacion entre millares o
unidades.

El area 2 representa la lectura del nimero de ciclos que faltan para
la préxima intervencion de mantenimiento: el valor esta redondeado a
los centenares.

El area 3 representa el ajuste de este Ultimo contador: a la primera
presion de la tecla T o { el valor actual del contador se redondea a
los miles, cada presion posterior hace que el ajuste aumente en 1000
unidades o disminuya en 100. El recuento mostrado anteriormente
se pierde.

El area 4 representa la lectura de la memoria de eventos.

El primer dato es un indice que permite identificar el evento:

n | es el Ultimo evento registrado, n € es el anterior y asi
sucesivamente.

Los demas datos se visualizan automaticamente en sucesion y
muestran la informacién de fecha/hora (cada dato permanece en
pantalla durante aproximadamente un segundo, si desea detener
temporalmente la visualizacién mantenga pulsado el botén MENU); el
dltimo dato visualizado es el cédigo de evento (en algunos casos se
visualiza un dato adicional después del cédigo de evento), luego la
secuencia comienza nuevamente desde el indice.

Los datos se muestran durante 1 minuto, después de lo cual la
pantalla vuelve a la visualizacidon normal.
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13 - PROGRAMACION DE LA CENTRAL

El menu de configuracion - Pr & consiste en un listado de voces

configurables; la sigla que aparece en el display indica la voz seleccionada
en ese momento. Pulsando la tecla 4 se pasa a la siguiente voz; pulsando
la tecla T se vuelve a la voz anterior.

Pulsando la tecla OK se visualiza el valor actual de la voz seleccionada y
eventualmente se puede maodificar.

La dltima voz de ment (FinE& ) permite memorizar las modificaciones

efectuadas y volver al funcionamiento normal del cuadro. Para no perder la

propia configuracion es obligatorio salir de la modalidad de programacion

mediante esta voz del menu.

A ATENCION: si no se efectua ninguna operacion durante mas
de un minuto el cuadro sale de la modalidad de programacién sin
guardar las programaciones y las modificaciones efectuadas que

seran perdidas.

Manteniendo pulsada la tecla 4 0 71 las voces del menu de configuracion
se desplazan rapidamente, hasta aparecer la voz Fin€ o En.5A.
De esta forma, se puede llegar rapidamente al final o al principio del listado.

1

RO
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PARAMETRO VALOR DESCRIPCION DEFAULT DEFAULT MEMO

NUUR4 NUUR6

€nSA Funcion ENERGY SAVING no Ao
Esta funcion es Util para reducir el consumo en stand-by de la
automatizacion. Si la funcion esta habilitada, la central entrara en
modo ENERGY SAVING en las siguientes condiciones:

e 5 segundos después del fin de un ciclo de trabajo

e 5 segundos después de una apertura (si el cierre automatico no
esta habilitado)

e 30 segundos después de salir del menu de programacion

En modalidad ENERGY SAVING, se desactiva la alimentacion
de los accesorios, display, indicador intermitente. La salida de la
modalidad ENERGY SAVING se produce:

e Siesta activado un ciclo de trabajo
e Sise entraen un menu

no Funcion desactivada

S Funcién activada

Alto El modo de ahorro de energia se activa automaticamente solo si no
hay alimentacion de la red, es decir, en caso de apagdn con bateria
de reserva.

dir Direccion d
Programe la direccion de accionamiento. Este parametro debe ser
programado segun la instalacion DERECHA o [ZQUIERDA de la
barrera (capitulo 5)

(]}
('}
o
(]}
('}

(.}
('}

Instalacién derecha (DX)

Instalacion izquierda (SX)

| o
LJ
[}

L .RASE Tiempo de anticipacion de la electroventosa g.o" g.o"

0" - §.0" | Este menu permite regular la anticipacion con la que la
electroventosa se desbloquea antes de que la barra se accione en
apertura.

[

A ATENCION: Si la electroventosa no esta presente,
programe este parametro en cero.

NOTA: La electroventosa esta conectada a la alimentacion de los
accesorios. Por tanto, para utilizarla es necesario desactivar la
funcién de ahorro de energia.

L.rSE Tiempo de retardo de la electroventosa 0.0 g.o0"

0.0" - §.0" | Este menu permite regular el retardo con la que la electroventosa
se bloquea después de que la barra ha concluido el cierre.

A ATENCION: Si la electroventosa no esta presente,
programe este parametro en cero.

NOTA: La electroventosa esta conectada a la alimentacion de los
accesorios. Por tanto, para utilizarla es necesario desactivar la
funcién de ahorro de energia.

P.SEr Potencia de la electroventosa no no

no - 100 Este menu permite regular la potencia con la que se bloquea la
electroventosa.

A ATENCION: Si la electroventosa no esta presente,
programe este parametro en cero.

NOTA: La electroventosa esta conectada a la alimentacion de los
accesorios. Por tanto, para utilizarla es necesario desactivar la
funcidn de ahorro de energia.
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PARAMETRO

VALOR

DESCRIPCION

DEFAULT
NUUR4

DEFAULT MEMO
NUUR6

£.PrE

Tiempo de predestello

Antes de cada movimiento de la barrera, la lampara de
senalizacion se activa por el tiempo &£.Pr €, para indicar una
maniobra inminente.

no

Funcién desactivada

e.P.Ch

Tiempo de preparpadeo diferente para el cierre

no

no

Si se asigna un valor a este parametro, la central activara el
preparpadeo antes de la fase de cierre para el tiempo programado
en este menu (tiempo ajustable de 0,5” a 1°00)

no

Tiempo de preparpadeo égal a £.Pr &

P.AP

Potencia del motor en la fase de apertura

€
o)

)
c

w
o
'
o
o

Porcentaje con respecto a la potencia maxima del motor

P.Ch

Potencia del motor en la fase de cierre

=D
[}

=2
[}

w
c
)
o
o

Porcentaje con respecto a la potencia maxima del motor

Po.AL

Potencia del motor durante las fases de realineacion
Las fases de realineacion tienen lugar durante el primer cierre tras
el reajuste y durante el aprendizaje de final de carrera.

Porcentaje con respecto a la potencia maxima del motor

-Am

Rampa de arranque

Para no esforzar excesivamente el motor,al inicio del movimiento
la potencia es incrementada gradualmente,hasta lograr el valor
programado o el 100% (si la opcion SPUn esta activada). Cuanto
mayor es el valor programado, mas larga es la duracion de la
rampa, es decir mas tiempo es necesario para alcanzar el valor de
potencia nominal

SEn.A

Sensor de obstaculos en fase de apertura

[
20

]

[}
pun}

Este menu permite ajustar la sensibilidad del sensor de
obstaculos. Cuando la corriente absorbida por el motor supera el
valor ajustado, la unidad de control detecta una alarma.

La deteccion de un obstaculo hace que el poste se detenga.

El cierre automatico se desactiva la segunda vez que el ciclo es
interrumpido por un obstaculo.

Si el obstaculo se detecta cerca del final de la carrera, se
interpreta como una parada mecanica.

no

Funcion desactivada

SEn.C

Sensor de obstaculos en fase de cierre

[
20

-

c
20

Este menu permite ajustar la sensibilidad del sensor de
obstaculos. Cuando la corriente absorbida por el motor supera el
valor ajustado, la unidad de control detecta una alarma.

La deteccion de un obstaculo causa la reapertura completa para
liberar el obstaculo.

El cierre automatico se desactiva la segunda vez que el ciclo es
interrumpido por un obstaculo.

Si el obstaculo se detecta cerca del final de la carrera, se
interpreta como una parada mecanica.

no

Funzione disabilitata

rA.AP

Desaceleracion en apertura

Este menu permite regular el porcentaje del recorrido que se
seguird a velocidad reducida durante el Ultimo tramo de apertura.
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PARAMETRO VALOR

DESCRIPCION

Desaceleracion en cierre

DEFAULT
NUUR4

25

DEFAULT MEMO
NUUR6

25

Este menu permite regular el porcentaje del recorrido que se
seguird a velocidad reducida durante el ultimo tramo del cierre.

Margen en el final de carrera

Este menu permite establecer que un obstaculo, aunque se
detecte antes de la posicion de pausa (barrera abierta), se siga
interpretando como una parada mecanica.

co

Porcentaje de la carrera en relacion con el margen

no

Funcion deshabilitada

St .AP

Start en apertura
Este menu permite establecer el comportamiento del cuadro si se
recibe un comando de Start durante la fase de apertura.

PARUS

PARUS

La barrera se detiene y entra en pausa

La barrera comienza inmediatamente a cerrarse de nuevo

La barrera continda abriéndose (el comando se ignora)

St .Ch

Start en cierre
Este menu permite establecer el comportamiento del cuadro si se
recibe un comando de Start durante la fase de cierre.

Stof

Sktof

Stof

La barrera se detiene y el ciclo se considera concluido

APEF

La barrera se vuelve a abrir

St .PR

Inicio en pausa

Este menu permite establecer el comportamiento de la centralita
si se recibe un comando Start mientras la barrera esta abierta en
pausa.

M
=3
c:

~ [N
mu

La barrera comienza a cerrarse de nuevo

no

Se ignora el comando

PRUS

Se restablece el tiempo de pausa (Ch.RU)

m
-
)
c=

Cierre automatico
La centralita vuelve a cerrar automaticamente la barrera al
transcurrir del tiempo preestablecido.

no

no

Funcion desactivada

La barrera se vuelve a cerrar después del tiempo programado

Ch.tr

Cierre después del transito

En el funcionamiento automatico, cada vez que interviene una
fotocélula durante la pausa, el tiempo de pausa vuelve a empezar
por el valor programado en este menu.

De la misma forma, si la fotocélula interviene durante la apertura,
inmediatamente se carga este tiempo como tiempo de pausa.
Esta funcion permite contar con un rapido cierre después del
transito a través de la barrera, para lo cual Unicamente se utiliza un
tiempo menor a Th.AU

no

no

Funcién desactivada

La barrera se vuelve a cerrar después del tiempo programado

PR.Er

Pausa después del transito

no

no

Para minimizar el tiempo en el que la barrera permanece abierta,
es posible hacer que la barrera se detenga apenas se detecte el
paso por delante de las fotoceldas. Si habilita el funcionamiento
automatico, como tiempo de pausa se carga entonces el valor
Ch.tr

no

Funcion desactivada
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PARAMETRO VALOR DESCRIPCION DEFAULT DEFAULT MEMO

NUUR4 NUUR6

bL.ol Apertura forzada en el caso de apagén no no
no Funcion deshabilitada
AP En caso de apagon, la barrera se abre
AP.Ch En caso de apagon, la barrera se abre y se cierra de nuevo cuando

vuelve la corriente eléctrica

Lul, Luz de cortesia cruc | eLuc
Esta opcion permite programar el encendido automatico de las
luces durante el ciclo de apertura de la puerta

e LUl Funcionamiento temporizado (de 0 a 20') 1 '00 I
no Funcién desactivada

L Encendidas durante toda la duracién del ciclo.

o-20 Al final del ciclo es posible mantener las luces encendidas durante

un tiempo ajustable de 0 a 20 minutos

AuUSg Canal Auxiliar Mon Mon
Esta opcion permite programar el funcionamiento del relé de
encendido de las luces mediante un emisor memorizado en el
canal 4 del receptor

LA Funcionamiento temporizado (de 0 a 20")

0.5t Funcionamiento biestable

Mon Funcionamiento monoestable

SP.R Programacién de la salida luces en baja tension FLSh FLSH

FLSHh Funcién intermitente (frecuencia fija)

Ao No se utiliza

SEM Funcion seméaforo (para los ajustes, véase el parametro SEM mas
abajo)

WL, Funcion de la lampara piloto: Indica en tiempo real el estado de
la barrera, el tipo de intermitencia indica las cuatro condiciones
posibles:

- BARRERA CERRADA la luz se apaga
- BARRERA EN PAUSA la luz se enciende fija

NOTA: si la funcion ENERGY SAVING esta habilitada y el cierre
automatico no esta activa, la luz permanece apagada

- BARRERA ABIERTA, la luz parpadea lentamente (2 Hz)
- BARRERA CERRADA, la luz parpadea rapidamente (4 Hz)

SEM Funcién de semaforo integrada Gral | Gra.L
Esta funcion debe estar activada en el mend SP.R.
Para conocer los detalles de las distintas opciones, consulte el
capitulo 12.
Orn.L Sdlo luz verde
PEJ.L Seméforo peatonal
A.o'd Sentido Unico alterno
rd.0n Luz verde y roja
red.L Sélo luz roja
LP.PR Lampara de sefalizacion en pausa no no
no Funcién desactivada
S La lampara de sefalizacion funciona también durante el tiempo de

pausa (puerta abierta abierto con cierre automatico activo)
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PARAMETRO VALOR

DESCRIPCION

DEFAULT
NUUR4

DEFAULT MEMO
NUUR6

Strt

Funcion de las entradas de Start
Este menu permite seleccionar la modalidad de funcionamiento de
las entradas START1 y START2 (capitulo 5.3)

StRn

StRn

StRn

Modalidad standard (normal)

no

Las entradas de Start en la bornera estan inhabilitadas.
Las entradas de radio funcionando segun la modalidad SEfRn

n.olY

Una orden en la entrada START1 o en el CANAL 1 del receptor
controla la apertura de la barrera y el encendido de la luz verde
entrante.
Una orden en la entrada START2 o en el CANAL 2 del receptor
controla la apertura de la barrera y el encendido de la luz verde
entrante.

AP.Ch

Modalidad Abre/Cierra

PrES

Modalidad Hombre Presente

orobL

Modalidad Reloj

Sktof

Entrada Stop (Paro)

no

no

no

La entrada STOP esta inhabilitada

ProS

El comando de STOP detiene la barrera: al comando sucesivo de
START la barrera reinicia el movimiento en la misma direccion

II’ILIE

El comando de STOP detiene la barrera: al sucesivo comando
START la barrera reinicia el movimiento en la direccion opuesta a la
anterior

St.nl

Funcion de la entrada ST.NC

no

no

no

Entrada no activada

FirE

Entrada configurada para una alarma antiincendios. Al activarse, la
barrera se abre y el cierre automatico se desactiva

PrE€S

Entrada configurada para un sensor de presencia. Al activarse, la
barrera se abre; cuando se despeja el paso, se activa el tiempo de
pausa antes del cierre automatico

Foto

Entrada de fotocelda
Este menu permite programar el comportamiento en caso de
activacion de la fotocelda.

no

no

no

Entrada inhabilitada (la centralita lo ignora)

APCH

Entrada habilitada siempre. La activacion de la fotocelda durante la
apertura o el cierre causa la detencion de la barrera.
Al restablecimiento, la barrer reinicia el movimiento de apertura.

Entrada habilitada en cierre y con barrera cerrada.
La activacién de la fotocelda durante el cierre causa la reapertura.
La activacion con con la barrera cerrada inhibe la apertura.

Entrada habilitada unicamente durante el cierre.

La activacién de la fotocelda durante el cierre causa la reapertura.
Atencion: Si se selecciona esta opcidn es necesario
inhabilitar la prueba de las fotoceldas.

FE.EE

Test de las fotoceélulas

no

no

no

Funcion desactivada

S

Para garantizar una mayor seguridad al usuario,el cuadro realiza
antes que inicie cada ciclo de operacién normal,un test de
funcionamiento de las fotocélulas. Si no hay anomalias la barrera
entra en movimento.

En caso contrario permanece parada y la lampara de sefalizacion
se enciende por 5 segundos. Todo el ciclo de test dura menos de
un segundo.
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PARAMETRO VALOR DESCRIPCION DEFAULT DEFAULT MEMO

NUUR4 NUUR6

CoS Entrada Banda de Seguridad no no
Este menu permite habilitare la entrada para las banda de
seguridad

Entrada deshabilitada (el cuadro de maniobras lo ignora)

Ch Entrada habilitada durante el cierre y deshabilitada durante la
apertura. La intervencion del borde causa la reapertura de la
barrera y la desactivacion del eventual cierre automatico.

Co.kE Test de las bandas de seguridad no no
Este menu permite programar el metodo de verificacion del
funcionamiento de las bandas de seguridad

no Test deshabilitado
rES, Test habilitada para bandas a goma resistiva
Foko Test habilitado para bandas épticas
SEn.u Sensor de velocidad Y y
g0-1 Este menu permite ajustar la sensibilidad con la que se detecta que

la barrera esta bloqueada por un obstaculo.

Si se programa & el obstaculo es detectado sélo cuando la barrera
es parada.

Cuando interviene el sensor la barrera se detiene y se acciona en
direccion inversa durante 3 segundos para liberar el obstaculo.
El siguiente mando de Start retoma el movimiento en la direccion
anterior.

SYnC Funcionamiento MASTER/SLAVE de la barrera para no no
instalaciones con 2 barreras

Ao Barrera individual

MRS Barrera MASTER - funcionamiento con 2 barreras

SLRu Barrera SLAVE - funcionamiento con 2 barreras

Cu.d Visualizacion de los eventos S, S
Si esta funcion esta habilitada, cada vez que un evento modifica

el funcionamiento normal de la cancela (intervencién de una
seguridad, comando de usuario, etc.) , en la pantalla se visualiza un
mensaje que indica su causa.

S Funcion activada
no Funcion desactivada
FinE Fin Programacion no no

Este menu permite terminar la programacion (ya sea por defecto o
personalizada) grabando en memoria los datos modificados

no No salir de la programacion

S Modificaciones terminadas: fin programacion
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14 - PRUEBA Y PUESTA EN SERVICIO

Estas son las etapas mas importantes en la realizacion de la
automatizacion para garantizar la seguridad maxima de la instalacion.
El procedimiento de prueba puede llevarse a cabo para comprobar
periddicamente los dispositivos que componen la automatizacion.

A Las pruebas y la puesta en servicio de la automatizacion
deben ser efectuados por personal cualificado y experto

que debera establecer las pruebas necesarias para verificar
las soluciones adoptadas contra los riesgos y debera
comprobar que se respeten las leyes, normas y reglamentos,
especialmente todos los requisitos de la norma EN 12445, que
establece los métodos de prueba de las automatizaciones
para cancelas.

LLos dispositivos adicionales se deben someter a pruebas especificas
de funcionamiento e interaccion con la central. Consultar el manual
de instrucciones de cada dispositivo.

14.1 - PRUEBA

Para efectuar la prueba:

1. Cerciorarse de que se hayan respetado estrictamente las
indicaciones del capitulo “ADVERTENCIAS Y PRECAUCIONES
GENERALES DE SEGURIDAD"

2. comprobar el correcto equilibrio de la barrera (ver el apartado
"Equilibrio de la barrera")

3. comprobar el correcto funcionamiento del desblogueo manual
(ver el apartado "Desbloquear y bloquear manualmente el
motorreductor"”)

4. realizar con los dispositivos de mando (transmisor, boton de
mando, selector de llave, etc.) pruebas de apertura, cierre y
parada de la barrera, comprobando que el movimiento responda
a lo previsto. Conviene hacer varias pruebas para controlar el
movimiento de la barrera y comprobar los posibles defectos de
montaje, o de regulacion, asi como la presencia de puntos de
friccion

5. verificar uno a uno el funcionamiento correcto de todos los
dispositivos de seguridad montados en la instalacion (fotocélulas,
bordes sensibles, etc.) cuando un dispositivo interviene, el
led “OK” de la central emite 2 parpadeos mas rapidos como
confirmacion del reconocimiento

6. comprobar el correcto funcionamiento de las fotocélulas de la
siguiente manera:

— segun se hayan instalado uno o dos pares de fotocélulas, se
necesitan uno o dos paralelepipedos de material rigido
(ej. paneles de madera) con medidas de 70x30x20 cm.
Cada paralelepipedo debe tener tres ladosuno por cada
dimensionde material reflectante (gj.: espejo o pintura blanca
brillante) y tres lados de material mate (gj. pintados de negro
mate). Para la prueba de las fotocélulas situadas a 50 cm del
suelo, el paralelepipedo debe estar apoyado en el suelo; para la
prueba de las fotocélulas situadas a 1 m del suelo, debe estar
suspendido a 50 cm del suelo

— en caso de prueba de un par de fotocélulas, el cuerpo de
prueba se debe colocar exactamente debajo del centro de la
barrera con los lados de 20 cm hacia las fotocélulas, y se debe
desplazar a lo largo de toda la longitud de la barrera
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- en caso de prueba de dos pares de fotocélulas, la prueba se
debe ejecutar primero individualmente para cada par utilizando
un cuerpo de prueba y luego se debe repetir utilizando dos
cuerpos de prueba; cada cuerpo de prueba se debe ubicar
lateralmente respecto del centro de la barrera, a una distancia
de 15 cm, y luego se debe desplazar a lo largo de toda la
longitud de la barrera

- durante estas pruebas, el cuerpo de prueba debe ser
detectado por las fotocélulas en cualquier posicion a lo largo
de toda la longitud de la barrera

7. comprobar que no haya interferencias entre las fotocélulas y los
otros dispositivos:

- con un cilindro (5 cm de diametro, 30 cm de longitud)
interrumpir el eje dptico que une el par de fotocélulas; primero
pasarlo cerca de la fotocélula TX, después cerca de la RX'y, por
Ultimo, por el centro entre las dos fotocélulas

D

- comprobar que el dispositivo intervenga en todos los casos,
pasando del estado activo al de alarma y viceversa

- comprobar que esto provoque la accion prevista en la central
(por ejemplo, en caso de cierre, la inversion del movimiento)



10.

11.

verificacion de la proteccion contra el peligro de levantamiento:

en los automatismos con movimiento vertical es necesario
comprobar que no existan peligros de levantamiento. Esta prueba
se puede realizar de la siguiente manera:

- ala mitad de la longitud de la barrera, colgar un peso de 20 kg
(ej. un saco de gravilla)

- activar una apertura y comprobar que durante la maniobra la
barrera no supere los 50 cm de altura desde su posicion de
cierre

- sila barrera supera esta altura, es necesa(io reducir la fuerza
del motor (ver el capitulo "PROGRAMACION")

si las situaciones peligrosas causadas por el movimiento de la
barrera se han prevenido limitando la fuerza de impacto hay que
medir la fuerza de acuerdo con la disposicion de la norma

EN 12445, Si la regulacion de la fuerza del motor se utiliza como
una ayuda del sistema para reducir la fuerza de impacto, hacer la
prueba y buscar la regulacion mas adecuada

verificacion de la eficiencia del sistema de desbloqueo:

- poner la barrera en posicion de cierre y efectuar el des-
bloqueo manual (ver el apartado "Desbloquear y blo- quear
manualmente el motorreductor")

- comprobar que se efectue sin dificultades

- comprobar que la fuerza manual para mover la barrera en
apertura no sea superior a 200 N (aprox. 20 kg)

- la fuerza se mide perpendicularmente a la barreray a 1 m del
eje de rotacion

verificacion del sistema de desconexion de la alimentacion:
accionar el dispositivo de desconexion de la alimentacion y
desconectar las baterias de reserva, si las hay; comprobar que
todos los led de la central estén apagados y que la barrera no se
mueva al enviar un mando. Verificar la eficiencia del sistema de
bloqueo para evitar una conexion accidental o no autorizada.

14.2 - PUESTA EN SERVICIO

A La puesta en servicio puede llevarse a cabo sélo después
de haber ejecutado correctamente todas las fases de prueba.

A Antes de poner en servicio la automatizacion, informar
adecuadamente al dueno sobre los peligros y riesgos
residuales existentes.

A Esta prohibida la puesta en servicio parcial o en
situaciones “precarias”.

Para la puesta en servicio:

1.

redactar el expediente técnico de la automatizacion, que debera
incluir los siguientes documentos: un dibujo de conjunto de la
automatizacion, el esquema de las conexiones eléctricas, el
analisis de los riesgos y las soluciones adoptadas, la declaracion
de conformidad del fabricante de todos los dispositivos utilizados
y la declaracion de conformidad cumplimentada por el instalador

fijar de forma permanente al elevador de barrera una etiqueta o
una placa que indique las operaciones para el desbloqueo y la
maniobra manual "Figura 3,2"

52

o

A\l
|

aplicar sobre el elevador de barrera una placa con los siguientes
datos: tipo de automatizacion, nombre y direccion del fabricante
(responsable de la “puesta en servicio”), numero de serie, afo de
fabricacion y marca “CE”

rellenar y entregar al duefio de la automatizacion la declaracion
de conformidad de la automatizacion

rellenar y entregar al duefio de la automatizacion el manual de
uso de la automatizacion

preparar y entregar al duefio de la automatizacion el plan
de mantenimiento, que contiene las prescripciones sobre el
mantenimiento de todos los dispositivos de la automatizacion.
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15 - AHONDAMIENTOS (Accesorios)

15.1 - CONEXION DE UN RECEPTOR RADIO
TIPO MR

El cuadro KB24 esta preparado para enchufar un receptor de la serie
MR.

A CUIDADO: Tener cuidado con el sentido de conexion del
maodulo receptor extraible.

El modulo receptor MR dispone de 4 canales. Cada uno es
asociado a un comando de la central KB24:

CANAL 1 = START1

CANAL 2 = START2

CANAL 3 = STOP

CANAL 4 = |LUZ DE GARAJE

ATENCION: Para la programacion des 4 canales y de la
logica de funcionamiento, leer con atencion las instrucciones
adjuntas al receptor MR.

15.2 - C:ONEXIO'N E INSTALACION DE LA
BATERIA DE RESERVA

A La conexidn eléctrica de la bateria a la central debe
efectuarse solo después de terminar con la instalaciéon y la
programacion, ya que la bateria es una fuente de alimentacion
eléctrica de emergencia.

A Antes de proceder a la instalacion de una bateria de
reserva, desconectar la alimentacion eléctrica de la central.

Para instalar y conectar la bateria:
1. instale la brida de soporte de la bateria
2. coloque la bateria en la brida y fijela con una abrazadera
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3. conecte la bateria al conector dedicado

15.3 - CONEXION DE LA LUZ DEL POSTE
(ACCESORIO OPCIONAL)

Para realizar la instalacion:

1. coloque el poste en posicidn vertical

2. desenrosque los tornillos que fijan la tapa del poste y el soporte
3. extraiga de forma momentanea el poste

4. aplique la tira de led adhesiva en el poste introduciéndola por la
zona acanalada

A ATENCION: si hay que acortar la tira de led, cortela
realizando un corte donde se indica el simbolo

oo



5. introduzca el cableado a través del agujero del armario

D

NUUR 4

A dejar un poco de cable dentro del soporte de la barrera
para permitir la rotacion de la barrera sin causar tensién en el
cable.

6. conecte el cable de la luz al médulo SYNCLUX (para la instalacion
siga las instrucciones especificas suministradas con el modulo)

7. asegure el cable en el interior del armario utilizando las bridas.

8. monte las gomas del parachoques como se describe en el
capitulo 3.8

9. Introduzca el poste y bloqueélo con el soporte y la tapa

15.4 - FOTOCELULAS

Es posible instalar una de las fotocélulas en el espacio previsto en el

elevador de barrera.

Para la instalacion:

1. extraer de la caja la tarjeta de la fotocélula (A) haciendo palanca
con un destornillador de punta plana. Prestar atencion para no
danar los componentes eléctricos.

2. abrir la caja predispuesta para las fotocélulas (B) suministrada en
dotacion

3. encastrar la tarjeta en la parte posterior de la caja

4. perforar el perfil de goma (C) predispuesto para el paso del cable
eléctrico

5. pasar el cable de conexidn de la fotocélula a través del perfil de
goma

6. conectarlo a la tarjeta de la fotocélula

7. cerrar la caja con la tapa blogueando el perfil de caucho en su
alojamiento

8. enganchar la caja en la lente (D) que esta dentro del cajon,
desplazandola de arriba hacia abajo

A Para mas informacion consultar el manual de
instrucciones de las fotocélulas.
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16 - CONFIGURACION DE LOS
TEMPORIZADORES

Con el menu - k&M se puede ajustar la hora de RTC de la central
y establecer hasta 8 temporizadores para poder abrir y/o cerrar
la puerta en los horarios preestablecidos con una programacion
semanal.

16.1 - AJUSTE DEL RELOJ - SEt

Para poder utilizar las funciones de temporizacion, el reloj de la
central debe estar ajustado.

Entre en el menu SEE y configure el afo, mesa, dia y hora a través
delasteclas T, 1 y OK:

Y20 = indicael afo 2020

M1l = indicael mes 11 (noviembre)
d 16 —indica el dia del mes

hid — indica la hora

m 4 = indicalos minutos

Después de ajustar los parametros anteriores, es posible habilitar
la funcion day light saving, que permite que el reloj de la central
permanezca alineado con la hora correcta durante los cambios de
hora solar/legal.

NOTA: la configuracion del parametro L 5.4 permitira el cambio de
hora automatico en las fechas acordadas.

Una vez completados los ajustes, pulse OK para confirmar y guardar
los nuevos parametros.

16.2 - AJUSTE DE LAS
TEMPORIZACIONES - tEM

Es posible establecer hasta 8 tiempos y se puede activar un
comando diferente para cada uno.

1. Entre en el menud EEM y seleccione el temporizador deseado
con las teclas T, ¥ y OK (ver diagrama a partir del punto 2).

2. Seleccione la funcion que desea asociar al temporizador.

LLas funciones disponibles para los temporizadores son las
siguientes:

ChiU: realiza un comando de cierre en el horario configurado.

orobl: permite configurar un horario para la apertura automatica
y uno para el cierre automatico. Entre el horario de
apertura y el de cierre sera posible dirigir la apertura

o cierre de la puerta a través de los comandos.

configura un horario para la apertura automatica y uno
para el cierre automatico. Entre el horario de apertura y el
de cierre todos los comandos se deshabilitan.

Esto permite estar seguro de que la barrera en este
intervalo de tiempo permanece abierta.

Prio:

3. Configurar los horarios del temporizador (*)
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(*) Configuracion de los horarios de los temporizadores

1. La pantalla muestra la hora de apertura ajustada actualmente
(diagrama 2, casilla A): las horas parpadean
NOTA: la flecha de la parte superior junto a los segundos se
enciende para indicar que se esta programando la hora de
apertura

2. Ajuste la hora a través de las teclas ™ y presione OK para
confirmar: los minutos parpadearan

3. Ajuste los minutos a través de las teclas ™ y presione OK para
confirmar

4. La pantalla muestra la hora de cierre ajustada actualmente
(diagrama 2, casilla B): las horas parpadean
NOTA: la flecha de la parte inferior junto a los segundos se
enciende para indicar que se esta programando la hora de cierre

5. Ajuste la hora a través de las teclas T 4 y presione OK para
confirmar: los minutos parpadearan

6. Ajuste los minutos a través de las teclas ™ y presione OK para
confirmar: la pantalla muestra el dia de la semana (T} = lunes,
tu = martes, W' = miércoles, £h = jueves, Fr = viernes,
S8 = sdbado, Su = domingo) visualizando si la funcién en ese dia

esta activa (4) o desactiva (n)

7. Ajuste el parametro deseado para todos los dias y luego
seleccione £5C para guardar y salir: la pantalla muestra el
temporizador recién ajustado (por ejemplo, £T1. 1)

8. Seleccione GUARDAR para guardar los ajustes: la pantalla
muestra el panel de control

NOTA: cuando se ha guardado un temporizador, se identificara en la
pantalla por el parpadeo del cursor » al lado (por ejemplo, £ffi.2 »).

ELIMINAR LOS TEMPORIZADORES PROGRAMADOS
Para eliminar la programacion de un temporizador, siga estas
instrucciones:

1. Entre en el menu £EEM v seleccione el temporizador deseado
con las teclas T, 4 y OK (ver diagrama a partir del punto 2).

2. Eltemporizador programado se identifica en la pantalla cuando el
cursor » de al lado parpadea (por ejemplo, £fMi.2 »)

3. Seleccione la funcion CRANLC: la pantalla visualiza el temporizador
que se acaba de borrar (por ejemplo, £, 1)

4. Seleccione SAVYE para guardar los ajustes: la pantalla muestra el
panel de control

16.3 - SUSPENSION DE LAS
TEMPORIZACIONES - SUSP

Mediante el parametro SUSP, es posible suspender los tiempos
durante un periodo seleccionable que va desde un minimo de 6
horas hasta una semana.

Durante este periodo, no se tendran en cuenta los horarios
programados.

Esta funcién es muy Util para el cliente final si desea suspender
aperturas/cierres previamente programados sin cancelarlos.

1. Entre en el menu SUSP y seleccione el periodo para el que desea
suspender la temporizacion:

6 h —6horas
i2h —>12horas
I. dRY 1 dia

2. dRY 2 dias

3. gAY >3 dias
'WEE —1semana

2. Seleccione OK para confirmar: la pantalla muestra el panel de
control
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17 - FUNCION SEMAFORO

Se puede conectar un semaforo a la unidad de control para indicar
al vehiculo cuando es posible cruzar la puerta, o dos semaforos para
regular la direccion del acceso.

Para la conexidn de los semaforos se puede utilizar la placa opcional
Synclux; si no se quiere anadir esta placa, o si ya se utiliza para los
semaforos de poste, se puede utilizar la salida de luz de baja tension
para conectar los semaforos directamente a la central, renunciando a
las otras funciones de esta salida.

La funcion del semaforo tiene que estar activada en el menu SPIR,
por lo que con el menu SEM puedes elegir qué funcidn quieres que
realice. Para algunas funciones, es necesario utilizar otras salidas de
la centralita: en este caso, se pierden las funciones del electroiman y
de las luces de cortesia.

Funcion: sélo luz verde

SEM=0rn.L

DOWN

Apertura del poste: verde intermitente
Poste abierto: verde fijo
Todos los demas casos: apagado

: [(TTTTTIL |

L

NOTA: Las funciones del electroiman
de retencion y luz de cortesia

permanecen disponibles.

Funciodn: sélo luz roja

SEM=rEd.L

DOWN

Cierre del poste: rojo intermitente
Poste cerrado: rojo fijo
Todos los demas casos: apagado

L

: [(TTTTTIL

NOTA: Las funciones del electroiman

de retencion y luz de cortesia

permanecen disponibles.
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Funcidén: semaforo sentido unico
SEM=rd.0n

Apertura del poste: verde intermitente
Poste abierto: verde fijo

Cierre del poste: rojo intermitente
Poste cerrado: rojo fijo

NOTA: La funcion de luz de cortesia
permanece disponible.

f

Funcién: Sentido unico alterno

Poste en fase de apertura o abierto:
verde en la direccion habilitada, rojo
en la otra

Poste en fase de cierre o cerrado: rojo
en ambas direcciones

i i I MENU
— IO
DOWN
s
s
——————— |
A Ll .

U\
—
L

E________1>
— \U\V

R R G G

M
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Poste cerrado: verde en el interior,
rojo en el exterior

L

Funcion: Semaforo peatonal
SEM=PEJ.L E DOWN

Poste abierto: rojo en el interior, verde
. N3 3333 J1 V33— 3
en el exterior 7
Poste en movimiento: rojo en ambos
lados
M L D)
>-0— *—
) . C
[ dd

R R GG R R G G
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18 - ANOMALIAS DE FUNCIONAMIENTO

En este parrafo se detallan algunas anomalias de funcionamiento
que se pueden presentar, se indica la causa y el procedimiento para

solucionarla.

NOTA: a causa de una anomalia el mensaje de error
visualizado en pantalla permanece activo hasta que la central

recibe un mando de START (INICIO) o es presionada la tecla

MENU.

Algunas anomalias son sefialadas a través de un mensaje que
aparece en pantalla, otras con una serie de indicaciones a través
del intermitente o las luces led que se encuentran montadas en la

central.

VISUALIZACION

El led MAINS no se
enciende

DESCRIPCION

Significa que falta tension a la placa del
cuadro de maniobras.

NOTA: el LED no se enciende nunca si

SOLUCION

1.

Antes de intervenir en el cuadro, quitar corriente
apagando el interruptor instalado en la linea de
alimentacion y quitar el borne de alimentacion.

NOTA: el LED puede 2. Asegurarse de que no haya una interrupcion de
verse entre las ranuras el motor funciona con bateria corriente antes del cuadro.
de ventilacion de la parte 3. Controlar si el fusible F1 esta quemado. En este caso,
trasera del contenedor e .
sustituirlo con uno del mismo valor.
El led OVERLOAD esta Significa que hay una sobrecarga 1. Quitar la regleta que contiene los bornes entre J1 - J9y
encendido (corto circuito) en la alimentacion de los Z1 - Z6. El led OVERLOAD se apaga.
accesorios. 2. Eliminar la causa de la sobrecarga.
3. Volver a poner la regleta de bornes y controlar que el led

no se encienda de nuevo.

Predestello prolongado

Cuando se da un comando de start la
lampara de sefalizacion se enciende
inmediatamente, pero la puerta tarda en
abrirse.

Significa que se ha acabado la cuenta de ciclos
programado en el cuadro y la puerta requiere una
intervencion de mantenimiento (capitulo 12)

Significa que la entrada de STOP impide la
maniobra de la puerta.

La pantalla muestra Fokt o Cuando se da una orden de arranque, la 1. Verificar que no se encuentren obstaculos entre las
barra no se eleva (o0 no se cierra). fotocélulas.
Esto significa que la intervencion de la 2. Asegurarse que las fotocélulas son alimentadas y que
fotocelula impide el funcionamiento de la funcionan: interrumpir el radio y verificar que en pantalla
barrera. el segmento de la fotocélula cambia de posicion

La pantalla muestra o5 Cuando se da una orden de arranque, la 1. Verificar que la costa no esté presionada o dafiada.
barra no se eleva (o no se cierra). Significa | 2, Asegurarse que la costa esté conectada correctamente:
que !a intervencion de la costa impide el active la costa y verificar que en pantalla el segmento de
funcionamiento de la barrera. la costa cambie de posicion.

La pantalla muestra Stof Cuando es dado un mando de inicio la 1. Verificar que el botén de STOP no sea presionado.
puerta no se abre. 2. Asegurarse que el boton funcione correctamente.

La pantalla muestra £ir €

La barrera se levanta sin haber recibido
ninguna orden y no se vuelve a cerrar. Esto
significa que la alarma de incendio se ha
disparado.

Compruebe la causa de la alarma y restablezca el
funcionamiento si es posible.

La pantalla muestra Pr €S

La barrera se levanta y la central rechaza
las érdenes de cierre. Significa que el
sensor de presencia esta activo.

Elimine la causa de la activacion del sensor. Si ningun
objeto o persona activa el sensor de presencia, significa
que el sensor esta defectuoso o no tiene alimentacion.

La pantalla muestra € r 2

Significa que ha fallado el test del MOSFET.

Contactar al servicio de asistencia técnica V2 para enviar la
central a reparacion.

La pantalla muestra €rr 3

Cuando se da una orden de inicio, la
barrera no se abre.

Significa que ha fallado el test de las
fotocélulas.

1.

Asegurarse de que ningun obstaculo haya interrumpido
el rayo de las fotocélulas en el momento que se ha dado
el comando de start.

Asegurarse de que las fotocélulas que han sido
habilitadas a menu estén realmente instaladas.

Asegurarse de que las fotocélulas estén alimentadas
y funcionantes: interrumpir el radio y verificar que

en pantalla el segmento de la fotocélula cambia de
posicion.

Compruebe que las fotocélulas estén conectadas
correctamente como se indica en el capitulo 5.5
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VISUALIZACION

La pantalla muestra €S

DESCRIPCION

Cuando se da una orden de inicio, la
barrera no se abre.

Significa que el test de las bandas de
seguridad ha fallecido.

SOLUCION

1. Asegurarse de que el menu relativo a la prueba de los
protectores (Co.EE) esté configurado correctamente.

2. Asegurarse de que las bandas de seguridad que han
sido habilitadas a menu estén realmente instaladas.

3. Controlar que las barreras estan correctamente
conectadas como se indica en el capitulo 5.6

La pantalla muestra Er r &

Cuando se da una orden de inicio, la
barrera no se levanta. Significa que la
prueba del circuito de mediciéon de corriente
del motor ha fallado.

Contactar al servicio de asistencia técnica V2 para enviar la
central a reparacion.

La pantalla muestra € 1

Error encoder

Controlar la conexion del encoder

La pantalla muestra Err 8

Cuando se intenta usar la funcion de
autoaprendizaje y la orden es rechazado.
Significa que la programacion del cuadro no
es compatible con la funcion requerida.

Verificar que las entradas de Start estan habilitadas en
modalidad estandar (menu St rt configurado en SERA)

La pantalla muestra Err S

Significa che la programacion esta
blogueada con la llave de bloqueo de
programacion CL1+ (cod. 161213).

Es necesario introducir la llave en el conector ADI 2.0 antes
de proceder con la modificacion de las programaciones.

La pantalla muestra Er i}

Cuando se da una orden de inicio, la
barrera no se levanta. Significa que
la proteccion térmica del motor se ha
disparado.

Espere que el motor se haya enfriado.

La pantalla muestra Er12

Durante la maniobra el poste se detiene.
Significa que la electrénica de control

del motor ha alcanzado una temperatura
demasiado alta y continuar la maniobra
supondria un grave riesgo para la integridad
de los componentes.

LLa unidad de control volvera a funcionar normalmente
cuando el circuito se haya enfriado.

La pantalla muestra €13

El circuito de autodiagndéstico ha
detectado un mal funcionamiento que
impide el funcionamiento seguro de la
automatizacion.

Contactar al servicio de asistencia técnica V2 para enviar la
central a reparacion.

La pantalla muestra €14

El circuito de autodiagndstico ha detectado
un error en la tabla de parametros de
configuracion.

Ingrese al menu de configuracion, revise cuidadosamente
todos los parametros y corrija cualquier error. Si el error
persiste, pongase en contacto con el servicio de asistencia
técnica V2 para enviar el cuadro de maniobras a reparar.

La pantalla muestra &1

Cuando se da una orden de inicio, la
barrera no se levanta. Significa que se ha
programado un temporizador en la unidad
de control, que impide que la barrera se
accione en ese momento.

Espere hasta que la unidad de control vuelva a estar
disponible.

La pantalla muestra SCEn

Cuando se da una orden de inicio, la
barrera no se levanta. Esto significa que un
escenario controlado por la aplicacion esta
en curso.

Espere a que la unidad de control vuelva a estar disponible
o interrumpe la ejecucion del escenario desde la aplicacion.
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INSTRUCCIONES Y ADVERTENCIAS
PARA EL USUARIO

Antes de utilizar por primera vez la automatizacion: pida a su
instalador que le explique el origen de los riesgos residuales y lea el
manual de instrucciones y advertencias para el usuario entregado por
el instalador. Conservar el manual por cualquier problema que pueda
surgir y recordar entregarlo al nuevo propietario en caso de venta o
cesion.

A {ATENCION!

La automatizacion es una maquinaria que ejecuta fielmente
los mandos dados. Un uso inconsciente o inadecuado puede
ser peligroso:

® no accione la automatizacion cuando en su radio de ac- cién
haya personas, animales o cosas

esta terminantemente prohibido tocar las partes de la
automatizacion mientras la barrera esté en movimiento

e |as fotocélulas no son un dispositivo de seguridad, sino
solamente un componente auxiliar de seguridad. Estan fabricadas
con tecnologia altamente fiable pero pueden, en situaciones
extremas, tener problemas de funcionamiento o averiarse y, en
algunos casos, la averia podria no ser inmediatamente evidente.
Por estos motivos, durante el uso de la automatizacion es
necesario seguir todas las indicaciones contenidas en este
manual

e comprobar periddicamente el correcto funcionamiento de las
fotocélulas.

A ESTA ABSOLUTAMENTE PROHIBIDO transitar mientras
la barrera se esta cerrando. El transito esta permitido
solamente con la barrera completamente abierta y detenida

A NINOS

Una instalacion de automatizacion garantiza un alto grado

de seguridad. Con los sistemas de deteccién controlay
garantiza el movimiento en presencia de personas y bienes.
Sin embargo, es prudente prohibir a los nifios jugar cerca de
la automatizacion y no dejar los mandos a distancia al alcance
de sus manos, para evitar activaciones involuntarias.

iLa automatizacion no es un juego!

El producto no puede ser utilizado por los nifios ni por
personas con discapacidades fisicas, sensoriales o mentales,
o carentes de experiencia o conocimiento, a menos que sean
vigilados por una persona responsable de su seguridad o
instruidos acerca del uso del producto.

Anomalias: si se nota algun comportamiento anémalo de la
automatizacion, desconectar la alimentacion eléctrica de la
instalacion y bloquear manualmente el motor (ver instrucciones
al final del capitulo) para hacer funcionar manualmente la barrera.
No intentar efectuar ninguna reparacion; llamar al instalador de
confianza.

L,al No modificar la instalacion ni los parametros de
programacion y de regulacion de la central de mando: la
responsabilidad es de su instalador.

Rotura o ausencia de alimentacion: mientras se espera la
intervencion del instalador o el restablecimiento de la corriente
eléctrica, si la instalacion no esta dotada de baterias de reserva,
la automatizacion puede utilizarse igualmente desbloqueando
manualmente el motor (ver instrucciones al final del capitulo) y
moviendo la hoja de la barrera manualmente.

Dispositivos de seguridad fuera de uso: es posible hacer
funcionar la automatizacion aun cuando algunos dispositivos de
seguridad no funcionen correctamente o estén fuera de uso.

Es posible efectuar el mando del elevador de barrera en modo
“Hombre presente” procediendo de la siguiente manera:

1. Enviar un mando para accionar la barrera, con un transmisor o
con un selector de llave, etc. Si todo funciona correctamente, la
barrera se movera regularmente; de lo contrario, permanecera en
posicion

2. Eneste caso, en un plazo de 3 segundos, accionar nuevamente
el mando y mantenerlo accionado

3. después de aproximadamente 2 segundos, la barrera realizara
la maniobra solicitada en modo “Hombre presente”, es decir que
continuara moviéndose sélo mientras el mando se mantenga
accionado.

A Si los dispositivos de seguridad estan fuera de uso, se
aconseja hacer realizar la rep