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Jednokanatowy sterownik radiowy RX1K zostat zaprojektowany z myslg o systemach alarmowych,
w ktoérych moze petni¢ funkcje sterowania czuwaniem stref, blokowania stref lub czujnikow, a nawet
przyciskow napadowych. Dzieki rozbudowanym mozliwosciom konfiguracyjnym, moze by¢ z powo-
dzeniem stosowany we wszystkich sytuacjach wymagajgcych sterowania bezprzewodowego.
Sterownik wyposazony jest w przekaznik elektromagnetyczny umozliwiajacy bezposrednie sterowanie
dziataniem urzadzen elektrycznych. Do realizacji sterowania (jako nadajniki) przewidziano piloty dwu lub
czteroprzyciskowe. Wysoka odpornosé pilotow na zmiany warunkow srodowiskowych zapewnia stabilne
dziatanie i duzy komfort uzytkowania sterownika. Konstrukcja oparta o podzespoty firmy Microchip
Technology Inc., wykorzystujgce w transmisji miedzy nadajnikiem i odbiornikiem dynamicznie zmieniany
kod w technologii KEELOQ®, zapewnia zaréwno bezpieczefAstwo uzytkowania jak i odporno$é na
przypadkowe sygnaty sterujgce, pochodzace z innych urzadzen. Sterownik jednokanatowy moze
wspoétpracowac z 40 pilotami. Obstuguje wytagcznie piloty produkcji SATEL.
Wspotprace z systemami alarmowymi ufatwiajg wejscia informujace o stanie systemu, dzieki ktérym
mozliwe jest tatwe zorganizowanie sygnalizacji zataczen/wytaczen i kasowania alarmu.

OSTRZEZENIA

Plyta gtéwna sterownika radiowego zawiera elementy elektroniczne wrazliwe na wytadowania elektro-
statyczne. Przed montazem nalezy roztadowac¢ tadunki elektrostatyczne, a w czasie montazu unikaé
dotykania elementéw na ptycie urzadzenia.

Nie wolno ingerowa¢ w konstrukcje badz przeprowadzaé samodzielnych napraw. Dotyczy to w szcze-
goélnosci dokonywania zmian zespotow i elementéw.

Zaleca sie uzywanie w pilotach baterii przewidzianych do uzytkowania przez producenta.

UWAGA: Zuzytych baterii nie wolno wyrzucaé, nalezy z nimi postepowa¢ w sposéb zgodny z obo-
wigzujgcymi przepisami (Dyrektywy Unii Europejskiej 91/157/EEC i 93/86/EEC).

OPIS PODLACZENIA

OPIS ZACISKOW: ZWORKA ABC
AR — wejscie sygnatu wskazujgcego czuwanie T™P e e ]
systemu alarmowego © 00 s
AL  — wejécie sygnatu alarmu ANTENA | @,
LV — wyjscie sygnalizacji niskiego napiecia Dl¢ PROGRAM
baterii w pilocie (OC)
SS - wyjscie sterujgce sygnalizatorem (OC) ODBIORNIK '.'
+12V — wejscie napiecia zasilajgcego o e
(napiecie state od 9V do 16V)
COM - masa
C — zacisk wspélny przekaznika
NC - zacisk rozwierany przekaznika STYK SASEISESESISESISES
NO - zacisk zwierany przekaznika SABOTAZOWY AR AL. LV SS+12VCOM C NC NO
TMP — zaciski styku sabotazowego

Rysunek 1. Widok ptytki sterownika jednokanatowego.

Dioda LED (dwukolorowa) D1 stanowi wskaznik pracy modutu i pomaga zaprogramowacC parametry
sterownika. W stanie normalnym sSwieci kolorem zielonym, zmienia kolor na czerwony podczas odbioru
przez sterownik sygnatu z nadajnika (pilota). Swiatlo czerwone miga, je$li bateria w pilocie jest
wyczerpana..
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Wyijscie LV uaktywnia sie po wykryciu przez sterownik niskiego napiecia baterii w pilocie i dziata do
momentu uzycia pilota z dobrg baterig. Moze stuzy¢ np. do zgtoszenia awarii w systemie alarmowym.
Przycisk PROGRAM stuzy do zaprogramowania pilotéw wspétpracujgcych ze sterownikiem oraz do
zaprogramowania czasu monostabilnego przetaczenia przekaznika.

Trzy kotki (ABC) umieszczone przy przycisku PROGRAM stuzg do ustalenia trybu pracy przekaznika.

PROGRAMOWANIE PILOTOW

Sterownik obstuguje tylko piloty wprowadzone do jego pamieci przy pomocy nastepujacej procedury:

1. Nacisnij przycisk PROGRAM - dioda LED zacznie miga¢ swiattem zielonym.

2. Nacisnij przycisk pilota — dioda LED zmieni kolor Swiatta na czerwony (migajacy).

3. Nacisnij ponownie ten sam przycisk pilota — dioda LED zaswieci na state kolorem zielonym — pilot
jest wprowadzony do pamieci.

Jezeli pamie¢ jest juz zapetniona lub pilot jest nieprawidtowy (innego producenta), to po pierwszym
nacisnieciu przycisku pilota sterownik powrdci do zwyktego stanu.

Sterownik jednokanatowy obstugiwany jest kazdym przyciskiem pilota.

Usuniecie pilota z pamieci sterownika mozliwe jest jedynie poprzez skasowanie catej zawartosci
pamieci. W tym celu nalezy nacisna¢ i przytrzymac przycisk PROGRAM przez ok. 3 sekundy (dioda LED
mignie kolorem czerwonym), zwolni¢ przycisk na ok. 1 sekunde i ponownie nacisng¢ i przytrzymac przez
3 sekundy. Dioda zacznie miga¢ swiattem czerwonym, a po skasowaniu pamieci powréci do swiecenia
kolorem zielonym. Sterownik jest gotowy do programowania pilotow.

WAZNE:

- Przy zamykaniu obudowy nalezy zwréci¢ szczegolng uwage, aby nie wcisngC kablami przycisku
programujgcego.

- Zywotno$¢ baterii w pilotach zalezy od czestosci ich uzywania. Konieczna jest okresowa kontrola
stanu baterii (np. przez obserwacje sposobu $wiecenia diody D1 podczas naciskania przycisku pilota
lub przez wykorzystanie wyjscia LV sterownika) i wymiana zuzytych baterii na nowe.

USTAWIENIE TRYBU PRACY PRZEKAZNIKA

Przekaznik moze pracowaé w jednym z trzech trybow (wybér przy pomocy zworki i kotkow ABC):

1. Bistabilny (wszystkie kotki rozwarte) — kazde nacisniecie przycisku pilota przetgcza stan przekaznika
na przeciwny.

2. Monostabilny (zwarte kotki A i B) — przekaznik zatgcza sie na okreslony czas.

3. Impulsowy (zwarte kotki B i C) — przekaznik zatgczony jest przez czas przycisniecia przycisku pilota.

Czas monostabilnego przetgczenia ustala sie w sposob nastepujacy (fabrycznie oraz po skasowaniu
pilotow czas ustalony jest na 5 sekund i moze by¢ zmieniony w granicach od 1 do 255 sekund):

- Nacisnij dwukrotnie przycisk PROGRAM — dioda LED zgasnie.

- Nacisnij przycisk pilota — dioda LED zacznie migac na przemian zielonym i czerwonym swiattem.

- Odmierz programowany czas i nacisnij ponownie ten sam przycisk pilota — dioda zaswieci kolorem
Zielonym na state.

WSPOLPRACA Z SYSTEMEM ALARMOWYM

Doprowadzenie do wejs¢ sterownika sygnatéw informujgcych o czuwaniu systemu alarmowego i alarmie
(czas alarmu do skasowania) uruchamia funkcje generowania odpowiednich sygnatow na wyjsciu SS.
Czuwanie (AR) i alarm (AL) sg wskazywane zwarciem wejscia do masy. Sygnalizacja jest realizowana
przez zwarcie wyjscia SS do masy na czas impulsu (0,16 sekundy; obcigzalnos¢ pradowa 0,5A).

- Jeden sygnat — zatgczenie czuwania.
- Dwa sygnaty — wyfaczenie czuwania.
- Cztery sygnaty — wytgczenie czuwania i kasowanie alarmu.
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Wejscia AR i AL sg obserwowane przez 4 sekundy od uzycia pilota — oznacza to, ze zmiana stanu na
wejsciu AR musi nastapi¢ w tym czasie, inaczej wyjscie SS nie bedzie generowac sygnatow. Dzieki temu
zalgczanie i wylgczanie czuwania z manipulatora nie bedzie generowaé sygnatdw na wyjsciu SS
sterownika.
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Rysunek 2. Przyktfad realizacji zdalnego sterowania czuwaniem centrali CA-6 (produkcji SATEL)
Z sygnalizacjg uzycia pilota na sygnalizatorze zewnetrznym.

W przedstawionym przyktadzie sterowanie czuwaniem centrali odbywa sie przy pomocy pilota.
Przekaznik pracuje w trybie impulsowym (zwarte kotki B i C) i podaje mase (0V) na wejscie CTL centrali.
Aby zatgczy¢ lub wytgczy¢ czuwanie nalezy nacisngC i przytrzymacé przycisk pilota do momentu
ustyszenia sygnatu dzwiekowego z sygnalizatora alarmowego.

Wyjscie SS steruje przekaznikiem, ktéry w momencie zadziatania poditagcza do wejscia +SA
sygnalizatora napiecie +12V (sygnalizator generuje dzwiek). W momencie przetaczenia wyjscie centrali
OUT1 pozostaje podtgczone przez rezystor 2,2kQ do masy w sygnalizatorze, dzieki czemu zapewniona
jest obecnos¢ obcigzenia na wyjsciu OUT1 i kontrola okablowania podczas sygnalizacji zatgczen i
wytgczen czuwania. Rezystor powinien by¢ umieszczony w obudowie sygnalizatora.

Na rysunku pokazano réwniez prosty sposoéb realizacji wskaznika niskiego napiecia baterii w pilocie.

Realizacja przyktadu wymaga zaprogramowania w centrali CA-6 nastepujacych parametrow:

OUT1 - Alarm na czas (+12V w czasie aktywnos$ci wyjscia);

OUT2 - Alarm do skasowania (+12V w czasie aktywnosci wyjscia);

OUT3 - Wyjscie zasilajgce (+12V);

OUT4 - Wskaznik czuwania (wyjscie typu OC — programowac +12V w czasie aktywnosci)
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OUTS5 - Alarm do skasowania (wyjscie typu OC — programowac +12V w czasie aktywnosci);
CTL - Zatgczanie/wytgczanie czuwania jednej lub obydwu stref (FS 125);
Z6 - Linia 24H gtosna (obwdéd sabotazowy).

Zaprezentowany tu przykfad jest tylko jednym z wielu mozliwych sposobow wykorzystania sterownika.

DANE TECHNICZNE
Zasieg W terenie OtWartym ... do 100m
(obecnos¢ przeszkody miedzy nadajnikiem i odbiornikiem zmniejsza zasieg dziatania urzadzenia)
Liczba KanatOw StEroWaNYCh ....... oo 1
Napiecie zasilania odbiorniKa.............oiiiiiiiii DC 9do 16V
Pobdr pradu odbiornika: minimalny ... ok. 13mA
maksymalny dla 1/2/4K ..........ooiiiieiice e ok. 30/50/65mA

Obcigzalnos¢ stykow przekaznika przy napieCiu 24V DC..........eoiiiiiiiieecee et 2A
Zakres regulacji czasu w trybie monostabilnym ... 1 do 255s
ODbCigzalnoSC WYJSCIA LV (OC) ....uiiiiiiiiieeiieeit ettt e e e e e e e s e 50mA
ObCigzalNoSE WYJSCIA SS (OC) ...uiiiiiiiiiiice et e et e e e e e e e e e e e e aaraaa 500mA
Zakres CzeStOtIWOSCI PraCy .......cooiiiiiiiiii e e e eeeeee 433,05 - 434,79MHz
TeMPEraturoOWy ZAKIES PIACY .....ccoiieeeeeeeeeeee e ettt e e -10 do +50°C
Wymiary:
O UDIOINIK . 117x72x23mm
Pilot AWUKBN@IOWY ... s 50x35x11mm
Pilot CZEErOK@NAIOWY .....eeiiiiiieii 55x37x16mm
Typ baterii PIllOta .....cccoeveeiiee e 27A 12V dla 2K / 23A 12V dla 4K

SATEL sp. z o.0.

ul. Schuberta 79

80-172 Gdansk,

POLSKA
serwis: 0-58 320 94 30
dz. techn.: 0-58 320 94 20; 0-604 166 075
info@satel.pl
www.satel.pl
DEKLARACJA ZGODNOSCI

Wyréb: Producent:  SATEL spotka z o.0.

RX1K — zestaw sterownika ul. Schuberta 79 C € 068 1
radiowego 80-172 Gdansk, POLSKA

tel. (+48 58) 320-94-00

fax. (+48 58) 320-94-01

Opis wyrobu: Zestaw sterownika radiowego o kodowanej transmisji, posiadajacy jedno wyjscie sterowane,

pracujacy na czestotliwosci 433MHz. Zestaw sktada sie z odbiornika zasilanego napieciem statym +12V oraz

zasilanych bateryjnie pilotéw zdalnego sterowania (nadajnikéw) typu P-2. Urzadzenie pozwala na sterowanie

urzadzenh niskonapieciowych, w tym central alarmowych.

Wyrob jest zgodny z Dyrektywami Unii Europejskiej:

R&TTE 1999/5/EC

Wyréb spefnia wymagania norm zharmonizowanych:

R&TTE: EN 300 220-1: v.1.3.1; EN 300 220-3: v.1.1.1;

EMC: EN 301 489-1: v.1.4.; EN 301 489-3: v.1.4.1

LVD: EN60950-1:2001

Jednostka notyfikowana bioraca udziat w ocenie zgodnosci: Nr identyfikacyjny: 0681

ELECTRONIC TECHNOLOGY SYSTEMS DR. GENZ GMBH

Storkower Str. 38C, D-15526 Reichenwalde b. Berlin, Germany

Nr raportu EMC: GOM20308-8177-E-11
Nr raportu R&TTE: GOM20308-8177-T-41
Nr raportu LVD: GOM20308-8177-L
. Kierownik Dziatu Badarn:
Gdarisk, Polska 06.05.2004 Miohat Kona.oki Lo




