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Kontroler obiektowy RCMAP27 jest urzadzeniem realizujgcym dwukierunkowy
monitoring radiowy w oparciu o sie¢ radiotelefonéw trankingowych. Udostepnia ustuge
przesytania koddéw (statusow) z obiektu do stacji monitorujgcej i umozliwia, za pomocag
kodow, zdalne sterowanie wyjsciami kontrolera. Mozna przekazywa¢ do 30 réznych
kodéw zdarzen i sterowa¢ wyjsciami z czterech osobnych radiotelefonow
trankingowych. Numery urzgadzen wspoétpracujacych z kontrolerem sg zapisane w jego
pamieci.
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Rysunek 1 — Widok ptytki kontrolera RCMAP27
OPIS ZACISKOW:
Z1do Z8 - wejscia kontrolera
C1, NO1, NC1 - zaciski przekaznika wyjscia 1
C2, NO2, NC2 - zaciski przekaznika wyjscia 2
C3, NO3, NC3 - zaciski przekaznika wyjscia 3
C4, NO4, NC4 - zaciski przekaznika wyjscia 4
OUT5 - OUT8 - wyjécia typu OC (50mA)
COM - masa
TMP - wejscie obwodu przeciwsabotazowego (NC)
CLK, DAT - odbioér danych z centrali alarmowej CA-10 (wyjscia OUT5 i OUT6

centrali jako sterujgce powiadamianiem radiowym) lub centrali
CA-6 (OUT4 i OUT5 centrali jako sterujgce powiadamianiem

radiowym)
+12V - wyjscie napiecia zasilajgcego
AC - zasilanie kontrolera 17...24VAC

Wejscie TMP jest przeznaczone do podigczenia styku przeciwsabotazowego obudowy
kontrolera, jezeli nie jest wykorzystane, powinno by¢ zwarte do masy.
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Zaciski AC stuzg do podigczenia przewoddw uzwojenia wtdrnego transformatora
(zalecana moc transformatora 50VA) Napiecie zasilajgce moze mie¢ wartosé
17...24VAC. Minimalna warto$¢ napiecia wejsciowego przy maksymalnym obcigzeniu
transformatora przez modut wynosi 16VAC.

Zasilacz kontrolera (wydajnos¢ pradowa 2,2A) posiada:

» ukfad stabilizacji napiecia (wartos¢ napiecia ustawiana jest w procesie produkcyjnym,
wynosi 13,6 — 13,8V i nie nalezy jej zmieniac);

= uktad kontroli stanu natadowania akumulatora z mozliwoscig odtgczenia akumulatora
roztadowanego - w czasie testowania procesor obniza napiecie zasilacza do ok.
10,5V, a odbiorniki sg zasilane z akumulatora. Testowanie odbywa sie co 4 minuty
przez czas kilkunastu sekund. Jezeli napiecie akumulatora obnizy sie do ok. 11V
kontroler zgtosi awarie, natomiast przy obnizeniu sie napiecia do 9,5V kontroler
odtaczy go w celu ochrony przed catkowitym roztadowaniem i uszkodzeniem.

UWAGA: Poniewaz podczas nadawania radiotelefon pobiera chwilowo prgd
przewyzszajgcy wydajnoS¢ zasilacza, urzgdzenie nie bedzie dziatato
poprawnie bez podfgczonego akumulatora. Z tego powodu zaleca sie
stosowanie akumulatora o pojemnosci co najmniej 17Ah.

Dwa przewody (czerwony i czarny) stuzg do podtgczenia akumulatora 12V.

Dioda LED BATT.CHARGE, swieci sie podczas testowania przez modut stanu
akumulatora oraz podczas tadowania roztadowanego akumulatora.

Diody $wiecace LED: OUT1 — OUT8 wskazujg aktualny stan wyj$¢. Swiecenie oznacza
aktywnos¢ wyjscia.

Kotki RESET stuzg do skasowania ustawien kontrolera. Aby wykasowac ustawienia
nalezy wytaczy¢ zasilanie (kolejno sie¢ i akumulator), zatozy¢ zworke na kotki RESET,
zatgczy¢ zasilanie ponownie (kolejno akumulator i sie€) i zdja¢ zworke. Wszystkie
wyjscia zostang wytaczone, a kody skasowane.

Ztacze RS-232 (TTL) stuzy do podtgczenia radiotelefonu trankingowego lub komputera.
Na rysunku ptyty umieszczono opis wyjs¢ ztacza.

PODLACZENIE ZASILANIA

UWAGA!

Kontroler zasilany jest z sieci ~230V, nieostroznosé podczas podigczania lub btedne
podtaczenie moze grozi¢ porazeniem i stanowi¢ zagrozenie zycia!

W zwigzku z tym, przy podtgczaniu kontrolera nalezy zachowac szczegdlng ostroznosc.
Przewdd, ktérym podtgczone bedzie zasilanie sieciowe, w trakcie montazu i
podtaczania kontrolera nie moze by¢ pod napieciem!

e Przewody doprowadzajgce napiecie zmienne ~230V podtgczy¢é do zaciskow
transformatora oznaczonych ,AC 230V”.

e Przewody napiecia wyjsciowego z uzwojenia wtérnego transformatora podtgczyé do
zaciskow ,AC” na ptycie kontrolera.
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WEJSCIA

Urzadzenie posiada 8 programowalnych wejs¢ typu NO/NC o czutosci od 20ms do
5100ms. Do kazdego wejscia mozna przypisa¢ dwa kody zdarzenh (statusy):

- dla naruszenia,
- dla konca naruszenia (powrotu).

Kody mogq przyja¢ warto$¢ od 1 do 30. Zero nie jest wysytane, kod 30 moze mie¢
specjalne przeznaczenie do dodatkowego potwierdzania kazdej transmisiji.

Kody zdarzen z wejs¢ przesytane sg do radiotelefonu stacji monitorujgcej, ktérej numer
nalezy zdefiniowac i wpisa¢ do pamieci kontrolera.

WYJSCIA

Kontroler posiada 8 wyjS¢ (4 przekaznikowe i 4 typu OC). Wyjscia typu OC mogq
sterowac¢ bezposrednio przekaznikami, jednak obcigzenie ich nie powinno przekroczyé
50mA. Kazde z wyjS¢ moze pracowa¢ w sposob bistabilny lub monostabilny na
programowalny czas (od 1s do 999min 59s). Sterowanie polegajace na zatgczeniu,
wytagczeniu lub zatgczeniu na czas wyjscia odbywa sie przy pomocy kodow wysytanych
z radiotelefonu trankingowego.

Wyjscia moggq by¢ sterowane z 4 roznych radiotelefondw, ktorych numery sg
zaprogramowane w kontrolerze. Jedno dowolne wyjscie mozna zaprogramowac jako
wskaznik awarii tgcznosci. Wyjscie takie uaktywni sie w przypadku braku tacznosci ze
stacjg bazowa, obstugujaca radiotelefony.

PROGRAMOWANIE KONTROLERA

Zmiana parametrow pracy kontrolera jest mozliwa tylko przy pomocy komputera
i firmowego programu ,Programator sterownika RCMAP” pracujgcego w $rodowisku
WINDOWS.

W tym celu port RS-232 (TTL) kontrolera nalezy potaczy¢ specjalnym kablem (produkgciji
SATEL) zportem RS-232 komputera. Kabel ten zawiera konwerter przetwarzajacy
sygnat ze standardu TTL na sygnat w standardzie odpowiadajagcym ztaczu RS-232
w komputerze (-12V, +12V). Dane moga by¢ transmitowane przez kabel w obu
kierunkach.

Po zainstalowaniu i uruchomieniu programu nalezy wybra¢ numer portu komunika-
cyjnego w komputerze (Ustawienia >RS-232) i odczytaé dane (Komunikacja
>0dczyt). Jesli potaczenie jest prawidtowe, to program odczyta dane i wyswietli
odpowiedni komunikat.
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Rysunek 2 — Okno wyboru numeru portu RS komputera i predkosci transmisji danych.
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Rysunek 3 — Okno programu konfiguracyjnego — Opcje i wejscia

W celu zaprogramowania kontrolera nalezy wpisa¢/wybra¢ odpowiednie dane w oknach
programu i przesta¢ je do kontrolera (Komunikacja —>Zapis). Dane te mozna
zapamieta¢ w formie pliku na dysku twardym komputera (Plik >Zachowaj).




Kontroler obiektowy RCMAP27 SATEL

OPIS PARAMETROW — OPCJE | WEJSCIA

Numer radia stacji odbiorczej — numer radiotelefonu wspofpracujgcego ze stacjg
monitorujaca.
Czas wysylania statusu — okres czasu, po ktérym nastgpi powtérzenie transmisiji, jesli
przestanie kodu nie powiodto sie (brak potwierdzenia).
Opodznienie zgloszenia awarii AC — czas liczony od momentu zaniku zmiennego
napiecia zasilajgcego do momentu wygenerowania zdarzenia ,Awaria AC”.
RS-232 - predkos$¢ pracy portu RS kontrolera. Ustawi¢ zgodnie z parametrami
dotgczonego radiotelefonu.
Tryb pracy — wybor list koddéw, ktore bedzie mozna zaprogramowac:
- tylko wejscia — monitorowanie zdarzen dotyczacych samego kontrolera i jego
wejsc
- odbior danych PC160UT — dodatkowo monitorowanie 16 zdarzen przesytanych
z centrali alarmowej CA-6 lub CA-10
- odbior danych PC160UT-UA — dodatkowo monitorowanie 40 zdarzen
przesytanych z centrali alarmowej CA-6 lub CA-10

UWAGA: Kontroler moze wysta¢ tylko 30 rdéznych kodbéw, mozliwe jest
zaprogramowanie identycznych kodow dla réznych zdarzen.

Potwierdzanie statusem 30 - przeznaczenie kodu nr 30 jako dodatkowego
potwierdzenia odebrania transmisji. Stosuje sie w przypadku trudnych warunkéw
transmisji (jesli wybrano opcje, nie programowacé kodu 30 dla innych zdarzen).

Numer wyjscia sygnalizujacego awarie¢ tacznosci — wyznaczenie numeru wyjscia,
ktére bedzie aktywne w czasie braku tgcznosci z baza.

Parametry wejs¢:

- czutos¢ — odcinek czasu, przez jaki wejscie musi by¢ zwarte lub rozwarte
(zaleznie od typu), aby kontroler wygenerowat zdarzenie naruszenia wejscia

- typ — wybdr stanu, ktéry bedzie uwazany za podstawowy dla danego wejscia
(NO - rozwarte, NC - zwarte do masy).

Kody zdarzen — przydziat kodéw do odpowiednich zdarzeh monitorowanych do stacji
(istnieje mozliwos¢é monitorowania poczatku jak i konca danego zdarzenia).
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Rysunek 3 — Okno programu konfiguracyjnego — Wyjscia
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OPIS PARAMETROW - WYJSCIA

Radio sterujace 1...4 — numery radiotelefonéw, ktére bedg mogty sterowa¢ wyjsciami
kontrolera.

Czas — odcinek czasu, przez jaki wyjscie bedzie aktywne po zatgczeniu na czas
(sterowanie monostabilne)

Kod zat. — przestanie tego kodu do kontrolera spowoduje zatgczenie danego wyjscia na
state.

Kod wyl. - przestanie tego kodu do kontrolera spowoduje wytaczenie danego wyjscia.

Zal. na czas - przestanie tego kodu do kontrolera spowoduje zatgczenie danego
wyjscia na zaprogramowany czas.

WYMAGANIA DLA SIECI TRANKINGOWEJ

1. Aktywna ustuga przesytania statusow.

2. Radiotelefony z zaimplementowanym protokotem RCMAP27 i portem RS-232 (TTL)
pracujacym na jednej z podanych predkosci: 1200bps, 2400bps, 4800bps,
9600bps, 19200bps
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DANE TECHNICZNE
Napiecie zasilania ptyty kontrolera ... 17-24VAC
Nominalne napiecie zasilaCza ..........ccooeeuuiiiiiiiiiii e 13,6-13,8VDC
WydajnosS¢ pradowa zasilacza............coooeeeeeeeiie e 2,2A
07 o= IR 1T ] o PR 8
[0y 0= IR 1Y L o 3PP 8
Prad tadowania akumulatora ... 350mA
[V T Ta aF=11g )V eTo] o Yo g o] = e [ IS 35mA
Pobor pradu przez aktywny przekazniK...........oooeeviiuiiiiiiiiieeeeeeiiciee e 20mA
Obcigzalnos$¢ wyjscia typu OC ......eeeiiii e 50mA
Maksymalne napiecie przetgczane przez przekaznik ..........ccceeevveeeevieneeeeennnnnnn. 24V
Maksymalny prad przetagczany przez przekaznik ...........ccceeeeeiviiiiineeieeeeeeeeiiinn, 2A
Wymiary 1aminatu ... 101x142mm
Wymiary oODUAOWY ... 359x405x99mm

SATEL sp. z o.0.
ul. Schuberta 79
80-172 Gdansk
tel. (58) 320 94 00; serwis (58) 320 94 30
dz. techn. (58) 320 94 20; 0-604 166 075
info @satel.pl
www.satel.pl




