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/\ WAZNE

Kontroler zawiera elementy elektroniczne wrazliwe na wytadowania elektrostatyczne. Przed

montazem nalezy roztadowac fadunki elektrostatyczne, a w czasie montazu unika¢ dotykania
elementow na ptytce kontrolera.

Nie wolno deformowaé anteny kontrolera, gdyz moze to prowadzi¢ do pogorszenia jakosci
komunikacji radiowe;.

Kontroler systemu bezprzewodowego ACU-100 spetnia:

- wymagania radiowe zawarte w normach: ETSI EN300 220-1, ETSI EN300 220-3,
- wymagania EMC zawarte w normach :ETSI EN301 489-1, ETS EN301 489-3,

- wymagania bezpieczenstwa zawarte w normie EN60950-1.
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1. WPROWADZENIE

Kontroler ACU-100 umozliwia komunikacje miedzy dowolng centralg alarmowg
a urzadzeniami bezprzewodowymi systemu ABAX. Pozwala na rozbudowe przewodowego
systemu alarmowego o urzgdzenia bezprzewodowe. W systemie ABAX zastosowano
komunikacje dwukierunkowg. Wszystkie komunikaty wysylane przez urzadzenia sg
potwierdzane, co zapewnia dotarcie informacji o stanie urzadzenia do kontrolera i pozwala
na biezaco sprawdza¢ obecno$¢ urzadzen w systemie. Konfigurowanie parametréw
| testowanie urzgdzen bezprzewodowych odbywa sie drogq radiowag, bez koniecznosci
demontazu ich obudowy. Kodowana komunikacja miedzy urzgdzeniami odbywa sie
w pasmie czestotliwosci 868,0MHz — 868,6MHz.

2. OPIS KONTROLERA SYSTEMU BEZPRZEWODOWEGO ACU-100

Kontroler ACU-100 nadzoruje i koordynuje prace do 48 urzadzen bezprzewodowych. Stan
urzadzen jest sygnalizowany na wyjsciach typu OC. Moze byc¢ takze przesytany do centrali
alarmowej za posrednictwem magistrali komunikacyjnej.

Programowanie ustawien kontrolera i parametrow pracy urzadzen bezprzewodowych
odbywa sie przy pomocy manipulatora LCD albo komputera.

2.1 PLYTKA ELEKTRONIKI
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Rys. 1. Schematyczny widok ptytki elektroniki kontrolera ACU-100.

Opis zaciskow:

COM - masa

+12V - wejscie zasilania

TMP - zaciski styku sabotazowego kontrolera (NC)
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ITMP - wejscie do poditgczenia obwodu sabotazowego kontrolera

TPR - wyjscie informujace o sabotazach

CON - wyjscie informujagce o braku komunikacji radiowej z urzgdzeniem
bezprzewodowym

JAM - wyjscie informujgce o zagtuszaniu sygnatu radiowego

LBA - wyjscie informujgce o0 problemach z zasilaniem urzadzenia
bezprzewodowego

OUT1...0UT8 - wyjscia informujgce o stanie urzgadzen bezprzewodowych

AR1...AR4 - wejscia sterujgce

A RS485 B - zaciski portu RS-485 (nie wykorzystywane)

CLK, DAT - magistrala komunikacyjna

Styk sabotazowy reaguje na otwarcie obudowy kontrolera. Zaciski TMP mozna wykorzystaé
na dwa sposoby:

e podtaczy¢ zaciski do obwodu sabotazowego centrali alarmowej;

e podtagczy¢ jeden z zaciskéw TMP do wejscia obwodu sabotazowego ITMP, a drugi do
masy COM - informacja o sabotazu kontrolera bedzie podawana na wyjsciu TPR oraz na
magistrali komunikacyjnej.

Uwaga: Jezeli zaciski TMP nie zostang podtgczone do obwodu sabotazowego kontrolera,
zacisk ITMP nalezy zewrze¢ do masy.

Zespot mikroprzetacznikéw typu DIP-switch na ptytce stuzy do ustalenia indywidualnego
adresu urzadzenia oraz konfigurowania niektorych parametrow pracy kontrolera (patrz
FUNKCJE MIKROPRZELACZNIKOW TYPU DIP-SWITCH).

Dioda LED sygnalizuje stan kontrolera. Sposéb swiecenia uzalezniony jest od konfiguracji,
w jakiej pracuje kontroler:

e wspoOitpraca z centralami CA-64 lub INTEGRA:
— $wieci na zielono — brak komunikaciji z centralg alarmowsg;
— miga na zielono — poprawna komunikacja z centrala.
e wspoétpraca z innymi centralami alarmowymi:
— Swieci na zielono — normalna praca kontrolera,
— miga na zielono — trwa synchronizacja;

— miga na przemian na zielono i czerwono - wystgpit jeden z probleméw
sygnalizowanych na wyjsciach funkcyjnych (patrz: WYJSCIA FUNKCYJNE).

Brzeczyk informuje o wystgpieniu jednego z problemdéw sygnalizowanych na wyjsciach
funkcyjnych (nie dotyczy to wspotpracy kontrolera z centralami alarmowymi z serii
INTEGRA).

Port RS-232 z optoizolacjg pozwala na podtgczenie na czas programowania komputera
z programem DLOAD10.

Gniazdo RJ-11 stuzy do podtgczenia na czas programowania manipulatora LCD. Kontroler
wspOtpracuje z manipulatorami LCD obstugujgcymi centrale alarmowe CA-64 lub centrale
z serii INTEGRA.

Uwagi:

e Nie jest mozliwe réwnoczesne programowanie Kontrolera przy pomocy komputera
i manipulatora LCD.

o W przypadku wspotpracy z centralami z serii INTEGRA programowanie kontrolera odbywa
sie za posrednictwem centrali alarmowej, bez potrzeby podtgczania do gniazd kontrolera
manipulatora lub komputera.
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Magistrala komunikacyjna (CLK, DAT) kontrolera umozliwia bezposrednie potgczenie
z magistralg komunikacyjng centrali alarmowej (INTEGRA, CA-64, CA-10) albo rozbudowe
systemu poprzez dotgczenie modutdéw rozszerzen wejsc i wyjs¢ ACX-100.

2.2 FUNKCJE MIKROPRZELACZNIKOW TYPU DIP-swiTCH

Numer mikroprzelacznika
Funkcja kontrolera 1,234 |56 |7]|S8
Modut urzadzen bezprzewodowych do dowolnej centrali li | Ib | I3 | X PO 0 0
Ekspander do CA-10 z 1 manipulatorem (6 wej$¢) A/B|C|D|P|1]0]O0
Ekspander do CA-10 z 2 manipulatorami (4 wejscia) A/B|C|D|P|O0]1]0O0
Ekspander do CA-10 z 3 manipulatorami — (2 wejécia) A|B|C|D|P]|1 1|0
Ekspander wejs¢ adresowalnych do CA-64 Al Al A A | As| PO |1
Ekspander urzadzen bezprzewodowych do central INTEGRA Al | A |As | A | As| X | 1 1

Tabela 1. Spos6b wykorzystania mikroprzetgcznikow do konfiguracji kontrolera.
0 — mikroprzetgcznik w pozycji OFF
1 — mikroprzetgcznik w pozycji ON
P — wybdr sposobu programowania kontrolera:
— mikroprzetacznik w pozycji OFF — przez port RS-232 (program DLOAD10)
— mikroprzetgcznik w pozycji ON — przy pomocy manipulatora LCD

l1, Iz, I3 — mikroprzetaczniki do ustawiania ilosci modutdbw ACX-100 podtgczonych do
kontrolera. Aby okreslic te liczbe, nalezy doda¢ do siebie wartosci ustawione na
poszczegoblnych mikroprzetgcznikach zgodnie z tabelg 2.

Numer przetgcznika 1 2 3

Wartos¢ liczbowa
(dla przetacznika w pozycji ON)

Tabela 2.

Maksymalnie do kontrolera mozna podtgczy¢é 5 modutdw rozszerzen wejs¢ i wyjsc,
dlatego ustawienie wyzszej wartosci na przetgcznikach jest takze odczytywane jako 5.

A, B, C, D — mikroprzetgczniki do ustawiania adresu kontrolera analogicznie jak w przypadku
ekspanderow wejs¢ do centrali CA-10. Mikroprzetgcznik w pozycji ON odpowiada
wartosci 1.

A1, Az, Az, A4, As - mikroprzetgczniki do ustawiania adresu kontrolera. Aby okresli¢ adres
kontrolera, nalezy dodaC¢ do siebie wartosci ustawione na poszczegodlnych
mikroprzetgcznikach zgodnie z tabelg 3.

1 2 4

Numer przetacznika 1 2 3 4 5

Wartos¢ liczbowa
(dla przetacznika w pozycji ON)

1 2 4 8 16

Tabela 3.
X - mikroprzetacznik niewykorzystywany

2.3 WEJSCIA STERUJACE

Na ptytce elektroniki kontrolera ACU-100 znajdujg sie 4 wejscia sterujgce. Wejscia te
umozliwiajg sterowanie pracg urzadzen bezprzewodowych (czujek, sygnalizatorow). Wejscia
sterujgce nie dziatajg przy wspotpracy kontrolera z centralami INTEGRA.



ACU-100 SATEL 5

Wejscia kontrolera mogag zosta¢ zaprogramowane jako NO (normalnie otwarte) lub NC
(normalnie zwarte do masy).

Do sterowania wejsciami kontrolera ACU-100 mozna wykorzystaé dowolne wyjscia centrali
alarmowej (typu OC, wysoko- lub niskokoprgdowe, przekaznikowe). W przypadku realizacji
sterowania przy pomocy wyjscia wysokoprgdowego centrali produkcji firmy SATEL, do
wejscia kontrolera nalezy podtgczyc¢ rezystor o wartosci 1,1kQ (patrz rys. 2).

Centrala alarmowa
CA-64

0000002000\

COM OUT4 COM +KPD DTM CKM COM +EX1 DT1 CKi1 ]

OUT4- odwrocona polaryzacja
(OV gdy aktywne)
AR1 - typNO

coMm CLK
AR1 DAT
+12V

I+ WOD

O LLVYY

Kontroler systemu bezprzewodowego

ACU-100

A RS485 B CLK DAT COM

VLLVVLLLVVLLLVVLLLLVLVLLW

TPR CON JAM LBA OUT10UT20UT30UT40UTS0UTE0UT7 OUT8 COM AR1 ARZ AR3 AR4

O o000

1,1kQ

Rys. 2. Przyktad podtgczenia wyjscia wysokopragdowego centrali produkcji firmy SATEL
do wejscia sterujgcego.

Wyjscia centrali, ktére majg sterowa¢ wejsciami kontrolera ACU-100 powinny byc¢
odpowiednio skonfigurowane (typ, polaryzacja, czas dziatania itp.).

Dla sterowania pracg czujek bezprzewodowych wyjscie centrali moze by¢é zaprogramowane
np. jako WSKAZNIK CZUWANIA. Zatgczenie czuwania w centrali alarmowej przetgczy czujki
w stan aktywny, a wytgczenie w stan pasywny. Nalezy pamieta¢ o op6znieniu przetgczenia
czujek w stan aktywny/pasywny w stosunku do zatgczenia/wytgczenia czuwania (patrz:
CZUJKI BEZPRZEWODOWE W SYSTEMIE ABAX).

Jezeli w centrali zaprogramowany zostat czas na wyjscie, mozna unikng¢ opodznienia
przetgczenia czujek w stan aktywny w stosunku do zatgczenia czuwania. Wyijscie
zaprogramowane jako WSKAZNIK CZUWANIA uaktywnia sie dopiero po uptywie czasu na
wyjscie. Niektore centrale pozwalajg jednak wybra¢ dla wyjscia inng funkcje, ktéra uaktywnia
wyjscie natychmiast po wydaniu centrali polecenia zatgczenia czuwania. Przyktadowo
w centrali CA-10 mozna zaprogramowacC wyjscie jako typu 35: ZALACZAJACE ZASILANIE
W CZUWANIU, a w centrali CA-64 jako typu 42: ZASILANIE W CZUWANIU. Efektu opdznienia



6 Dwukierunkowy system bezprzewodowy ABAX ACU-100

przetaczenia czujek w stan aktywny w stosunku do zatgczenia czuwania uda sie unikngc
tylko wéwczas, gdy czas na wyjscie bedzie wiekszy od OKRESU ODPYTYWANIA.

Wejscie sterujgce kontrolera moze takze zosta¢ zaprogramowane jako zawsze aktywne.
Czujki bedg wowczas stale pozostawaé w stanie aktywnym.

Aby sterowac pracag sygnalizatorow, nalezy podtgczy¢ do wejscia kontrolera wyjscie centrali
sygnalizujgce alarm. Uaktywnienie wyjscia centrali uruchomi sygnalizator.

llos¢ wejs¢ mozna zwiekszy¢ podtgczajac do kontrolera moduty rozszerzenn ACX-100. Liczba
wejsC sterujgcych moze wynosi¢ maksymalnie 24 (kontroler + 5 modutéw ACX-100).
Zwiekszenie liczby wejs¢ mozliwe jest jedynie, gdy kontroler nie taczy sie z centralg za
posrednictwem magistrali komunikacyjne;j.

2.4 WYJSCIA

Na pltytce elektroniki kontrolera ACU-100 znajduje sie 8 wyjs¢ typu OC, do ktérych
przypisywane sg urzadzenia bezprzewodowe (domysinie kazde nowo dodane urzadzenie do
wyjscia 1). Do jednego wyjscia mozna przypisa¢ dowolng ilos¢ urzadzen bezprzewodowych.
Wyjscie uaktywnia sie po otrzymaniu od przypisanego do niego urzadzenia
bezprzewodowego odpowiedniej informaciji. Informacja ta jest zalezna od typu urzgdzenia:

e czujki bezprzewodowe sygnalizujg naruszenia;

e sygnalizatory ASP-105 informujg o roztadowanym akumulatorze i awarii zasilania
zewnetrznego +12V DC.

Uaktywnienie wyjscia jest sygnalizowane swieceniem diody LED.

Wyjscia mozna podigczy¢ do wejs¢ centrali alarmowej. Nie dotyczy to kontrolera
skonfigurowanego do wspotpracy z centralami CA-64 lub INTEGRA.

llos¢ wyjs¢ mozna zwiekszy¢ podtaczajgc do kontrolera moduty rozszerzehh ACX-100. Liczba
wyj$¢ moze wynosi¢ maksymalnie 48 (kontroler + 5 modutéw ACX-100). Zwiekszenie liczby
wyjs¢ mozliwe jest jedynie, gdy kontroler nie faczy sie z centralg za posrednictwem magistrali
komunikacyjnej.

2.5 WYJSCIA FUNKCYJNE

Na ptytce elektroniki kontrolera ACU-100 znajdujg sie 4 wyjscia typu OC sygnalizujace:

TPR - sabotaze urzadzen bezprzewodowych, brak komunikacji z modutami ACX-100,
a takze sabotaz kontrolera (jesli zaciski TMP zostaty podtgczone do obwodu
sabotazowego kontrolera);

CON- brak komunikacji z urzgdzeniami bezprzewodowymi;

JAM - zagtuszanie sygnatu radiowego systemu ABAX w stopniu uniemozliwiajgcym
komunikacje;

LBA - problemy z zasilaniem urzadzenia bezprzewodowego: staba bateria, roztadowany
akumulator lub brak zasilania sieciowego.

Wyijscia funkcyjne mozna podtgczy¢é do odpowiednio zaprogramowanych wejs¢ centrali
alarmowej (typ wejscia, sposob reakcji itp.). Dzieki temu centrala bedzie informowata
o wystgpieniu ktoregokolwiek z probleméw wskazywanych przez wyjscie funkcyjne
kontrolera. Po uzyskaniu informacji o wystgpieniu problemu mozna go dokfadnie
zdiagnozowac przy pomocy manipulatora LCD albo komputera podtgczonego do kontrolera.

W przypadku wspétpracy z centralg CA-64 niepotrzebne jest fgczenie wyjscia TPR, poniewaz
informacje o sabotazach urzadzen bezprzewodowych przekazywane sg po magistrali
komunikacyjnej.

W przypadku wspotpracy kontrolera z centralami alarmowymi z serii INTEGRA podtgczanie
wyjs¢ funkcyjnych jest niepotrzebne. W tej konfiguracji wszystkie informacje o problemach
przesytane sg do centrali alarmowej po magistrali komunikacyjne;j.
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3. URZADZENIA BEZPRZEWODOWE WSPOLPRACUJACE Z KONTROLEREM

3.1 ACX-100 MobDUL ROZSZERZEN WEJSC I WYJSC

4 wejscia sterujgce

8 wyjs¢ typu OC
magistrala komunikacyjna
styk sabotazowy

3.2 APD-100 BEZPRZEWODOWA PASYWNA CZUJKA PODCZERWIENI

cyfrowa obrébka sygnatu z piroelementu
duza odpornosc¢ na zaktécenia
regulowana czutosc detekcji

zdalna konfiguracja parametrow
wymienne soczewki Fresnela

styk sabotazowy

zasilanie: bateria litowa CR123A 3V

3.3 AMD-100 BEZPRZEWODOWA CZUJKA MAGNETYCZNA Z DODATKOWYM

WEJSCIEM

dwa kontaktrony

wejscie do podtgczenia dowolnej zewnetrznej czujki typu NC
zdalna konfiguracja parametrow

styk sabotazowy

zasilanie: bateria litowa CR123A 3V

3.4 AMD-101 BEZPRZEWODOWA CZUJKA MAGNETYCZNA Z DODATKOWYM

NIEZALEZNYM WEJSCIEM

dwa kontaktrony

indywidualnie identyfikowane wejscie do poditagczenia dowolnej zewnetrznej czujki typu NC
zdalna konfiguracja parametrow

styk sabotazowy

zasilanie: bateria litowa CR123A 3V

3.5 ASP-105 BEZPRZEWODOWY SYGNALIZATOR ZEWNETRZNY

sygnalizacja optyczna i akustyczna wyzwalane niezaleznie droga radiowg
sygnalizacja akustyczna: przetwornik piezoelektryczny

zdalna konfiguracja sygnalizacji akustycznej (wybor jednego z czterech sygnatow
akustycznych oraz czasu trwania sygnalizacii)

sygnalizacja optyczna: palnik ksenonowy
styk sabotazowy

zasilanie: napiecie state 12V (x15%)
zasilanie awaryjne: akumulator 6V 1,2Ah
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4. MONTAZ

A Dwukierunkowy system bezprzewodowy ABAX powinien by¢ zamontowany tak, aby
zapewni¢ odpowiedni poziomu sygnatu radiowego urzadzen wspotpracujgcych
z kontrolerem. Pozwoli to unikng¢ problemow z komunikacja.
Przed przystgpieniem do montazu systemu nalezy zaplanowaé rozmieszczenie wszystkich
urzgdzen. Miejsce montazu kontrolera powinno zosta¢ tak wybrane, aby wszystkie
urzgdzenia, ktére majg by¢ przez niego nadzorowane, znalazly sie w jego zasiegu. Zaleca
sie, aby kontroler i urzadzenia bezprzewodowe bylty montowane wysoko. Pozwoli to uzyskac
lepszy zasieg komunikacji radiowej oraz unikngé niebezpieczehstwa przypadkowego
zastoniecia kontrolera i urzadzen przez poruszajgce sie po obiekcie osoby.

Przed zamontowaniem elementéw systemu na state, nalezy sprawdzi¢ poziom sygnatu
odbieranego przez kontroler z poszczegolnych urzadzen. Jesli poziom sygnatu z danego
urzadzenia jest za niski (mniejszy niz 40%), konieczna jest zmiana jego potozenia. Czasami
wystarczy je przesungc o kilkanascie centymetrow, aby uzyska¢ znaczng poprawe jakosci
sygnatu. Po uzyskaniu optymalnego poziomu sygnatu radiowego ze wszystkich urzgdzen
mozna przystgpi¢ do ich zamontowania na state.

Komunikacja radiowa w systemie ABAX zostata tak zaprojektowana, ze mozliwa jest praca
kilku kontrolerow ACU-100 we wzajemnym zasiegu. Synchronizacja z juz pracujgcymi
systemami bezprzewodowymi odbywa sie zawsze przy wigczeniu kontrolera oraz po kazdej
operacji dodawania/usuwania obstugiwanych urzadzeh. Synchronizacja wykonywana jest
automatycznie. llos¢ urzadzen bezprzewodowych pracujagcych we wzajemnym zasiegu
uzalezniona jest od OKRESU ODPYTYWANIA (patrz OPIS FUNKCJI, OPCJI | POLECEN) i moze
wynosi¢ od 150 do 450. Im wieksza czestotliwos¢ odpytywania, tym mniej urzagdzen moze
pracowac¢ we wzajemnym zasiegu.

4.1 MONTAZ KONTROLERA SYSTEMU BEZPRZEWODOWEGO ACU-100

Kontroler ACU-100 powinien by¢ instalowany w pomieszczeniach zamknietych, o normalne;j
wilgotnosci powietrza. Ptytka elektroniki montowana jest w obudowie plastikowej OPU-1 A.
Przed przymocowaniem do S$ciany, w tylnej sciance obudowy nalezy wykona¢ przepusty na
kable tgczgce kontroler z centralg alarmowg lub modutami rozszerzeh ACX-100.

Uwaga: Kable nie powinny biec w bezpoSrednim sgsiedztwie anteny, gdyz moze to zaktocic
komunikacje radiows.

Jezeli kontroler nie wspotpracuje z centralami z serii INTEGRA, to wymaga podtagczenia
manipulatora LCD Ilub komputera w celu zarejestrowania urzgdzen bezprzewodowych
I oprogramowania. Podtaczenia dokonuje sie doraznie, na czas programowania lub
diagnostyki.

4.2 PODLACZENIE MANIPULATORA DO KONTROLERA

Jezeli kontroler ACU-100 ma by¢ programowany z pomocg manipulatora LCD, manipulator
nalezy podtaczy¢ do gniazda RJ-11 przy pomocy czterozytowego kabla. Sposob podtgczenia
magistrali komunikacyjnej manipulatora do gniazda RJ-11 przedstawia rysunek 3.

W manipulatorze, ktéry ma by¢ podiaczony do kontrolera ACU-100, musi byé
ustawiony adres 0.

Na wyswietlaczu prawidtowo podtgczonego manipulatora pojawi sie komunikat zawierajgcy
w goérnym wierszu nazwe urzgdzenia oraz informacje o wersji programu. Jezeli
w manipulatorze zapali sie dioda LED AWARIA, oznacza to, ze aktywne jest jedno z wyjs¢
funkcyjnych. Aby uruchomié tryb serwisowy nalezy wpisac¢ hasto serwisowe. Tryb serwisowy
jest sygnalizowany swieceniem diody LED SERWIS.
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1234

widok wtyczki
w gniezdzie

1-+KPD
2 - CKM
3-DTM
4 - COM

widok wtyczki od
strony pinéw

1234
Rys. 3. Kolejnos¢ przewodow we wtyczce tgczacej manipulator LCD z kontrolerem.

Jezeli po podtgczeniu na wyswietlaczu nie pojawi sie wspomniany wyzej komunikat, nalezy:
— sprawdzi¢, czy na mikroprzetacznikach typu DIP-switch kontrolera wybrana zostata opcja
programowania za posrednictwem manipulatora LCD;

— sprawdzi¢, czy poprawnie zostaty potgczone przewody tgczace manipulator z kontrolerem;
— sprawdzi¢, czy w manipulatorze LCD ustawiony zostat adres 0.

Aby sprawdzi¢ adres manipulatora i ewentualnie go zmieni¢ nalezy:

1. Odtaczyc¢ zasilanie manipulatora +KPD i przewody szyny danych (CKM, DTM).

2. Zewrze¢ zaciski CKM i DTM manipulatora.

3. Zatgczyc¢ zasilanie manipulatora.

4. Na wyswietlaczu podany zostanie adres manipulatora:

—L

I:Ilj I'-' : o +_ IE' ees) :I LI:: [.' n=0...7,  aktualnie ustawiony
| -.
I .

. — adres manipulatora
I-I r- I1 l

Rys. 4. Programowanie adresu manipulatora
5. W razie potrzeby zmieni¢ adres na 0. Manipulator potwierdzi wykonanie funkcji czterema
krotkimi i jednym dtugim dzwiekiem.
6. Podtaczy¢ manipulator do kontrolera ACU-100 w prawidtowy sposob (CKM, DTM).

4.3 PODLACZENIE KOMPUTERA DO KONTROLERA

Jezeli kontroler ACU-100 ma by¢ programowany przy pomocy komputera, komputer nalezy
podtaczy¢ do portu RS-232.

Uwagi:

o Nie nalezy zwierac ani dotykac kotkow ztgcza portu RS-232 palcami.

e Przed podtgczeniem kabla nalezy wstepnie roztadowac fadunek elektrostatyczny, np.
przez dotkniecie wierzchem dfoni uziemionego urzadzenia (kran, grzejnik itp.).

e Zaleca sie, aby kabel podtgczyc¢ najpierw do portu kontrolera.
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Rys. 5. Sposéb podtgczenia komputera do portu szeregowego kontrolera.

Jezeli po podtaczeniu portu RS-232 kontrolera z komputerem, program DLOAD10 nie uzyskat
pofgczenia z kontrolerem, nalezy:

— sprawdzi¢, czy na mikroprzetgcznikach typu DIP-switch kontrolera wybrana zostata opcja
programowania przez port RS-232;

— sprawdzi¢, czy w programie DLOAD10 poprawnie wybrany zostat port, przez ktory
komputer komunikuje sie z kontrolerem;

— sprawdzi¢, czy poprawnie zostaly potaczone przewody w kablu taczacym komputer
z kontrolerem.

4.4 PODLACZENIE MODULOW ROZSZERZEN WEJSC I WYJSC ACX-100

Do magistrali komunikacyjnej kontrolera ACU-100 mozna podtgczy¢ maksymalnie 5 modutéw
rozszerzen wejs¢ i wyjs¢ ACX-100. Moduly mozna podtaczy¢ jedynie, gdy kontroler
zostal skonfigurowany jako modut urzadzen bezprzewodowych wspoétpracujacy
z dowolng centralg alarmowa.

Moduty rozszerzen ACX-100 podtgcza sie do magistrali kontrolera rownolegle. Podtgczenie
mozna wykonac typowym nieekranowanym kablem stosowanym w systemach alarmowych
(np. DY8x0,5). Podtgczajgc moduty nalezy pamietaé o ustawieniu na mikroprzetgcznikach
w kontrolerze wiasciwej liczby dotaczonych do niego modutéw ACX-100. Brak komunikacji
z modutem zostanie zasygnalizowany przez kontroler na wyjsciu TPR jako sabotaz.

Kazdy modut dotgczony do magistrali musi mie¢ ustawiony inny adres z zakresu od 0 do 4.
Adresy te muszg odpowiada¢ numerowi kolejnego modutu zgodnie z tabelg 4. Jezeli do
kontrolera podtgczony jest jeden modut ACX-100, musi on mie¢ ustawiony adres 0, jezeli
dwa, to jeden z nich musi mie¢ ustawiony adres 0, a drugi adres 1 itd.

Numeracja wejs¢ sterujgcych i wyjs¢ modutu rozszerzen w systemie zalezy od ustawionego
w nim adresu, czyli od numeru modutu. Numery wejs¢ sterujgcych i wyjs¢ w kolejnych
modutach rozszerzen przedstawia tabela 4.
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Numer kolejny modutu | Adres w module | Numery wej$¢ sterujgcych Numery wyjs¢

1 0 5-8 9-16

2 1 9-12 17-24

3 2 13-16 25-32

4 3 17-20 33-40

5 4 21-24 41-48

Tabela 4.
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Rys. 6. Przyktad podtgczenia 2 modutéw ACX-100 do kontrolera ACU-100.

Zaciski TMP modutu nalezy podtaczy¢ do obwodu sabotazowego centrali alarmowe;.

4.5 DODAWANIE NOWYCH URZADZEN BEZPRZEWODOWYCH

W celu dodania nowego urzgdzenia bezprzewodowego do systemu nalezy:

1. Uruchomic¢ funkcje NOWE URZADZENIE.

2. Wpisa¢ siedmiocyfrowy numer seryjny dodawanego urzadzenia (w manipulatorze po
wpisaniu numeru seryjnego nalezy nacisng¢ klawisz [#]). Numer seryjny znajduje sie na

ptytce elektroniki.

3. Zgodnie z poleceniem, ktére sie pojawi, naruszy¢ styk sabotazowy urzadzenia, ktére

dodajemy do systemu. Komunikat potwierdzi dodanie nowego urzgdzenia.
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Uwaga: Jezeli wprowadzony zostat niewfasciwy numer seryjny, urzadzenie nie zostanie
zarejestrowane w kontrolerze. Pojawi sie odpowiedni komunikat, po ktorym nalezy
wpisac poprawny numer seryjny i ponownie naruszyc¢ styk sabotazowy.

4. Klikajgc myszka na przycisk ,OK” w komputerze Iub naciskajgc klawisz [#]
w manipulatorze potwierdzimy dodanie nowego urzadzenia. Mozemy zrezygnowac
z dodania nowego urzadzenia klikajgc przycisk ,Przerwij” w komputerze lub klawisz [+]
w manipulatorze.

Uwaga: Jezeli kontroler ACU-100 pracuje w konfiguracji ekspandera z centralami CA-64 lub
INTEGRA, po zakoriczeniu procedury dodawania do systemu nowych urzgdzen
bezprzewodowych nalezy przeprowadzi¢ ponowng identyfikacje ekspanderow.

4.6 USUWANIE URZADZEN BEZPRZEWODOWYCH

W celu usuniecia urzadzenia bezprzewodowego z systemu przy pomocy manipulatora LCD
nalezy:

1. Uruchomic¢ funkcje USUN URZADZENIE.
2. Wybrac z listy urzadzenie, ktdre chcemy usung¢ z systemu i nacisnac [#].

3. Zgodnie z poleceniem, ktére sie pojawi, nacisng¢ klawisz z cyfrg 1, aby usung¢
urzadzenie. Usuniecie urzadzenia manipulator potwierdzi czterema krotkimi i jednym
dtugim dzwiekiem.

Uwaga: Jezeli zamiast klawisza [1] nacisniemy dowolny inny klawisz, nastgpi powrot do listy
wyboru urzgdzen bezprzewodowych.

W celu usuniecia urzadzenia bezprzewodowego z systemu przy pomocy programu DLOAD10
lub DLOADX nalezy:

1. Klikng¢ myszka na urzadzenie, ktére chcemy usunac.

2. Nacisng¢ przycisk ,Usun urzadzenie”.

3. Zgodnie z poleceniem, ktére sie pojawi, nacisng¢ przycisk ,Tak”, aby potwierdzi¢ cheé
usuniecia urzadzenia. Urzgdzenie zostanie usuniete.

Uwaga: Jezeli kontroler ACU-100 pracuje w konfiguracji ekspandera z centralami CA-64 lub
INTEGRA, po usunigciu urzgdzenia bezprzewodowego 2z systemu nalezy
przeprowadzi¢ ponowng identyfikacje ekspanderow.

4.7 CzuJKI BEZPRZEWODOWE W SYSTEMIE ABAX

Czujki bezprzewodowe przesytajg do kontrolera ACU-100 informacje o naruszeniach,
sabotazach i stanie baterii. Czujki mogg znajdowaé sie w stanie pasywnym (system nie
czuwa) lub aktywnym (system czuwa). W stanie pasywnym (tryb oszczedzania baterii)
komunikacja z kontrolerem odbywa sie gtéwnie w odstepach czasu okreslonych opcjg OKRES
ODPYTYWANIA. Wtedy przesytane sg informacje o naruszeniach i stanie baterii. Jedynie
sabotaze czujek przesytane sg natychmiast. W stanie aktywnym zaréwno naruszenia, jak
| sabotaze przesytane sg do kontrolera natychmiast.

Przetaczanie czujek ze stanu pasywnego w aktywny i odwrotnie odbywa sie w czasie
odpytywania, co sprawia, ze wykonywane jest z opOznieniem w stosunku do wydania
polecenia przetgczenia. Opodznienie to — w zaleznosci od wybranej czestotliwosci
odpytywania — moze wynosi¢ maksymalnie 12, 24 lub 36 sekund.

OKRES ODPYTYWANIA ma wptyw na poziom zuzycia energii przez czujke. Im rzadziej odbywa
sie komunikacja miedzy kontrolerem a urzadzeniami bezprzewodowymi, tym mniejsze
zuzycie baterii w czujce.
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W niektorych sytuacjach wskazane jest, aby czujka byta stale aktywna. Przyktadowo
uzytkownik chce mie¢ pewnosé, ze w momencie zatgczania czuwania w obiekcie nie ma
otwartego okna. Przetgczenie czujki magnetycznej chronigcej okno w stan aktywny na state
pozwoli unikngé niebezpieczenstwa, ze okno zostanie otwarte tuz przed zalgczeniem
czuwania, jednak informacja o tym nie zdgzyta dotrzec.

Sposéb trwatego przetgczenia czujki w stan aktywny zalezy od konfiguracji, w ktorej pracuje
kontroler. W przypadku wspotpracy z centralami z serii INTEGRA nalezy zatgczyé
odpowiednig opcje dla czujki bezprzewodowej. W pozostatych konfiguracjach nalezy wejscie
kontrolera sterujgce czujkg zaprogramowac jako zawsze aktywne.

Baterie zapewniajg prace czujek przez okres okoto 2 lat przy zatozeniu, ze czujki
A czes¢ tego czasu znajdujg sie w stanie pasywnym, a OKRES ODPYTYWANIA Wynosi 12
sekund. Zywotno$é baterii w czujkach, ktére zostaly na trwate przetaczone w stan
aktywny, ulegnie skroceniu. Z kolei zmniejszenie czestotliwosci odpytywania wydtuzy
zywotnos¢ baterii. Przyktadowo bateria w czujce magnetycznej chronigcej okno
starczy na dtuzej, niz podano w instrukcji, nawet gdy zostanie przetgczona trwale
w stan aktywny, jesli okres odpytywania zostanie ustawiony na 36 sekund. llos¢
potencjalnych naruszenh tej czujki bedzie mniejsza niz ilos¢ dodatkowych transmisji
przy czasie odpytywania 12 sekund.

Czujki, ktora nie jest zainstalowana w systemie, nie nalezy zostawia¢ z wtozong
baterig. Czujka pozbawiona komunikacji z kontrolerem przez 10 minut przechodzi
w tryb prébkowania. W tym trybie czujka przez 38 sekund sprawdza, czy jest
odpytywana przez kontroler. Jesli nie nawigze komunikacji z kontrolerem, jest
usypiana na 20 minut, po czym znowu przez 38 sekund sprawdza, czy jest
odpytywana itd.

4.7.1 Instalacja czujek APD-100

Aby zainstalowac¢ w systemie pasywng czujke podczerwieni APD-100 nalezy:

1. Zamontowac w czujce baterie.

2. Dodac¢ czujke do systemu (patrz: DODAWANIE NOWYCH URZADZEN BEZPRZEWODOWYCH).

3. Wybra¢ miejsce, w ktorym chcemy zainstalowa¢ czujke i prowizorycznie jg tam
zamontowac.

4. Sprawdzi¢ poziom sygnatu, ktory dociera z czujki do kontrolera, i w razie potrzeby zmieni¢
miejsce instalacji czujki.

5. Po uzyskaniu optymalnego poziomu sygnatu zamontowac czujke na state.

6. Uruchomi¢ tryb testowy i ustawi¢ wymagany zasieg czujki, modyfikujgc w razie potrzeby
potozenie ptytki elektroniki (piroelementu) w obudowie lub pozycje zamontowanej czujki.

Czuto$¢ czujek APD-100 ustawia sie przy pomocy funkcji KONFIGURACJA. W manipulatorze
LCD zmiany poziomu czutosci dokonuje sie przy pomocy klawiszy ze strzatkami.
W programach DLoAD10 i DLAODX nalezy klikngé myszka w kolumnie ,Konfiguracja” pole
dotyczace czujki, ktorej czutos¢ chcemy zmieni¢, a nastepnie wpisa¢ z klawiatury cyfre
z zakresu od 1 do 3 zgodnie z tabelg 5.

Cyfra | Czuto$¢ czujki
1 niska
2 Srednia
3 wysoka
Tabela 5.

4.7.2 Instalacja czujek AMD-100 i AMD-101
Aby zainstalowac¢ w systemie czujke magnetyczng AMD-100 lub AMD-101 nalezy:
1. Zamontowac w czujce baterie.
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2. Dodac czujke do systemu (patrz: DODAWANIE NOWYCH URZADZEN BEZPRZEWODOWYCH).

3. Wybra¢ miejsce, w ktérym chcemy zainstalowaC czujke i prowizorycznie jg tam
zamontowac.

4. Sprawdzi¢ poziom sygnatu, ktéry dociera z czujki do kontrolera, i w razie potrzeby zmienié
potozenie czujki.

5. Po uzyskaniu optymalnego poziomu sygnatu zamontowac czujke na state.

6. Uruchomi¢ tryb testowy i sprawdzi¢ poprawnos¢ dziatania czujki.

Bezprzewodowa czujka magnetyczna z dodatkowym niezaleznym wejsciem AMD-101
zajmuje dwie pozycje na liscie urzadzeh obstugiwanych przez kontroler (kontaktron
I dodatkowe wejscie, do ktérego moze by¢ podigczona zewnetrzna czujka typu NC).
Oznacza to, ze w systemie alarmowym czujki te zajmujg dwa wejscia (chyba ze stan obu
czujek podawany jest do centrali za posrednictwem jednego wyjscia kontrolera).

4.8 SYGNALIZATORY BEZPRZEWODOWE W SYSTEMIE ABAX

Sygnalizatory bezprzewodowe przesytajg do kontrolera ACU-100 informacje o sabotazach
oraz stanie baterii/akumulatora/zasilania. Informacje o sabotazu przesytane sg natychmiast,
natomiast wszystkie pozostate informacje w czasie odpytywania (patrz: OKRES ODPYTYWANIA).

Uwaga: Sygnalizacja alarmu sabotazowego jest blokowana po wigczeniu trybu serwisowego
w przypadku wspotpracy z centralami z serii INTEGRA lub TRYBU TESTOWEGO
W kazdej innej konfiguracji oraz przez 40 sekund po podtgczeniu zasilania do
sygnalizatora.

4.8.1 Instalacja sygnalizatorow ASP-105

Aby zainstalowa¢ w systemie sygnalizator zewnetrzny ASP-105 nalezy:

1. Podtaczy¢ do sygnalizatora akumulator.

2. Dodac sygnalizator do systemu (patrz: DODAWANIE NOWYCH URZADZEN BEZPRZEWODOWYCH).

3. Wybra¢ miejsce, w ktorym chcemy zainstalowacC sygnalizator i prowizorycznie go tam
zamontowac.

4. Sprawdzi¢ poziom sygnatu, ktéry dociera z sygnalizatora do kontrolera, i w razie potrzeby
zmieni¢ miejsce instalacji sygnalizatora.

5. Zamontowac sygnalizator na state i doprowadzi¢ do niego zasilanie zewnetrzne 12V DC.
6. Skonfigurowac sygnalizator zgodnie z wymaganiami.

Bezprzewodowy sygnalizator zewnetrzny ASP-105 zajmuje dwie pozycje na liscie urzadzen
obstugiwanych przez kontroler (oddzielnie sygnalizacja akustyczna i sygnalizacja optyczna).
W systemie alarmowym sygnalizator ASP-105 zajmuje dwa wejscia, za posrednictwem
ktérych przekazuje informacje o stanie zasilania (akumulator i zasilanie zewnetrzne). Przy
wspotpracy kontrolera z centralami alarmowymi INTEGRA sygnalizator ASP-105 zajmuje
dwa wyjscia i dwa wejscia.

Dla sygnalizacji akustycznej dostepne sg dodatkowe opcje, ktére pozwalajg na wybor rodzaju
dzwieku oraz czasu jego trwania. Opcje te ustawia sie programowo przy pomocy funkciji
KONFIGURACJA. W manipulatorze LCD zmiany opcji dokonuje sie przy pomocy klawiszy ze
strzatkami. W programach DLoAD10 iDLoADX nalezy klikngé myszkg w kolumnie
.Konfiguracja” pole dotyczace opcji sygnalizacji akustycznej, a nastepnie wpisa¢ sekwencje
dwdch cyfr zgodnie z tabelg 6.

Sekwencja cyfr Opcja
11 dzwiek 1 — czas trwania 1 min.
12 dzwiek 1 — czas trwania 3 min.
13 dzwiek 1 — czas trwania 6 min.
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14 dzwiek 1 — czas trwania 9 min.
21 dzwiek 2 — czas trwania 1 min.
22 dzwiek 2 — czas trwania 3 min.
23 dzwiek 2 — czas trwania 6 min.
24 dzwiek 2 — czas trwania 9 min.
31 dzwiek 3 — czas trwania 1 min.
32 dzwiek 3 — czas trwania 3 min.
33 dzwiek 3 — czas trwania 6 min.
34 dzwiek 3 — czas trwania 9 min.
41 dzwiek 4 — czas trwania 1 min.
42 dzwiek 4 — czas trwania 3 min.
43 dzwiek 4 — czas trwania 6 min.
44 dzwiek 4 — czas trwania 9 min.
Tabela 6.

Sygnalizacja optyczna dziata przez czas aktywnosci wyjscia centrali (kontroler
wspotpracujacy z centralami z serii INTEGRA) lub czas podawania sygnatu sterujgcego na
wejscie kontrolera (kontroler w pozostatych konfiguracjach).

Sygnalizator ASP-105 zasilany jest z akumulatora izewnetrznego Zzrodta zasilania.
W kontrolerze nadzorowany jest stan obu zZrodet zasilania. Awaria akumulatora uaktywnia
wyjscie kontrolera, do ktGrego przypisana jest sygnalizacja akustyczna, a awaria zasilania
zewnetrznego wyjscie, do ktorego przypisana jest sygnalizacja optyczna. Analogicznie
zasada ta dotyczy wejsS¢ centrali alarmowej przypisanych sygnalizatorowi (nharuszenie
wejscia oznacza awarie).

5. WSPOLPRACA Z CENTRALAMI ALARMOWYMI

Kontroler ACU-100 moze pracowac w kilku konfiguracjach:

- jako ekspander urzadzen bezprzewodowych do central alarmowych z serii INTEGRA;
- jako ekspander wejs¢ adresowalnych do centrali alarmowej CA-64;

- jako ekspander wejs¢ do centrali alarmowej CA-10;

- jako modut urzadzen bezprzewodowych wspodtpracujgcy z dowolng centralg alarmowa.

5.1 EKSPANDER URZADZEN BEZPRZEWODOWYCH DO CENTRAL ALARMOWYCH Z SERI
INTEGRA

Na mikroprzetgcznikach typu DIP-switch nalezy ustawi¢ odpowiedni tryb pracy kontrolera
oraz jego adres.

= ON
= OFF

adres: tryb pracy:
4 centrala INTEGRA

Rys. 7. Przyktad ustawienia mikroprzetgcznikéw typu DIP-switch.
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tacznos¢ z centralg odbywa sie wytacznie za posrednictwem magistrali komunikacyjnej. Tq
drogg przekazywane sg informacje o naruszeniach czujek, sabotazach i awariach urzadzen
bezprzewodowych oraz odbywa sie sterowanie pracg urzadzen bezprzewodowych. Tabela 7
przedstawia sposdb podtgczenia zaciskdw magistrali komunikacyjnej kontrolera do zaciskow
magistrali komunikacyjnej central alarmowych z serii INTEGRA.

Zaciski kontrolera ACU-100
COM +12V CLK DAT

+EX

| INTEGRA 24 /| INTEGRA 32 COM lub CK DT
Zaciski AUX

centrall +EX1 | CK1 | DT1
YEX2 | CK2 | DT2

INTEGRA 64 / INTEGRA 128 COM

Tabela 7.

Centrala alarmowa

INTEGRA 64
INTEGRA 128

KREEEGEELGTE)

l

\ B B B BN BN B B B B
\CKM COM +EX1 DT1 CK1 COM +EX2 DT2 CK2

com | CLK

+12V DAT

|

QLY
A RS485 B CLK DAT COM

Kontroler systemu bezprzewodowego
ACU-100

1011 %1%1%,

WOD dWLI dINL dWL AZ

QLLLLLLLLVVVVVVVLVII()

TPR CON JAM LBA OQUT1OUT20UT30UT4OUTSOUTEOUT7 OUT8 COM AR1 AR2 AR3 AR4

O

Rys. 8. Przyktad podtaczenia kontrolera ACU-100 do centrali alarmowej INTEGRA 64 /
INTEGRA 128.

Po podfaczeniu kontrolera ACU-100 do centrali, nalezy w niej uruchomic funkcje identyfikacji
ekspanderow. Przy dodawaniu i usuwaniu urzadzen bezprzewodowych nalezy pamietac, ze
przy identyfikacji kontrolera centrale alarmowe z serii INTEGRA rejestrujg wejscia i wyjscia
grupami po 8. Dlatego przy rejestrowaniu urzadzeh bezprzewodowych w kontrolerze wazne
jest zachowanie ciggtosci, tzn. unikanie luk na liscie, ktore pdzniej bedg zmniejszac liczbe
wejs¢ dostepnych w centrali. Przykiadowo, jesli w kontrolerze zarejestrowanych zostato
poczatkowo 9 urzgdzen bezprzewodowych, ale nastepnie z listy urzadzen usunieta zostata
pozycja numer 7, to w centrali przydzielone zostanie kontrolerowi 2x8 wejs¢, pomimo ze
fizycznie podtgczonych bedzie tylko 8 urzadzen.

Oprocz przydzielania kontrolerowi wejs¢ i wyjsé, centrala rezerwuje dla niego adres na
szynie ekspanderow — po jednym adresie na kazdg grupe 8 wejsé/wyjsc.
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Aby réwnoczesnie kontrolowac stan czujki i sabotazu, nalezy wejscia centrali przypisane do
urzadzenh bezprzewodowych zaprogramowac jako 2EOL.

5.2 EKSPANDER WEJSC ADRESOWALNYCH DO CENTRALI ALARMOWEJ CA-64

Na mikroprzetacznikach typu DIP-switch nalezy ustawi¢ odpowiedni tryb pracy, adres oraz
sposOb programowania kontrolera ACU-100.

= ON
® OFF
adres: programowanie: tryb pracy:
25 DLoAD10 centrala CA-64
Rys. 9. Przyktad ustawienia mikroprzetgcznikéw typu DIP-switch.

tacznos¢ z centralg odbywa sie za posrednictwem magistrali komunikacyjnej. Tq drogg
przekazywane sg informacje o naruszeniach czujek i sabotazach urzadzen
bezprzewodowych. Do sterowania czujkami lub sygnalizatorem nalezy wykorzysta¢ wejscia
sterujgce kontrolera.

|

12V
ouTY
ouTH
ouTi1|AR2
ouT12
oUT13
oUT14
oUT15
oUT16
coM

AR1

Centrala alarmowa
CA-64

0000000000000V PPPPDDD O

COM EX2 DT2 CK2 Z1 COM Z2 Z3 COM Z4 Z5 COM 26 Z7 COM Z8 Z9 COM Z10 ZM COM Z12 Z13 COM Z14 Z15 COM Z16

| CLK

DAT
Kontroler systemu bezprzewodowego
ACU-100

|

com

|

+2v

WOD dNLI dNL dL AZL+ NOD

O o0o0oo0o0

A RS485 B CLK DAT COM

O 2% %)%1%;

VLLVLLLLVLLLLVLLLLVLLLYLVY
TPR CON JAM LBA OUT10UT20UT30UT40UTSOUTEOUT7OUTE COM AR1 AR2 AR3 AR4

l

Rys. 10. Przyktad podtgczenia kontrolera ACU-100 do centrali alarmowej CA-64.

Na rysunku 10 ukazano przyktadowg konfiguracje kontrolera ACU-100 wspétpracujgcego
z centralg alarmowg CA-64. Magistrala komunikacyjna kontrolera zostata podtgczona do
drugiej szyny ekspanderow centrali. WyjsScie niskoprgdowe centrali OUT9 zaprogramowane
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zostato jako typ 42: ZASILANIE W CZUWANIU i podtgczone do wejscia sterujgcego kontrolera
AR1. Wejscie to przetacza czujki bezprzewodowe ze stanu pasywnego w aktywny
I odwrotnie. Wyjscie niskopragdowe centrali OUT10 zaprogramowane zostato jako typ 1:
ALARM WEAMANIOWY i podifgczone do wejscia sterujgcego kontrolera AR2. Wejscie to
uruchamia sygnalizator bezprzewodowy. W przedstawionym  przyktadzie wyjscia
informacyjne kontrolera (CON, JAM, LBA) pozostaty nie podtaczone. Wyjscia te mozna
podigczy¢ do wejs¢ centrali, aby w ten sposéb uzyskiwa¢ informacje o problemach
zwigzanych z pracg urzadzen bezprzewodowych.

Po podfgczeniu kontrolera ACU-100 do centrali, nalezy w niej uruchomié funkcje identyfikac;ji
ekspanderow.

Kontroler ACU-100 wspotpracujacy z centralg CA-64 udostepnia jej do 48 wejsc
bezprzewodowych. Numery wejS¢ przydzielane sg urzadzeniom bezprzewodowym
zarejestrowanym w kontrolerze wedtug nastepujacej zasady:

numer wejscia = 16 + numer urzadzenia bezprzewodowego na liscie

Aby réwnoczesnie kontrolowac stan czujki i sabotazu, nalezy wejscia centrali przypisane do
urzadzen bezprzewodowych zaprogramowac jako 2EOL.

Podtaczenie kontrolera do centrali alarmowej CA-64 wyklucza mozliwos¢ poditgczenia do nigj
ekspanderow wejs¢ (CA-64 E, CA-64 EPS i CA-64 ADR) oraz podcentrali CA-64 PP.

5.3 EKSPANDER WEJSC DO CENTRALI ALARMOWEJ CA-10

Na mikroprzetgcznikach typu DIP-switch nalezy ustawi¢ odpowiedni tryb pracy kontrolera
ACU-100, jego adres oraz sposOb programowania. Przy okreslaniu trybu pracy nalezy
uwzgledni¢ liczbe manipulatorow zainstalowanych w systemie. W zaleznosci od liczby
manipulatoréw kontroler umozliwia rozbudowe systemu o 2, 4 lub 6 wejsc.

= ON
= OFF

adres: programowanie: tryb pracy:
0011 DLoAD10 centrala CA-10 z 1 manipulatorem

Rys. 11. Przyktad ustawienia mikroprzetgcznikéw typu DIP-switch.

tacznos¢ z centralg odbywa sie za posrednictwem magistrali komunikacyjnej. Tq drogg
przekazywane sg informacje o naruszeniach czujek i sabotazach urzadzen
bezprzewodowych. Do sterowania pracg czujek i sygnalizatora nalezy wykorzysta¢ wejscia
sterujgce kontrolera. W tej konfiguracji centrala alarmowa moze dodatkowo otrzymywaé
informacje od urzadzen bezprzewodowych przypisanych do 8 wyjs¢ kontrolera.
W konsekwencji urzadzenia bezprzewodowe mogq wykorzystywa¢ maksymalnie od 10 do 14
wejs¢ systemu (do zaciskow wejsSC na ptycie centrali moze zosta¢ podigczonych 8 wyjsc
kontrolera, a dodatkowo kontroler udostepnia wejscia po magistrali komunikacyjnej - patrz
tabela 8).
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X
|
\; —_ o 3
% © S5 © § Numery dodatkowych wejs¢ systemu
= o ‘—g ‘; o S (wejscia 9 i 10 sa zarezerwowane w systemie dla wej$¢ pierwszego manipulatora)
Q. — —
I
E ] s @ .2 B 2 =
colsER|gEC
@ H BTXNIBTEE
K] O Jo|O0Ooo
=3a0ojaxo 11 12 13 14 15 16
1 | ek | cLk2 wyjscie 11 wyjscie 12 wyjscie 13 wyjscie 14 wyjscie 15 wyjscie 16
w kontrolerze | w kontrolerze | w kontrolerze | w kontrolerze | w kontrolerze | w kontrolerze
> CLK1 CLK3 wejsciew 2 | wejscie w 2 wyjscie 13 wyjscie 14 wyjscie 15 wyjscie 16
CLK2 manipulatorze | manipulatorze | w kontrolerze | w kontrolerze | w kontrolerze | w kontrolerze
CLK1 i i o . . .
3 | cLk2 | cLka | Wweiscie w 2 | wejsciew?2 | wejsciew3 | wejsciew 3 wyjscie 15 wyjscie 16
CLK3 manipulatorze | manipulatorze | manipulatorze | manipulatorze | w kontrolerze | w kontrolerze

Tabela 8.

Centrala

CA-10

alarmowa

AR1

AR2

AN NN NN NN NN NN NN NN NGNG,

COM +KPD DATA CLK1 CLK2 CLK3 CLK4 COM Z1

COM 272

Z3 COM Z4

Z5 COM Z6

Zi COM Z8

com
+H2V

WOO dWLl dWL dNL A2

ouT2

ouT1

CLK

DAT

(
\

Kontroler systemu bezprzewodowego

ACU-100

A RS485 B CLK DAT COM

O looooo0

QLLLVLVLLVLLVVLLVVLVVOY

TPR CON JAM LBA OUT10UT20UT30UT40UT50UTEOUT7 OUT8 COM AR1 AR2 AR3 AR4

O @@@@@\

Rys. 12. Przyktad podtgczenia kontrolera ACU-100 do centrali alarmowej CA-10.

Na rysunku 12 ukazano przyktadowg konfiguracje kontrolera ACU-100 wspétpracujgcego
z centralg alarmowg CA-10. Do centrali podtaczony jest jeden manipulator, dlatego zacisk
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CLK kontrolera podtaczony jest do zacisku CLK2 centrali. Wejscia udostepniane centrali
przez kontroler ACU-100 po magistrali komunikacyjnej majg w systemie alarmowym numery
od 11 do 16 (wyjscia kontrolera od 11 do 16). Wejscia te nalezy zaprogramowac¢ w centrali
jako typu 2EOL/NO. Do wejs¢ centrali Z1 i Z2 podtgczone zostaty odpowiednio wyjscia
kontrolera OUT1 i OUT2. Wejscia centrali, do ktorych podtaczono wyjscia kontrolera nalezy
skonfigurowac¢ jako typu NO. Do wykorzystania pozostaty wejscia centrali od Z3 do Z8.
Mozna do nich podtaczyC urzadzenia przewodowe lub kolejne wyjscia kontrolera i przypisane
do nich urzadzenia bezprzewodowe. Wyjscie niskoprgdowe centrali OUT5 zaprogramowane
zostato jako typ 35: ZALACZAJACE ZASILANIE W CZUWANIU i podtgczone do wejscia sterujgcego
kontrolera AR1. Wejscie to przetgcza czujki bezprzewodowe ze stanu pasywnego w aktywny
i odwrotnie. Wyjscie niskoprgdowe centrali OUT6 zaprogramowane zostato jako typ 01:
SYGNALIZACJA ALARMU WEAMANIOWEGO i podtgczone do wejscia sterujgcego kontrolera AR2.
Wejscie to uruchamia sygnalizator bezprzewodowy. W przedstawionym przyktadzie wyjsScia
informacyjne kontrolera (TPR, CON, JAM, LBA) pozostaty nie podtgczone. Wyjscia te mozna
podigczy¢ do wejs¢ centrali, aby w ten sposéb uzyskiwa¢ informacje o problemach
zwigzanych z pracg urzadzen bezprzewodowych.

5.4 MoODUL URZADZEN BEZPRZEWODOWYCH WSPOLPRACUJACY Z DOWOLNA
CENTRALA ALARMOWA

Na mikroprzetgcznikach typu DIP-switch nalezy ustawi¢ odpowiedni tryb pracy kontrolera
ACU-100, ilos¢ modutbw ACX-100, ktére sg do niego poditgczone oraz sposéb
programowania.

= ON
= OFF

=]
(|
5
ilos¢ modutow ACX-100:  programowanie: tryb pracy:
3 manipulator dowolna centrala

Rys. 13. Przyktad ustawienia mikroprzetgcznikéw typu DIP-switch.

W tej konfiguracji komunikacja z centralg odbywa sie przy pomocy wyjs¢é oraz wejsc
kontrolera. Wyjscia kontrolera, do ktorych sg przypisane urzadzenia bezprzewodowe, taczy
sie z wejsciami centrali. Sterowanie pracg czujek lub sygnalizatorow odbywa sie przy
pomocy wejs¢ kontrolera, ktére taczy sie z wyjsciami centrali alarmowej.

W przyktadzie na rysunku 14 ukazano centrale alarmowg CA-6 produkowang przez firme
SATEL, jednak moze to by¢ dowolna inna centrala. Wyjscia kontrolera od OUT1 do OUT5
podtgczono odpowiednio do zaciskow wejs¢ centrali od Z1 do Z5 (zaprogramowanych jako
typu NO). Wyjscie TPR informujace o sabotazach urzadzen bezprzewodowych i kontrolera
(zaciski TMP podtaczone do zaciskow COM oraz ITMP) zostato podtaczone do wejscia Z6
centrali, zaprogramowanego jako typu NO, typ reakcji 24H GLOSNA. Wyjscie niskoprgdowe
centrali OUT4 zaprogramowane zostato jako typ 35: ZALACZAJACE ZASILANIE W CZUWANIU
I podtgczone do wejscia sterujgcego kontrolera AR1. Wejscie to przetacza czujki
bezprzewodowe ze stanu pasywnego w aktywny i odwrotnie. Wyjscie niskopragdowe centrali
OUT5 zaprogramowane zostato jako typ SYGNALIZACJA ALARMU WLAMANIOWEGO i podtgczone
do wejscia sterujgcego kontrolera AR2. Wejscie to uruchamia sygnalizator bezprzewodowy.
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| AR1

AR2

Centrala alarmowa
CA-6

L0000 Q

[ZI COM 22 Z3 COM Z4 25 COM Z8

ouTS
ouT4
ouT3
ouT2
ouT1

TPR
=\ |5
2 S Kontroler systemu bezprzewodowego NIE
[% N ACU-100 NIE
IS S|
g0 NIE
Ole2000000000000000|0
TPR COM JAM LBA OUT10UTZ20UT30OUT4 OUTS0UTEOUT7OUT8 COM AR1 AR2 AR3 AR4
| |

Rys. 14. Przyktad podtgczenia kontrolera ACU-100 do centrali alarmowej CA-6.

6. PROGRAMOWANIE | DIAGNOSTYKA

Sposéb programowania i dostep do funkcji diagnostycznych zalezy od konfiguracji w jakiej
pracuje kontroler:

e wspoOtpraca z centralami INTEGRA

— manipulator LCD systemu alarmowego INTEGRA w trybie serwisowym;

— komputer z programem DLOADX potgczony z centralg alarmowg INTEGRA.
e wspotpraca z innymi centralami alarmowymi

— manipulator LCD podtgczany do kontrolera na czas programowania;

— komputer z programem DLOAD10 podigczany do portu RS-232 kontrolera na czas
programowania.
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6.1 MANIPULATOR LCD SYSTEMU ALARMOWEGO INTEGRA

Aby skonfigurowaé kontroler przy pomocy manipulatora LCD nalezy:

1. Wprowadzi¢ hasto serwisowe, potwierdzi¢ klawiszem [+] i nacisna¢ klawisz 9, aby uzyskac
dostep do trybu serwisowego.

2. Przejs¢ do funkcji programowania ustawien kontrolera (STRUKTURA —>SPRZET
—>EKSPANDERY > USTAWIENIA >nazwa kontrolera).

3. Odpowiednio zaprogramowac kontroler.
4. Wyjs¢ z trybu serwisowego.

Menu funkcji serwisowych dla kontrolera wspétpracujgcego z centralg INTEGRA:
—— Bez blokady po 3 sabotazach

—— Sabotaz ekspandera

— Okres odpytywania

—— Nowe urzgdzenie

—— Aktywnos¢

— Konfiguracja

— Filtr braku obecnosci

—— Usuniecie urzadzenia

—— Synchronizacja

—— Zatgcz tryb testowy

— Wytacz tryb testowy

Diagnostyke kontrolera i zarejestrowanych w nim urzadzen bezprzewodowych utatwiajg
funkcje dostepne w menu uzytkownika.

Wszystkie funkcje zostaty omoéwione w rozdziale OPIS FUNKCJI, OPCJI | POLECEN.

6.2 PROGRAM DLOADX

Aby skonfigurowac kontroler przy pomocy programu DLOADX nalezy:

1. Uruchomi¢ program DLOADX i nawigzaC komunikacje z centralg (patrz INSTRUKCJIA
INSTALATORA centrali alarmowej INTEGRA).

2. Klikng¢ myszkg na ikone =] - otworzy sie okno ukazujgce strukture systemu
alarmowego.

3. Wybra¢ zaktadke ,Sprzet’, a nastepnie na liScie urzadzen wskazac kontroler systemu
bezprzewodowego.

4. Oprogramowac kontroler.

5. Po zakonhczeniu wprowadzania nowych ustawien, nalezy je zapisa¢ w kontrolerze poprzez
nacisniecie przycisku ,Zapis”.
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Moduk: WE JSCIA BEZPRZEWODOWE, adres:14 (. xxx )
Nazwa: [5CU-100 adr.2E
Sabotaz alarmuje v strefie; | 1: Sekretariat j
[ Bez blokady pa trzech alaimach sabotazawych modubu
—Okres odpytuwanis

% 12zek. 0 2dzek. " 3IBzek.

Mr Mazwa IT_I,Ip litvii T ywp Heakciil Typ urzadzenia Inr FEnny Izawsze akkt. IKunfiguracia |Fi|tr H
1 “We: 57 ‘Wejicie 57 Zwykba [NC+sab)  AMD-107 (kontaktnon] 0001 445 20
2 |we: B8 ‘wejscie 58 Zwykba [MCeeab] © [wejcie NC)
3 |'we: 59 ‘“Wejgcie 59 Zwykba [MC+zab) APD-100(FIR] 0000416 2 czubogd frednia 20
4 |we: B0 ‘wejicie 60 Zwykla [NC+zab] APD-100[FIR] 0000417 2 czubodt frednia 20
5 W 37 wiyidcie 37 Alam whamaniowy  ASP105 [sygn. akustyczna) 0000411 1-2: déwigk 1 - czas 3min. | 20

“Wie: Bl Wecie 61 Zwwkba [MC+zab) & [ztan bateri]
E Wi 38 Wiigcie 38 Alarm whamaniowy [spgn. optycznal

“Wie: B2 ‘wepcie 62 Zwykla [MC+zab) | [stan zas 124
7 |we: B3 ‘wWeifcie 63 Zwwkka [NC+zab] AMD-101 [kontakbon] 0000435 20
a We: B4 ‘Wejicie 64 Zwwkla [NC] . [wejgcie HC]
9 |we:B5 ‘Weicie B8 Zwykta [MC+zab] AMD-100 [kontakbon) 000032 20
10 |We: BB ‘“Wejicie 66 Zwykba [NC+sab)  AMD-100 [kontakion) Q000310 N .
4 I I 3

% Odcayt @ ! Maowe urzadzenie \Q Synchronizu
Eézapis x Jzuf urzadzenie @ Trub testowy

Komentarz: I

Rys. 15. Konfiguracja kontrolera ACU-100 w programie DLOADX.

W programie DLOADX funkcje diagnostyczne takie jak: POzIOM SYGNALU, JAKOSC £ACZNOSCI
oraz RESTART TESTU £tACZNOSCI dostepne sg w oknie URZADZENIA BEZPRZEWODOWE.

_oix
Hr I azwa Typ urzadzenia nr =eryjny IF'::uziDm sygnahl.]aku:uéé hau:znu:uéu:il -
A7 Wiajicie BY E;‘-‘-.MDJ 01 [kontaktron) 0007 445 7%

58 Wejicie 5B - 0001 445 97
59 Wiajicie B APD-100(PIR) 0on041E 100%
B0 Wiejicie B0 APD-100(PIR) 0oo0417 100%
37 |Wyjgcie 37 ASP-105 [zpgn. akustyczna) 00004711 100%
38 |Wyjscie 38 ° 0000411 1005
B3 Wiejicie B3 AMD-101 [kontaktron) 0000435 100%
B4 Wejicie B4 - 0000435 100%
E5 Wiajicie BB AMD-100 (kontaktron) Qooo32 100%
51 “Wejicie BE AMD-100 (kontakinon) Qoooa10 100% LI
—Diagnosteka Facznodci
! Restart testu | Testuje od: |2|:||:|5-DE-2? 11:35:00 x £ ankij |

Rys. 16. Okno programu DLOADX przedstawiajgce poziom sygnatu i jakos$¢ tgcznosci
kontrolera z urzgdzeniami bezprzewodowymi.

Awarie urzadzen bezprzewodowych (brak komunikacji, niski poziom baterii, zagtuszanie)
mozna odczytaC w programie DLOADX w oknie AWARIE.
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6.3 MANIPULATOR LCD PODLACZONY DO KONTROLERA

Aby skonfigurowaé kontroler przy pomocy manipulatora LCD nalezy:

1. Na mikroprzetacznikach typu DIP-switch na ptytce elektroniki kontrolera ustawi¢ opcje
programowania przy pomocy manipulatora LCD.

2. Podtagczy¢ manipulator do kontrolera (patrz: PODLACZENIE MANIPULATORA DO KONTROLERA).

3. Wprowadzi¢ hasto serwisowe i potwierdzi¢ klawiszem [#], aby uzyska¢ dostep do menu
funkcji serwisowych kontrolera.

4. Odpowiednio zaprogramowac kontroler.
5. Wyjs¢ z trybu serwisowego funkcjg KONIEC TS.
6. Odtgczy¢ manipulator.

6.3.1 Tryb serwisowy manipulatora podigczonego do kontrolera

Poruszanie sie po menu i obstuga funkcji serwisowych odbywa sie przy pomocy
nastepujacych klawiszy manipulatora:

A - przewijanie listy funkcji w gore;
v - przewijanie listy funkcji w dot;
> - wejscie do funkcji/podmenu;

4 lub [+] - wyjscie z funkcji/podmenu bez wprowadzenia zmian (przy niektérych funkcjach
wyjscie z funkcji mozliwe jest wytgcznie przy pomocy klawisza z gwiazdka [+]);

[#] — wejscie do funkcji/podmenu; akceptacja wprowadzonych danych.
Menu trybu serwisowego w manipulatorze LCD podtgczonym do kontrolera:
—— Koniec TS

—— Nowe urzadzenie
— Usun urzadzenie
—— Nazwy urzadzenh
—— Numery seryjne

— Wejscia
Wyjscia
— Ustawienia Okres odpytywania
— Filtr
—— Konfiguracja
— Sygnalizacja
— Typy wejsé
— Restart ustawien
— Testy Poziom sygnatu

—— Stan komunikacji
—— Stan sabotazu
Stan baterii

—— Zagtuszanie

— Tryb testowy
—— Kasowanie pamieci
—— Synchronizacja
—— Napiecie zasilania

—— Hasto serwisowe
Wszystkie funkcje zostaty omowione w rozdziale OPIS FUNKCJI, OPCJI | POLECEN.
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6.4 PROGRAM DLOAD10

Aby skonfigurowaé kontroler przy pomocy programu DLOAD10 nalezy:

1. Na mikroprzetacznikach typu DIP-switch na ptytce elektroniki kontrolera ustawi¢ opcje
programowania przez port RS-232.

2. Podtaczy¢ komputer do kontrolera (patrz: PODLACZENIE KOMPUTERA DO KONTROLERA).

3. Uruchomi¢ w komputerze program DLOAD10 (dostep do programu chroniony jest hastem,
ktére fabrycznie ma posta¢ 1234 i moze by¢ zmienione na dowolny cigg 16 znakdw — cyfry
od 0do9ilitery od A do F).

4. W menu ,Komunikacja® wybra¢ pozycje ,Konfiguracja” i wskazac¢ port komputera, do
ktérego podtgczony zostat kontroler.

5. W menu ,Plik” wybraé¢ ,Nowy”, a nastepnie ,Kontroler Systemu Bezprzewodowego”.
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Rys. 17. Uruchomienie obstugi kontrolera ACU-100 w programie DLOAD10.

6. Po nawigzaniu tagcznosci program porowna identyfikator w komputerze i kontrolerze, i jesli
jest zgodny, odczyta dane z kontrolera.
7. Skonfigurowac ustawienia kontrolera.

8. Po zakonczeniu wprowadzania nowych ustawien, nalezy je zapisaC w kontrolerze

naciskajac przycisk [ #*].

Dodatkowym narzedziem diagnostycznym w programie DLOAD10 jest, przedstawiany na
biezgco w postaci wykresu, poziom sygnatu odbieranego aktualnie przez kontroler w pasmie
radiowym, na ktérym on pracuje. llustruje on zaréwno poziom szuméw, jak i wszystkie
rejestrowane w danym momencie sygnaty od innych urzadzen radiowych pracujgcych na tym
samym pasmie czestotliwosci. Na czerwono przedstawiane sg sygnaty z urzadzen
bezprzewodowych obstugiwanych przez kontroler. Aby otworzy¢ okno ukazujgce poziom

sygnatu radiowego, nalezy nacisng¢ przycisk ®
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Rys. 18. Okno obstugi kontrolera ACU-100 w programie DLOAD10.
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Rys. 19. Okno programu DLOAD10 z wykresem poziomu sygnatu radiowego odbieranego
przez kontroler.

6.5 OPIS FUNKCJI, OPCJI | POLECEN

Identyfikator — identyfikator w programie DLOAD10 ma za zadanie chroni¢ kontroler przed
prébg przeprogramowania przez osoby niepowofane. Identyfikator sktada sie z 16
znakow. Fabrycznie sg to same cyfry 0. W ich miejsce mozna wpisa¢ cyfry od 0 do 9
I litery od A do F. Program nie nawigze komunikacji z kontrolerem jesli nie zostanie



ACU-100 SATEL 27

wprowadzony poprawny identyfikator. Jezeli na komputerze zapisane zostaty wczesniej
dane systemu, do ktérego chcemy obecnie uzyskac¢ dostep, to na ekranie pojawi sie
okno z listg plikow zawierajgcych dane ze zgodnym identyfikatorem. Mozna wybra¢
jeden z tych plikdw, aby nawigza¢ komunikacje.

Hasto serwisowe — hasto w manipulatorze ma za zadanie chroni¢ kontroler przed préba
przeprogramowania przez osoby niepowotane. Fabrycznie ma ono postaé: 12345.
Mozna je zmieni¢ na dowolny cigg 8 cyfr. Bez wprowadzenia poprawnego hasta nie jest
mozliwe uruchomienie trybu serwisowego kontrolera w manipulatorze.

Nowe urzadzenie — polecenie uruchamiajgce procedure dodawania nowych urzgdzen
bezprzewodowych do systemu.

Usun urzadzenie - polecenie uruchamiajgce procedure usuwania urzgadzenh
bezprzewodowych z systemu.

Nazwy urzadzen — urzadzeniom bezprzewodowym zarejestrowanym w kontrolerze mozna
nadawac nazwy. Nie dotyczy to wspétpracy kontrolera z centralami z serii INTEGRA.

Numery seryjne — funkcja serwisowa w manipulatorze LCD podfgczonym do kontrolera,
pozwalajgca sprawdzi¢ numery seryjne urzadzen bezprzewodowych obecnych
w systemie. W programach DLOADX i DLOAD10 numer seryjny wyswietlany jest na
biezgco przy kazdym zarejestrowanym w kontrolerze urzgdzeniu.

Wejscia — dla kazdego urzadzenia bezprzewodowego zarejestrowanego w kontrolerze
nalezy wskaza¢ wejscie, ktore bedzie sterowac jego praca. Nie dotyczy to wspotpracy
kontrolera z centralami alarmowymi z serii INTEGRA.

Uwagi:
e Przy dodawaniu do systemu nowego urzgdzenia bezprzewodowego jako wejScie sterujgce
domysinie wskazywane jest wejscie 1.

e Po wprowadzeniu numeru wejscia wiekszego niz 24 wejscie sterujgce urzgdzeniem bedzie
zawsze aktywne.

Wyjscia — urzadzenia bezprzewodowe przypisuje sie do poszczegdlnych wyjs¢ kontrolera.
Nie dotyczy to central alarmowych CA-64 (przypisanie do wyjscia jest mozliwe, ale
wyjscia nie sg wykorzystywane do komunikacji z centralg) i INTEGRA.

Uwaga: Przy dodawaniu do systemu nowego urzgdzenia bezprzewodowego jest ono
domysinie przypisywane do wyjscia 1.

USTAWIENIA - przejscie do podmenu w manipulatorze podtgczonym do kontrolera.

Okres odpytywania — komunikacja kontrolera z urzadzeniami bezprzewodowymi odbywa
sie w okreslonych odstepach czasu. Kontroler zbiera wéwczas informacje o stanie
urzadzeh oraz ewentualnie wysyta polecenia do urzadzen np. przetgcza czujki w stan
aktywny/pasywny, wigcza/wytgcza tryb testowy i zmienia konfiguracje urzadzen. Okres
odpytywania moze wynosi¢ 12, 24 albo 36 sekund. Im rzadziej odbywa sie komunikacja
miedzy kontrolerem a urzadzeniami bezprzewodowymi, tym wiecej urzadzen
bezprzewodowych moze pracowa¢ we wzajemnym zasiegu. Dla 12s maksymalna ilos¢
urzadzen wynosi 150, dla 24s - 300, a dla 36s - 450. Poza okresem odpytywanie do
kontrolera wysytane sg informacje o sabotazach urzadzen oraz o naruszeniach czujek
znajdujacych sie w stanie aktywnym.

Filtr [Filtr braku obecnosci] — mozna zdefiniowac, po ilu odpytaniach bez odpowiedzi
zgtoszony zostanie brak komunikacji. Mozna wprowadzi¢ wartosci z zakresu od 0 do
50. Wpisanie cyfry 0 wytgcza kontrole obecnosci urzgdzenia w systemie.

Konfiguracja — niektore z urzadzen bezprzewodowych (np. czujki APD-100, sygnalizatory
ASP-105) udostepniajg dodatkowe opcje, ktére mozna skonfigurowac drogg radiowa.
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Sygnalizacja problemu — jesli uaktywni sie ktorekolwiek z wyjs¢ funkcyjnych kontrolera
(TPR, CON, JAM lub LBA), moze to by¢ sygnalizowane przy pomocy $wiecenia diody
LED lub dzwieku. Opcja nie jest dostepna przy wspotpracy kontrolera z centralami
alarmowymi z serii INTEGRA.

Typy wejs¢ — wejscia sterujgce moga by¢ zaprogramowane jako NO (normalnie otwarte) lub
NC (normalnie zamkniete). Wejscia sterujgce nie sg wykorzystywane przy wspoétpracy
kontrolera z centralami alarmowymi z serii INTGERA, dlatego opcja ta nie jest wowczas
dostepna.

Restart ustawien — funkcja dostepna tylko w manipulatorze LCD podtgczonym do
kontrolera, przywracajgca ustawienia fabryczne.

TESTY - przejscie do podmenu w manipulatorze podtgczonym do kontrolera.

Poziom sygnatu — funkcja dostepna w manipulatorze LCD, pozwalajgca sprawdzi¢ poziom
sygnatu odbieranego z urzadzen bezprzewodowych. Poziom sygnatu jest
przedstawiany w formie procentowej. W programie DLOAD10 poziom sygnatu jest
obrazowany na biezagco w formie graficznej, bez koniecznosci uruchamiania
jakiejkolwiek funkcji. W programie DLOADX informacje o poziomie sygnatu podawane sg
w oknie ,Urzgdzenia bezprzewodowe”.

Stan komunikacji — funkcja dostepna w manipulatorze LCD podtgczonym do kontrolera,
pozwalajgca sprawdzi¢, z ktérymi urzgdzeniami komunikacja jest poprawna, z ktorymi
nie ma komunikacji, a z ktérymi przejsciowo nie byto komunikacji. W programie
DLoAD10 wszystkie informacje dotyczace komunikacji sg podawane na biezgco, bez
koniecznosci uruchamiania jakiejkolwiek funkcji. W manipulatorze LCD systemu
INTEGRA informacje o ewentualnym braku komunikacji podawane sg w menu
uzytkownika w podmenu AWARIE, a w programie DLOADX w oknie ,Awarie”.

Stan sabotazu — funkcja dostepna w manipulatorze LCD podtgczonym do kontrolera,
pozwalajgca sprawdzi¢, ktére z urzadzen bezprzewodowych sg lub byly sabotowane.
W programie DLOAD10 wszystkie informacje dotyczace sabotazy sg podawane na
biezaco, bez koniecznosci uruchamiania jakiejkolwiek funkcji. W manipulatorze LCD
systemu INTEGRA oraz programie DLOADX mozna sprawdzi¢, czy wystgpit sabotaz
urzadzenia bezprzewodowego lub kontrolera przy pomocy funkcji PRZEGLAD ZDARZEN.
Ponadto w programie DLoADX informacje o0 ewentualnych sabotazach urzadzen
bezprzewodowych mozna znalez¢ w oknie ,Podglad stanu wejsé”.

Stan baterii — funkcja dostepna w manipulatorze LCD podtgczonym do kontrolera,
pozwalajgca sprawdzi¢ stan baterii urzgdzen bezprzewodowych. W programie DLOAD10
informacje dotyczace stabej baterii sg podawane na biezaco, bez koniecznosci
uruchamiania jakiejkolwiek funkcji. W manipulatorze LCD systemu INTEGRA informacje
o stabych bateriach podawane sg w menu uzytkownika w podmenu AWARIE,
a w programie DLoADX w oknie ,Awarie”. W zaleznosci od typu urzadzenia komunikat
o stabej baterii moze oznaczaé: stabg baterie (czujka) / brak zasilania zewnetrznego
(sygnalizator) / roztadowany akumulator (sygnalizator).

Uwaga: Po wskazaniu niskiego poziomu baterii, nalezy jqg wymieni¢ w czasie 2-3 tygodni.

Zagtuszanie — funkcja dostepna w manipulatorze LCD podtgczonym do kontrolera,
pozwalajgca sprawdzi¢, czy pracy systemu bezprzewodowego nie zagtusza
jakiekolwiek urzadzenie, ktére emituje fale radiowe na tej samej czestotliwosci. Jesli
zjawisko zagtuszania wystgpito, podawana jest informacja o tym, ile razy, oraz o jego
amplitudzie. W programie DLOAD10 wszystkie informacje dotyczgce zagtuszania sg
podawane na biezgco, bez koniecznosci uruchamiania jakiejkolwiek funkciji.
W manipulatorze LCD systemu INTEGRA informacje o ewentualnym zagtuszaniu
podawane sg w menu uzytkownika w podmenu AWARIE, a w programie DLOADX w oknie
LAwarie”,
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Tryb testowy — =zalgczenie trybu testowego sprawia, ze wszystkie urzadzenia
bezprzewodowe sygnalizujg miganiem diody komunikacje z kontrolerem. Czujki
informujg na diodach LED o naruszeniach i sabotazach. Przy normalnej pracy urzadzen
bezprzewodowych sygnalizacja na diodach LED jest wytgczona ze wzgledu na
oszczednosc¢ energii. Ponadto zablokowana zostaje sygnalizacja alarmu sabotazowego
w sygnalizatorach (nie dotyczy to kontrolera wspétpracujgcego z centralg INTEGRA).
Zakonczenie trybu testowego nastepuje w czasie okoto 2 minut po jego wytaczeniu.

Kasowanie pamieci — polecenie kasujgce pamie¢, w ktorej zawarte sg informacje
o sabotazach urzadzen bezprzewodowych, o stabej baterii oraz o zagtuszaniu.

Restart testu tacznosci — polecenie dostepne tylko w programach DLOAD10 i DLOADX,
pozwalajgce wyzerowaC test tacznosci. Test tgcznosci polega na tym, ze
obserwowany jest cykl odpytywania. Jesli w trakcie kolejnego odpytywania ktore$
z urzadzen nie nawigze komunikacji z kontrolerem, jest to rejestrowane i obrazowane
w postaci pogorszenia jakosci komunikacji. Test ten prowadzony jest na biezgco, a jego
wyniki wizualizowane sg jako Jakos¢ tacznosci w formie procentowe;.

Synchronizacja — kontroler ACU-100 sprawdza, czy w jego zasiegu pracujg inne systemy
bezprzewodowe, a jesli tak, to dopasowuje do nich okres odpytywania. Synchronizacja
odbywa sie automatycznie przy uruchomieniu kontrolera oraz po kazdej operacji
dodawania/usuwania obstugiwanych przez niego urzadzen. Dodatkowo mozna jg
uruchomic¢ recznie przy pomocy tego polecenia.

Napiecie zasilania — funkcja w manipulatorze LCD pozwalajgca sprawdzi¢ poziom napiecia
zasilania kontrolera. W programach DLOAD10 i DLOADX informacja o napieciu zasilania
jest podawana na biezgco, bez koniecznosci uruchamiania jakiejkolwiek funkcji.

Sabotaze modutéw we./wy. — informacja o komunikacji kontrolera z modutami rozszerzen
wejsc i wyjs¢ ACX-100 dostepna tylko w programie DLOAD10. Brak komunikacji jest
interpretowany jako sabotaz modutu.

Sabotaz alarmuje w strefie [Sabotaz ekspandera] — opcja dostepna przy wspotpracy
z centralg z serii INTEGRA. Pozwala wskazac, w ktorej strefie zostanie wywotany alarm
w przypadku sabotazu kontrolera.

Bez blokady po trzech sabotazach — opcja dostepna przy wspotpracy z centralg z serii
INTEGRA. Kontroler generuje alarm po otwarciu styku sabotazowego. Normalnie, jezeli
3 kolejne alarmy sabotazowe nie zostang skasowane, zostanie zablokowana
sygnalizacja kolejnych alarméw sabotazowych. Zapobiega to wielokrotnemu
zapisywaniu takich samych zdarzen w pamieci centrali. Opcja pozwala na wytaczenie
blokady.

Zawsze aktywna - opcja dostepna przy wspétpracy zcentralg z serii INTEGRA,
umozliwiajgca przetgczenie czujki w stan aktywny na state.

Koniec TS — funkcja konczaca tryb serwisowy w manipulatorze.

7. PRZYWRACANIE USTAWIEN FABRYCZNYCH KONTROLERA

Fabrycznie zaprogramowane sg nastepujgce parametry:
e hasto serwisowe: 12345;

¢ identyfikator DLOAD10: 0000000000000000;

e okres odpytywania: 24s;

e sygnalizacja problemu: dioda LED;

e brak zarejestrowanych urzadzen bezprzewodowych.
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Ustawienia fabryczne mozna przywrdci¢é przy pomocy funkcji RESTART USTAWIEN
w manipulatorze podtgczonym do kontrolera lub drogg restartu sprzetowego. Aby
przywrdci¢ ustawienia przy pomocy restartu sprzetowego nalezy:

1. Odtaczy¢ zasilanie kontrolera.

2. Odtaczyc¢ przewody podtgczone do magistrali komunikacyjnej kontrolera.

3. Zewrze¢ zaciski CLK i DAT.

4. Podtaczy¢ zasilanie. W chwile po podtagczeniu zasilania dioda sygnalizujgca stan pracy
zacznie swieci¢ na czerwono. Po przywréceniu ustawien fabrycznych dioda zmieni kolor
Swiecenia na zielony.

5. Rozewrze¢ zaciski CLK i DAT.

6. Odfaczyc¢ zasilanie kontrolera.

7. Ponownie podtaczy¢ przewody do magistrali komunikacyjnej kontrolera.

8. Ponownie podtaczy¢ zasilanie kontrolera.

8. DANE TECHNICZNE

Pasmo CzestotliwWOSCI PracCy .......cooevvuviiiiiieeiieeeecce e 868,0MHz + 868,6MHz
llos¢ obstugiwanych urzadzen bezprzeWodOWYCh ............ovvviiiiiiiiiiie e 48
- 1] = o [P do 150m (w terenie otwartym)
Znamionowe napiecie zasilania ... 12V DC +£15%
Sredni poboOr Pradu ........c.eveveeieeeie e 60mA + 120mA (w zaleznosci od konfiguracji)
ODbCigZalNOSC PradOWa WYJSC .....uuuiiieiiieiiiiiie ettt e e e e e e saa e e e e e e eeeennes 50mA
ZAKresS teMPEIATUN PIACY ....ceuvuunieeeeeeeeeeiiia e e e e e e e e e eettt s e e e e e e eeeesbanaa e e e e aaeeesntnnaaeeeeaees 0 +55°C
Wymiary obudowy OPU-L A ...t 126x158x32mm

SATEL sp. z o.0.
ul. Schuberta 79
80-172 Gdansk
tel. (58) 320 94 00; serwis (58) 320 94 30
dz. techn. (58) 320 94 20; 0-604 166 075
info@satel.pl
www.satel.pl



