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/\ OSTRZEZENIA

Manipulator powinien byé¢ instalowany przez wykwalifikowany personel.
Przed przystgpieniem do montazu nalezy zapoznac sie z instrukcja.

Wprowadzanie w urzgdzeniu jakichkolwiek modyfikacji, ktére nie sg autoryzowane przez
producenta, lub dokonywanie samodzielnych napraw oznacza utrate uprawnien
wynikajacych z gwarancji.

Firma SATEL stawia sobie za cel nieustanne podnoszenie jakosci swoich produktow,
co moze skutkowa¢ zmianami w ich specyfikacji technicznej i oprogramowaniu. Aktualna
informacja o wprowadzanych zmianach znajduje sie na naszej stronie internetowe;.
Prosze nas odwiedzi¢:
http://www.satel.pl
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5.4 Rezystancja parametryczna

Uwaga: Dane dotyczace rezystancji przechowywane sq w pamieci manipulatora. Przed
przystapieniem do programowania warto$ci rezystoréw nalezy odczyta¢ dane
Z manipulatora (przycisk ,0dczyt’), a po zakoriczeniu programowania zapisa¢ do
manipulatora (przycisk ,Zapis”). Dane te nie sg odczytywane i zapisywane po

kliknieciu na przycisk w menu gtbwnym programu.
Dla wejs¢ w manipulatorze warto$¢ rezystoréw stosowanych w konfiguracjach EOL i 2EOL
jest programowalna w zakresie od 500 Q do 15 kQ. Programuje sie indywidualnie warto$é

rezystorow R1 iR2 dla konfiguracji 2EOL (patrz: rysunek 10). Warto$¢ rezystora dla
konfiguracji EOL jest sumg wartosci zaprogramowanych jako R1 i R2.

Uwagi:
e Suma wartosci zaprogramowanych dla rezystorow R1 i R2 nie moze by¢ mniejsza od
500 2 ani wieksza od 15 k.

o Mozliwe jest zaprogramowanie wartosci O dla rezystora R2. W konfiguracji 2EOL nalezy
wowczas zastosowac dwa rezystory, kazdy o rezystancji rownej potowie wartoSci
zdefiniowanej dla rezystora R1.

COM

2EOL/NC

Z coMm

NG | NC [TMP]TMP

Rys. 10. Sposdb podigczenia rezystoréw w konfiguracji 2EOL (w przyktadzie pokazano
czujke typu NC — dla czujki typu NO rezystory podtacza sie identycznie).

Aktualng tres$¢ deklaracji zgodnosci EC i certyfikatéw mozna pobra¢ ze strony
internetowej www.satel.pl

6. Dane techniczne

NaPIQCIE ZASIIANIA .......coiuiiiiiiiie s 12V DC £15%
Pobor pradu w stanie gotOWOSCI..........eiiiiiiiiiiii et 165 mA
Maksymalny PODOr Pradu........cc.eeeiiiieiee e e e neee e 175 mA

Klasa srodowiskowa WG ENSOT30-5 ...ttt 1]
ZaKres temMpPeratur PraCy .......c.coeiiieeiiiieeeiee e e e e st e e eeee e e sneeeesneeeanns

Maksymalna WilgotnOSE ..........eiiii e
Wymiary obudowy (szeroko$¢ x wysokos$¢ x grubos¢)
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12.Klikng¢ na przycisk ,Zapis”. Dane zostang zapisane do manipulatora.

5.3 Wygaszacz

Uwaga: Dane dotyczace wygaszacza przechowywane sg w pamieci manipulatora. Przed
przystgpieniem do  konfigurowania wygaszacza nalezy odczyta¢ dane
z manipulatora (przycisk ,,Odczyt’), a po zakoriczeniu programowania zapisa¢ do
manipulatora (przycisk ,Zapis”). Dane te nie sg odczytywane i zapisywane po

kliknieciu na przycisk w menu gtdbwnym programu.

Manipulator I Przeglady stanu | Funkcje uzytkownika I Makropolecenia Wygaszacz I Rezystor parametryczny

Dzien [cyfra bez zera) s - I
fﬁl‘lioisiicjr}?zwa] l::zl_l_l EE SIE 2':' 1 I:l 1 4:22 1 5

Giodzina [die oy =tan strof —————— Stan wejEt————-
Diiukropek. [migajacy) |
Minuta [dwie cylry) 12234236 (1 36 111216181923
Sekunda [dwie cpfry] |
Duuiopek rigefcy] S00000 S80S S S 0N
Tekst: "Stan stref"
Tekst "Stan wejic" —Czcionk. Potozenie
S fy 1 . = =
Tfknsts:t.rfl.‘".' " Mata ' Duza ’7 u= |5 vI y= I'I vi
??knsts;t'rgﬁ 2 —Parametry
Stan strefy 3 j Tekst: I

& I 5 I Murmer: IU 3. I~ C/F
Tekst j

I Dods | % Usur | fei] Odezyt | i Zapis | XK Przemij

Rys. 9. Zaktadka ,Wygaszacz” w programie DLOADX.

Tryb wygaszacza wiacza sie po 60 sekundach bezczynnosci manipulatora, gdy nie jest
wyswietlane zadne menu. W trybie wygaszacza na wyswietlaczu mogg by¢ prezentowane
nastepujace informacje:

— dowolny, zdefiniowany przez instalatora tekst,

— stan wybranych stref (wybiera sie pojedyncze strefy, ktorych stan bedzie wyswietlany),

— stan wybranych wejS¢ (wybiera sie pojedyncze wejscia, ktérych stan bedzie
wyswietlany),

— stan wybranych wyj$¢ (wybiera sie pojedyncze wyjscia, ktérych stan bedzie
wyswietlany),

— temperatura (nalezy wskaza¢ wejscie centrali, do ktérego przypisana jest czujka
temperatury, oraz okresli¢, czy temperatura ma byé wyswietlana w stopniach Celsjusza,
czy Fahrenheita),

— data i czas (poszczegdlne elementy, takie jak dzien, miesigc, rok, godzina, minuty
i sekundy konfiguruje sie indywidualnie),

— nazwa manipulatora.

Dostepne sg dwie wielkosci czcionek uzywanych w trybie wygaszacza. Przy pomocy metody
Jprzeciagnij i upus¢” mozna w tatwy sposdb wskaza¢ miejsce, w ktérym dana informacja
bedzie prezentowana na wyswietlaczu.

Manipulator INT-KSG wyposazony jest w klawiature dotykowg oraz duzy wyswietlacz, ktory
po wejsciu w menu prezentuje funkcje w czterech liniach. Dynamiczne menu dostosowuje sie
automatycznie do uprawnien uzytkownika oraz sposobu skonfigurowania systemu. W trybie
wygaszacza wyswietlacz umozliwia pokazywanie szerokiej gamy informacji w formie
dostosowanej do potrzeb uzytkownika. Stworzony na potrzeby manipulatora nowy
mechanizm sterowania systemem alarmowym (makropolecenia) pozwala szybko i tatwo
uruchomi¢ szereg réznych funkcji po dotknieciu zaledwie kilku klawiszy.

Manipulator dedykowany jest do obstugi i programowania central z serii INTEGRA
z oprogramowaniem w wersji 1.08 lub nowszym.

1. Wlasciwosci

o Duzy wyswietlacz z podswietleniem.
e Diody LED informujgce o stanie stref oraz systemu.
o Klawiatura dotykowa z podswietleniem:
— 12 klawiszy, oznaczonych zgodnie ze standardem telefonicznym, do wprowadzania
danych oraz szybkiego dostepu do niektérych funkgiji;
— klawisz @ (tozsamy z klawiszem #);
— 4 klawisze do poruszania sie po menu;
— 3 klawisze do wywotywania alarméw z manipulatora;
— 4 klawisze do wywotywania makropolecen: A.
o Wbudowany przetwornik piezoelektryczny do sygnalizacji dzwiekowe;.
e 2 programowalne wejscia:
— obstuga czujek typu NO i NC oraz czujek roletowych i wibracyjnych;
— obstuga konfiguracji EOL i 2EOL;
— programowanie wartosci rezystoréw parametrycznych.
o Styk sabotazowy reagujacy na otwarcie obudowy i oderwanie od $ciany.
e Port RS-232 (TTL) umozliwiajacy aktualizacje oprogramowania manipulatora.

2. Montaz i podtaczenie

A | Wszystkie potaczenia elektryczne nalezy wykonywac przy odtaczonym zasilaniu.

Manipulator INT-KSG przeznaczony jest do montazu wewnatrz pomieszczen. Miejsce
montazu powinno umozliwia¢ fatwy i wygodny dostep uzytkownikom systemu. Odlegtosc
manipulatora od centrali moze wynosi¢ do 300 m. Do wykonania potaczen elektrycznych
zaleca sie stosowanie typowego nieekranowanego kabla prostego (nie zaleca sie uzywania
kabla typu ,skretka”).

1. Otworzy¢ obudowe manipulatora (patrz: rys. 1).

2. Przeprowadzi¢ kable przez otwor w podstawie obudowy.
3. Przymocowac podstawe obudowy do Sciany.
4.

Do zaciskbw DTM, CKM i COM przykreci¢ przewody taczace manipulator z szynag
manipulatoréw centrali alarmowej (patrz: rys. 3). Przewody te powinny by¢ prowadzone
w jednym kablu.

5. Podigczy¢ przewody do zaciskéw dodatkowych wejsé, jesli majg by¢ do nich podigczone
czujki.
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Doprowadzi¢ zasilanie do manipulatora (zaciski +12V i COM). Zasilanie mozna
doprowadzi¢ z ptyty gtownej centrali, zainstalowanego w systemie ekspandera
z zasilaczem lub dodatkowego zasilacza.

Zatozy¢ panel przedni na zaczepach, zatrzasng¢ obudowe i wkreci¢ wkret mocujacy.

SATEL INT-KSG
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Rys. 1. Otwieranie obudowy.

Tworzenie makropolecenia
1. Klikng¢ na zaktadke ,Definicje”.

M anipulator I Przeglady stanu | Funkcie uzytkownika Makropolecenia |Wygaszacz Rezystor parametryczny

Grupy  Definicie |

Zakacz czuwanie - strefy 1-3 Maaws: [Zatacz czuwanie - strefy 3-4
Zablokuj wejicia strefy 1

1:

2:

3: Whacz wyjécia . I i

4: Skaszuj alarm st EI I Pitaiohasto
5

6:

I

Odblokuj wejicia

Wytacz wyjécia

Zablokuj wejécia strefy 2
- Zablokuj wejicia strefy 3
: Zabloku) wejicia strefy 4
F10: Zakacz c2 I
11: Wylacz czuwanie - wszedzie

[~ Miedost. w czuwaniu [~ Uruch. autamatycznie

Lista komend

1 Dodsi | & Zmieﬁl X Usui |

Komenda:
IZahac:zenie czuwaria j
Lista:
1 2 3 0 4 0 kil 5} 7 g
_ 9 10 1 12 0- Zat. czuwania (petne)
! Mowe makropolecenie | 1 - Zat, czuwania {petne+blokady)
17 12 19 0 Z - Zah czuwania (bez lini wewn,)

3 - Zat, czuw (bez wewn., bez cz. na wejscie)

x Usur makropolecenia | b o b b 2 = :

'EDdczyt | EZapis | X Przemi | g] Fiezet |

Rys. 8. Zaktadka ,Definicje” w programie DLOADX.

2. Klikng¢ na przycisk ,Nowe makropolecenie”. Na liscie pojawi sie nowe makropolecenie.
Wpisa¢ nazwe nowego makropolecenia.

w

4. Jezeli makropolecenie ma by¢ uruchamiane bez podawania hasta przez uzytkownika,

wpisac hasto z odpowiednimi uprawnieniami.

5. Jezeli uruchomienie makropolecenia ma by¢ kazdorazowo poprzedzane autoryzacjg

uzytkownika, wtaczy¢ opcje PYTAJ O HASLO.

6. Jezeli makropolecenie ma by¢ niedostepne, gdy czuwa dowolna ze stref obstugiwanych

przez manipulator, wigczy¢ opcje NIEDOSTEPNE W CZUWANIU.

7. Jezeli makropolecenie ma by¢ uruchamiane od razu po dotknieciu klawisza A, wtaczy¢
opcje URUCHAMIAJ AUTOMATYCZNIE (do grupy nalezy wéwczas przypisaé tylko to jedno

makropolecenie).
8. Wybrac z listy jedng z komend, ktérg ma uruchamia¢ nowe makropolecenie.

9. Zaznaczy¢ strefy (zataczenie / wylgczenie czuwania, skasowanie alarmu), wejscia

(blokowanie / odblokowanie wej$¢) albo wyjscia (wtaczenie / wytaczenie wyj$¢) sterowane

komenda. Dwukrotne klikniecie myszka pozwala zaznaczy¢/odznaczy¢ zadane pole.

10.Klikng¢ na przycisk ,Dodaj”. Na liscie komend przypisanych do makropolecenia pojawi sie
nowa. Po kliknieciu na komende mozna jeszcze dokonac korekty na liscie sterowanych

komenda stref / wejs¢ / wyjs¢. Po dokonaniu zmian nalezy kliknaé na przycisk ,Zmien”.

11.W razie potrzeby powtérzy¢ czynnosci z punktéw 8-10 w celu dodania kolejnych komend.
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z manipulatora (przycisk ,,Odczyt’), a po zakoriczeniu programowania zapisac do
manipulatora (przycisk ,Zapis”). Dane te nie sg odczytywane i zapisywane po
kliknieciu na przycisk w menu gtéwnym programu.
Grupa makropolecen — lista makropolecen, ktdra zostanie wyswietlona w manipulatorze po
dotknieciu klawisza A. Zdefiniowa¢ mozna 4 grupy makropolecen.
Nazwa grupy makropolecen — indywidualna nazwa prezentowana na dole wys$wietlacza
nad klawiszem A (do 8 znakow).

Makropolecenie — ztozona z pojedynczych komend sekwencja dziatan, ktére ma wykonacé
centrala po uruchomieniu makropolecenia.

Nazwa makropolecenia — indywidualna nazwa makropolecenia (do 32 znakéw).

Hasto — hasto, ktore ma by¢ stosowane do autoryzacji podczas wykonywania komend
zawartych w makropoleceniu. Hasto to musi posiada¢ odpowiednie uprawnienia, aby
mozliwe byto realizowanie tych komend.

Pytaj o hasto — jezeli opcja jest wtgczona, makropolecenie zostanie uruchomione dopiero po
autoryzacji uzytkownika przy pomocy hasta. Hasto wprowadzone w polu ,Hasto” bedzie
ignorowane.

Niedostepne w czuwaniu — jezeli opcja jest wtaczona, makropolecenie bedzie niedostepne,
gdy czuwa dowolna ze stref obstugiwanych przez manipulator.

Uruchamiaj automatycznie — jezeli opcja jest wigczona i w grupie jest tylko jedno
makropolecenie, po dotknieciu klawisza A nie zostanie wyswietlona lista makropolecen,
tylko od razu uruchomione zostanie makropolecenie (jesli opcja PYTAJ O HAStO jest
wiaczona, konieczna bedzie autoryzacja przy pomocy hasta).

Komenda - realizowana przez centrale funkcja, ktéra mozna przypisa¢ do makropolecenia.
Moze to by¢:
— zalaczenie czuwania w okreslonym trybie w wybranych strefach;
— wylaczenie czuwania w wybranych strefach;
— skasowanie alarmu w wybranych strefach;
— czasowe zablokowanie wybranych wejs¢;
— odblokowanie wybranych wejs¢;
— wilaczenie wybranych wyjs¢;
— wytaczenie wybranych wyjsc.

Uwagi:

o Strefy muszg byc¢ sterowane hastem uzytkownika.

o Wejscia nie mogg miec¢ wigczonej opcji UZYTKOWNIK NIE BLOKUJE.

o Wyjscia muszg by¢ typu 24. PRzetACzniK MONO, 25. PRZELACZNIK Bl, 105. ROLETA
W GORE, 106. ROLETA W DOt lub PRZEKAZNIK TELEFONICZNY (nie muszg by¢ przypisane do
Zadnej grupy wyjsc).

Tworzenie grupy makropolecen

1. Klikng¢ na zaktadke ,Grupy”.

2. KIlikng¢ na grupe, ktéra ma by¢ edytowana.

3. Wpisac nazwe grupy.

4. Klikng¢é na przycisk ,Dodaj makropolecenie”. W menu rozwijanym wybrac
makropolecenie, ktére ma zosta¢ dodane.

5. Klikng¢ na przycisk ,Zapis”. Dane zostang zapisane do manipulatora.

(=T

T

® L

[: :

+12V COM DTM CKM RSA RSB 71 72 @

EEEEEEEE

®E

C

[ T A T T A T =
\ — i — )

Rys. 2. Plytka elektroniki manipulatora w panelu przednim.

Objasnienia do rysunku 2:

1 - zaciski:
+12V - wejscie zasilania.
CcOoM - masa.
DTM - dane.
CKM - zegar.
RSA, RSB - zaciski niewykorzystywane.
21,272 - wejscia.
2 - styk sabotazowy (NC).
3 - przetwornik piezoelektryczny.
4 - port RS-232 (TTL) — umozliwia potgczenie manipulatora z portem COM komputera przy

pomocy kabla produkowanego przez firme SATEL, dostepnego do nabycia w komplecie
DB9FC/RJ-KPL, a nastepnie aktualizacje oprogramowania manipulatora.
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INT-KSG-WT

INTEGRA

COM[+KPD[ DTM] CKM +12V][COM] DTM] CKM
l |

Rys. 3. Przyktad podtgczenia manipulatora do centrali.

3. Programowanie adresu

Kazdy manipulator poditgczany do centrali musi mie¢ indywidualny adres z zakresu od 0 do 3
(centrale INTEGRA 24 i INTEGRA 32) lub od 0 do 7 (centrale INTEGRA 64, INTEGRA 128
i INTEGRA 128-WRL). Fabrycznie we wszystkich manipulatorach ustawiony jest adres 0.

Uwaga: Tylko centrala z ustawieniami fabrycznymi po uruchomieniu obstuguje wszystkie
manipulatory podfgczone do magistrali, niezaleznie od ustawionych w nich
adresow. W kazdym innym przypadku centrala blokuje obstuge manipulatorow
z identycznymi adresami.

Ustawiony w manipulatorze adres okresla, jakie numery otrzymajg wejscia manipulatora
(patrz: INSTRUKCJA INSTALATORA central INTEGRA).

3.1 Programowanie adresu manipulatora przy pomocy funkcji serwisowej

M anipulator I Przeglady stanu Funkcie uzytkownika | Makropolecenia | Wygaszacz | Rezystor parametryczny

Hasto + | Miewykorzystane

El

ol 1ania [petne|
Zat. czuwania [bez linii wewn.)

Hasto + Wibaczenie cauwania

<§ Kazowanie alarmu
Blokowanie wejid [czasowe)
Odblokowywanie wejid

Zakgczenie wyj$c MOND
Hash Przetaczenie wpisc Bl
;>D * Zakaczenie wyjic B
‘wikaczenie wyisé BI

Zat. czuw [bez wewn. bez cz. na wejdcia]

Il < | Miewykorzystane

=

Rys. 6. Zaktadka ,Funkcje uzytkownika” w programie DLOADX.

5.2 Makropolecenia

1. Przy pomocy dowolnego obstugiwanego manipulatora uruchomi¢ w centrali tryb
serwisowy ([HASLO SERWISOWE]% P> TRYB SERWISOWY).

2. Uruchomi¢ funkcje ADRESY MANIPULATOROW (P>STRUKTURA P>SPRZET P>IDENTYFIKACJA
»ADRESY MANIPUL.).

3. Na wyswietlaczach wszystkich podtaczonych do centrali manipulatorow pojawi sie
komunikat ,Adres tego LCD (n, 0-x)” (n — adres manipulatora; 0-x — zakres obstugiwanych
adresow).

4. Whpisa¢ nowy adres w wybranym manipulatorze/manipulatorach. Zmiana adresu zostanie
potwierdzona czterema krétkimi i jednym dtugim dzwiekiem.

5. Funkcje zmiany adresu mozna zakonczy¢ przy pomocy klawisza %. Funkcja zostanie
zakonczona automatycznie po uptywie 2 minut od jej uruchomienia. Zakonczenie funkcji
jest rbwnoznaczne z restartem manipulatora (w manipulatorze, z ktérego uruchomiono
funkcje, nastapi powrét do gtdéwnego menu trybu serwisowego).

3.2 Programowanie adresu manipulatora bez wchodzenia w tryb serwisowy

Metoda ta jest przydatna, gdy — ze wzgledu na powtarzajace sie adresy — zablokowana
zostata obstuga manipulatoréw i niemozliwe jest uruchomienie trybu serwisowego.

1. Odtaczy¢ zasilanie manipulatora (KPD) oraz przewody sygnatowe CKM i DTM.
2. Zewrze¢ zaciski CKM i DTM manipulatora.

Grupy | Defiricie |

Manipulaloll Przeglady stanu | Funkcije uzytkownika Makropolecenia | Wygaszacz | Rezystor parametryczny

M anipulator LCD-KGR

LR Cruwanic:

-------------------- T= Zalgcz czuwanie - strefy 1-3
. T Zalgcz czuwanie - strefy 3-4
.= Whylacz czuwanie - wszedzie
&% 2 Blokady
F= Zablokuj wejscia strefy 1
7> Zablokuj wejscia strefy 2
> Zablokuj wejscia strefy 3
. ¥ Zablokuj wejécia strefy 4
.................... }} Odblokuj wejscia
s 3 Wyjscia
= Wiacz wyjscia
§> Wylgcz wyjscia
g 4 Alarm

A }} Skasuj alarm

! Dioda) makropolecenie

2@ zury makropolecenie

[+ [«

Mazwa———————

IEzuwanie

lﬁ Odcayt | EZapis | XK Preenwi |

g] Reset |

Rys. 7. Zaktadka ,Grupy” w programie DLOADX.

Uwaga: Dane dotyczgce makropolecen przechowywane sq w pamieci manipulatora. Przed
przystagpieniem do  definiowania  makropolecen

nalezy odczyta¢ dane
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komunikatem na wyswietlaczu. Opcja dotyczy sytuacji, gdy czuwanie zostato wytaczone
przy pomocy innego manipulatora lub bez uzycia manipulatora.

Szybkie sterowanie [Sterowanie 8#] — funkcja uzytkownika STEROWANIE moze byc¢
uruchamiana po dotknieciu kolejno klawiszy 8# (bez potrzeby wprowadzania hasta
uzytkownika).

Glosnosé — funkcja umozliwia okreslenie poziomu gtosnosci sygnalizacji dzwiekowe;j

w manipulatorze. Funkcja niedostepna w programie DLOADX.

Przeglady — mozna wybra¢, ktére z funkcji uruchamianych dtuzszym przytrzymaniem
klawiszy oznaczonych cyframi beda dostepne w manipulatorze.

Manipulator Przeglady stanu I Funkcje uzytkownika I Makropolecenia | Wygaszacz | Rezystor parametryczny

Dhugie nacigniecie klawisza— [~ Stany wejsc —Stany stref
i Przeglady Blokada wejscia: Blokada czasowa strefy: Ih

¥ 1 - stan wejse Czas na wejscie: I?

Awaria "dhugie naruzzenie’

I~ nda Awaria "brak naruszen™ Czaz na wyjscie [<10sek.]: l'hl'_

[T n/a i sliatesmms Czaz ha wyjscie [»>10zek.]: Iw
Alarm POZAR0WY: IP

v 4 - czuwanie shef Alarmn:

Alarn: I A
Parigé alarmu poz.: Ip
Pamiet alarmu: Ia
Famigc alarmu sahotaz’ow&l 5 Eares lc_

Maruszone wejgcia: I .

Mie czuwa: I-
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Rys. 5. Zaktadka ,Przeglady stanu” w programie DLOADX.

Wybér stref do statego wyswietlania [Podglad stref] — mozna wybraé strefy, ktérych stan
bedzie stale prezentowany w dolnej linii wyswietlacza. Maksymalnie moze to by¢ 16 stref.
Strefy wyswietlane sa kolejno tzn. jesli np. wybrano strefy 3, 6 i 7, to ich stan bedzie
wyswietlony na pierwszej, drugiej i trzeciej pozycji wyswietlacza.

Stany wejs¢ [Znaki st. wej$¢] — mozna zdefiniowa¢ symbole, przy pomocy ktérych
ilustrowany bedzie stan wejsc.

Stany stref [Znaki stanu stref] — mozna zdefiniowa¢ symbole, przy pomocy ktérych
ilustrowany bedzie stan stref.

Hasto+strzatki — mozna zdefiniowaé, jakie funkcje beda uruchamiane po wpisaniu hasta
i dotknieciu wybranego klawisza ze strzatka.

Sabotaz alarmuje w strefie — wybor strefy, w ktorej pojawi sie alarm w przypadku otwarcia
styku sabotazowego manipulatora lub odtagczenia manipulatora od centrali.

3. Wiaczyc¢ zasilanie manipulatora.
4. Na wyswietlaczu pojawi sie komunikat informujacy o aktualnym adresie.

5. Wpisa¢ nowy adres. Manipulator potwierdzi wykonanie funkcji czterema krotkimi i jednym
diugim dzwiekiem. W razie potrzeby dotkniecie klawisza % umozliwia zmiane
wprowadzonego adresu (nastgpi restart manipulatora ina wy$wietlaczu pojawi sie
odpowiedni komunikat).

6. Odtaczyc¢ zasilanie manipulatora.
Rozewrze¢ zaciski CKM i DTM manipulatora.
8. Podtaczy¢ manipulator do centrali w prawidtowy sposéb.

N

4. Identyfikacja manipulatora

System mozna programowa¢ i obstugiwa¢ tylko z manipulatoréw  wczesniej
zidentyfikowanych przez centrale. Funkcje identyfikacji manipulatoréw nalezy uruchomi¢ po
pierwszym uruchomieniu centrali oraz kazdorazowo w przypadku dodania nowego
manipulatora lub zmiany adresu w obstugiwanym przez centrale manipulatorze. Odtaczenie
zidentyfikowanego manipulatora od magistrali wywota alarm sabotazowy.

Funkcje identyfikacji mozna uruchomi¢ przy pomocy manipulatora (TRYB SERWISOWY
P STRUKTURA P>SPRZET P IDENTYFIKACJA P> IDENT. MANIPUL.) lub programu DLOADX (okno
»Struktura” >zaktadka ,Sprzet” ->gataz ,Manipulatory” >przycisk ,ldentyfikacja LCD”).

5. Konfiguracja ustawien manipulatora

Parametry i opcje manipulatora INT-KSG mozna programowac¢ przy pomocy dowolnego
manipulatora LCD (TRYB SERWISOWY P>STRUKTURA P>SPRZET P>MANIPULATORY P>USTAWIENIA
»nazwa manipulatora) lub programu DLOADX (okno ,Struktura” >zaktadka ,Sprzet” >gataz
.Manipulatory” —>nazwa manipulatora). Tworzenie makropolecen oraz konfiguracja
wygaszacza mozliwe jest tylko w programie DLOADX.

5.1 Parametry i opcje manipulatora

W nawiasach kwadratowych podane zostaty nazwy stosowane w manipulatorach LCD.
Nazwa — indywidualna nazwa manipulatora (do 16 znakow).

Strefy obstugiwane przez manipulator [Obstug. strefy] — strefy, ktérych czuwanie mozna
zataczy¢ lub wytaczyé¢, lub w ktérych mozna skasowaé alarm z manipulatora. Funkcje te
sg dostepne dla uzytkownikow posiadajacych odpowiednie uprawnienia i majacych dostep
do tych stref.

Uwaga: Przy pomocy hasta serwisowego mozna obstugiwa¢ wszystkie strefy, niezaleznie

od tego, jakie strefy obstuguje manipulator.

Sygnalizuje alarmy ze stref [Alarmy stref] — lista stref, z ktérych alarm wtamaniowy moze
by¢ sygnalizowany w manipulatorze przy pomocy diody LED b komunikatu na
wyswietlaczu lub dzwieku.

Sygnalizuje alarmy pozarowe stref [Al. poz. stref] — lista stref, z ktérych alarm pozarowy
moze by¢ sygnalizowany w manipulatorze przy pomocy diody LED b komunikatu na
wyswietlaczu lub dzwieku.

Sygnalizuje GONG z wejs¢ [Gongi wejs¢] — lista wejs¢, ktdrych naruszenie powoduje
wygenerowanie dzwieku gongu w manipulatorze.

Wejscie blokujace gong [Wej. blok. gong] — wejscie, ktérego naruszenie spowoduje
zablokowanie sygnalizacji GONG.
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Czas blokady [Czas blok. gongu] — czas przez ktéry sygnalizacia GONG bedzie
zablokowana po naruszeniu wejscia blokujacego te sygnalizacje. Jezeli zaprogramowana
zostanie wartos$¢ 0, sygnalizacja nie bedzie blokowana.

Manipulator | Przeglady stanu | Funkcje uzytkownika I Makropolecenia | Wygaszacz | Rezystor parametryczny
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Rys. 4. Parametry i opcje manipulatora w programie DLOADX.

Quick Arm zalacza strefy [Szybk. zt. str.] — strefy, w ktdrych zostanie zatgczone czuwanie
po dotknieciu kolejno klawiszy O, 1#, 2# lub 3# (patrz: INSTRUKCJA UZYTKOWNIKA).

Sygnalizuje czas na wejscie stref [Sygn. cz. na we.] — strefy, w ktérych odliczanie czasu na
wejscie bedzie prezentowane na wyswietlaczu manipulatora odpowiednim komunikatem.

Sygnalizuje czas na wyjscie stref [Sygn. cz. na wy.] — strefy, w ktérych odliczanie czasu na
wyjscie bedzie prezentowane na wyswietlaczu manipulatora odpowiednim komunikatem.

Wejscia manipulatora — opcje pozwalajg okresli¢, czy dane wejscie manipulatora bedzie
wykorzystane w systemie alarmowym.

Uwaga: Wejscia w manipulatorze majg wifasciwo$ci analogiczne, jak inne wejscia
w systemie (patrz: instrukcje central INTEGRA).
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Autopodswietlanie — podswietlenie moze sie wigcza¢ dodatkowo po okreslonym zdarzeniu
w systemie: rozpoczeciu odliczania czasu na wejécie w wybranej strefie lub naruszeniu
wybranego wejscia.

Format zegara — wybor sposobu wyswietlania czasu i daty na manipulatorze.

Podswietlenie LCD — wybor sposobu podswietlania wyswietlacza.

Podswietlenie klawiszy — wybor sposobu podswietlania klawiatury.

Komunikaty alarméw — opcje okreslaja, czy pokazywac tekstowe komunikaty o alarmach
w strefach oraz o alarmach z wej$¢ (komunikat zawiera nazwe strefy/wejscia).

Alarmy — opcje okreslaja, czy z danego manipulatora mozna wywota¢ nastepujace alarmy:

pozarowy — dotkniecie i przytrzymanie przez okoto 3 sekundy klawisza ‘

napadowy — dotkniecie i przytrzymanie przez okoto 3 sekundy klawisza U

— medyczny — dotkniecie i przytrzymanie przez okoto 3 sekundy klawisza 0

3 btedne hasta — trzykrotne wprowadzenie btednego hasta.

Pozostale opcje - zestaw dodatkowych opcji uruchamiajgcych niektore funkcje
manipulatora:

Alarm NAPAD cichy [Al. napad. cichy] — alarm napadowy wywotany z manipulatora moze
by¢ sygnalizowany jak alarm cichy (bez sygnalizacji na wyjsciach alarmowych).

Sygnalizacja czasu na wejscie [Sygn. cz. na we.] — manipulator moze sygnalizowac¢
dzwiekiem odliczanie czasu na wejscie.

Sygnalizacja czasu na wyjscie [Sygn. cz. na wy.] — manipulator moze sygnalizowa¢
dzwiekiem odliczanie czasu na wyjscie.

Sygnalizacja alarmow [Sygn. alarméw] — manipulator moze sygnalizowa¢ dzwiekiem
alarmy.

Dzwieki klawiszy [Dzwieki klaw.] — dotykanie klawiszy manipulatora moze by¢
potwierdzane dzwigkiem.

Sygnalizacja awarii w czuwaniu czesciowym [Aw. w cz. czesc.] — manipulator moze
sygnalizowa¢ awarie przy pomocy diody LED A jesli cze$¢ z obstugiwanych stref
czuwa (gdy wszystkie strefy czuwajg, awarie nie sg sygnalizowane).

Sygnalizacja nowej awarii [Sygn. nowej aw.] — manipulator moze sygnalizowac¢
dzwiekiem wystgpienie nowej awarii. Dla dziatania opcji konieczne jest zataczenie
w centrali opcji PAMIEC AWARII DO SKASOWANIA.

Pokazuj wpisywanie hasta [Pok. wpr. hasta] — wprowadzanie hasta moze by¢
prezentowane na wyswietlaczu manipulatora przy pomocy gwiazdek.

Pokazuj nazwe manipulatora [Nazwa w 2 lin.] — w dolnej linii wySwietlacza prezentowana
moze by¢ nazwa manipulatora.

Dostepne skracanie czasu na wyjscie [Skr. cz. na wy.] — czas na wyjscie w strefach
z wigczong opcjg SKRACANIE CZASU NA WYJSCIE moze zosta¢ skrocony po dotknieciu
kolejno klawiszy 9#.

Pokazuj naruszenia wej$¢ [Naruszenia we.] — naruszenie wejscia wywotujacego
sygnalizacje GONG moze powodowaé¢ dodatkowo wyswietlenie nazwy wejscia.

Sygnalizacja opoéznienia autouzbrojenia [Odl. autouzbr] - odliczania czasu do
zalgczenia czuwania stref timerem moze byé sygnalizowane dzwiekiem.

Wybér trybu wyswietlania [Wybor tr. wysw.] — po wiaczeniu opcji mozliwe jest
przetaczanie wyswietlacza miedzy trybem gotowosci a trypem wysSwietlania stanu stref
przy pomocy klawisza 9.

Komunikaty wytaczenia czuwania [Sygn. wyt. czuw.] — wytaczenie czuwania w jednej ze
stref obstugiwanych przez manipulator moze by¢ sygnalizowane dzwigkami oraz



