EG-KONFORMITATSERKLARUNG

Hersteller: FAAC S.p.A.

Adresse: Via Benini, 1
40069 - Zola Predosa
BOLOGNA - ITALIEN

erklart hiermit,
dalfi: der Steuergerat Mod. 844 MPSR

= denwesentlichen SicherheitsbestimmungenfolgenderandererEG-Richtlinien
entspricht:

73/23 EWG und nachtragliche Anderung 93/68 EWG
89/336 EWG und nachtragliche Anderung 92/31 EWG sowie 93/68 EWG

Zusatzlicher Hinweis:

Dieses Produktwurde in typischer, homogener Auslegung getestet (s&mtliche
Produkte von FAAC S.p.A. gefertigt).

Bologna, den 01. Januar 1997

Der Geschaftsfuhrer
A. Bassi
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HINWEISE FUR DEN INSTALLATIONSTECHNIKER

ALLGEMEINE SICHERHEITSVORSCHRIFTEN

1) ACHTUNG! Zur personlichen Sicherheit sollten die Anleitungen in allen Teilen befolgt werden. Eine fehlerhafte
Installation bzw. Verwendung des Produkts kann zu schweren Verletzungen fiuhren.

2) Vor Installation des hierin beschriebenen Produktes die Anleitungen aufmerksam durchlesen und aufbewahren.

3) Verpackungsstoffe (Kunststoff, Styropor usw.) stellen eine Gefahrenquelle fur Kinder dar und sind daher auflerhalb
ihrer Reichweite zu verwahren.

4) Die Installationsanleitungen fur kiinftigen Bedarf aufbewahren.

5) VorliegendesProduktist ausschlielich furdenin dieser Dokumentation angegebenen Zweck entwickelt und gefertigt
worden. Nicht ausdriicklich erwéhnte Einsatze kbnnen die Fehlerfreiheit des Produktes beeintrachtigen bzw. eine
Gefahrenquelle darstellen.

6) FAAC Spa lehnt jedwede Haftung bei unsachgemaRem und bestimmungsfremdem Gebrauch des Antriebs ab.

7) Das Produkt nicht in Ex-Bereichen anwenden: Brennbare Gase oder Rauchemissionen sind ein schwerwiegendes
Sicherheitsrisiko.

8) Die mechanischen Bauelemente haben den Bestimmungen der Norm UNI8612, EN pr EN 12604 und CEN pr EN 12605
zu entsprechen. Im Hinblick auf das EG-Ausland mussen zur Gewahrleistung eines angemessenen Sicherheitsstands
auler den landeseigenen Bestimmungen ebenfalls die oben genannten Normen zur Anwendung kommen.

9) FAAC kann nicht fur die MiBachtung des technischen Stands bei der Herstellung der anzutreibenden Tore haftbar
gemacht werden, desto weniger fur die wahrend der Nutzung auftretenden Strukturverformungen.

10) Bei der Installation mussen die Normen UNI8612, CEN pr EN 12453 und CEN pr EN 12635 erfullt werden. Der
Sicherheitsstand des Antriebs soll C + D betragen.

11) Vor jeglichen Arbeiten an der Anlage unbedingt die Stromversorgung unterbrechen.

12) Das Versorgungsnetz des Antriebs ist durch einen allpoligen Schalter mit Kontaktéffnungsabstand von mindestens 3
mm zu schitzen. Als Alternative kann ein 6A Schutzschalter mit allpoliger Unterbrechung verwendet werden.

13) Der elektrischen Anlage einen Fehlerstromschutzschalter mit 0,03A Ausléseschwelle vorschalten.

14) Den Erdschlul? auf Wirksamkeit Uberprifen und anschlieBend mit dem Tor verbinden. Grin/gelbes Antriebskabel
ebenfalls erden.

15) Das eigensichere Einklemmschutz-System der Anlage mit Drehmomentuberwachung mufl stets durch andere
Sicherheitsvorrichtungen erganzt werden.

16) Mit den Sicherheiten (z.B. Lichtschranken, pneumatische Kontaktleisten usw.) werden Gefahrenbereiche vor
mechanischen Bewegungsrisiken wie Einklemmen, Mitreilen und Scheren geschutzt.

17) Zu jeder Anlage geho6rt auBerdem mindestens eine Leuchtmeldung (z.B. FAAC LAMP, MINILAMP usw.) sowie ein
entsprechendes Warnschild an der Torkonstruktion und die unter 16) genannten Sicherheiten.

18) FAAC lehnt jegliche Haftung in punkto Sicherheit und korrekte Antriebsfunktion ab, falls die Anlage mit
Fremdkomponenten ausgerustet ist.

19) Zur Wartung ausschliefllich FAAC-Originalteile verwenden.
20) Anderungen an Komponenten des Antriebssystems sind untersagt.

21) Der Installationstechniker soll samtliche Informationen zur Notentriegelung des Systems erteilen und dem Anwender
die dem Produkt beigestellte "Benutzerinformation" aushandigen.

22) Kinder oder Erwachsene sind wahrend des Betriebs vom Produkt fernzuhalten.

23) Funksteuerungen oderandere Impulsgeberdurfen nichtvonKindern gehandhabtwerden, damitkeine unbeabsichtigte
Bedienung des Antriebs erfolgt.

24) Der Anwender darf keine eigenmachtigen Reparaturen oder Eingriffe vornehmen, sondern damit ausschliefllich
Fachpersonal.

25) Alle weiteren, nicht ausdrtcklich in dieser Anleitung vorgesehenen MalRnahmen sind untersagt.
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DEUTSCH

844 MPSR

Die vorliegenden Anleitungen beziehensich auffolgende Modelle: 1.1.  UBERSICHTDERKARTE 844MPSR
STEUERGERAT 844MPSR o e o 1o
P1
1. TECHNISCHE EIGENSCHAFTEN . M
TR1
Tab.1 TECHNISCHEEIGENSCHAFTEN 844MPSR BRAKE 844MPSR
o [eeedD
Versorgungsspannung 230Vac (+6 -10 %) 50Hz e
Max. Motorbelastung 650 W © &)
Zubehdrversorgung 24Vdc/24Vac ] @@9
Max. Zubehdrbelastung 500 mA F3 F1
Kontrollampen-Versorgung 12Vac (5W max) M
AuRentemperatur -20°C +55°C @%%QQQ B M 5 3 8 7
Primarwicklung Trafo 3] L [ [ [ [ 0od E o |O O] |00
Schutzsicherungen Motor 7o} SN
’ : @) D1ORORO mun O
Zubehor AbD. 1
Decoderkarten oder RP Empfanger |  TAB. 2 KOMPONENTEN DER KARTE 844MPSR '
Steckverbinder 'é%g‘:g;;itgrr F1 | Flinke Sicherung F1 5x20 F5A/250V (Motor )
: F2 Verzégerte Sicherung F2 5x20 T1,6A/250V (Zubehor)
Eingange OPEN/STOP/SICHERHEITEN BEI SCHLIESSEN/ E3 Verzogerte Sicherung F3 5x20 T250mA/250V (Trafo)
ENDSCHALTER P1 | RESET-Taste
ElektroschloR TR1 | Trimmer Bremselektronik
Ausgange Blinklampe DS1 | Programmier-Mikroschalter
Motor Led | Led-Anzeigen Eingangszustand
Zubehérversorgung 24Vdc/24V~ J1 Steckverbinder Decoderkarten/RP Empfanger
. J2 NS-Klemmenbrett Eingédnge/Zubehor
. _ etieh ,kPaisenze't,k(/:_’1'/15(1’/152'3H0'E)0'120'13gE? J3 | Steckverbinder Endschalter (SchlieRen Links)
rogrammierung etriebslogiken (Automati ’ ? automatikEt) J4 Steckverbinder Endschalter (SchlieRen Rechts)
Vorblinken J5 Ausgangsklemmenbrett Motor
Bremselektronik Uber Trimmer einstellbar J6 Steckverbinder Kondensator
Sicherheitstaktung 255 5 J7 Ausgangsklemmenbrett Blinklampe (230V~ max 60W)
J8 Eingangsklemmenbrett Stromversorgung
2. ELEKTRISCHE ANSCHLUSSE
o
w o = > 3 > 9
©®6520®3 9 =9 13 J5 16 J8 37
5 (OO0 gt erox  O0H | —— O oy g 8
1 2 3 4 5 6 7 8 9 L N
oAb 1 oy
)IT i —I I_ FAACLAMP
C MINILAMP
o / feneer s M) e o O
Ate sicurezze Electrosorure i v 230V~ 50Hz
Ares sbounés Blectrocerradura kv (+6% -10%)
Andere Sicherheiten FIN DE CARRERA _—
Otros disp. seg. -
® 1] [1] @
- N U =
—— 1 Z T 1
5 —L r?
[ [ Abb. 2

2Vor jedweden Eingriffen an der Elektronikplatine
(Anschlielen, Programmieren, Warten) stets die
Stromzufuhr unterbrechen.

Achtung: Bei Abtrennen des Steckverbinders J6 kann
Hochspannung am Kondensatorausgang verbleiben.
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Die Punkte 10, 11, 12, 13 und 14 der ALLGEMEINEN
SICHERHEITSVORSCHRIFTEN befolgen. Nach Angaben von Abb.
Versorgungs- und Steuer- sowie Sicherheitskabel (Taster,
Lichtschranken, Empfanger usw.) zum Schutz vor Stérungen
stets in getrennten Hullen fuhren.
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3. BESCHREIBUNG

3.1. STECKVERBINDER J1
Der Steckverbinder J1 dient zum Schnellanschlul der Karten
MINIDEC,DECODER, RP EMPFANGER (Abb. 3, 4, 5)
Diese Zusatzkarten mit der Komponentenseite in das
elektronische Steuergerat 844MPSR einstecken.
Das Ein- bzw. Ausstecken der Karten darf auf jeden Fall erst
nach Unterbrechung der Stromzufuhr erfolgen.

Abb. 3 Abb. 4 Abb.5
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3.2. KS-KLEMMENBRETT J2

145=
2 =

6&8=

Gemeinsamer/Minuskontakt Zubehoérversorgung (-)
Kontakt OPEN (SchlielRer)

Gemeint ist jede Vorrichtung (Taster, Detektor usw.),
die durch SchlieBen eines Kontaktes einen Offnungs-
bzw. SchlieBimpuls ausgeben kann.

Zur Installation mehrerer Open-Vorrichtungen die
SchlieRBer parallelschalten.

Kontakt STOP (Offner)

Gemeint ist jede Vorrichtung (z.B. Taster), die durch
Offnen eines Kontakts die Torbewegung stoppen
kann.

Zur Installation mehrerer Stop-Vorrichtungen die
Offner in Reihe schalten.

2Bei Entfall von Stop-Vorrichtungen den Eingang mit
dem gemeinsamen Kontakt Gberbricken (Klemme
1 oder 5).

FSW Kontakt Sicherheiten bei SchlieRen (Offner)
Gemeint ist jede Vorrichtung (Lichtschranken,
Kontaktleisten, Magnetschleifen) mit Offner, die bei
einem Hindernis im Wirkungsbereich der Sicherheiten
ausgelost wird und die Torbewegung unterbricht.
Die Sicherheiten bei SchlieBen haben die Funktion,
den Bewegungsbereich des Tors wahrend der
SchlieBphase zu Uberwachen.

Die Ausldésung der Sicherheiten bei SchlieRen hat die
Bewegungsumkehr des Tors zur Folge. In der
Offnungsphase sind sie nicht wirksam. Werden die
Sicherheiten bei offenem Tor bzw. in der Pausenzeit
angesprochen,ist ein SchlieBen des Tors unmdéglich.
Zur Installation mehrerer Sicherheiten die Offner in
Reihe schalten.

PBei Entfall von Sicherheitsvorrichtungen diesen
Eingang mit dem gemeinsamen Kontakt
Uberbricken (Klemme loder 5).
Zubehdrversorgung 24V~

Die maximale Zubehorbelastung betragt 500mA.
Zur Berechnung der Aufnahmewerte die Anleitungen
des jeweiligen Zubehdrs einsehen.

Pluskontakt 24Vdc Zubehérversorgung (+)

Die maximale Zubehorbelastung betragt 500mA.
Zur Berechnung der Aufnahmewerte die Anleitungen
des jeweiligen Zubehdrs einsehen.

Ausgang Elektroschlof (12 Vac)

Zur  Funktion des Elektroschlosses vgl.
Programmierung der Mikroschalter. Bei Installation
von zwei Elektroschldssern mussen diese in Reihe
geschaltet werden.

DEUTSCH
3.3. STECKVERBINDER J3-J4 (Endschalter)

J3 = Anschlu des Endschalters flur SchlieRung links

J4 = Anschlull des Endschalters fur SchlieBung rechts
Zum Schnellanschluf des induktiven Endschalters (Fuhlers) je
nach Schlieffrichtung desTorsvgl. Abb. 6-7.
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Abb. 7

3.4. HS-KLEMMENBRETT J5
Klemmenbrett zum
Anschlul des Motors.

2 Die Farbgebung der [
Motorkabel in den J5
Klemmen des
Steckverbinders J5
beachten, s. Abb. 8.

SCHWARZ BRAUN

SCHWARZER U. BRAUNER DRAHT =
Phasen desElektromotors
BLAUER DRAHT = M

Gemeinsamer Kontakt
Abb. 8

\ BLAU

BN

des Elektromotors

3.5. HS-STECKVERBINDER J6
Steckverbinderzum SchnellanschluB des Kondensators.

3.6. HS-KLEMMENBRETT J7
230V~ Klemmenbrett zum Anschlu der Blinklampe (max. 60W)
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3.7. HS-KLEMMENBRETT J8
Klemmenbrett zur 230V~ 50Hz Versorgung (L=Linie N=Nulleiter)
Das Erdungskabel gem. Abb. 9 an den Antrieb anschlieBen.

Abb. 9

3.8. LED-ANZEIGEN
Die 5 Led auf der Karte zeigen den Zustand der
Klemmenbretteingange an (s. Tab. 3 und Abb. 10):
Lep en = Kontakt geschlossen
Lep Aus = Kontakt gedffnet

DEUTSCH

Betriebslogiken

Esstehenfolgende Logikenzur Verfugung:

Al = Automatik S1 = Sicherheit

S2 = Sicherheit Plus E = Halbautomatk

Das Verhalten in den einzelnen Betriebslogiken wird in Tab. 4-
5-6-7 aufgezeigt.

Pausenzeit

Unter Pausenzeit versteht sich die Offenhaltereit im Fall einer
automatischen Betriebslogik. Die Pausenzeiten beinhaltenauch
das Vorblinken, sofern vorhanden.

Betrieb Elektroschlof3/Schlésser

Wahlweise Betatigung des Elektroschlosses nur vor Offnen
sowie ebenfalls vor Schlielen. In beiden Fallen wird die
Entriegelung durch Auslésung des entsprechenden
Endschalters gesteuert (z.B.: die Entriegelung vor Offnen erfolgt
nur bei aktiviertem SchlieRendschalter).

Vorblinken

Vor jeder Torbewegung laft sich eine Vorblinkzeit von 5
Sekunden anwahlen. Hiermitwerden die im Aktionsbereich des
Tores befindlichen Personen auf eine sogleich anlaufende
Bewegung aufmerksam gemacht.

TAB. 4 LOGIK Al (AUTOMATIK)

LOGIK Al IMPULSE
TAB. 3 LED-FUNKTION TORZUSTAND OFFNEN : STOEP SI(.EHERH.E\TEN
GESCHLOSSEN 6ffnet und schiieit emeut keine Wirkung keine Wirkung
LED EIN AUS nach Pausenzeit (1)
. , . GEOFFNET IN PAUSE | schlieRt nach 5's (2) | blockiert die Zahlung | friert die Pausenzeit
OPEN aktiviert nicht aktiviert bis zur Freigabe ein
STOP nicht aktiviert aktiviert BEIM SCHLIESSEN Bewegungsumkehr stoppt Bewegungsumkehr
FSw Sicherheiten Ruhezustand Sicherheiten Arbeitszustand BEIM OFFNEN keine Wirkung stoppt keine Wirkung
FeC EndschalterSchiiefenRuhezustand | Endschalter SchiieBen Arbeitszustand TORSTILLSTAND schiieft emeut (1) keine Wirkung keine Wirkung
FCA Endschalter Offnen Ruhezustand Endschalter Offnen Arbeitszustand

Abb. 10

4. PROGRAMMIERUNG DER MIKROSCHALTER

Die Programmierung der Antriebsfunktion erfolgt gem.
obenstehender Ubersichtanhand derjeweiligen Mikroschalter.

TAB. 5 LOGIK S1 (SICHERHEIT)
LOGIK S1 IMPULSE
TORZUSTAND OFFNEN STOPP SICHERHEITEN
GESCHLOSSEN 6ffnet und schieft emeut keine Wirkung keine Wirkung

nach Pausenzeit (1)
schliet sofort (1 und

GEOFFNET IN PAUSE blockiert die Zahlung | schlieBt nach 5 s bei

2) Freigabe
BEIM SCHLIESSEN Bewegungsumkehr stoppt Bewegungsumkehr
BEIM OFFNEN Bewegungsumkehr stoppt keine Wirkung
TORSTILLSTAND schlieft (1) keine Wirkung keine Wirkung

TAB. 6 LOGIK S2 (SICHERHEIT PLUS)

LOGIK S2 IMPULSE
TORZUSTAND OFFNEN STOPP SICHERHEITEN
GESCHLOSSEN 6ffnet und schiiefit emeut keine Wirkung keine Wirkung

nach Pausenzeit (1)
schlieBt sofort (1 und

GEOFFNET IN PAUSE blockiert die Zahlung [friert die Pausenzeit bis

Logik SW1 | Sw2 Pausenzeit (s) 2) 2ur freigabe ein
=) ON | oN Logik BEIM SCHLIESSEN Bewegungsumkehr stoppt stopptund Bewegungsumkeh|
Al1-S2 | S1 | SW3|sw4 beifreigabe(1)
Al | ON | OFF » - - -
° o T on 5 15 | oN [ON BEIM OFFNEN Bewegungsumkehr stoppt keine Wirkung
TORSTILLSTAND schlieBt (1 keine Wirkun keine Wirkun
s TorF o 10 | 20 |oFF|oN ) 9 9
0 60 | ON |OFF
ON 120 180 | OFF |OFF
TAB. 7 LOGIK E1 (HALBAUTOMATIK)
OFF| 1 2 3 4 5 6 LOGIK E1 IMPULSE
| | TORZUSTAND OFFNEN STOPP SICHERHEITEN
- + - Vorblink v e GESCHLOSSEN offnet (1) keine Wirkung keine Wirkung
SWS Betrieb EI?ktroschIoB/Schlosser orbnxen GEOFFNET schlieft (1) keine Wirkung keine Wirkung
ON E”t"egem_"g’ Ofgr‘E'le“k‘tmd E':}Ffiege'" vor Ja ON BEIM SCHLIESSEN Bewegungsumkehr stoppt Bewegungsumkehr
I n f I . pry
chiieBien (2 Blektroschidsser) Nein OFF BEIM OFFNEN stoppt stoppt keine Wirkung
OFF | Entriegeln nur vor Offnen (1 ElektroschloR) TORSTILLSTAND schiieft emeut (6ffnet emeut keine Wirkung keine Wirkung
beiausgeldstenSicherheiten)

2 NachjedemProgrammierschritt die RESET-Taste driicken.
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(1) Beiangewéhltem Vorblinkenstartetdie Bewegungnach5Sekunden.
(2) Beilmpulsausgabe wahrend des Vorblinkens erfolgt Neuzahlung.
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5. ALARMZUSTAND

Eswerden nachstehende Alarmbedingungen unterstitzt:

@ Fehler des Mikroprozessors

®@ Ansprechen der elektronischen Sicherheits-Zeitsteuerung

(Funktionsunterbrechung nach einem Dauerbetrieb Uber

2555).

Steckverbinder des Endschalters nicht angeschlossen
Die Bedingungen (O und (@ steuern nur einen
Antriebsstopp.

Die Bedingung ® (Erléschen beider Anzeige-Led FCA
und FCC) unterbindet jegliche Kartenfunktion:

Die Ruckkehr zum normalen Betriebszustand erfolgt erst nach
Behebung der Alarmursache sowie Druck der RESET-Taste auf
dem elektronischen Steuergerat (bzw. nach kurzer Abschaltung
der Stromversorgung).

Fur Instandsetzungsarbeiten sind die autorisierten FAAC
Servicestellen zustandig.

®
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6. FERNINSTALLATION

Solldas elektronische Steuergerat 844 MPSR getrenntvom Antrieb
installiert werden, so ist die Platine 844 INTERFACE und das mit
dem Getriebemotor mitgelieferten Anpassungskabel zu
verwenden nach Angaben von Abb. 11.
DerBetriebskondensatorkannsowohlan das Steuergerat (J6) als
auch an die Schnittstellenplatine (J5) angeschlossen werden.

Beim Anschluf’ des Elektromotors ist die Farbe
der Kabel zu beachten.

Das Gehause, in welchem das Steuergerat 844
MPSR installiert wird, muf? mindestens der Schutz

art IP55 entsprechen.

Achtung:
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Abb. 11
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