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4 DECLARATION CE DE CONFORMITE N
(DIRECTIVE EUROPEENNE (MACHINES) 89/392/CEE, ANNEXE Il, PARTIE B)

Fabricant: FAAC S.p.A.
Adresse: 1. Via Benini - 40069 Zola Predosa BOLOGNE - ITALIE
Déclare d’une part: que |'opérateur modéle 550,
¢ est prévu soit pour étre incorporé dans une machine, soit pour étre assemblé avec d’autres composants ou

parties en vue de former une machine selon la directive européenne (machines) 89/392/CEE, modifiée 91/368/
CEE, 93/44/CEE, 93/68/CEE;

satisfait aux exigences essentielles de sécurité des directives CEE suivantes:

73/23/CEE, modifiée 93/68/CEE.
89/336/CEE, modifiée 92/31/CEE et 93/68/CEE

et d’autre part gu’il est formellement interdit de mettre en fonction I'automatisme en question avant que la
machine dans laquelle il sera intfégré ou dont il constituera un composant ait été idenfifiée et déclarée
conforme aux exigences essentielles de la directive européenne (machines) 89/392/CEE et des décrets de
transposition de la directive.

Fait & Bologne, le 1 janvier 2001

CONSIGNES POUR L’ INSTALLATEUR

REGLES DE SECURITE
1) ATTENTION! Il est trés important pour la sécurité des personnes de lire 13) Vérifierlaprésence en amont del'installation électrique d’uninterrup-
toute la notice d’instructions. Une mauvaise installation et/ou utilisa- teur différentiel avec un seuilde 0,03 A.
tion du produit peut faire courir de graves risques aux personnes. 14) Veérifier I'efficacité de I'installation de terre et y raccorder les parties
2) Lire attentivementlesinstructions avantde commencerle montage de métalliques de la fermeture. Mise & la ferre de I'automatisme parr fil
|’automatisme. vert/jaune.
3) Tenir al'écart des enfants tous les matériaux d’emballage (plastique, 15) L'aufomatisme dispose d’une sécurité anti-écrasement constituée
polystyréne, etc.), car ils constituent une source de risque potentiel. d’un limiteur de couple qui doit étre toujours associée & d’autres

. ) N ) . . dispositifs, ou organes, de sécurité.
4) Toujours conserver en un lieu sGrlesinstructions pour foute consultation

future. 16) Lesdispositifs, ou organes, de sécurité (norme EN 12978) permettentde
protéger des zones de danger contre tous risques mécaniques de

5) Cet automatisme a été concu exclusivement pour I"utilisation indi- mouvement, comme, par exemple, I'écrasement etle cisaillement.

quée sur la présente notice. Toute autre utilisation pourrait compro-
mettre |’ efficacité de I’automatisme et/ou représenter une source de 17) FAAC preconise |’ utilisation d’aumoins une signalisation lumineuse pour
danger. chaque systéme (ex.: FAAC LAMP MINILAMP, etc.), ainsique d'une plaque
signalétique fixée judicieusement surlamenuiserie de laporte en adjonc-

6) FAAC décline toute responsabilité en cas d’utilisation impropre ou tion aux dispositifsindiqués au point “16”.

autre que celle pour laguelle I'automatisme est destiné.

18) FAAC déclinetoute responsabilité quant dlasécurité et aubon fonction-
nementdel’automatismne dansle casd’ utilisation de composantsd’une
origine autre que FAAC.

7) Ne pasutiliserl’automatisme en atmosphére explosive: la présence de
gaz ou de fumées inflammables représente un grave risque pour la
sécurité.

19) Utiliser exclusivement despiéces, ou parties, d’origine FAAC pourtousles

8) Les parties, ou éléments, mécaniques de construction de I'automa- travauxd’entretien

tisme doivent satisfaire les exigences essentielles desnormes UNI8612, EN
12604 etEN 12605. 20) Nepasprocéderddesmodificationsouréparationsdescomposantsde

N I'automatisme.
Danslespaysne faisant pas partie de la CEE, outre le respect alalégisla-

fion nationale, I'installateur doit se conformer aux normes ci-dessus pour 21) L'installateurdoit fournirtouteslesinformationsrelatives au déverrouillage
garantirun niveau de sécurité adéquat. dusystéme encasd’urgence etle feuillet des “Instructions pour |’ utilisa-

N ) ) N teur” accompagnantle produit.
9 FAAC nesaurait étre tenupourresponsable del'inobservation desrégles Pag P

del’artdansla construction desfermetures amotoriser ni de leurs détério- 22) Empécherquiconque derester & proximité del’automatisme pendant
rationspendantleur durée de fonctionnement. sonfonctionnement.

10) L'installation doit &tre réalisée conformément aux normes UNI8612, EN 23) Tenir&l'écart desenfants foutes radiocommandes oun‘importe quel
12453 et EN 12445, générateurd’impulsions, afin d’éviter toute manoeuvre accidentelle

de I'automatisme.
11) Avanttouteinterventionsurl’installation, couper!’alimentationen éner-

gie électrique. 24) L'utilisateur doit s’abstenir de faire foute tentative de réparation pour
remédier & un défaut, et demander uniquement I'intervention d’un

12) Prévoirsurleréseaud’alimentation del’automatisme uninterrupteur om- personnel qualifié.

nipolaire avec distance d’ouverture des contacts égale ou supérieure &
3mm. llestrecommandé I'emploi d’uninterrupteurmagnéto-thermique 25) Touteslesinterventions ouréparations quine sont pas prévues expres-
de 6 Aavec coupure omnipolaire. sément dans la présente notice ne sont pas autorisées
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AUTOMATISMES 550 & 550 MPD

Lesprésentesinstructions sont valables pourles modéles suivants;
5501 - 550 Slave

L’automatisme 550 est prévu pour la motorisation de portes

basculantes équiliorées par contrepoids et destinées a équiper

es garages de particuliers.

L'automatisme 550 est un monobloc composé d’un opérateur

électromécanique, d’une armoire de manoeuvre électronique

avec lampe de courtoisie et d’un carter, ou capot, protecteur

& monter sur le tablier de la porte & I'aide d’accessoires.

Le systémeirréversible garantitle verrouillage de la porte lorsque

le moteur est arrété ne nécessitant pas Iinstallation d’une

serrure. Un dispositif de déverrouillage manuel permet de

manoeuvrer la porte en cas de panne de courant ou de

défaillance dusystéme. Lasécurité anti-écrasement est assurée

par un dispositif électronique réglable.

L'automatisme 550 permet aussile montage de deux opérateurs

(650 | + 550 Slave) sur la méme porte.

L’automatisme 550 a été développé et mis au point pour le

TABL. 1 CARACTERISTIQUES TECHNIQUES OPERATEUR 550

MODELE 550
Alimentation 230VAC-50Hz
Puissance absorbée (W) 360

Couple maxi (Nm) 300

Vitesse angulaire (°/s) 12
Fréquence d'utilisation (cycles/heure) 15 (sans fin de course)

25 (avec fin de course)
Température d'utilisation -20+ +55°C
Poids motoréducteur (kg) 13
Degré de protection IP 31
IP 44 (avec Kit)

Largeur maxi porte (m)

3 (1 opérateur)

4 (2 opérateurs)

" < . . L Haut i port 2.7 (1 opérat
contrdle d’acceés de tous trafics. Eviter toute autre utilisation. auteur maxi porte (m) ( o;?ero our)
3 (2 opérateurs)
" i i 2
1. DESCRIPTION ET CARACTERISTIQUES TECHNIQUES Poids maxi porte (kg/m)°) 10
Embrayage électronique
Armoire de manoeuvre 550MPD
< Encombrement motoréducteur LxHxP(mm) voirFig. 2
Caractéristiquestechniquesmoteurélectique
N Vitesse de rotation (tr/min) 1400
Rapport de réduction 1:700
. Protection thermique enroulement 135°C
0 Puissance (W) 350
: o Intensité de courantabsorbée (A) 15
° . Condensateurdedémarrage 8uF
/ o
. \ o Alimentation 230VAC - 50Hz
I
o, 2. DIMENSIONS
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® Amoire de manoeuvre électronique 550MPD :
@ Coffret armoire de manoeuvre °
® Longeron B
® Arbre de rotation
@ Déverrouillage
Groupe motoréducteur 160 120
® Clé de déverrouillage
Fig. 1 s cotes en mm Fig. 2
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3. PRECABLAGE (installation standard)
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@ Opérateur 550 | avec armoire de manoeuvre 550MPD
® Opérateur 550 Slave
® Feu clignotant
@ Récepteur radio
® Poussoir a clé
© Cellules photo-électriques
@ Tranche de sécurité
eLes sections des cables sont exprimées en mm?2 Flg' 3

4. INSTALLATION

4.1.  VERIFICATIONS PRELIMINAIRES

Pourlasécurité etun fonctionnement correct de I’ automatisme,
il faut satisfaire les exigences suivantes:

La structure de la porte doit pouvoir étre motorisable. En
particulier, s'assurer de la correspondance des dimen-
sions de la porte avec celles qui sont indiquées dans les
caractéristiques techniques et de sa robustesse.
S'assurer de |I'état et de I’efficacité des galets et des joints
de la porte.

S’assurer de I'absence de frottements; Nettoyer et graisser
les rails avec un lubrifiant au silicone, si nécessaire; éviter
d’utiliser de la graisse.

S’assurer de I"équilibrage correct de la porte.
Déposerlessystémes de blocage mécaniquesde la porte,
afin que ce soit I'automatisme qui la verrouille lors de |la
fermeture.

S’assurerde laprésence d’une prise de terre efficace pour
la connexion du motoréducteur.

L'opérateur 550 motorise différents types de portesbasculantes
& contrepoids. La Fig. 4 montre les types de portes basculantes
les plus courantes:

@ & tablier monobloc débordant

® a tablier articulé débordant

® atablier monobloc non débordant avec rails horizontaux
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Fig. 4

4.2.  POSITIONNEMENTDES BRAS TELESCOPIQUES

La distance enftre le bras d’équilibrage existant et le dormant
(cote “S1” Fig. 5) doit étre au
moins de 15 mm pour permettre
larotation des brastélescopiques
cote & cote.

Si ce n’est pas le cas, utiliser des
bras télescopiques coudés qui
peuvent se monter au dessus des
bras d’équilibrage existants et
s’assurer que la distance entre le
tablier de la porte et le dormant
est aumoins de 20 mm (cote “S2”
Fig. 5).

4.3.  POSITIONNEMENT DE L’'OPERATEUR/LONGERON

En respectant les dimensions indiquées dans le Tabl. 1, poser
un seul opérateur (650 ) au milieu du tablier comme indiqué
Fig. 6 ou bien deux opérateurs (un 550 | et un 550 Slave) sur les
cotés du tablier comme indiqué Fig. 7.

L’ opérateur 550 est prévu pour monterle groupe motoréducteur
de maniére a avoir I'arbre de rotation & deux différentes
hauteurs (voir chapitre 6).

Les présentesinstructions sont valables pourles deux possibilités
de montfage méme si elles se reportent & I'installation de
I'opérateur avec le groupe motoréducteur comme il sort
d’usine.

DI

' Fig. 5
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4.4. MONTAGE

Le montage doit commencer porte basculante fermée et
opérateur déverrouillé (voir chapitre 7).

1) Déterminer le positionnement de I’arbre de I'opérateur de
la maniére suivante:

* porte basculante & tablier monobloc débordant (Fig. 8)
Porte basculante fermée, I'axe de rotation de I'arbre de
I"'opérateur doit se
situer environ 10 cm
plus bas que I'axe de
rotation de la porte. Le
point d’attache des
brastélescopiques doit
étre le plus proche
possible du point de
fixation du bras de la
porte.

» ‘ ol

~10cm

~10cm

Fig. 8




* porte basculante a tablier
articulé (Fig. 9)

Porte basculante fermée,
I’'oxe de rotation de I'arbre
de I'opérateur doit se situer
environ 10 cm plus bas que
|"axe de rotation des
charniéres d’arficulation de
la porte (rép. A).

Le point d’attache des bras
télescopiques doit étre le plus
proche possible du point de
fixation des charniéres de la
porte (rép. B).

* portes basculantes avec
rails horizontaux (Fig. 10)
L'axe de rotation de I'arbre
de I'opérateur doit coincider
avec la ligne médiane entre
les deux galets. Le point
d’attache desbras télesco-
piques doit étre le plus proche
possible du point de jonction
des rails supérieur et vertical.

2) Fixer verticalement le

longeron sur les renforts du

tablier au moyen des vis adaptées a la structure de la porte;
utiliser de préférence des inserts filetés.

2 Placer le longeron de maniére que son extrémité qui ne
présente pas de trous de @ 4mm dans les 20 derniers
centimeétres environ, soit tournée vers le haut.

2En outre, la série de trous de @ 8mm percés sur le longeron
permet de monter I'opérateur & différentes hauteurs.
S'assurer que la position d’ancrage du longeron permet le
montage del’opérateur, enrespectantlapositiondel’arbre
précédemment déterminée.

Dans le cas de montage de deux opérateurs sur la porte, les

arbres doivent étre alignés a la méme hauteur.

3) Fixer I'opérateur au longeron en utilisant la visserie fournie
comme indiqué Fig. 11.

4) Souder les pattes supérieures de fixation des bras
télescopiques en respectant, pour le positionnement, les
indications relatives au type de porte basculante. Dans le cas
de brascoudés, il est possible de souder les patftes directement
sur les bras existants de la porte. Fixer les gaines des bras
télescopiques aux pattes en utilisant les axes et la visserie
fournie comme indiqué Fig. 11.

5) Engager a fond les tubes de fransmission dans I’arbre et les

couper a la mesure indiquée Fig. 6 et 7.

2En cas d'utilisation des arréts fin de course (option), monter
d’abord les cames comme indiqué Fig. 11.

6)Monter sur les tubes de transmission les pattes et les fixer au
moyen des Vis sur le tablier, tfout en maintenant un aligne-
ment correct.

7) Serrer les vis sans téte sur les douilles, ou bagues, des tubes
de fransmission.

8) Porte basculante ouverte, adapter la longueur des bras
télescopiques de la maniére suivante:

e bras droits (Fig. 12)

Simuler le positionnement du bras télescopiques comme
indiqué Figure 12. Couper la gaine au point A et le bras au
point B.

el T L T ] [e el
-'1.-'1.-'--'.\.-'.\.-'.\.-'.\.-'?-'-: --'- e, --'-'-'-'-'

Il Tl

or
SRR R,

@ Longeron
® Patte de fixation des bras télescopiques

© Tube de transmission

©® Came fin de course

® Patte équerre du tube de transmission
® Vis sans téte

© Gaine du bras droit

@ Bros droit

@ Gaine du bras courbe ou coudé

@ Bras courbe ou coudé

@ Clé de déverrouilage

AN

DO A AR AR RO RN

22



FRANCAIS

* bras courbes ou coudés (Fig. 13)
Simuler le positionnement du bras télescopiques comme indiqué
Figure 13. Couper la gaine au point A et le bras au point B.

Fig. 13

2 Laisserunjeud’environ 1 cm & proximité des points de butée.

9) Assemblerle brasautube de tfransmission et souder (exécuter
dessoudures épaisses).

4.5. REGLAGEDES CONTREPOIDS

L’installation mécanique terminée, s’assurer de I'équilibrage
correctdelaporte basculante, quipourrait avoir été modifié par
le poids de |I'opérateur et des accessoires montés; ajuster les
contrepoids, sinécessaire.

Pour un équilibrage correct en position intfermédiaire (45°) et
avec |'opérateur déverrouillé, la porte ne doit ni monter ni
descendre.

S’assurer en outfre que la porte se manoeuvre facilement a la
main.

5. MISE EN FONCTION

5.1. CONNEXION CARTE ELECTRONIQUE
SAvantd'effectuertouttype d'intervention surlacarte (connexions,
programmation, entretien) toujours couperle courant.
Attention: En débranchant le bornier J2, on peut se trouver en
présence de haute tension.
Suivrelespoints 10, 11, 12, 13, 14des PRESCRIPTIONS GENERALES DE
SECURITE.
Ensuivantlesindicationsde laFig.3, poserlescanalisationsetréaliser
lesconnexions électriquesde 'appareillage électronique 550 MPD
aveclesaccessoireschoisis.
Toujoursséparerlescablesd'alimentationdescdlblesde commande
etdesécurité (poussoir, récepteur, photocellules, etc.). Pour éviter
toute perturbation électrique, utiliser des gainesséparées.

5.1.1. APPAREILLAGE 550MPD
L'appareillage 550MPD (comprisdansl'emballage du 5501), esten
mesure de commander les deux opérateurs dans le cas d'une
application double.
Le 550Esclave, estdoté, dlaplace de l'appareillage, d'une carte
électronique d'inferface sur laquelle est également montée la
lampe de courtoisie.

TABL. 2 PARAMETRES DE FONCTIONNEMENT 550MPD
Logique

Temps de pause

Temps de fonctionnement
Couple maxi au démarrage
Fail safe

automatique/semi-automatique
programmable de 0 & 4 mn (par défaut 2 mn)
programmable de 0 a 59 s (par défaut 20 s)

Oui/non

Oui/non
Pré-clignotement programmable de 0 & 10 s (par défaut 0 s)
Embrayage électronique programmable sur 8 niveaux
Modalité d'intervention du fin de course 4 types de fonctionnement
Temporisation de courtoisie programmable de 0 & 4 mn (par défaut 30 s)
Modalité d'infervention des dispositifsdesécurité 3 types de fonctionnement
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TABL. 3 CARACTERISTIQUES DE LA PLATINE 5560MPD

Alimentation 230VAC - 50Hz
Puissance maxi absorbée 12VA
Charge maxi moteurs 800W
Alimentation accessoires 24Vce
Charge maxi accessoires 300mA
Température d'utilisation -20°C +55°C

Fusibles de protection circuit réseau/accessoires

Connecteur rapide - pour cartes de décodage ou récepteurs RP -

Borniers extractibles

Open / Stop / Dispositifs de sécurité en fermeture
Disposififs de sécurité en ouverture / Fin de course ouverture
Fin de course fermeture

Entrées bornier

clignotant 230Vca - 60W
moteur
lampe de courtoisie externe 30Vca
alimentation accessoires 24Vce

Sorties bomier

Charge maxi lampe de courtoisie incorporée 26W

Charge maxi lampe de courloisie extere 250W

5.1.2. SCHEMA DE LA CARTE 550MPD

) 123456,‘;3910
J3
J5 Qo:.
O O
- =l
TF1

J2 O

T 1277 2\15 16 Fig. 14

J2
—/

TABL.4 COMPOSANTS DE LA CARTE 550MP

F1 Fusible F15x20 5A/250V (circuitréseau)

F2 Fusible F25x20 500mA/250V (accessoires)

TF1 Transformateur

LP1  Lampede courtoisie 256W 220V E14

DL Afficheur

Ji Bomier entrée alimentation 230Vca

J2 Bornier sortie moteur, clignotant etlampe de courtoisie ext.
33 Bomier basse fension entrées/accessoires

J4 Connecteurrapide cartesde décodage/récepteursRP
P1 Poussoirde programmation"+"

P2 Poussoir de programmation"-"

P3 Poussoir de programmation "F




5.1.3. CONNEXIONS ELECTRIQUES
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5.2. DESCRIPTION

5.2.1. BORNIERJ]1 (haute tension)
Bornier pour 'alimentation 230V~ 50Hz (L= Phase N=Neuftre).
Relierlaterre du circuit électrique et le filde terre de l'opérateur
surlaborne "PE".

5.22. BORNIER J2 (haute tension)

Bornier 230V~ pourla connexion de:

Moteur: reliersurlesbornes OP et CLlesphasesdumoteur (filsNoir
etMarron), etreliersurlalborne COM le commun (fil Bleu).
Relierle condensateur de démarrage enparallele surles
phases.

Clignotant:relierentrelesbornes 15 et 16 un clignotant ayantune
puissance maxi de 60W.

Lampe de courtoisie:relierentre lesbornes 14 et 16 lalampe de
courtoisie du550Esclave oubienune lampe de courtoisie
externe ayant une puissance maxi de 250W.

5.2.3. BORNIERJ3 (basse tension)
1 =©=Commun entrées/Négatif alimentation des accessoires

2 =©=Commun entrées/Négatif alimentation des accessoires

3 =@= Positif alimentation des accessoires 24Vcce (+)
Lacharge maxi des accessoires est de 300mA.
Pourle calculdes absorptions, se reporter auxinstructions
relatives & chaque accessoire.

4 = -FSW TX = Négatif alimentation des émetteurs photocellules
La connexion séparée du négatif desémetteurs, permet
d'utiliserle dispositif de contréle Fail safe surlesphotocellules,
en augmentant le niveau de sécurité de l'installation.

5 = FCA = Contact Fin de course d'ouverture (N.F.)
Le fin de course d'ouverture (option) est constitué d'un
micro-poussoir qui, actionné par une came lorsque la
porte arrive en position d'ouverture, arréte le mouvement
suivantla programmation effectuée.

6 = FCC = Contact Fin de course de fermeture (N.F.)
Le fin de course de fermeture (option) est constitué d'un
micro-poussoir qui, actionné par une came lorsque la
porte arrive en position de fermeture, arréte le mouvement
suivantla programmation effectuée.
2 Sionne branche pas de fins de course, ponter "FCC"et "FCA"
avec le Commun des entrées.

7 =FSW OP = Contact des Dispositifs de Sécurité en Ouverture (N.F.)
On entend par dispositifs de sécurité tous les dispositifs
(photocellules, bords sensibles, ...) avec un contact N.F.
qui, en présence d'un obstacle dans la zone gu'ils
protegent, interviennenten arrétant ou eninvertissantle
mouvement d'ouverture de la porte (voir chap. 5.3.2.-
Programmation avancée).

Elles n'ont aucun effet durant la phase de fermeture.
Les dispositifs de sécurité en ouverture, s'ils sont engagés
lorsquelaporte estfermée, inhibenttoute impulsiond'Open.
Pour installer plusieurs dispositifs de sécurité, relier les
contactsN.F.ensérie.

28i on ne branche aucun dispositif de sécurité en ouverture,

ponter "FSW OP"avec "-FSW TX".

8=FSW CL=Contactdes Dispositifs de sécurité en Fermeture (N.F.)

On entend par dispositifs de sécurité tous les dispositifs
(photocellules, bords sensibles, ...) avec un contact N.F.
qui, en présence d'un obstacle dans la zone gu'ils
protegent, inferviennent eninvertissantle mouvementde
fermeture de la porte. Elles n'ont aucun effet durant la
phase d'ouverture, sauf enfonction Ad (voirchap. 5.3.2.-
Programmation avancée).
Les dispositifs de sécurité en fermeture, s'ils sont engagés
lorsquelaporte estouverte, inhibenttouteimpulsiond'Open.
Pour installer plusieurs dispositifs de sécurité, relier les
contactsN.F.ensérie.

2Si on ne branche aucun dispositif de sécurité en fermeture,

ponter"FSW CL"avec "-FSWTX".
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9 =STOP = Commande de STOP (N.F.)
C'est ainsigu'on appelle tout dispositif (ex. poussoir) qui,
enouvrantun contact, arrétele mouvementde laporte.
Pourinstaller plusieurs dispositifs d'arrét, relierles contacts
N.F.ensérie.
2Si on ne relie aucun dispositif de Stop, ponter "STOP" avec le
Commun desentrées.

10=0OPEN = Commande OPEN (N.O.)
C'est ainsi qu'on appelle tout dispositif (poussoir, de-
tector,..) qui, enfermantun contact, donne uneimpulsion
d'ouverture (ou de fermeture) & la porte.
Pourinstaller plusieurs dispositifs d'Open, relierles contacts
N.O. en paraliéle.

524. CONNECTEUR J4 (basse tension)
Le connecteur J4 est utilisé pour la connexion rapide de cartes
MINIDEC, DECODER, RECEPTEURS RP.
On effectuel'insertion en embrochantles cartes accessoiresde
maniére & ce que le cdté des composants soit fourné vers
l'intérieur de la carte 550MPD.
Procéder a liinsertion et & l'extraction aprés avoir coupé le
courant.

5.2.5. LEDDE SIGNALISATION
Surlacarte est présent un afficheur & deux chiffres qui, lorsqu'on
ne se frouve pasen modalité "PROGRAMMATION', est utilisé pour
indiquerl'état desentrées. Lafig.16indique la correspondance
exacte entre les segments horizontaux (qu'on appellera
dorénavant Led) de I'afficheur et les entrées.

FCA | o e | FSWOP
OPEN | e — | STOP
FCC | e e | FSWCL

Fig. 16

Le tableau ci-dessousreporte I'état des Leds parrapport & l'état
desentrées.
Noterque: Lep Alumée = contact fermé

Lep Erente = contact ouvert

TABL.3 ETATDESLEDS

Le tableausuivantindigue laséguence desfonctions accessibles
en PROGRAMMATION BASE:

PROGRAMMATION BASE @

Afficheur Fonction Par défaut

LOGIQUES DEFONCTIONNEMENT:
H= Automatique (voir tabl. 5 et 6)

[
L

—

[

/: = Semi-automatique

TEMPS DE FONCTIONNEMENT:

Réglable de l | a5 s

\I
J

-~
- \l

i~

TEMPS DE PAUSE:
IIn'a d'effet que si on a sélectionné la logique

automatique. Réglable de /__/ a /_:/ /_:/' sades

intervalles d'une seconde.

Par la suite, I'affichage change en minutes et
en dizaines de secondes (séparées par un
point) et le temps se regle en intervalles de
10 secondes, jusqu'd la valeur maximale de

1. | minutes.

I
\I

~
-~
\\l

My

Ex: si I'afficheur indique/:f/_:/, le temps de

pause correspond @ 2 mn et 50 s.

EMBRAYAGEELECTRONIQUE:
Limite la poussée maximale de l'opérateur.

Il

I
-

-
—~
J

Réglable de / (force minimale)
a 1/_—_/' (force maximale)

Sortie de la programmation et retour a
I'affichage de I'état des entrées.

e~

532 PROGRAMMATIONAVANCEE
Pour accéder a la PROGRAMMATION AVANCEE, appuyer sur le
poussoir F et, enle maintenant enfoncé, appuyer sur le poussoir +:
eenrelGchantle poussoir+'afficheurmontre le nomde lapremiere
fonction.
*enreldchantégalementle poussoirF, 'afficheurmontrelavaleurde
la fonction qui peut étre modifi€e au moyen des poussoirs + et -,
een appuyant sur le poussoir F (et en le maintenant enfoncé)
l'afficheurmontrele nom delafonctionsuivante, enle relGchantil
affiche la valeur qui peut éfre modifiée au moyen des poussoirs +
et -

LED | ALLUMEE ETEINTE e arrivésalademiere fonction, une pressionsurle poussoir Fprovoque
OPEN | commandedouvertureactive commandediouvertureinactive la sortie de la programmation et 'afficheur montre de nouveau
STOP | commandedestopinactive commandedestopactive ['étatdesentrées.
FSWOP | dispostifsclesécurité enouverturedésengagés | dispositfsdesécuritéenouvertureengogés|  Latableau suivant inique laséquence desfonctions accessiblesen
FSWCL | dispostifsdesécuritéenfermeture désengagés | disposififsdesécuritéenfermefureengagés PROGRAMMATION AVANCEE:
FCA | findecoursed'ouverturelibre finde coursed'ouverture occupé
RC | findecoursedefermetureliore finde coursedefermeture occupé PROGRAMMAT. AVANCEE -+
5.3. PROGRAMMATION Afficheur Fonction Par défaut,
Pour programmer le fonctionnement de l'automation, il est _ ] _
nécessaire d'accéder alamodalité "PROGRAMMATION'. Il I/_l ZCEL?IIQIAC;;E DE CC(zU;I?TOISIE. el “ _I/ Il Il
La programmation est subdivisée en deux parties: BASE et | — egle le tTemps dalumage ae la lampe de | —{i—
AVANCEE. courtoisie. _ _
Réglable de I a 55 s & des intervalles
5.3.1. PROGRAMMATION BASE d'une seconde.
On accéde d la PROGRAMMATION BASE par lintermédiaire du Par la suite, I'affichage change en minutes et
poussoirF: en dizaines de secondes (séparées par un
eenlent . f Ay offi point) et le temps se régle & des intervalles de
enl'en ongon’r(e’re.rj le mom’rgnon’ren oncé)l'afficheurmontre 10 secondes, jusqu'd la valeur maximale de
le nom de la premiere fonction. || minutes.
senrelGchantle poussoir, l'afficheurmontrelavaleur de lafonction Ex:sifafficheurind I5 o domi
qui peut &tre modifiée au moyen des pPoussoirs + ef -. x-sifa ’E eurin ’C’ue‘d—(—; e e”;p;j emise
*en appuyant de nouveau sur F (et en le maintenant enfoncé) ©n marché corespona d 2 mn er ou s.
I‘affphepr mon‘rrg [e nom dg lafonction swyan‘re, etc. . | COUPLE MAXIMAL AU DEMARRAGE: L
earrivés a la derniére fonction, une pression sur le poussoir F = ) ) —
provoqgue lasortie de la programmation et I'afficheur montre - _ —_’ = Actif -
de nouveau I'état des entrées. 10 = Exclu
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Afficheur Fonction

Par défaut

—
I _I | desécurité):

= = Actif

FAILSAFE (contréle lefonctionnementdes dispositifs

7112 = Exclu

I

I—

~
]

—

seconde.

PRE-CLIGNOTEMENT duclignotant:
Réglable de /__/ a I s & des intervalles dune

1

-
[

-

L

vitesse
= FCA :

-
]

FCC :

fermeture

MODALITE D'INTERVENTION DU FIN DE COURSE:
Régle le fonctionnement du moteur lorsque les
fins de course sont atteints (option):

1 = = FCA/FCC : Saréte immédiatement

= FCA/FCC : S'arréte au bout de 3 s
de ralentissement

= FCA : S'arréte immédiatement
FCC : S'arréte au bout de 3 s a pleine

S'arréte au bout de 3 s de
ralentissement

S'arréte au bout de 2 s de
ralentissement + 1 sde coupen

SECURITE:

[y

se le mouvement

J

de fermeture.

MODALITE D'INTERVENTION DES DISPOSITIFS DE

Regle le fonctionnement du moteur a
l'engagement des dispositifs de sécurité:

11— = FSWOP bloque le mouvement d'ou-
verture qui, au désengagement,
continue en ouverture. FSWCL inver-

de fermeture.

Lorsque laporte basculante est fermée,
ouverte oubloquée et que FSWCL est

engagée, l'impulsion d'Open activele
clignotantetle mouvementcommence
seulement au désengagement de
FswcL() (fonction ADMAP). Durantle
mouvement, FSWOPinverse et FSWCL
?/)oque etinverse au désengagement

/__ /_ = FSWOP inverse le mouvement d'ou-
verture, FSWCLinverse le mouvement

(1) avec pré-clignotement sélectionné, le mouvement
commence aprés le femps de pré-clignotement.

| _
N

Sortie de la programmation et refour &
l'affichage de l'état des entrées.

TABL. 5 LOGIQUE A (Automatique)

IMPULSIONS

ETATPORTE OPEN STOP

DISP.DESECURTEFERMETURE

DISP.DESECURITE OUVERTURE

FERMEE aucuneffet

(inhibel'ouverture)

ouvreetrefermeaprésle
tempsdepause (1)

aucuneffet
(exclutlafonctionAd)

aucuneffet
(inhibel'ouverture)

OUVERTEEN
PAUSE

comptedenouveaule
tempsdepause

bloquelecomptage
dutempsdepause

aucuneffet
(inhibelafermeture)

aucuneffet

ENFERMETURE|  Inverselemouvement bloque

inverselemouvement

aucuneffet

ENOUVERTURE| aucuneffet bloque

aucuneffet

voir Programmation

BLOQUEE aucuneffet

(inhibelafermeture)

ferme (1)

aucuneffet
(inhibelafermeture)

aucuneffet

TABL. 6 LOGIQUE E (Semi-automati

que)

IMPULSIONS

ETATPORTE OPEN STOP

DISP.DESECURTEFERMETURE

DISP.DESECURITE OUVERTURE

FERMEE aucuneffet

(inhibe 'ouverture)

ouvre (1)

aucuneffet
(exclutlafonction Ad)

aucuneffet
(inhibe 'ouverture)

OUVERTE aucuneffet

(inhibe la fermeture)

ferme(1)

aucuneffet
(exclutlafonction Ad)

aucuneffet

ENFERMETURE | inverse le mouvement

bloque

invertitle mouvement

aucuneffet

ENOUVERTURE bloque bloque

aucuneffet

voir Programmation

BLOQUEE ferme(1) aucuneffet

aucuneffet

(inhibelafermeture)

(inhibe la fermeture)

aucuneffet

(1) avec pré-clignotement sélectionné, le mouvement commence

apres le temps de pré-clignotement.
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5.4. ESSAIDE L'AUTOMATION
Notes sur le fonctionnement:
*Lacarte 550MPD effectue un contréle électronique (quiexige
la présence du moteur relié) avant chaque démarrage. Si on
essaie de faire fonctionnerla carte sansla charge dumoteurou
avec une charge insuffisante, la sorfie du moteur n'est pas
alimentée.
*La lampe de courtoisie s'active au démarrage du moteur et
reste allumée, & partirde lafindumouvement, pendantle temps
programme.

5.4.1. CONTROLE DU SENS DE ROTATION

1) Couperle courant al'installation.
2) Ouvrirmanuellementla porte & moitié.
3) Bloquerl'opérateur (voirchapitre 8)
4) Rétablirlatension d'alimentation.
5) Envoyer une impulsion d'ouverture (OPEN) et vérifier que le

moteur exécute une ouverture de la porte.
Siune fermeture se produit, ilest nécessaire d'invertir surle bornier
delacarte lesphases du moteur électrique (fils marron et noir).
Dansle casde 'application avec deux opérateurs, attribuer aux
bornes "COM,OP,CL", de la carte 560MPD et de la carte 550
Esclave, la méme couleur que les fils et, étant donné qul'il faut
invertirles phases, lesinvertir pourles deux moteurs.

54.2. REGLAGEDUTEMPS DEFONCTIONNEMENT
En "Programmation Base" régler un temps de fonctionnement
permettant de maintenirle moteur électrique alimenté pendant
quelques secondes aprés l'arrivée de la porte sur les butoirs
mécaniques. Ce réglage représente également le temps
maximum pour atteindre les fins de course (option).

54.3. REGLAGE DU TEMPS DE PAUSE
Si on utilise la logique Automatique, il est possible de régler le
temps de pause en entrant en "Programmation Base".

544 REGLAGE DE L'EMBRAYAGE ELECTRONIQUE (ANTI-
ECRASEMENT)

L'appareillage 550MPD est doté d'un systéme électronique de
réglage du couple dumoteur qui(suivantle réglage méme) limite
lapoussée delaporte enprésence d'un obstacle. Al'élimination
del'obstacle, laporte continue son mouvement jusqu'au finde
course ou jusgu'au ferme du temps de fonctionnement. On
effectue le réglage en entrant en "Programmation Base". |l est
recommandé d'étalonner I'embrayage électronique
conformément auxnormesen vigueur.

5.4.5. REGLAGE DES ARRETS FIN DE COURSE (OPTION)

OQuvrir la porte & la hauteur désirée; régler la came jusqu’a
I’activation du micro-poussoir FCA (Fig. 11).

Fermer la porte; régler la came jusqu’a I’activation du micro-
poussoirFCC (Fig. 11).

Serrerlesvis situéessurles cames.

5.4.6. MONTAGEDU CARTER

Relier le fil OPEN au poussoir situé sur le carter de I'opérateur.
Fixer le carter en serrant les quatre vis latérales.

Montersurle carterles 2bouchons en plastique danslesrainures
latéraleslibres.

Monter sur le carter le bouchon en plastique dans la rainure
frontale libre, pour accéder au systeme de déverrouillage.

6. MONTAGE DU GROUPE MOTOREDUCTEUR
En fonction des exigences, il est possible de monter le groupe
motoréducteur:
*Avec I’arbre de rotation orienté vers le haut (Fig. 17)
Le support de platine est fixé au motoréducteur par 4 vis qui
bloguent des écrous insérés dans guides appropriés.
*Avec I'arbre de rotation orienté versle bas (Fig. 18)
Le support de platine est fixé ala calotte dumoteur électrique
par4vis.
Le carter est prévu pour éfre monté surles deux applications (&
noter que la position du déverrouillage variera) en outre, d la
hauteur du plafonnier fransparent, il est prévu deux languettes



FRANCAIS FRANCAIS

pour le serrage du céble d’alimentation (Fig. 19). possible d‘installer une serrure sur le tablier pour permettre la

Les Fig. 17 et 18 montrent aussi le cheminement et la fixation  manoeuvre du dispositif de déverrouillage del’extérieur. Aucas

conseillés des cables dans le support de platine. ou il faut manoeuvrer manuellement la porte basculante & la
suite d’une coupure de courant ou d’une défaillance de

7. FONCTIONNEMENT MANUEL I’autormatisme, agirsurle dispositif de déverrouillage de lamaniére

L'opérateur 550 est équipé d’un dispositif de déverrouillage  suivante:

d’urgence manoeuvrable de I'intérieur; Sur demande, il est - De l'intérieur (Fig. 20)

Insérerla clé asix pans creux fournie etlatourner dansle sensdes

aiguilles d’une montre d’un demi-tour environ, jusqu’al’arrét.

Attention: en fonction du type d’installation, le dispositif de

déverrouillage peut se situer surle cdté droit (A) ou gauche (B).

- De I'extérieur (Fig. 21)

1) Ouvrir le petit couvercle de protection etinsérerla clé.

2) Tournerla clé dansle sensinverse des aiguilles d’une montre

®

. SBLOCCA/UNLOCK
] EVERROUILLE/ENTRIEGELT
DESBLOQUEAR

BLOCCA/LOCK ’

ERROUILLE/VERRIEGELT BLOCCA/LOCK

BLOQUEAR VERROUILLE/VERRIEGELT
BLOQUEAR

. SBLOCCA/UNLOCK lh
DEVERROUILLE/ENTRIEGELT
DESBLOQUEAR

S

R R

PR R R R

= et extraire le corps de la serrure.

3) Insérerla clé asix pans creux fournie etlatourner dansle sens
" inverse desaiguillesd’une montre d’un demi-tourenviron, jusqu’d
< @ I'arrét.

, SBLOCCA/UNLOCK
DEVERROUILLE/ENTRIEGELT
DESBLOQUEAR

: BLOCCA/LOCK
[ : 'VERROUILLE/VERRIEGELT
g

S

Fig. 21 BLOQUEAR

8. RETABLISSEMENT DU FONCTIONNEMENT NORMAL
Pour éviter qu’une impulsion involontaire puisse actionner la
porte basculante pendant la manoeuvre, il faut couper le
courant au systéme avant de rebloquer I'opérateur.

- De I'intérieur (Fig. 20)

Insérer la clé a six pans creux fournie et la tourner dans le sens
inverse desaiguillesd’une montre d’un demi-tourenviron, jusqu’d
I"arrét.

Attention: en fonction du type d’installation, le dispositif de
déverrouillage peut se situer surle cdté droit (A) ou gauche (B).
- De I'extérieur (Fig. 21)

1 Insérerlaclé & six pans creux fournie etlatourner dansle sens
A AN des aiguilles d'une montre d'un demi-tour environ, jusqu’d

Fig. 18 |’arrét.

2) Extraire la clé & six pans creux et insérer le corps de serrure.
3) Tournerla clé dansle sens des aiguilles d’une montre jusqu’a
LEGENDE DES FILS O son extraction; refermerle petit couvercle de protection.

@ Feu clignotant 9. ENTRETIEN
@ Lompe de courtoisie extérieure Effectuersemestriellement au moinsles opérations suivantes:
® Poussoir OPEN sur le carter «Vérification duréglage correct du couple moteur.

0] ,?/rlo?cheSrggglts basse tension *Confréle desgaletsetrailsde laporte; nettoyage et lubrification,
® Moteur ave sinécessaire.

% m:g:ggg? 2300~ *Contréle del’efficacité du systéme de déverrouillage.
*Contréle del’efficacité des dispositifs, ou organes, de sécurité.

10. REPARATIONS

E Pour toutes rparations, s’adresser & un centfre de réparation

] L agréé.

016
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Instructions pour l'utilisateur

AUTOMATISME 550

Lire attentivement lesinstructions avant d’utiliser le produit et conserverla
notfice d’instructions pourtoute consultation future.

REGLES DESECURITE

L'automatisme 550, si correctement installé et utilisé, garantit un haut

degré de sécurité.

L’ observation des simples régles de comportement suivantes permettra

d’éviter de fGcheux inconvénients:

- Ne pas stationner sous la porte basculante.

- Ne pas stationner et empécher quiconque de stationner & proximité
de I'automatisme, notamment pendant son fonctionnement. Ne pas
laisser frainer d’objets sous la porte basculante.

- Tenir & I'écart des enfants toutes radiocommandes ou n‘importe quel
autre générateur d’impulsions, afin d’éviter toute manoeuvre
accidentelle de la porte.

- Empécher les enfants de jouer avec |'automatisme.

- Ne pas arréter volontairement le mouvement de la porte basculante.

- Eviter que des branches ou arbustes puissent interférer avec le
mouvement de la porte basculante.

- Toujours maintenir propres, efficaces et visibles les systémes de
signalisation lumineuse.

- Ne pastenter d’actionner manuellement la porte se ce nest qu’aprés
son déverrouillage.

- En cas de mauvais fonctionnement, déverrouiller la porte basculante
pour permettre I'accés et attendre l'infervention d'un technicien
spécialisé.

- Une fois le fonctionnement manuel prédisposé, séparer I'installation
de sasource d’alimentation en énergie électrique avant de rétablirle
fonctionnement normal.

- Ne pas procéder & des modifications des composants du systéme de
motorisation.

- S'abstenir de faire toute tentative de réparation ou d'infervention
directe et s’adresser uniguement & un personnel qualifié FAAC.

- Faire vérifier semestriellement au moins I'efficacité de I'automatisme,
des dispositifs de sécurité et de la mise d la terre par un personnel
qualifié.

DESCRIPTION

L'automatisme 550 constitue la solution idéale pour la motorisation de
portesbasculantes contrepoids garages de particuliers. L' automatisme
550 est un monobloc composé d’'un opérateur électromécanique,
d’une armoire de manoeuvre électronique avec lampe de courfoisie
et d’un carter, ou capoft, protecteur & monter sur le tablier de la porte
al’aide d'accessoires. Le systeme irréversible garantit le verrouillage de
la porte lorsque le moteur est arrété ne nécessitant pas I'installation
d'une serrure; Un dispositif de déverrouillage manuel permet de
manoeuvrer la porte en cas de panne de courant ou de défaillance du
systeme. La sécurité anti-écrasement est assurée par un dispositif
électronique réglable. L'automatisme 550 permet aussi le montage de
deux opérateurs (650 | + 550 Slave) sur la méme porte. La porte est
normalementfermée; apréslaréceptiond’une commande d’ouverture
par une radiocommande ou n‘importe quel aufre générateur
d’impulsions, la centrale électronique actionne le moteur électrique qui
souléve la porte jusqu’en position horizontale pour permettre I'accés.
En cas de programmation du fonctionnement automatique, la porte
basculante se fermera aprés la temporisation sélectionnée.

En cas de programmation du fonctionnement semi-automatique, par
contre, il faudra délivrer une deuxieéme impulsion pour la fermeture de
la porte basculante. Une impulsion d’ouverture délivrée pendant la
phase d’ouverture provoque toujours I’arrét du mouvement de la porte
basculante. Une impulsion de stop délivriée pendant la phase de
fermeture provoque I'inversion du mouvement de la porfe basculante.
Une impulsion de stop (s'il y en a un) arréte toujours le mouvement de
la porte basculante. Pour le comportement détaillé de la porte
basculante dans les différentes logiques de fonctionnement, s’adresser
a l'installateur.

Les autfomatismes peuvent étre équipés de dispositifs, ou organes, de
sécurité (cellules photo-électriques, qui empéchent la fermeture de la
porte basculante en présence d‘un obstacle dans leur champ de
surveillance.

Lesautomatismes550disposent, de série, d'une sécurité anfi-ecrasement qui
permet de limiter laforce fransmise dlaporte basculante (limiteur constitué
d’'unembrayage).

L ouverture manuelle n’est donc possible qu’en manoeuvrant le systéme
de déverrouillage adéquat.

La signalisation lumineuse indique |'ouverture ou la fermeture de la
porte basculante.

L"éclairage de courtoisie s’enclenche au démarrage du moteur et
reste allumé pendantenviron 30secondesapressonarrét,

FONCTIONNEMENT MANUEL

L'opérateur FAAC 550 comporte un dispositif de déverrouillage
d’urgence manoeuvrable de I'intérieur; Sur demande, il est possible de
poser une serrure sur le fablier, pour I'actionnement du dispositif de
déverrouillage depuis |'extérieur.

Dans le cas ou le portail doit étre actionné manuellement & la suite
d’une coupure de courant ou d'une panne de I'automatisme, il faut
impérativement agir sur le dispositif de déverrouillage:

- De r'intérieur (Fig. 1)

Insérer la clé & six pans creux fournie et la tourner dans le sens des
aiguilles d’une montre d’un demi-tour environ, jusqu’d I'arrét.
Attention: enfonction dutype d’installation, le dispositif de déverrouillage
peut se situer sur le cété droit (A) ou gauche (B).

- De I'extérieur (Fig. 2)

1) Ouvrir le petit couvercle de protecon et insérer la clé.

2) Toumner la clé dans le sens inverse des aiguilles d’'une montre et
extraire le corps de serrure.

3) Insérer la clé a six pans creux fournie et la tourner dans le sens inverse
des aiguilles d’une montre d’un demi-tour environ, jusqu’d I'arrét.

. , SBLOCCA/UNLOCK
‘EVERROUILLE/ENTRIEGEL‘I
DESBLOQUEAR D)
X
\
BLOCCA/LOCK ’
VERROUILLE/VERRIEGELT
BLOQUEAR

. SBLOCCA/UNLOCK lh‘
DEVERROUILLE/ENTRIEGELT

DESBLOQUEAR

BLOCCA/LOCK
ERROUILLE/VERRIEGELT
BLOQUEAR

, SBLOCCA/UNLOCK
DEVERROUILLE/ENTRIEGELT
DESBLOQUEAR

BLOCCA/LOCK

'VERROUILLE/VERRIEGELT
QU

Fig. 2

RETABLISSEMENT DU FONCTIONNEMENT NORMAL

Pour éviter qu’une impulsion involontaire puisse actionner la porte
basculante pendant lamanoeuvre, il faut couper le courant au systéme
avant de rebloquer I'opérateur.

- De I'extérieur (Fig. 1)

Insérerla clé d six pans creux fournie et la fourner dansle sens inverse des
aiguilles d’une montre d'un demi-tour environ, jusqu’a I’arrét
Attention: enfonction dutype d’installation, le dispositif de déverrouillage
peut se situer sur le cété droit (A) ou gauche (B).

- De I'extérieur (Fig. 2)

1) Insérer la clé & six pans creux fournie et la fourner dans le sens des
aiguilles d’une montre d'un demi-tour environ, jusqu’a I’arrét.

2) Extraire la clé & six pans creux et insérer le corps de serrure.

3) Tourner la clé dans le sens des aiguilles d’une montre jusqu’'d son
extraction; refermer le petit couvercle de protection.



