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DECLARACION DE CONFORMIDAD CE PARA MAQUINAS
(DIRECTIVA 89/392/CEE, ANEXO II, PARTE B)

¢ Ha sido construido para ser incorporado en una mdaquing, o para ser ensamblado con otros mecanismos a fin
de constituir una maquina con arreglo a la Directiva 89/392/CEE, y a sus sucesivas modificaciones 91/368/CEE,

93/44/CEE, 93/68/CEE.

* Cumple los requisitos esenciales de seguridad establecidos por las siguientes directivas CEE:

73/23/CEE y sucesiva modificacion 93/68/CEE,
89/336/CEE y sucesivas modificaciones 92/31/CEE y 93/68/CEE

Fabricante: FAAC S.p.A.
Direccién: Via Benini, 1 - 40069 Zola Predosa BOLOGNA - ITALIA
Declara que: El equipo automdatico modelo 550,

~

Asimismo, declara que no estd permitido poner en marcha el equipo sila maqguina en la cual serd incorporado,
o de la cual se convertird en un componente, no ha sido identificado o no ha sido declarada su conformidad
a lo establecido por la Directiva 89/392 CEE y sus sucesivas modificaciones, y a la ley que la incorpora en la
legislacién nacional del DPR n° 459 del 24 de julio de 1996.

Bologna, 1° de enero de 2001

El Administrador
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ADVERTENCIAS PARA EL INSTALADOR
REGLAS GENERALES PARA LA SEGURIDAD

ATENCION! Para poder garantizarla seguridad personal, esimportante
seguir atentamente todas las instrucciones. La instalacion incorrecta
o el uso inapropiado del producto pueden provocar graves danos
personales.

Leer detenidamente |as instrucciones antes de empezar a instalar el
equipo.

No dejar los materiales de embalgje (plastico, poliestireno, etc.) al
alcance de los ninos, ya que constifuyen fuentes potenciales de
peligro.

Conservar las instrucciones para futuras consultas.

Este producto ha sido proyectado y construido exclusivamente para
el uso indicado en el presente manual. Cualquier aplicaciéon no
expresamente indicada podria resultar perjudicial para el equipo o
para las personas circunstantes.

FAAC SpA declina toda responsabilidad ante inconvenientes deriva-
dosdelusoimpropio del equipo o de aplicaciones distintas de aquélla
para la cual el mismo fue creado.

No instalar el aparato en una atmésfera explosiva: la presencia de
gases o humosinflamablesimplicaun grave peligro paralaseguridad.

Los elementos mecdnicos de construccion deben ser conformes alo
establecido enlasNormativas UNI8612, EN 12604y EN 12605.

Enlospaisesno pertenecientes ala CEE, ademdsde respetarse lasnorma-
fivasnacionales, paraobtenerun nivel de seguridad adecuado deben
cumplirse lasnormas arribamencionadas.

FAAC SpA no es responsable por la inobservancia de los adecuados
criterios técnicos en la construccion de los cierres que se van a
motorizar, niporlas deformaciones que puedan verificarse con el uso.

La instalaciéon debe efectuarse de conformidad con las Normas
UNI8612, EN 12453 y EN 12445,

Antesde efectuar cualquier operacién en elequipo, desconéctelodela
alimentacién eléctrica.

Lared delequipo automdtico debe estar dotada de uninterruptor omni-
polarconunadistancia de aperturade los contactosigual o superiora3
mm. Como alternativa, se aconseja utilizaruninterruptormagnetotérmico
de 6 Aconinterrupciéon omnipolar.

Comprobar que antes de la instalacion eléctrica haya un interruptor
diferencialconumbralde 0,03 A.
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Cerciorarse de que laconexidn atierra esté correctamente realizada.
Conectaraellalaspartesmetdlicasdel cierre y el cable amarillo/verde
delequipo automatico.

Elequipo automdatico cuenta conundispositivo de seguridad antiaplas-
tamiento, constituido porun controlde par, no obstante, también deben
instalarse ofros dispositivos de seguridad.

Los dispositivos de seguridad (norma EN 12978) permiten evitar peligros
derivados de acciones mecdnicas de movimiento, como eselcasode
aplastamiento, arrastre, cercenamiento.

Paracadaequipo esindispensable utilizar porlo menos unasenalizaciéon
luminosa (por ej.: FAAC LAMP MINILAMP, etc.), asi como también un
letrero de senalizacién correctamente fijado alaestructurade lacan-
cela, ademas de los dispositivos citadosen el punto 16.

FAAC SpA declina todaresponsabilidad respecto ala seguridady al
correcto funcionamiento del equipo automatico en el caso de que
se ufilicen otros componentes del sistema que no hayan sido produ-
cidos por dicha empresa.

Para el mantenimiento, utilizar exclusivamente recambios originales
FAAC.

No efectuar ninguna modificacion de los elementos que componen
el sistema de automatizacion.

El técnico instalador debe facilitar toda la informacién relativa al
funcionamiento manual de sistema en casos de emergencia, y
entregar al usuario del sistemalas “Instrucciones para el usuario” que
se anexa al producto.

No permitir que los ninos, Ni ninguna otra persona, permanezcan en
proximidad del equipo durante el funcionamiento.

No dejar al alcance de los nifios mandos a distancia ni ofros genera-
dores de impulsos, para evitar que el equipo automatico sea ac-
cionado involuntariamente.

El usuario debe abstenerse de todo intento de reparaciéon o de

intfervencion directa; es preciso consultar siempre con personal espe-
cializado.

Todo aquello que no esté expresamente especificado en estas ins-
trucciones habra de considerarse no permitido.
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AUTOMATIZACION 550 & 550 MPD

Estas instrucciones son vdlidas para los siguientes modelos:
5501 - 550 Slave

El equipo 550 permite automatizar puertas basculantes

contrapesadas de garajes domésticos y comunitarios.

Estd constituido por un actuador electromecdnico, un equipo

electréonico de mando con ldmpara de cortesia y una caja de

proteccién, todo ello integrado en un solo bloque que se aplica

en la hoja de la puerta basculante con los accesorios

adecuados.

El sistema irreversible garantiza el bloqueo mecdnico de la

puerta cuando el motor no estd funcionandoy, por lo tanto, no

hace falta instalar ninguna cerradura; un desbloqueo manual

permite maniobrar la puerta en el caso de que se corte la

corriente o por fallo del sistema.

La seguridad antiaplastamiento estd garantizada por un

dispositivo electronico regulable.

El equipo 550 también permite la aplicacién de dos actuadores

(650 1 + 550 Slave) en la misma puerta.

El equipo 550 estd proyectado y construido para controlar el

acceso de vehiculos. Debe evitarse cualquier otra utilizacion.

1. DESCRIPCION Y CARACTERISTICAS TECNICAS
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@ Cérter

@ Pulsador OPEN

® Equipo electrénico 550MPD
@® Caja del equipo

® Larguero

® Arbol de rotacién

@ Desbloqueo

Grupo motorreductor

@® Llave de desbloqueo Fig. 1
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TAB.1 CARACTERISTICAS TECNICASDELACTUADOR 550
MODELO 550
Alimentacion 230VAC - 50Hz
Potencia absorbida (W) 360
Parmaximo (Nm) 300
Velocidad angular (°/seg) 12
Frecuencia de uso (ciclos/hora) 15 (sin final de carrera)
25 (con final de carrera)
Temperatura ambiente -20++55°C
Peso del motorreductor (Kg.) 13
Grado de proteccion P31
IP 44 (conKit)

Anchuramaxima de la puerta (m) 3 (1 actuador)

4(2 actuadores)
Altura maxima de la puerta (m) 2.7 (1 actuador)

3(2actuadores)
Peso maximo de lapuerta (Kg./m2) 10
Embrague electronica
Aparamenta 550MPD
Dimensiones del motorreductor LxHxP(mm) véase fig. 2

Datostécnicosdelmotoreléctrico

Nimeroder.p.m. 1400
Relacion de reduccion 1:700
Termoproteccion del bobinado 135°C
Potencia (W) 350
Corriente absorbida (A) 15
Condensador de arranque 8uF
Alimentacion 230VAC-50Hz

2. DIMENSIONES
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3. PREAJUSTES ELECTRICOS (instalacién estandar)
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@ Actuador 550 | con equipo 550MPD
® Actuador 550 Slave

® Infermitente

@ Radiorreceptor

® Pulsador de llave

© Células fotoeléctricas

@ Banda de seguridad

Fig. 3

«Las secciones de los cables estén calculadas en mm?2

4. INSTALACION DEL EQUIPO

4.1. CONTROLES PRELIMINARES

Por seguridad y para un correcto funcionamiento del equipo,
compruebe que se cumplen los siguientes requisitos:

* lLaestructura de la puerta debe ser la apropiada para la
automatizacidén. Verificar especialmente que las
dimensiones de la puerta se gjusten a los limites indicados
enlascaracteristicastécnicasy que sealo suficientemente
robusta.

e Conftrolarla eficacia de losrodamientos y de las juntas de
la puerta.

e Comprobar que la puerta se abray se cierre sin friccién; Si
fuera necesario, limpiar y aceitar las guias con lubricante
a base de silicona. No utilizar grasa.

e Comprobarguelapuertaesté correctamente equilibrada.

e Quitar las cerraduras mecdnicas de la puerta para que
s6lo el automatismo la pueda bloquear en posicién de
cerrado.

* Comprobar que haya una toma de tierra eficaz para la
conexiéon del motorreductor.

El equipo 550 automatiza las puertas basculantes con diversos
tiposde contrapesos. EnlaFig. 4 se presentanlosmds comunes:
@ conuna sola hoja sobresaliente

@ con una hoja articulada sobresaliente

® con una sola hoja no sobresaliente y guias horizontales

espaRoL |

Fig. 4

4.2. COLOCACION DELOSBRAZOS TELESCOPICOS

Elespacio entre elbrazo de equilibrio existente y lachambrana
(cota “S1” de la Fig. 5) tiene que
ser, comominimo, de 15mm para
permitir la rotacién de los brazos
telescodpicos paralelos.

De lo contrario, hay que utilizar
los brazos telescopicos curvos
que pueden superponerse a los
brazos de equilibrio existentes,
comprobando que el espacio
entre la hoja de la puerta y la
charnela no sea inferior a 20 mm
(cota “S2” de la fig. 5).

4.3. COLOCACION DEL ACTUADOR/LARGUERO

Respetando las medidas indicadas en la tabla 1, colocar un
solo actuador (6501) en el centro de la puerta como en la Fig.
6 o0 dos actuadores (un 550 | y un 550 Slave) a los lados de la
puerta, como en la Fig. 7.

El equipo 550 viene preparado para instalar el grupo
motorreductor de modo que el eje de rotacién quede a dos
alturas distintas (véase el capitulo 6).

Las instrucciones que siguen son aplicables a las dos
posibilidades aunque sélo se haga referencia a la instalacion
del equipo con el grupo motorreductor tal como viene de
fabrica.
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4.4. SECUENCIA DE MONTAJE

La instalacién comienza con la puerta basculante cerrada y
el actuador desbloqueado (véase el capitulo 7).

1) Definir la situacién del arbol del actuador del siguiente
modo:

» puerta basculante con una sola hoja sobresaliente (Fig. 8)
El eje de rotacién del arbol del actuador debe quedar, conla
puerta basculante
cerrada, aproxima-
damente 10 cm mds
abajo que el gje de
rotacién de la
puerta. El punto de
unién de los brazos
telescodpicos debe
estar lo mds préximo
posible al punto de
fijacién del brazo de
la puerta.
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» puerta basculante con una
hoja articulada (Fig. 9)

El eje de rotacion del arbol
del actuador debe quedar,
con la puerta basculante
cerrada, unos 10cm mdas bajo
que el eje de rotacién de las
bisagrasde articulaciondela
puerta (ref. A).

Elpunto de unidéndelosbrazos
telescodpicos debe estar lo
mds proximo posible al punto
de fijacién de las bisagras de
la puerta (ref. B).

e puerta basculante con

guias horizontales (Fig. 10)
El eje de rotaciéon del arbol
del actuador debe coincidir
con la linea central entre
ambos cojinetes. El punto de
unién de los brazos
telescodpicos debe estar lo
mas proximo posible alpunto
conjuncién de las guias
superior y vertical.

2) Fijar verticalmente el

larguero a los refuerzos de la hoja basculante con tornillos

adecuados a la estructura de la puerta; se aconseja utilizar
elementos roscados.

2 Colocar el larguero de modo que el extremo en cuyo
altimos 20 cm aproximadamente no haya agujeros de @
4mm, esté vuelto hacia arriba.

OF!l larguero tiene una serie de agujeros de @ 8mm que
permiten, una vez fijado, instalar el actuador a diversas
alturas. Comprobar que la posicién de fijacion del larguero
permita el montaje del equipo respetando la posicion del
arbol previamente determinada.

En caso de instalaciéon de dos actuadores en la misma puerta,

ambos arboles deben quedar alineados a la misma altura.

3) Fijar el equipo al larguero utilizando los tornillos que se
suministran con el mismo, como puede verse en la Fig. 11.

4) Soldar los soportes superiores de apoyo de los brazos
telescopicos teniendo en cuenta, para su colocacidn, las
indicaciones relativas al tipo de puerta basculante.

En el caso de gque los brazos sean curvos y con instalaciéon
superpuesta, se pueden soldar los soportes directamente
sobre los brazos de la puerta. Fijar las vainas de los brazos
telescodpicos alos soportes con los pernos y los tornillos que se
adjuntan tal como puede verse en la Fig. 11.

5) Engranar los tubos de transmision en el arbol y cortarlos a

medida tal como se ilustra en las Figs. 6 e 7.

2 Sise utilizan microinterruptores (opcionales), insertar primero
las levas, como en la Fig. 11.

6)Infroducir las bridas en los fubos de transmision y atornillarlas
a la hoja basculante tfratando de mantener la alineacion
correcta.

7) Apretar las espigas de los casquillos de los tubos de
tfransmision.

8) Abrirla puerta basculante y adaptar el largo de los brazos
telescdpicos como sigue:

» brazos rectos (Fig. 12)

Simular la colocacién del brazo telescdpico tal como lo ilustra
lafigura 12. Cortarlavainaen el punto Ay el brazo en el punto
B.

R LIw]

T ", Ll L T L T Ly Tl ]
..1-..1-..'\-..'\-..'\-..'\-..'\-'\-‘-‘-‘-‘-‘-‘-.‘-.‘-.......

ATl

@ Larguero
® Abrazadera de fijacion de los brazos telescopicos

© Tubo de transmision

®) Leva de fin de carrera

® Abrazadera del tubo de transmision
® Clavija de apriete

@ Vaina del brazo recto

@ Brazo recto

@ Vaina del brazo curvo

@ Brazo curvo

@ Liave de desbloqueo
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» brazos curvos (Fig. 13)
Simularla colocacién delbrazo telescdpico talcomoloilustrala
figura 13. Cortarla vaina en el punto Ay el brazo en el punto B.
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Fig. 13

< Dejarunjuego de aproximadamente 1 cm cercadelos puntos
de tope.

9) Acoplar el brazo macho al tubo de fransmisién y soldar
fuertemente.

4.5. REGULACION DE LOS CONTRAPESOS

Alfinalizarlainstalaciéon mecdnica comprobarelbalanceo de
lapuertabasculante que puede haber variado con elpeso del
actuador y de los accesorios; si es necesario, adaptar los
contrapesos.

Se consigue un buen equilibrio cuando la puerta, en posicidn
intermedia (45°) y con el actuador desbloqueado, permanece
inmovil.

Comprobar también, moviendo la puerta manualmente, que
elmovimiento de aperturay de cierre sealinealy que notenga
sobresaltosniirregularidades.

5. PUESTA EN FUNCIONAMIENTO

5.1. CONEXION DE LA TARJETA ELECTRONICA
2Antes de efectuar cualquiertipo de intervencion enlatarjeta
(conexiones, programacion, mantenimiento)quiten siempre
laalimentacién eléctrica.
Atencién: Desconectando laregleta de bornes J2 puede estar
presente altatension.
Siganlospuntos 10, 11,12, 13,14delas OBLIGACIONES GENERALES
PARA LASEGURIDAD.
SiguiendolasindicacionesdelaFig.3, preparelascanalizaciones
y realice las conexiones eléctricas del equipo electrénico 550
MPD conlos accesorios elegidos.
Separe siempre los cables de alimentacién de los de mandoy
de seguridad (pulsador, receptor, fotocélulas, etc.). Paraevitar
cualquierinterferenciaeléctrica, utilicen vainas separadas.

5.1.1. EQUIPO 550MPD
El equipo 550MPD (gue estd incluido en el paguete del 550 1),
puede mandar ambos operadores en caso de aplicaciéon
doble.
EI550Esclavo, enellugardelequipo, tiene unatarjetaelectrénica
deinterface enla cual también estd montada la luz de techo.

TAB.2 PARAMETROSDE FUNCIONAMIENTO 550MPD

Légica automatica/semiautomatica
Tiempo de pausa programable de 0 a 4 min. (por defecto 2 min.)
Tiempo de trabajo programable de 0 a 59 seg. (por defecto 20 seg.)

Par maxima en el arranque Si/No
Fail safe Si/No
Predestello programable de 0 a 10 seg. (por defecto 0 seg.)

Embrague electronico programable en 8 niveles
Intervencion fin de carrera 4 tipos de funcionamiento
Temporizacion luz programable de 0 a 4 min. (por defecto 30 seg.)

Intervencion disp. de seguridad 3 tipos de funcionamiento
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TAB.3 CARACTERISTICASHARDWARE 550MPD
230VAC - 50Hz

Alimentacion

Potencia madx. absorbida 12VA
Carga mdx. motores 800W
Alimentacion accesorios 24Vdc
Carga mdx. accesorios 300mA
Temperatura ambiente -20°C +55°C

Fusibles de proteccion
Conector rapido
Regletas de bores

circuito red / accesorios
- para tarjetas de descodificacion o receptoras RP -
extraibles
Open / Stop / Dispositivos de seguridad en cierre
Entradas en regleta de bornes Dispositivos de seguridad en apertura /
Fin de carrera en apertura / Fin de carrera en cierre
intermitente 230VAC - 60W
motor
luz de techo externa 230VAC
alimentacién accesorios 24Vdc
Carga madxima luz de techo incorporada 26W
Carga maxima luz de fecho externa 250W

Salidas en regleta de bornes

5.1.2. LAY OUTTARJETA 550MPD

7\
o T23456WUJ910
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FCA FSWOP
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FCC FSWCL
F2
o]
TF1
)15
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F1 Fig. 14
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TAB.4 COMPONENTES DE LATARJETA 550MP

F1 Fusible F1 5x20 5A/250V (circuito red)

F2 Fusible F2 5x20 500mA/250V (accesorios)

TF1  Transformador

LP1  Luzdetecho 25W 220V E14

DL Display

J1 Regleta de bornes entrada alimentacion 230VAC

J2 Regletadebornessalidamotor, infermitenteyluzdetechoext,
J3 Regleta de bornes bajatensidon entradas/accesorios
J4 Conectorrépidotarjetasdescodificacion/receptorasRP
P1 Pulsador de programacion"+"

P2 Pulsador de programacion"-"

P3 Pulsadorde programacién"F"




5.1.3. CONEXIONESELECTRICAS
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5.2. DESCRIPCION

5.2.1. REGLETA DE BORNES J1 (alta tension)
Regleta de bornes para la alimentacién 230V~ 50Hz (L= Fase
N=Neuftro). Conectarlatierradelainstalaciéneléctricayelcable
de tierra del operador en el borne "PE".

5.22. REGLETA DE BORNES J2 (alta tension)

Regleta de bornes 230V~ parala conexion de:

Motor: alos bomes OP y CL se conectan las fases del motor
(cablesNegroyMarrdn), mientrasque allborne COMhay
que conectarelcomun (cable Azul). Elcondensadorde
arranque debe conectarse en paralelo alas fases.

Intermitente:conectarentrelosbornes 15y 16 unintermitente con
potenciamaxima de 60W.

Luz de techo: conectarentre losbornes 14y 161aluzde fecho del
550Esclavo o bienunaluzde techo externaconpotencia
maxima de 250W.

5.2.3. REGLETA DE BORNES J3 (baja tensién)
1 =@ = Comiin entradas/Negativo alimentacién accesorios

2 =© = Comiin entradas/Negativo alimentacién accesorios

3 =@ = Positivo alimentacion accesorios 24Vdc (+)
La cargamaxima de los accesorios es de 300mA. .
Para el cdiculo de las absorciones, remitanse a las
instruccionesde cadaaccesorio.

4 = -FSW TX = Negativo alimentacion transmisores fotocélulas
La conexién separada del negativo de los transmisores
permite utilizar el control Failsafe enlas fotocélulas, aumen-
tando el nivel de seguridad de lainstalacion.

5 =FCA = Contacto Fin de carrera apertura (N.C.)
Elfin de carrerade apertura (opcional) estd constituido por
unmicropulsador, que alseraccionado porlalevacuando
la puerta alcanza la posicidn de abierto, detiene el
movimiento inmediatamente, en funcién de la
programacionefectuada.

6 = FCC = Contacto Fin de carrera cierre (N.C.)
Elfin de carrerade cierre (opcional) esté constituido porun
micropulsador, que alseraccionado porlalevacuandola
puerta alcanza la posicidn de cerrado, detiene el
movimiento inmediatamente, en funcién de la
programacionefectuada.
2 Sino se conectan dispositivos de fin de carrera, puenteen "FCC"
y "FCA"con el Comun entradas

7 =FSW OP = Contacto Dispositivos de Seguridad en Apertura (N.C.)
Por dispositivos de seguridad se entfienden todos los
dispositivos (fotocélulas, bordes de sensibilidad, etc.) con
confactoN.C.queenpresenciade unobstaculoeneldrea
porellosprotegidaintervienen deteniendo oinvirfiendo el
movimiento de apertura de la puerta (véase cap. 5.3.2.-
Programacién avanzada).

No tienen ningun efecto durante la fase de cierre.
Losdispositivosde seguridad en apertura, siestén ocupados
conlapuertacerrada, inhiben cualquierimpulso de Open.
Parainstalarvarios dispositivos de seguridad, conectenlos
contactos N.C. enserie.

SSinose conectan dispositivos de seguridaden apertura, puenteen

"FSW OP"con el "-FSWTX".

8 =FSW CL = Contacto Dispositivos de Seguridad en Cierre (N.C.)

Por dispositivos de seguridad se entfienden todos los
dispositivos (fotocélulas, bordes de sensibilidad, etc.) con
confactoN.C.queenpresenciade unobstaculoeneldrea
porellosprotegidaintervieneninvirtiendo elmovimiento de
cierre delapuerta. Notienenningln efecto durantelafase
de apertura, excluido en funcién Ad (véase cap. 5.3.2.-
Programac. avanzada).
Los dispositivos de seguridad en cierre, si estdn ocupados
conlapuertaabierta, inhiben cualguierimpulso de Open.
Parainstalarvarios dispositivos de seguridad, conectenlos
contactos N.C. enserie.

<SSino se conectan dispositivos de seguridad en cierre, puenteen

"FSW CL"con el -FSWTX",
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9 = STOP = Mando de STOP (N.C.)
Se entiende cualquier dispositivo (p.ej. pulsador) que,
abriendo un contacto, detiene el movimiento de la
puerta.
Parainstalarvarios dispositivos de parada, conectenlos
contactosN.C. enserie.

SSino se conectan dispositivos de Stop, puenteen "STOP"con el

Comunentradas.

10 =OPEN =Mando de OPEN (N.A.)
Se entiende cualquier dispositivo (p.ej. pulsador, de-
tector,..) que, cerrando un contacto, da unimpulso de
apertura (o de cierre) ala puerta.
Parainstalar varios dispositivos de Open, conecten los
contactosN.A. en paralelo.

5.24. CONECTORJ4 (bajatension)

El conector J4 se utiliza para la conexidn répida de tarjetas
MINIDEC, DECODER, RECEPTORAS RP.

La activacién se efectda colocando las tarjetas accesorias de
modo que sulado componentes esté dirigido haciaelinteriorde
la tarjeta 550MPD.

La activacién y desactivacion se efectian después de haber
quitado la tensién.

5.2.5. DIODO DE SENALIZACION

Enlatarjetaesté presente un display de dos cifras que, cuando
no estédenelmodo"PROGRAMACION', se utiliza paraindicar el
estado de las entradas. En la fig.16 se indica la exacta
correspondenciaentre lossegmentoshorizontales (que de ahora
en adelante llamaremos Diodo) del display y las entradas.

FCA | o e | FSWOP
OPEN | e — | STOP
FCC | e e | FSWCL

Fig. 16

La tabla inferior indica el estado de los diodos en relaciéon al
estado de las entradas.

Noétese que: Diopo encenpipo = contacto cerrado
Diopo ApacaDO = contacto abierto
TAB.3 ESTADO DELOSDIODOS
LED | ENCENDIDO APAGADO
OPEN | mondodeaperturaactivo mandodeaperturainactivo
STOP | mandostopinactivo mandostopactivo
FSWOP | dis.deseguridadenaperturalires dis. deseguridadenaperturaocupados

FSWCL | dis.deseguridadencierelibres dis. deseguridadencierre ocupados
FCA findecareraaperturaliore finde careraaperturaccupado
FCC findecareraciereliore findecareracierre ocupado

5.3. PROGRAMACION

Para programar el funcionomien‘rq dela automacién hay que
accederalmodo"PROGRAMACION".
La programacién se divide en dos partes: BASEy AVANZADA.

53.1. PROGRAMACION BASE
Para entrar en la PROGRAMACION BASE hay que presionar el
pulsadorF:
epresiondndolo (y manteniéndolo presionado) el display
muestra el nombre de la primera funcién.
esoltdndolo, el display muestra el valor de lafuncidn, que puede
modificarse conlasteclas +v -.
*presionando otravezF (y manteniéndolo presionado) el display
muestra el nombre de la funcién sucesiva, efc.
eunavezllegadosala dltimafuncion, presionando Fse sale de
la programacidn y el display muestra de nuevo el estado de
las entradas.
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La siguiente tabla indica la secuencia de las funciones a las
cuales puede accederse en PROGRAMACION BASE:

PROGRAMACION BASE

‘s

Display Funcion

LOGICAS DE FUNCIONAMIENTO:
/= Automatica

I—

[ I

K (véansetab.5y6)
= = sSemiautomatica

TIEMPO DE TRABAJO:
Regulable de 1/__/' a

\I

i~
3
\\I

|
L 55 seg.

TIEMPO DE PAUSA:
Solo tiene efecto si se ha seleccionado la

I6gica automdatica. Regulable de a5 -

seg. a pasos de un segundo.
Seguidamente la visualizacién pasa a ser en
minutos y decenas de segundos (separados
por un punto) y el tiempo se regula a pasos
de 10 segundos, hasta el valor maximo de
l—/ ! minutos.

-
\I
\\I
\I

o \I
\\I

EJ.: si el display indica /_f/_/, el tiempo de
pausa corresponde a 2 min. y 50 seg.

EMBRAGUE ELECTRONICO:
Limita el empuje maximo del operador.

~—
\\I

Regulable de / (fuerza minima)

ald (fuerza maxima)

Salida de la programacion y regreso a la
visualizacion del estado de las entradas.

53.2. PROGRAMACIONAVANZADA
Para acceder a la PROGRAMACION AVANZADA presionen el
pulsadorF, y manteniéndolo presionado, presionen el pulsador +:
ealsoltar el pulsador + el display muestraelnombre de la primera
funcion.
al soltar también el pulsador F, el display visualiza el valor de la
funcién, que puede modificarse con los pulsadores +y -.
epresionando el pulsador F (y manteniéndolo presionado) el
display muestraelnomibre de lafunciénsucesiva, mientrasque
al soltarlo se visualiza el valor, que puede modificarse con los
pulsadores +y -.
eunavezllegadosaladltimafuncion, presionandoFse saledela
programacién y el display visualiza de nuevo el estado de las
entradas.

Lasiguiente fablaindicalasecuenciadelasfuncionesalascuales
puede accederse en PROGRAMACION AVANZADA:
Pordefecio

PROGRAMAC. AVANZADA @ +

Display Funcién

R
[

LUZ DE TECHO:
Programa el tiempo de encendido de la luz
de techo.

Regulable de 1/__/' a /_://:_/ seg. a pasos de un

segundo.

Seguidamente la visualizacién pasa a ser en
minutos y decenas de segundos (separados
por un punto) y el tiempo se regula a pasos
de 10 segundos, hasta el valor maximo de
—. 1 minutos.

EJ.: si el display indica /_:”_:/ el tiempo de

encendido corresponde a 2 min. y 50 seg.

PAR MAXIMO EN ARRANQUE:
~ - Activa
—1 0 = Excluida

N
-~




Display Funcion

FAILSAFE (comprobacion delfuncionamiento
de los disp. de seguridad):

~ = Activo 11D = Excluido

PREDESTELLO delintermitente:
Reguicblede!_{a Il_{seg.apasosdeunsegundo.

I
MODO DE INTERVENCION DEL FIN DE CARRERA:
Programaelfuncionamiento delmotorcuando
se alcanzanlosfinesde carrera(opcionales):

=1 = = FCA/FCC:Se detiene inmediatamente

1
5 = FCA/FCC:Sedetiene despuésde 3seg.
de ralentizacion

= FCA:Se detiene inmediatamente
FCC:Se detiene despuésde 3seg. a
velocidad plena

5/~ = FcA :Sedetiene despuésde 3seg. de
ralentzacion

FCC:Sedetiene despuésde 2seg. de
ralentizacion+ 1seg. degolpeen
cierre

MODODEINTERVENCIONDELOSDISPOSITIVOS DE

SEGURIDAD:

Programael funcionamiento delmotorcuando

seocupanlosdispositivosde seguridad:

SE= FSWOPbloqueaelmovimientodeaper-
fura, que dlliberarse, prosigue enaper-
fura. FSWClLinvierte elmovimiento de

clerre.

Conlabasculante cerrada, abiertao
bloqueadayFSWCLocupada, elimpul-
sode Openactivaelintermitentey el
movimientoiniciasdlocuandoselibera
Fswel(D (funcion ADMAP). Duranteel
movimiento, FSWOPinvierte y FSWCL
bloqueaeinvierte cuandose libera(D.
FSWOPinvierte elmovimiento de aper-
tura, FSWCLinvierte elmovimiento de
cierre.

(1) con el predestello seleccionado, el movimiento inicia
después del tiempo de predestello.

\\
i

I\\
I\\

Salidadelaprogramaciényregresoala

| _
11| visualizacion delestado delasentradas.

TAB. 5 LOGICA A (Automética)

IMPULSOS

ESTADO
PUERTA

OPEN SToP DISP.DE

SEGURIDAD CIERRE

DISP. DE
SEGURIDADAPERTURA

CERRADA ninglnefecto

(inhibe opertura)

ninglnefecto
(exclidofuncionAd)

ninglnefecto
(inhibe apertura)

dbreycieradespués
deltiempodepausa(l)

ABERTA
ENPAUSA

recuentael ninglnefecto

fiempodepausa

blogueaelrecuento
Jelfiempodepausa

ninglnefecto
(inhibe cierre)

ENCERRE invierfeelmovimiento bloquea invierfeelmovimiento ninglnefecto

ENAPERTURA ninglnefecto bloouea ninglnefecto véaseProgramacion

BIOQUEADA clera(1) ninglnefecto

(Inhibe cierre)

ninglnefecto
(inhibe cierre)

ninglnefecto

TAB. 5 LOGICA E (Semiautomdtica)

IMPUSOS

ESTADO
PURRTA

OPEN SToP DISP.DE

SEGURIDADCIERRE

DISP. DE
SEGURIDADAPERTURA

CERADA abre (1) ninglnefecto

(inhibe apertura)

ninglnefecto
(excluidofuncibnAd)

ninglnefecto
(inhibe opertura)

ABERTA clera(l) ninglnefecto ninglnefecto

(inhibe cierre)

ninglnefecto
(exclidofuncionAd)

ENCERRE | invierteelmovimiento bloquea invierteelmovimiento ninglnefecto

ENAPERTURA bloouea bloouea ninglnefecto véaseProgramacion

BLOQUEADA clera() ninglnefecto ninglnefecto ninglnefecto

(inhibe cierre) (inhibe cierre)

(1) conpredestelloseleccionado, elmovimiento inicia después del tiempo de predestello.
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54. PRUEBA DE LA AUTOMACION
Notas sobre el funcionamiento:
eLatarjeta550MPD efectlaun control electrdnico (que requiere
la presenciadelmotor conectado) antes de cada arranque. Si
seintentahacerfuncionarlatarjetasinlacargadelmotorocon
una carga insuficiente, no se proporciona tensién a la salida
motor.
*Laluzdetecho se activacuando se pone en marchaelmotor
y permanece encendida, tras finalizar elmovimiento, durante el
tiempo programado.

5.4.1. COMPROBACION DELSENTIDO DEROTACION

1) Quiten la tensidén de alimentaciéon ala instalacion,
2) Cologuen manualmente la puerta a mitad de apertura.
3) Bloqueen el operador (véase capitulo 8)
4) Den de nuevo la tensién de alimentacién.
5) Envienunimpulso de apertura (Open)y compruebenque el

motor efectle una apertura de la puerta.
Sise verificaun cierre, hay que invertirenlaregletade bornesde
la tarjeta las fases del motor eléctrico (cables motor de color
marrdény negro).
Enlaaplicacién condosoperadores, alosbornes"COM,OP,CL",
delatarjeta550MPD y delatarjeta 550 Esclavo, asignen elmismo
colordeloscables, ysise tuvieran que invertirlas fases, inviértanlas
paraambosmotores.

54.2. PROGRAMACION DEL TIEMPO DE TRABAJO
En"Programacioén Base" programen un tiempo de trabajo que
permitamantenerelmotor eléctrico alimentado durante algunos
segundosdespuésde que lapuertallegue alostopesmecdnicos.
Estaregulacion tambiénrepresenta el fiempo maximo necesario
para alcanzar los fines de carrera (opcionales).

5.4.3. PROGRAMACION DEL TIEMPO DE PAUSA
Sise utilizalalégica Automdtica, se puede regular el tiempo de
pausa entrando en "Programacién Base"

544 REGULACION DEL EMBRAGUE ELECTRONICO
(ANTIAPLASTAMIENTO)

El equipo 550MPD estd& provisto de un sistema electrénico de
regulacion del par del motor, que en funcidn de laregulacion,
limita el empuje de la puerta en presencia de un obstéculo.
Cuandosse eliminael obstaculo, lapuerta prosigue el movimiento
hasta que alcanza el fin de carrera o hasta que tfermina el
fiempo de trabagjo. La regulacidn se efectla enfrando en
"Programacién Base". Se aconsejatararelembrague electronico
en conformidad conlas normativas vigentes.

54.5. REGULACION DELOSFINES DE CARRERA (OPCIONALES)
Abrir la puerta hasta el punto deseado; Regular la leva hasta
que se active el micropulsador FCA (Fig. 11).

Cerrar la puerta; regular la leva hasta que se active el
micropulsador FCC (Fig. 11).
Apretarlostornillos de las levas.

5.4.6. MONTAJEDEL CARTER
Conectarelcable de OPEN al pulsador del carter del actuador.
Fijar el carter apretando los cuatro tornillos laterales.
Ponerapresibnenelcarterlasdostapasde pldstico enlos orificios
laterales no utilizados por el eje del actuador.
Ponerapresidonen el carterlatapade pléstico en el orificio frontal
de acceso al sistema de desbloqueo que no se utiliza.

6. MONTAJE DEL GRUPO MOTORREDUCTOR
Segunlasnecesidades, se puede montar el grupo motorreductor
de dos maneras:
*Con el eje derotaciéon arriba (Fig. 17)
Elsoporte de latarjetase fijaalmotorreductorcon4tomillosque
seroscanenlasfuercasinserfadasenlas guias correspondientes.
*Con el eje de rotacién abajo (Fig. 18)
El soporte de la tarjeta se fija ala tapa del motor eléctrico con
4tornillos.
El carter estd preparado para ambas aplicaciones (féngase en
cuentaque eldesbloqueo se encuentraen posiciones diferentes);
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ademds se han previsto, en correspondencia con laldmpara
detechotransparente, doschavetasparael apriete delcable
de alimentaciéneléctrica. (Fig. 19).

EnlasFigs. 17-18 también seindicala disposicion aconsejadade
paso y fijacién de los cables en el soporte de la tarjeta.
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Fig. 18
‘0
LEYENDA DE LOS CABLES ©
@ Intermitente
® Lompara de cortesia externa
® Pulsador OPEN en la caja
@® Conexiones de baja tension
® Motor 550 Slave
® Alimentacion 230V~
@ Motor 550 |
} _
Fig. 19
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7. FUNCIONAMIENTO MANUAL

Elactuador 550 estd provisto de un desbloqueo de emergencia
accionable desde elinterior; sobre pedido, se puede poneruna
cerraduraenla puerta para accionar el desbloqueo desde el
exterior.

En el caso de que se deba accionarmanualmente la puertaa
causa de un corte de energia o de un fallo del actuador, se
deberd utilizar el dispositivo de desblogqueo talcomo se indica:
- Desde el interior (Fig. 20)

Infroducirlallave huecahexagonaly girarlaenla direccion de
las agujas del reloj alrededor de medio giro hasta que se pare.
Advertencia: segun el fipo de instalacion, el desbloqueo puede
estaren ellado derecho (A) o izquierdo (B).

SBLOCCA/UNLOCK
DEBLOQUE/ENTRIEGELT
DESBLOQUEAR

BLOCCA/LOCK
BLOQUE/VERRIEGELT
BLOQUEAR BLOQUE/VERRIEGELT

BLOQUEAR

SBLOCCA/UNLOCK lh
DEBLOQUE/ENTRIEGELT
DESBLOQUEAR

- Desde el exterior (Fig. 21)

1) Abrir la portezuela de proteccién e insertar la llave.

2) Girar en sentido antihorario hasta que se detengay sacar el
cuerpo de la cerradura.

3) Insertarlallave huecahexagonaly giraren sentido antihorario
alrededor de medio giro hasta que se detenga.

SBLOCCA/UNLOCK
DEBLOQUE/ENTRIEGELT
DESBLOQUEAR

BLOCCA/LOCK
BLOQUE/VERRIEGELT
BLOQUEAR

Fig. 21

8. REANUDACION DEL FUNCIONAMIENTO NORMAL
Paraevitargue unimpulso involuntario pueda activarla puerta
durante lamaniobraq, cortarla corriente de lainstalacion antes
de volver a bloguear el actuador.

- Desde el interior (Fig. 20)

Insertarlallave huecahexagonaly girarlaen sentido antinorario
alrededor de medio giro hasta que se detenga.

Advertencia: segun eltipo deinstalacion, el desbloqueo puede
estar en ellado derecho (A) o izquierdo (B).

- Desde el exterior (Fig. 21)

1) Insertar la llave hueca hexagonal y girar en sentido horario
alrededor de medio giro hasta que se detenga.

2) Sacar la llave hueca hexagonal e insertar el cuerpo de la
cerradura.

3) Girarlallave en sentido horario hasta que se pueda extraer;
cerrarlaportezuela de proteccion.

9. MANTENIMIENTO

Efectuar, al menos con frecuencia semestral, las siguientes
operaciones:

eComprobacidén del correcto ajuste del par del motor,
*Control de los rodillos y guias de deslizamiento de la puerta;
limpiezay lubricacién cuando sea necesario.

*Control de la eficacia del sistema de desbloqueo.

*Control de la eficacia de los dispositivos de seguridad.

10.REPARACIONES
Para cualquierreparacion necesaria, dirjase al Servicio Técnico
Autorizado de FAAC.



Guia del usuario

AUTOMATIZACION 550

Lea detenidamente lasinstrucciones antes deiniciarlainstalacion
del equipo y consérvelas para consultas futuras.

ADVERTENCIAS GENERALES

Los equipos automaticos 550, debidamente instalados y utilizados,

garantizan un alto grado de seguridad.

Unas sencillas normas de actuacion pueden evitar que se

produzcan accidentes:

- No permanecer, en ningln caso, bajo la puerta basculante.

- No pararse debaijo ni permitir la detencidn de nifos, personas o
cosas cerca del mecanismo automdtico, especialmente
mientras estd funcionando.

- Mantener fuera del alcance de los ninos los mandos a distancia
y cualquier emisor de impulsos capaz de accionar la puerta.

- No permitir que los nifos jueguen con el automatismo.

- No oponer resistencia al movimiento de la puerta basculante.

- Evitarque lasramas o los arbustos puedan estorbar elmovimiento
de la puerta.

- Mantener en buen estado y plena visibilidad los sistemas de
senalizacién luminosa.

- No fratar de accionar manualmente la puerta hasta no haberla
desblogqueado.

- En caso de fallo, desbloquear la puerta para permitir el acceso
y solicitar la intervencién de personal técnico cualificado.

- Una vez reactivado el funcionamiento manual, antes de
restablecer la modalidad normal, desconectar la alimentacién
eléctrica de la instalacién.

- No efectuar ninguna modificacién en los componentes del
sistema automatico.

- Abstenerse de todo intento de reparacidon ointervencion directas
y consultar siempre al personal especializado de FAAC.

- Controlar cada seis meses, con la intervencién de un técnico, la
eficacia del automatismo, de los dispositivos de seguridad y de
la conexién a tierra.

DESCRIPCION

El automatismo 550 es el mds apropiado para automatizar puertas
basculantes contrapesadas de garajes domésticosy comunitarios.
Estd constituido por un actuador electromecdnico, un equipo
electrébnico de mando con ldmpara de cortesia y una caja de
proteccidn, todo ello integrado en un solo bloque que se aplica
enlahojadelapuertabasculante conlos accesorios adecuados.
El sistemaiirreversible garantiza el bloqueo mecdénico de la puerta
cuando el motor no estd funcionando vy, por lo tanto, no hace
falta instalar ninguna cerradura; un desbloqueo manual permite
maniobrar la puerta en el caso de que se corte la corriente o por
fallo del sistema.

Laseguridad antiaplastamiento estd garantizada por un dispositivo
electrénico regulable.

El equipo 550 fambién permite la aplicacién de dos actuadores
(650 | + 550 Slave) en la misma puerta.

La puerta estd normalmente cerrada; cuando la centralita
electrénica recibe una orden de apertura mediante el
radiomando o cualquier ofro emisor de impulsos, activa el motor
eléctrico que hace rotar la puerta hasta la posicién de apertura
que permite el acceso.

Siestd programada para el funcionamiento automatico, lapuerta
se vuelve a cerrar sola tras el tiempo de pausa seleccionado.

Si estd programado el funcionamiento semiautomatico, hay que
enviar un segundo impulso para que se cierre.

Un impulso de apertura emitido durante la fase de apertura,
provoca siempre la detencién del movimiento.

Unimpulso de apertura emitido durante la fase de cierre, provoca
la inversidn del movimiento.

Un impulso de stop (si lo hay) detiene siempre el movimiento.
Para evaluar el comportamiento detallado de la puerta en las
diferenteslogicas, consultar altécnico que efectud lainstalacion.
Los automatismos pueden contar con dispositivos de seguridad

(célulasfotoeléctricas) paraimpedir el cierre de la puerta cuando
hay un obstéculo en la zona que estd protegiendo.

Los automatismos 550 estén equipados, de serie, con un dispositivo
de seguridad anfiaplastamiento que limita el par fransmitido ala
puerta. La apertura manual sdlo se puede efectuar accionando
el sistema de desbloqueo.

Lasenalizacién luminosaindica que la puerta estéd en movimiento.
Laluzde cortesiase activacon el arranque delmotory permanece
encendida alrededor de 30 segundos.

FUNCIONAMIENTO MANUAL

El actuador 550 posee un desbloqueo de emergencia que se
puede accionar desde el interior del garagje; sobre pedido, se
puede poner una cerradura en la puerta para accionar el
desbloqueo desde el exterior.

En el caso de que se deba accionar manualmente la puerta a
causa de un corte de energia o de un fallo del actuador, se
deberda utilizar el dispositivo de desbloqueo tal como se indica:
- Desde el interior (Fig. 1) Intfroducir la llave hueca hexagonal y
girarla en la direccién de las agujas del reloj alrededor de medio
giro hasta que se pare.

Advertencia: segun el tipo de instalacion, el desbloqueo puede
estar en el lado derecho (A) o izquierdo (B).

- Desde el exterior (Fig. 2)

1) Abrir la portezuela de proteccidn e insertar la llave.

2) Girar en sentido antihorario hasta que se detenga y sacar el
cuerpo de la cerradura.

3) Insertar la llave hueca hexagonal y girar en senfido antihorario
alrededor de medio giro hasta que se detenga.

SBLOCCA/UNLOCK
] DEBLOQUE/ENTRIEGELT
DESBLOQUEAR

BLOCCA/LOCK
BLOQUE/VERRIEGELT
BLOQUEAR

BLOCCA/LOCK ’
BLOQUE/VERRIEGELT
BLOQUEAR

SBLOCCA/UNLOCK lh
DEBLOQUE/ENTRIEGELT
DESBLOQUEAR

SBLOCCA/UNLOCK
DEBLOQUE/ENTRIEGELT
DESBLOQUEAR

BLOCCA/LOCK
BLOQUE/VERRIEGELT

Fig. 2

BLOQUEAR

REANUDACION DEL FUNCIONAMIENTO NORMAL

Para evitar que un impulso involuntario pueda activar la puerta
durante lamaniobra, cortarla corriente de lainstalacidon antes de
volver a blogquear el actuador.

- Desde el interior (Fig. 1) Insertar la llave hueca hexagonal y
girarla en sentido antihorario alrededor de medio giro hasta que
se detenga.

Advertencia: segun el tipo de instalacion, el desbloqueo puede
estar en el lado derecho (A) o izquierdo (B).

- Desde el exterior (Fig. 2)

1) Insertar la llave hueca hexagonal y girar en sentido horario
alrededor de medio giro hasta que se detenga.



